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Préface

Services

Panametrics met & la disposition de ses clients une équipe expérimentée de personnel de
support client, préte a répondre aux questions techniques ainsi qu’a tous leurs besoins
d'assistance a distance et sur site. Pour compléter notre vaste gamme de solutions de pointe,
nous proposons plusieurs types de services d'assistance flexibles et évolutifs, notamment :
Formation, réparations de produits, contrats de service et bien plus encore.

Veuillez visiter https://panametrics.com/services pour plus de détails.

-
[

Conventions typographiques

Remarque: Ces paragraphes fournissent des informations permettant de mieux comprendre la situation, mais
ne sont pas indispensables & la bonne exécution des instructions.

IMPORTANT : Ces paragraphes fournissent des informations qui mettent I'accent sur les instructions essentielles &
la bonne installation de I'équipement. Le non-respect de ces instructions peut entrainer un
fonctionnement non fiable.

ATENTION! Ce symbole indique un risque de blessures corporelles mineures et/ou de
dommages importants a I'équipement, sauf si ces instructions sont suivies
attentivement.

AVERTISSEMENT ! Ce symbole indique un risque de blessure grave, sauf si ces instructions
sont suivies scrupuleusement.

> P

Problemes de sécurité

Ilincombe & l'utilisateur de s’assurer que tous les codes, réglements, régles
et lois locaux, départementaux, étatiques et nationaux relatifs & la sécurité
et aux conditions de fonctionnement sdres sont respectés pour chaque
installation.

>
s,
x

lient r ns! Pour que tous les appareils destinés a étre utilisés dans I'UE
soient conformes aux exigences du marquage CE, tous les
cdbles électriques doivent étre installés conformément aux
instructions de ce manuel.

1

Normes de sécurité locales

L'utilisateur doit s'assurer qu'il utilise I'équipement conformément aux codes, normes, réglementations ou lois locales
applicables.

Qualifications du Personnel

Assurez-vous que tout le personnel posséde la formation nécessaire pour utiliser I'équipement.

Equipement de sécurité personnelle

Assurez-vous que les opérateurs et le personnel de maintenance disposent de tous les équipements de sécurité
nécessaires.

Opération non autorisée

Veillez & ce que le personnel non autorisé ne puisse pas accéder au fonctionnement de I'équipement.
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Conformité environnementale

Directive relative aux déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE)

Panametrics participe activement & l'initiative européenne de reprise des déchets d'équipements électriques et
électroniques (DEEE), directive 2012/19/UE.

Le matériel que vous avez acheté a nécessité I'extraction et I'utilisation de ressources naturelles pour sa fabrication.
Il peut contenir des substances dangereuses susceptibles d'avoir un impact sur la santé et I'environnement.

Afin d'éviter la dissémination de ces substances dans notre environnement et de diminuer la pression sur les
ressources naturelles, nous vous encourageons a utiliser les systémes de reprise appropriés. Ces systémes
réutiliseront ou recycleront la plupart des matériaux de vos équipements en fin de vie de maniére écologique.
Le symbole de la poubelle & roulettes barrée vous invite & utiliser ces systémes.

Pour plus d'informations sur les systémes de collecte, de réutilisation et de recyclage, veuillez contacter votre
administration locale ou régionale des déchets.

Veuillez visiter https://panametrics.com/health-safety-and-environment-hse pour les instructions de reprise et
plus d’informations sur cette initiative.
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Chapitre 1. Introduction

Chapitre 1. Introduction

1.1 Présentation du systéme XMTI000

Le XMT1000 est un émetteur ultrasonique pour liquides & un, deux ou trois canaux, destiné & la mesure de débit
ultrasonique par fixation ou mouillé. L'émetteur XMT1000 est utilisé en conjonction avec les systémes & mouillé
PanaFlow HT, PanaFlow LZ, PanaFlow Z3 ou les systémes & ultrasons par fixation PanaFlow LC.

Ce manuel servira de guide pour l'installation de I'émetteur XMTI000, le choix d’'un emplacement approprié pour le
montage de I'émetteur (et du débitmétre en général), le cablage correct, la programmation, les codes d'erreur et le
dépannage, ainsi que les procédures d'entretien et de maintenance.

\ i

Figure 2 : PanaFlow LC
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Figure 3: PanaFlow Z3

Figure 4 : PanaFlow LZ

1.2 Théorie du fonctionnement

Le XMTI1000 utilise une procédure appelée mesure de débit par temps de transit. Dans cette méthode, le débitmétre
transmet des impulsions ultrasoniques & travers un liquide en mouvement. Les impulsions qui se déplacent dans le
méme sens que le flux du fluide (en aval) se déplacent Iégérement plus vite que les impulsions qui se déplacent &
contre-courant du fluide (en amont). La différence des temps de transit est ensuite utilisée pour calculer la vitesse
d'écoulement.

2 PanaFlow™ XMT1000 Manuel d'utilisation
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Intervalle de temps variable

Signal de transmission Signal de réception

{1 I

|_L0 fenétre de suivi est
verrouillée sur le
signal de réception.

Heure

= — >
Plage de la fenétre de suivi

ATW garantit la précision méme lorsque les conditions du fluide changent
Figure 5 : Mesure du temps de transit

1.3 Application SIL

Le XMTI000, avec une sélection appropriée de débitmétre, peut étre un débitmétre (capteur) ultrasonique SIL2
capable de fournir un systéme SIL3 dans une configuration de conception redondante. Le XMTI000 avec systéeme
PanaFlow HT, LZ, Z3 ou LC est certifié IEC61508 gréice a une validation de conception compléte par un organisme tiers.
L'obtention d'une certification tierce nous a permis de démontrer la rigueur de conception requise tout au long du
cycle de vie de la sécurité du produit, ainsi que la mise en ceuvre d'une gestion de la sécurité fonctionnelle. Cette
rigueur accrue en matiére de conception, de fabrication et de contréle garantit qu'il s‘agit du débitmeétre
ultrasonique optimal pour votre systéme de sécurité ou de contrdle de processus.

de sécurité. Veuillez-vous référer au manuel de sécurité du XMT1000 pour plus de

ATTENTION ! Seul le personnel qualifié [ formé est autorisé & modifier et & valider les paramétres
détails sur ces parameétres.
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Chapitre 2. Installation

Chapitre 2. Installation

2.1 Introduction

Pour garantir un fonctionnement sar et fiable du XMT1000, celui-ci doit étre installé conformément aux directives
établies. Ces directives, expliquées en détail dans ce chapitre, portent notamment sur les sujets suivants :

- Déballage du XMT1000

- Sélection de 'emplacement du XMTI000 (local ou distant)
+ Installation du XMT1000 & 'emplacement sélectionné

+ Cdblage du XMT1000

AVERTISSEMENT ! L'émetteur de débit XMT1000 peut mesurer le débit de nombreux fluides,
dont certains sont potentiellement dangereux. On ne saurait trop insister sur
I'importance des bonnes pratiques de sécurité.

Veillez a respecter tous les codes et réglementations de sécurité locaux
applicables a l'installation d’équipements électriques et aux travaux avec
des fluides dangereux ou dans des conditions d’écoulement dangereuses.
Consultez le personnel de sécurité de I'entreprise ou les autorités locales
compétentes en matiére de sécurité pour vérifier la sécurité de toute
procédure ou pratique.

f Avis aux clients européens ! Pour satisfaire aux exigences du marquage CE, tous les

cdbles doivent étre installés conformément aux instructions
Section 2.2, « Conformité au marquage CE ».

2.2 Conformité au marquage CE

Pour la conformité au marquage CE ou l'installation dans des zones a bruit élevé, 'émetteur de débit XMTIO00 doit
étre cablé conformément aux instructions de cette section.

IMPORTANT : Le marquage CE est obligatoire pour tous les appareils destinés & étre utilisés dans les pays de I'UE.

Le XMTI000 doit étre cablé avec le cdble recommandé, et toutes les connexions doivent étre correctement blindées
et mises a la terre. La mise a la terre du chassis doit se faire & moins de 3 m (10 pieds) de I'émetteur. Veuillez-vous
référer ci-dessous Tableau 1 pour connditre les exigences spécifiques.

Tableau 1: Exigences de céblage
Connexion Type de cdble Terminaison au sol

Transducteur | RG-62 blindé ou équivalent Mise & la terre & I'aide d'un presse-étoupe.

Entrée / sortie | Cable blindé de calibre 22 AWG, recouvert d’'un | Mise & la terre & I'aide d’un presse-étoupe.
matériau blindé extérieur.

Alimentation | Cdble blindé & 2 conducteurs de calibre 14 AWG | Mise d la terre & I'aide d'un presse-étoupe.

Remarque : Si le XMTI000 est cdblé comme décrit ci-dessus, I'appatreil sera conforme aux directives CEM et BT.

2.3 Installation en atmosphére explosive
Lors de l'installation de cet appareil, les conditions suivantes doivent étre respectées :

- Lutilisateur final doit s'assurer que tous les cébles et dispositifs d’'entrée de cables utilisés avec I'équipement
sont adaptés & une utilisation & des températures supérieures & 90 °C.

+ Le cablage vers ou depuis cet appareil, qui entre ou sort du boitier du systéme, doit utiliser des méthodes de
cablage adaptées aux emplacements dangereux de classe 1 division 1 et/ou de classe 1zone 1, selon ce qui
convient & l'installation.

PanaFlow™ XMTI000 Manuel d'utilisation 5
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Lorsque la téte du compteur risque d'étre exposée & la lumiére directe du soleil & des températures ambiantes
élevées, un pare-soleil doit étre installé.

Les cdbles de raccordement doivent étre fixés solidement et protégés contre les dommages mécaniques, les
tractions et les torsions.

Les entrées de cdble sur 'appareil sont de type %" NPT, 6X en configuration de montage local et 1X en
configuration de montage distant.

Pour la certification Etats-Unis / CAN, la pression du fluide de traitement doit étre limitée & 3705 psig. Pour la
certification ATEX/IECEX, la pression du fluide de procédé doit étre limitée a 3750 psig.

Des presse-étoupes de conception antidéflagrante homologuée sont requis. Ces éléments doivent étre installés
conformément aux instructions du fabricant. Lorsque les presse-é&toupes sont fournis par Panametrics, les
instructions du fabricant, telles que fournies & Panametrics, seront incluses dans la documentation.

Le systéme est couvert par les numéros de certificat indiqués sur les étiquettes des pages suivantes. Le code de
température du systéme dépend de la plage de température maximale du fluide de procédé.

Les entrées inutilisées doivent étre obturées a l'aide d’'un bouchon fileté certifié. Du ruban téflon ou d'autres
produits d'étanchéité sont nécessaires lors de l'installation de filetages NPT.

Les modifications apportées a I'enceinte antidéflagrante ne sont pas autorisées.
L'appareil doit &tre mis hors tension avant de I'ouvrir.

L'installation doit étre effectuée conformément aux instructions d’installation et au code national de I'électricité®
ANSI/NFPA 70, au code canadien de I'électricité C22.1 ou & la norme IEC/EN 60079-14, selon le cas.

Le produit ne contient aucune piéce exposée susceptible de produire des risques liés a la température de
surface, aux infrarouges, a l'ionisation électromagnétique ou & des dangers non électriques.

Le produit ne doit pas étre soumis & des contraintes mécaniques ou thermiques supérieures a celles autorisées
dans la documentation de certification et le manuel d'instructions.

Ce produit ne peut étre réparé par I'utilisateur ; il doit étre remplacé par un produit certifié équivalent. Les
réparations doivent étre effectuées uniquement par le fabricant ou par un réparateur agréé.

Seul le personnel formé et compétent est autorisé a installer, utiliser et entretenir 'équipement.

Ce produit est un appareil électrique et doit étre installé en zone dangereuse conformément aux exigences du
certificat délivré. L'installation doit étre réalisée conformément & toutes les normes et pratiques internationales,
nationales et locales applicables, ainsi qu'aux réglementations du site relatives aux appareils antidéflagrants et
conformément aux instructions contenues dans ce manuel. L'accés aux circuits ne doit pas étre effectué
pendant leur fonctionnement.

Pour une configuration de montage local, la température maximale de procédé doit étre de 95 °C pour les
compteurs équipés de cartes Hart ou Foundation Fieldbus et E / S. Pour les compteurs équipés uniquement d'un
bus de terrain Hart ou Foundation Fieldbus et ne disposant d’aucune carte E [ S, la température maximale du
processus est de 150 °C. La température ambiante maximale pour un montage local est de 60 °C pour les
compteurs équipés d'un bus de terrain Foundation Fieldbus et de 65 °C pour toutes les autres configurations.

Veuillez-vous référer & ce manuel d'utilisation PANA054CI11 pour obtenir des instructions détaillées concernant
I'installation, le fonctionnement, la maintenance et I'entretien.

2.4 Conditions particuliéres pour une utilisation en toute sécurité

Contactez le fabricant si vous avez besoin d'informations dimensionnelles sur les joints antidéflagrants.

Les connexions de terrain au XMTI000 (par exemple, transducteurs ultrasoniques, accessoires ou périphériques
similaires) doivent étre certifiées en conséquence pour 'emplacement et installées conformément aux
exigences de cdblage du code électrique local applicable.

Suivez les instructions du fabricant afin de réduire les risques de décharge électrostatique.

Il est de la responsabilité de I'utilisateur final de s'assurer que la température ambiante autour de I'équipement
ne dépasse pas la température ambiante autorisée de +60°C/+65°C.

Seuls les dispositifs d'entrée certifiés et approuvés doivent étre utilisés.

L'utilisateur final doit s‘assurer que tous les cdbles et dispositifs d’entrée de cdbles utilisés avec I'équipement
sont adaptés a une utilisation & des températures supérieures & 90 °C.

Ilincombe & I'utilisateur final de veiller & une mise & la terre appropriée lors de l'installation.

La plage de températures de fonctionnement du débitmétre & ultrasons PanaFlow™ PFI10, en version locale et
déportée, dépend de la température maximale de procédé.
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2.5 Déballage du XMT1000

Avant de sortir le XMTI000 de son carton, veuillez inspecter soigneusement la carton et I'instrument. Chaque
instrument fabriqué par Panametrics est garanti sans défaut de matériau ni de fabrication. Avant de jeter tout
matériau d'emballage, vérifiez que tous les composants et documents mentionnés sur le bon de livraison sont bien
présents. Il est malheureusement trop fréquent de jeter un objet important avec son emballage. Si un article est
manquant ou endommagé, veuillez contacter immédiatement le service client de Panametrics pour obtenir de
l'aide.

Le XMT1000 est fourni avec une étiquette de numéro de série et une étiquette de certification pour l'identification de
linstrument (voir Figure 6 et Figure 7). Le systéme peut étre monté soit sur un boitier de compteur existant (montage
local), soit & un autre emplacement via un cdble de connexion (montage a distance).

o ———
PANAMETRICS O

1100 TECHNOLOGY PARK DR.
BILLERICA, MA 01821 USA

PanaFlow™ Transmitter

MODEL:
S/N:
MFG DATE:

Volts: Watts: Hz: e}
W

Modele et numéro de série (Boston)

° CE & & % °

1180

Ex db IIC T6 Gb IP66

112G Ex db [IC T6 Gb IP66
Sira 17ATEX1053X

IECEX SIR 17.0021X
Tamb = -40°C to +60°C

CLI,DIVI, GPS BCD; T6
CLI, Zone 1, AEx db IIC T6 Gb

Exdb IICT6 Gl

CSA 16.70095348% SD
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66

Tamb = -40°C to +60°C ~ © us

FISCO PARAMETERS:

Vmax or Ui =17.6V

Imax or li = 380mA

Ci=0, Li = 10pH, Pi = 5.32W

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
O ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

ENTITY PARAMETERS:
Vmax or Ui = 24V

Imax or li = 250mA

Ci=0, Li = 10pH, Pi = 5.32W

Certification (Etats-Unis / Canada,
IECEX/ATEX) [FISCO]

PANAMETRICS
FREE ZONE EAST, SHANNON,
CO. CLARE, V14 V992, IRELAND

PanaFlow™ Transmitter

MODEL:
S/N:
MFG DATE:

Volts: Watts: Hz: o)

Modele et numéro de série (Shannon)

° CE & & X °

1180

Exdb IICT6 Gb IP66
112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Sira 17ATEX1053X

IECEX SIR 17.0021X
Tamb = -40°C to +60°C

CLI, DIV, GPS BCD; T6
CL1, Zone 1, AEx db IIC T6 Gb

Exdb IIC T6 Gb

CSA 16.70095348% sp
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66

Tamb = -40°C to +60°C  © us

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE

CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING

O ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT O

Certification (Etats-Unis / Canada,
IECEX/ATEX) [Norme]

Figure 6 : Etiquettes XMT1000 typiques (boitier en aluminium)
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PANAMETRICS
1100 TECHNOLOGY PARK DR.
BILLERICA, MA 01821 USA

PanaFlow™ Transmitter

MODEL:
S/N:
MFG DATE:

Volts: Watts: Hz: e}

Modeéle et numéro de série (Boston)

° CE & & X °

1180

CLI,DIVI, GPS BCD; T6 Ex db IIC T6 Gb IP66
CL1,Zone 1, AEx db IIC T6 Gb 112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Exdb IIC T6 Gb Sira 17ATEX1053X
CSA 16.70095348X spw IECEX SIR 17.0021X
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66 Tamb = -40°C to +60°C
Tamb = -40°Cto +60°C  ©

FISCO PARAMETERS: ENTITY PARAMETERS:
Vmax or Ui = 17.6V Vmax or Ui = 24V

Imax or li = 380mA Imax or li = 250mA
Ci=0, Li=10pH, Pi=5.32W Ci=0, Li=10pH, Pi=5.32W

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
o ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

PANAMETRICS
FREE ZONE EAST, SHANNON,
CO. CLARE, V14 V992, IRELAND

PanaFlow™ Transmitter

MODEL:
S/N:
MFG DATE:

Volts: Watts: Hz: O

° CE & & X °

1180

CL1, DIV, GPS BCD; T6 Ex db IIC T6 Gb IP66
CL(Ij,l)Zone 1, Agx db IIC T6 Gb 112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Exdb ICT6 G Sira 17ATEX1053X
CSA 16.70095348X sp IECEX SIR 17.0021X
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66 Tamb = -40°C to +60°C
Tamb = -40°C to +60°C ~ © v

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
o ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

Certification (Etats-Unis / Canada,
IECEX/ATEX) [FISCO]

Certification (Etats-Unis / Canada,
IECEX/ATEX) [Norme]

Figure 7 : Etiquettes XMTI1000 typiques (boitier en acier inoxydable)
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2.6 Considérations relatives au site et au dégagement

2.6.1 Acceées au compteur

Etant donné I'importance de I'emplacement relatif de la cellule de flux et de I'émetteur XMTI000, utilisez les directives
de cette section pour planifier I'installation du XMT1000.

Pour connaitre les recommandations relatives au dégagement de la cellule de débit, consultez le manuel de votre
systéme de débitmetre spécifique ou contactez Panametrics pour obtenir de I'aide. L'accés & I'émetteur de débit
XMT1000 doit étre libre, conformément aux distances minimales de dégagement autour du boitier spécifiées dans
Figure 8 & la page 9.

300 mm (12 pouces) DEGAGE-
MENT MINIMAL RECOMMANDE
POUR L'ACCES D'ENTRETIEN

J

DEGAGEMENT MINIMUM
| RECOMMANDE DE 300 MM
| (12 POUCES) POUR LE PAS-
SAGE DES CABLES

DEGAGEMENT MINIMUM
RECOMMANDE DE 300 MM |
(12 POUCES) POUR LE ‘
PASSAGE DES CABLES

300 mm (12 pouces) DEGAGEMENT DE LA SERIE 1000
MINIMAL RECOMMANDE POUR
L'ACCES D’ENTRETIEN

DISTANCE SERIE 1000

TUYAU DE 2 POUCES
/ FOURNI PAR LE CLIENT
/KIT DE MONTAGE A
D

DEGAGEMENT MINIMUM
RECOMMANDE DE 300 MM (12 POUCES)
POUR LE PASSAGE DES CABLES

(N Sy

N
N

Figure 8 : Dégagements du boitier XMTI000 (réf. dessin 712-2164)

2.6.2 Considérations relatives & I'exposition aux vibrations

Dans la mesure du possible, installez I'émetteur de débit XMTI000 dans un endroit isolé des vibrations. Evitez de
I'installer & proximité d’équipements générant des vibrations aléatoires de basse fréquence et de haute énergie.
2.6.3 Exposition au soleil

L'installateur doit tenir compte de I'exposition de I'émetteur de débit XMT1000 & la lumiére directe du soleil et la
limiter. L'utilisation de pare-soleil est recommandée dans les environnements extrémes.

PanaFlow™ XMTI000 Manuel d'utilisation
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2.6.4 Installation du débitmetre

La précision du XMT1000 est affectée par 'emplacement de la cellule de flux dans la tuyauterie de procédé et par
I'orientation des transducteurs. Ainsi, outre I'accessibilité pour la maintenance, veuillez respecter les consignes
d'installation suivantes :

+ Positionnez la cellule d’écoulement de maniére & ce qu'il y ait au moins 10 diameétres de tuyau d'écoulement
rectiligne et non perturbé en amont et 5 diamétres de tuyau d'écoulement droit et non perturbé en aval du
point de mesure (voir Figure 9 ci-dessous). Un écoulement non perturbé signifie éviter les sources de
turbulence dans le fluide (por exemple, les vannes, les brides, les dilatations, les coudes, etc.), éviter les
tourbillons et éviter la cavitation.

Direction du flux

—_—

Figure 9 : Exigences minimales pour les conduites droites

- 10D -

« Positionnez les transducteurs sur un plan axial commun le long du tuyau. De plus, placez-les sur le coté du
tuyau plutét qu’en haut ou en bas, car le haut du tuyau a tendance & accumuler du gaz et le bas des
sédiments. Chacune de ces conditions entrainera une atténuation indésirable des signaux ultrasonores. |l
n'existe pas de restriction similaire avec les tuyaux verticaux, tant que le flux de fluide est ascendant pour
empécher la chute libre du fluide ou un tuyau partiellement rempili (voir Figure 10 ci-dessous).

Figure 10 : Orientations optimales et défavorables des cellules de flux [ transducteurs dans les conduites
horizontales

ATTENTION ! Ne placez pas d’isolant thermique sur ou autour des transducteurs, des boites de
jonction ou de I’électronique du compteur. Le transducteur et la boite de jonction
font office de dissipateur thermique, protégeant ainsi le transducteur des
températures élevées et basses.

10 PanaFlow™ XMT1000 Manuel d'utilisation
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Figure 11 : Le montage a distance du compteur XMT1000 est toujours requis pour les canalisations verticales.

ATTENTION ! Le montage local du compteur XMT1000 n’est pas autorisé sur les canalisations
verticales.

canalisations verticales. Pour les tuyaux verticaux, le flux de fluide est | doit étre
ascendant car la méthode de mesure exige que le tuyau soit plein.

é ATTENTION! Le montage a distance du compteur XMTI000 est toujours nécessaire avec les

2.6.5 Montage a distance

Le boitier standard XMTI000 est un boitier en aluminium revétu de poudre, résistant aux explosions IP67. En régle
générale, le boitier est monté au plus prés des transducteurs. Lors du choix d'un emplacement pour une installation
de montage & distance, qui est recommandé pour les températures de procédé supérieures @ 150° C, s‘assurer que
I'emplacement permette un acces facile au boitier pour la programmation, la maintenance et I'entretien.

Avi X client r ns'! Pour étre conforme d la directive basse tension de I'Union
européenne, cet appareil nécessite un dispositif de coupure
de courant externe tel qu’un interrupteur ou un disjoncteur.
Le dispositif de déconnexion doit étre clairement identifié
comme tel, visible, directement accessible et situé
& moins de 1,8 m de I'appareil.

2.6.6 Longueurs de cdable

Placez le XMT1000 aussi prés que possible des transducteurs. La distance maximale des transducteurs pour le
montage & distance du XMTI000 est de 1000 pieds (300 m) en utilisant un cable coaxial pour les systémes PanaFlow
HT, PanaFlow LZ et PanaFlow LC. Pour le PanaFlow Z3, la distance maximale est de 100 pieds. Pour des distances plus
importantes, veuillez consulter I'usine pour obtenir de I'aide.

2.6.7 Cdables de transducteur

Lors de l'installation des cdbles du transducteur, respectez toujours les pratiques standard établies pour l'installation
des cdbles électriques. Ne faites pas passer les cdbles du transducteur le long des lignes électriques & courant
alternatif de forte intensité ou de tout autre cdble susceptible de provoquer des interférences électriques. De plus,
protégez les cAbles et les connexions du transducteur contre les intempéries et les atmosphéres corrosives, et veillez
a suivre les instructions d'installation du fabricant si des presse-étoupes sont fournis.

PanaFlow™ XMTI000 Manuel d'utilisation 1l
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2.7 Réalisation des raccordements électriques

Cette section contient les instructions pour effectuer tous les raccordements électriques nécessaires d I'émetteur de
débit XMT1000. Veuillez-vous référer d la Figure 12 & la page 13 pour un schéma de cdblage complet.

Remarque :Les connecteurs pour cable volant et transducteur MCX sont tous deux représentés sur la figure, par

souci d'exhaustivité. Seul le type de connecteur approprié & chaque compteur commandé sera installé
sur le circuit imprimé. En régle générale, des fils volants sont utilisés pour les connexions des
transducteurs avec les systemes PanaFlow HT, PanaFlow LZ et PanaFlow LC, tandis que des connecteurs
MCX sont utilisés avec le PanaFlow Z3.

AVERTISSEMENT! Débranchez toujours I'alimentation secteur du XMT1000 avant de retirer le
capot avant ou le capot arriére. Ceci est particulierement important dans un
environnement dangereux.

cdbles doivent étre installés conformément aux instructions

f Avis aux clients européens ! Pour satisfaire aux exigences du marquage CE, tous les

« Conformité au marquage CE » & la page 5.

Préparez le XMTI000 pour le cdblage en suivant les étapes suivantes :

«  Pour accéder aux bornes de céblage, suivez les étapes suivantes :

1.
2.
3.

4.
5.

Débranchez toute ligne électrique précédemment céblée & I'appareil.
Desserrez la vis de fixation du couvercle du cdblage.

Placez une tige ou un long tournevis en travers du couvercle dans les fentes prévues a cet effet, et faites
pivoter le couvercle dans le sens antihoraire jusqu’d ce qu'il se détache du boitier.

Installez les presse-étoupes nécessaires dans les trous de conduit appropriés du coté opposé du boitier.
Notez les étiquettes & I'intérieur du couvercle arriére pour faciliter le cablage de l'alimentation et des options.

Le cablage de toute option nécessite de suivre les étapes générales suivantes :

Débranchez I'alimentation principale de I'appareil et retirez le couvercle du cable.

Installez un presse-étoupe dans l'orifice de conduit choisi sur le cété du boitier électronique et faites passer
un cdble a paires torsadées standard 26-12 AWG a travers cet orifice de conduit.

Repérez le bornier des options Standard I/0 (E [ S standard) ou Analog I/O (E | S analogiques) et cdblez
I'option comme indiqué sur I'étiquette & l'intérieur du couvercle de cdblage. Fixez le presse-étoupe.

Une fois le cAblage de I'appareil terminé, remettez en place le couvercle du cdblage sur le boitier et serrez la
vis de fixation.

AVERTISSEMENT ! Une mise a la terre correcte du boitier XMTI000 via la vis de mise a la terre
externe du boitier (voir Figure 12 & la page 13) est nécessaire pour éviter tout
risque de choc électrique. Toutes les vis de mise & la terre doivent étre
serrée)s & la main uniquement, & un couple maximal autorisé de 2,5 N-m (22
po-lb).

Pour obtenir des instructions spécifiques sur le cGblage d'une configuration de sortie particuliére, reportez-vous a la
sous-section appropriée.
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VIS DE MISE ALATERRE
EXTERIEURE

BORNIER D’ALIMENTATION SECTEUR
COMPATIBLE AVEC DES CABLES DE 20 A 10 AWG [0,518 A 5,26 MM2]

CA

BROCHE DESCRIPTION

1 (L1) LIGNE

2 (L2/N) NEUTRE

% RACCORDER LA MASSE AU CHASSIS
[ov]

cc

BROCHE DESCRIPTION

1 +

BROCHE DESCRIPTION
UP1 CH 1AMONT
DN1 CH 1 AVAL
upP2 CH2AMONT
DN2 CH 2 AVAL
uP3 CH 3 AMONT
DN3 CH 3 AVAL

CH1 BORNIER A FILS FLOTTANTS
COMPATIBLE AVEC DES CABLES DE 26 A 12 AWG [0,129 A 3,31 MM"2]

BORNIERS E/S STANDARD
COMPATIBLE AVEC DES CABLES DE 26 A 14 AWG [0,129 A 2,08 MM"2]

BROCHE  DESCRIPTION COMPATIBLE AVEC DES CABLES

1 RS485 MODBUS (+) DE 26 A 12 AWG [0,129 A 3,31 MM2JAUCUN
2 RS485 MODBUS (-) [ou]

3 RS485 COMMUN BLOC TERMINAL HART

4 FREQUENCE/TOTALISATEUR/CAL (+) BROCHE DESCRIPTION

5 FREQUENCE/TOTALISATEUR/CAL (-) 1 HART (+)

6 SORTIE ANALOGIQUE 4-20 MA (+) 2 HART ()

7 SORTIE ANALOGIQUE 4-20 MA (-) [ou]

BOITIER DE MISE A LA TERRE DU CLIENT
PRINCIPAL

CONNECTEURS DE TERMINAL MCX
COMPATIBLE AVEC UNE FICHE MCX A ANGLE DROIT DE 50 OHMS

BROCHE DESCRIPTION

1 CH 1 SIG AVAL (+)

2 CH 1 RTNAVAL (-)

3 CH 1 RTN AMONT (-)

4 CH 1 SIAMONT (+)
REMARQUES :

LE CLIENT RECEVRA DES BORNIERS DE CONNEXION MCX OU AFILS FLOTTANTS. BORNIER DE
CONNEXION A FILS FLOTTANTS NON ILLUSTRES CI-DESSUS

L'EMPLACEMENT DES CONNECTEURS DE LA CARTE DE TERMINAUX N'EST PAS A

L'ECHELLE ET PEUT ETRE MODIFIE

LE CACHE DU PANNEAU DE FONDATION, ILLUSTRE, EST ABSENT DANS TOUTES LES

CONFIGURATIONS.

ESPACE CLIENTS SUPPLEMENTAIRE

RACCORDER LA MASSE AU CHASSIS 3X

BORNIER DE COMMUNICATION NUMERIQUE

FOUNDATION FIELDBUS
BROCHE DESCRIPTION
1 RESEAU FIELDBUS (+)
2 RESEAU FIELDBUS (-)

MASSE DU CIRCUIT IMPRIME

BLOCS TERMINAUX E / S ANALOGIQUES
COMPATIBLE AVEC DES CABLES

DE 26 A 14 AWG [0,129 A 2,08 MM"2]
CONSULTEZ LA FICHE 2 POUR PLUS

DE DETAILS SUR LE RACCORDEMENT

BORNIER A FILS FLOTTANTS CH2
COMPATIBLE AVEC DES CABLES
DE 26 A 12 AWG [0,129 A 3,31 MM"2]

BROCHE  DESCRIPTION

1 CH 2 SIG AVAL (+)

2 CH 2 SIG AVAL (-)

3 CH 2 RTN AMONT (-)
4 CH 2 SIAMONT (+)

2.7.1

Figure 12 : Schéma de cdblage du bornier XMT1000

Cdblage des sorties analogiques

La configuration standard de I'émetteur de débit XMT1000 comprend une sortie analogique isolée de 4-20 mA. Les
connexions 4 cette sortie peuvent étre réalisées avec un cdblage d paires torsadées standard, mais I'impédance de
boucle de courant pour ce circuit ne doit pas dépasser 600 ohms. Deux sorties analogiques supplémentaires sont

disponibles

en option.

Pour cdbler les sorties analogiques, suivez les étapes suivantes :

Débranchez I'alimentation principale de 'appareil et retirez le couvercle du cable.
Installez le presse-étoupe requis dans l'orifice de conduit choisi sur le coté du boitier électronique.
Consultez la Figure 12 & la page 13 pour connaitre 'emplacement du bornier et cdblez la sortie analogique

comme indiqué. Fixez le presse-étoupe.
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cdbles doivent étre installés conformément aux instructions
« Conformité au marquage CE » & la page 5.

f Avis aux clients européens ! Pour satisfaire aux exigences du marquage CE, tous les

IMPORTANT : La sortie analogique A est un signal actif. Ne pas alimenter ce circuit, car il est alimenté par le
débitmétre.

4. Une fois le cablage de I'appareil terming, remettez en place le couvercle du cdblage sur le boitier et serrez la vis
de fixation.

AVERTISSEMENT! Avant toute mise sous tension dans un environnement dangereux,
assurez-vous que tous les couvercles, avec leurs joints toriques, sont
installés et que les vis de fixation sont serrées.

Remarque : Avant utilisation, la sortie analogique doit étre configurée et calibrée. Passez & la section suivante pour
poursuivre le cdblage initial de I'appareil.

Remarque : Voir I'annexe A, Spécifications, pour les exigences en matiére de charge et de tension.

2.7.2 Cdablage des sorties numériques

La configuration standard de I'émetteur de débit XMTI000 comprend une sortie numérique isolée, qui peut étre
utilisée comme sortie de totalisateur (impulsion), sortie de fréquence, relais d’alarme ou port d’étalonnage. Le
cdblage de cette sortie nécessite de réaliser les étapes générales suivantes :

1. Débranchez I'alimentation principale de I'appareil et retirez le couvercle du céble.

2. Installez le presse-étoupe requis dans l'orifice de conduit choisi sur le coté du boitier électronique.

3. Consultez la Figure 12 a la page 13 pour connaitre 'emplacement du bornier et cblez la sortie numérique
comme indiqué. Fixez le presse-étoupe. Consultez le Chapitre A, Spécifications, pour les exigences en matiére de
charge et de tension.

cdbles doivent étre installés comme décrit dans « Conformité
au marquage CE » & la page 5.

f Avis aux clients européens ! Pour satisfaire aux exigences du marquage CE, tous les

4. Une fois le cablage de l'appareil terming, remettez en place le couvercle du cdblage sur le boitier et serrez la vis
de fixation.

AVERTISSEMENT! Avant toute mise sous tension dans un environnement dangereux,
assurez-vous que tous les couvercles, avec leurs joints toriques, sont
installés et que les vis de fixation sont serrées.

2721 Cablage comme port d’étalonnage
L'étalonnage du compteur nécessite la saisie d'un mot de passe de niveau administrateur.
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2.7.3 Cablage du port Modbus [ service

L'émetteur de débit XMT1000 est équipé d'un port de communication Modbus permettant soit une connexion &
PanaView™ Plus (logiciel PC), soit & un systéme de contréle séparé. Le port est une interface RS485.

IMPORTANT : La longueur maximale du céble pour une connexion R$485 est de 4000 pieds (1200 m).

Pour effectuer le cdblage sur ce port série RS485, Figure 12 d la page 13 reportez-vous aux étapes suivantes et
suivez-les:

1. Débranchez I'alimentation principale de I'appareil et retirez le couvercle arriére.

2. Installez le presse-é&toupe requis dans l'orifice de conduit choisi sur le cété du boitier électronique.

3

Faites passer une extrémité du cdble & travers I'orifice du conduit et raccordez-la au bornier.

4. Une fois le cablage de l'appareil terming, remettez en place le couvercle du cdblage sur le boitier et serrez la vis
de fixation.

Remarque : Avant utilisation, le port série doit étre programmé.

AVERTISSEMENT ! Avant toute mise sous tension dans un environnement dangereus,
assurez-vous que tous les couvercles, avec leurs joints toriques, sont
installés et que les vis de fixation sont serrées.

2.7.4 Cablage de la connexion HART ou Foundation Fieldbus (le cas échéant)

L'émetteur de débit XMTI000 offre en option une sortie 4-20 MA/HART supplémentaire ou une sortie Foundation
Fieldbus sur le bornier n° 1 (TBI1) suivant la Figure 12 & la page 13. Dans le systéme HART, un signal actif est utilisé,
tandis que FF correspond & un signal passif. Les connexions & cette sortie peuvent étre réalisées avec un cdblage &
paires torsadées standard, mais I'impédance de boucle de courant pour ce circuit ne doit pas dépasser 600 ohms.

Pour cdbler les sorties HART ou Foundation Fieldbus, suivez les étapes suivantes :

1. Débranchez I'alimentation principale de I'appareil et retirez le couvercle du cable.
2. Installez le presse-étoupe requis dans l'orifice de conduit choisi sur le coté du boitier électronique.

3. Consultez Figure 12 d la page 13 pour connaitre 'emplacement du bornier et cblez la sortie HART ou Foundation
Fieldbus comme indiqué. Fixez le presse-é&toupe.

f Avis aux clients européens ! Pour satisfaire aux exigences du marquage CE, tous les

cdbles doivent étre installés conformément aux instructions
« Conformité au marquage CE » & la page 5.

4. Une fois le cAblage de l'appareil terming, remettez en place le couvercle du cdblage sur le boitier et serrez la vis
de fixation.
2.7.5 Cablage du bornier E [ S analogique (le cas échéant)

Les émetteurs de débit XMT1000 offrent en option des sorties analogiques, des entrées analogiques et des entrées
RTD supplémentaires sur le bornier n° 2 (TB25) suivant la Figure 12 & la page 13. Les connexions & cette sortie peuvent
étre réalisées avec un cablage d paires torsadées standard.

Pour cdbler les sorties HART ou Foundation Fieldbus, suivez les étapes suivantes::

1. Débranchez I'alimentation principale de I'appareil et retirez le couvercle du cable.
2. Installez le presse-étoupe requis dans l'orifice de conduit choisi sur le coté du boitier électronique.

3. Reportez-vous a la Figure 12 & la page 13 pour connaitre I'emplacement du bornier et céblez la sortie E [ S
supplémentaire comme indiqué dans le tableau ci-dessous.

4. Fixez le presse-étoupe.

PanaFlow™ XMTI000 Manuel d'utilisation 15
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Tableau 2 : Cablage du bornier E [ S supplémentaire
Broches (Bornier n° 2)

Code
d'option  Description 6 7 8

-1 Deux sorties AO1 AO1 AO 2 AO 2 |CHI24V Al AITRTN | AIIRTN CH2 |AI2élevé| AI2RTN AI2 RTN
analogiques, deux élevé bas élevé bas Sortie élevé 24V
entrées analogiques Sortie

-2 Deux sorties AO1 AO1 AO 2 AO 2 |CH124V Al AITRTN | AITRTN NC RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
analogiques, une élevé bas élevé bas Sortie élevé
entrée analogique,
une sonde
RTD-PTI00 a 3 fils

-3 Deux sorties AO1 AO1 AO 2 AO 2 NC RTD1S+ | RTD1S- RTDI NC RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
analogiques, deux élevé bas élevé | bas RTN
RTD-PTI00 a 3 fils

-4 Deux sorties AO1 AO1 AO 2 AO 2 | CH124V All AITRTN | AITRTN | RTD2 C | RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
analogiques, une élevé bas élevé | bas | Sortie | élevé

entrée analogique,

une sonde
RTD-PTI00 & 4 fils

-5 Deux sorties AO1 AO1 AO 2 AO2 | RTDIC | RTDI S+ | RTD1S- RTDI RTD2 C | RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
analogiques, deux élevé bas élevé | bas RTN
RTD-PTI00 & 4 fils

-6 Deux sorties AO1 AO1 AO 2 AO 2 |CHI24V Al AIIRTN | AITRTN NC RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
analogiques, une élevé bas élevé | bas Sortie | élevé
entrée analogique,
une sonde
RTD-PTI000 & 3 fils

-7 Deux sorties AO1 AO1 AO 2 AO 2 NC RTD1 S+ | RTD1S- RTDI NC RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
analogiques, deux élevé bas élevé | bas RTN
RTD-PTI000 a& 3 fils

-8 Deux sorties AO1 AO1 AO 2 AO 2 | CHI124V Al AITRTN | ARTN | RTD2 C | RTD2 S+ | RTD2 S- | RTD2RTN
analogiques, une élevé bas élevé | bas Sortie | élevé
entrée analogique,
une sonde
RTD-PT1000 & 4 fils

-9 Deux sorties AO1 AO1 AO 2 AO2 | RTDIC | RTDI S+ | RTD1S- RTDI1 RTD2 C | RTD2 S+ | RTD2 S- | RTD2 RTN
analogiques, deux élevé bas élevé bas RTN

RTD-PTI000 & 4 fils
-10 Deux sorties SILT SIL1 bas
analogiques élevé

certifiées SIL

cdbles doivent étre installés conformément aux instructions
« Conformité au marquage CE » & la page 5.

é Avis aux clients européens ! Pour satisfaire aux exigences du marquage CE, tous les

5. Une fois le cablage de I'appareil terminé, remettez en place le couvercle du cdblage sur le boitier et serrez la vis
de fixation.
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2.7.5.1 Instructions de cablage pour les entrées passives [ actives
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Figure 13 : RTD & 3 fils
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Figure 14 : RTD a 4 fils
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Figure 15 : Entrée analogique avec alimentation interne
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Figure 16 : Entrée analogique avec alimentation externe
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Figure 17 : Sortie de fréquence [ totalisateur
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Figure 19 : RS-485
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2.7.6 Cdblage des fils volants CH1 et CH2

Reportez-vous & Figure 12 a la page 13 et & Section 2.7.], « Cablage des sorties analogiques » pour localiser les
borniers & fils volants des canaux 1 et 2.

Pour connecter le fil volant CH 1 au bornier 5, reportez-vous & Figure 20 et suivez les étapes ci-aprés:

Débranchez I'alimentation principale de 'appareil et retirez le couvercle arriere.
Installez le presse-étoupe requis dans l'orifice de conduit choisi sur le coté du boitier électronique.

Faites passer une extrémité du fil rouge du cdble RG62 aval CH 1 & travers le trou du conduit de la borne DN et
connectez-la au bornier.

Faites passer une extrémité du fil noir du céble RG62 aval CH 14 travers le trou du conduit de la borne RTN sous la
borne DN, et connectez-la au bornier.

Faites passer une extrémité du fil rouge du cdble RG62 amont CH 1 a travers le trou du conduit de la borne UP et
connectez-la au bornier.

Faites passer une extrémité du fil noir du cable RG62 amont CH 1 & travers le trou du conduit de la borne RTN
au-dessus de la borne UP, et connectez-la au bornier.

Une fois le cablage de l'appareil terminé, remettez en place le couvercle du céblage sur le boitier et serrez la vis
de fixation.

Pour connecter le fil volant CH 2 au bornier 6, répétez les étapes ci-dessus.

29s0non

([
™

[5]

Figure 20 : Cablage des fils volants CH1 et CH2

2.7.7 Cadablage de I'alimentation secteur

Le XMT1000 peut étre commandé pour fonctionner avec des entrées d'alimentation de 100-240 V CA ou de 12-28 V
CC. L'étiquette apposée sur le coté du boitier indique la tension de ligne et la puissance hominale requises pour le
compteur. Veillez & connecter le compteur uniquement & la tension de ligne spécifiée.

20
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européenne, cet appareil nécessite un dispositif de coupure
de courant externe tel qu’un interrupteur ou un disjoncteur.
Le dispositif de déconnexion doit étre clairement identifié
comme tel, visible, directement accessible et situé

& moins de 1,8 m de I'appareil.

f Avis aux clients européens ! Pour étre conforme d la directive basse tension de I'Union

ATTENTION ! La version CC est congue pour étre alimentée par une source d’alimentation de
classe 2, TBTS ou équivalente.

Reportez-vous a Figure 12 a la page 13 pour localiser les borniers et connecter I'alimentation secteur comme suit :

1. Préparez les cables d'alimentation en coupant les cables d’alimentation CA de ligne et neutre (ou les cables
d'alimentation CC positifs et négatifs) & une longueur de 0,5 po (1 cm) plus courte que le céble de terre. Cela
garantit que le fil de terre est le dernier & se détacher si le cable d'alimentation est débranché de force du

compteur.

2. Installez un presse-étoupe adapté dans l'orifice du conduit. Si possible, évitez d'utiliser les autres trous de
conduit & cette fin, pour minimiser toute interférence dans le circuit provenant de la ligne électrique CA.

cdbles doivent étre installés conformément aux instructions
« Conformité au marquage CE » & la page 5.

f Avis aux clients européens ! Pour satisfaire aux exigences du marquage CE, tous les

3. Faites passer le cdble & travers I'orifice du conduit et connectez les fils d’alimentation & la borne d'alimentation
en utilisant la numérotation des broches indiquée sur la. Figure 12 & la page 13.

IMPORTANT : Le fil de terre doit étre connecté au chdssis du systéme.

4. Enlaissant un peu de moy, fixez le céble d’alimentation & I'aide du serre-cdble.

5. Une fois le cdblage de I'appareil terming, remettez en place le couvercle du cdblage sur le boitier et serrez la vis
de fixation.

AVERTISSEMENT! Avant toute mise sous tension dans un environnement dangereux,
assurez-vous que tous les couvercles, avec leurs joints toriques, sont
installés et que les vis de fixation sont serrées.

ATTENTION ! Les transducteurs doivent étre correctement céblés avant de mettre I'appareil de
mesure sous tension.
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[Aucun contenu destiné & cette page]

22 PanaFlow™ XMT1000 Manuel d'utilisation



Chapitre 3. Programmation

Chapitre 3. Programmation

3.1 Introduction

Ce chapitre contient des instructions pour programmer les différentes fonctionnalités de I'émetteur de débit
PanaFlow™ XMTI000. Dans ce chapitre, nous allons énumérer toutes les options disponibles. L'utilisateur peut ensuite
modifier les User Preferences (préférences utilisateur) et les parameétres Inputs/Outputs (entrées/sorties), la
programmation des mesures de débit et I'étalonnage pour répondre & ses besoins.

3.1.1 Avis d’utilisation sécurisée

IMPORTANT : Seul le personnel qualifié et formé est autorisé d modifier et & valider les paramétres de sécurité.
Veuillez-vous référer au manuel de sécurité du XMT1000 pour plus de détails sur ces parametres. Tous
les utilisateurs n‘auront pas acceés a tous les menus. Certains menus sont réservés aux utilisateurs
possédant le code d'accés approprié.

ATTENTION ! Le débitmeétre XMT1000 doit étre connecté au PC uniquement par un céble Ethernet.
La connexion via les réseaux internes ou Internet n'est pas recommandée.

IMPORTANT : |l est entiérement de la responsabilité de I'utilisateur final de respecter les précautions de
cybersécurité relatives & ce produit. L'utilisateur autorisé doit conserver et protéger les
mots de passe de niveau utilisateur nécessaires pour accéder aux parametres du
programme dans l'instrument via le clavier, le logiciel PanaView™ Plus, HART ou Modbus.
L'utilisateur doit protéger les fichiers du site du programme qui sont stockés en dehors de
I'instrument et chargés via des communications numériques. L'utilisateur doit se
connecter d I'instrument via une connexion filaire directe. Toute connexion & Internet est
déconseillée.

IMPORTANT : |l est impératif que I'ordinateur connecté soit toujours analysé avec un programme
antivirus & jour.

Il est recommandé aux utilisateurs de vérifier régulierement les mises a jour du micrologiciel et les communications
de Panametrics.
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3.1.2 Fonctionnalités IHM

= &

r=l1Panametrics

©

PanaFlow™

>

Figure 21: |HM XMT1000

Les six touches du clavier magnétique servent & programmer le XMT1000 :

Symbole de clé Nom de la clé Fonctions
X Touche Pour annuler une modification numérique, quittez un menu ou
d'échappement appuyez sur la touche Retour.
Touche Entrer Pour saisir un nombre ou sélectionner une option de menu
< Touche Fleche gauche | Pour naviguer entre les options du menu, les pages ou définir la
position du curseur
> Touche Fléche droite Pour naviguer entre les options du menu, les pages ou définir la
position du curseur
A Touche Fléche vers le Pour naviguer entre les options du menu, les pages ou augmenter
haut | diminuer les valeurs numériques
v Touche Fléche vers le Pour naviguer entre les options du menu, les pages ou augmenter
bas | diminuer les valeurs numériques

3.1.3 Voyants lumineux

+ Le voyant bleu situé en haut & droite, au-dessus de I'écran, est le Power Indicator (témoin d’alimentation) qui
s’allume normalement lorsque l'instrument est sous tension.

+ Le voyant rouge situé en haut & gauche, au-dessus de I'écran, est I'Error Indicator (vqunt d’erreur). L'Error
Indicator (voyant d'erreur) clignote si une erreur est détectée sur I'instrument. Un bref message d’erreur
s'affichera dans le coin inférieur gauche de Measurement View (affichage de mesure). Si I'instrument
fonctionne sans erreur, le voyant rouge S'ETEINT.
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3.2 Codes d'acces

IMPORTANT : Tous les utilisateurs n‘auront pas acceés d tous les menus. Certains menus sont réservés aux utilisateurs
possédant les codes d'accés appropriés.

Les codes d'acceés par défaut pour le transmetteur de débit XMTI000 sont :

-+ Mot de passe de verrouillage du clavier, par défaut (fixe) = 102719 [ce mot de passe ne peut pas étre modifié]
- Mot de passe opérateur, par défaut (modifiable) = 111111

+ Mot de passe de mise & jour du logiciel, généré par le systéeme et spécifique au numéro de série du systéme
[ce mot de passe ne peut pas étre modifié].

IMPORTANT : Panametrics recommande de modifier tous les mots de passe par défaut (modifiables) aprés la mise
en service du compteur.
3.2.1 Déverrouillage du verrouillage clavier

Apreés la mise sous tension, si Measurement View (affichage des mesures) du compteur (se référer a la Figure 22)
Si une icéne de verrouillage apparait en haut & droite de I'écran, suivez les étapes ci-dessous pour déverrouiller le
compteur en mode de verrouillage du clavier.

-+ Appuyez sur ECHAP-ENTREE-ECHAP [x v x] suivi soit du mot de passe « opérateur », soit du mot de passe «
verrouillage du clavier ». L'icbne de verrouillage en haut a droite de I'écran affichera un cadenas ouvert
indiquant que le clavier du compteur est déverrouillé.

3.3 Pages d'affichage des mesures

3.3.1 Vue des mesures
A la mise sous tension, le compteur XMT1000 affiche les écrans suivants :

- Ecran du logo Panametrics

- Ecrans d'initialisation du compteur

+ Auto-tests et résultats a la mise sous tension

« Enfin, un Measurement View (écran des mesures) (Voir Figure 22)

Cet écran (se référer & la Figure 22) sera désigné par le terme « Measurement View » (Affichage de mesure) tout au
long de ce chapitre. L'utilisateur peut choisir la mesure & afficher dans cette vue & partir d'une liste d'options.
Lindicateur d’erreur situé en bas & gauche de I'écran sera vide si le compteur ne présente aucune erreur.

— Mesure ¢ afficher

Vitesse —— @ +—— Icone de verrouillage / déverrouillage

0.000———— Valeur pour la mesure sélectionnée
m/s —— Unité de la valeur affichée
— Numéro d'erreur et bréve description de l'erreur

22 : SingleChAccuracy

Figure 22 : Affichage des mesures
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3.3.11 Modification du format d'affichage

Pour modifier le format d'affichage, procédez comme suit et consultez la documentation Figure 23.

1. Appuyer [»] jusqu'a ce que licdne de verrouillage sur Measurement View (Affichage de mesures) du compteur
soit mise en surbrillance, puis appuyez sur Enterg[ENTREE].

2. Dans le Main Menu (Menu principal) sélectionnez Display Format [Format Affichage], appuyez ensuite sur
Enter [ENTREE].

3. Sélectionnez le format One Variable [Une variable] ou Two Variable [Deux variable] ou Totalizer [ Totaliseur]
selon votre convenance.

Velocity Main Menu Display Format Velocity E
ol B A ¢ |
0.000 Rrogram Two Variable 0'000

m/s X Errors/Warnings —x Totalizer m/s
Flow Info

Vv A

Display Format Velocity E
One Variable V' 0.000 m/s

LW Two Variable >
Ch1 Velocity

Totalizer

0.000 m/s

Vv A

Display Format Fwd Vol Total NS "]
One Variable 7 0.000 mA3

Two Variable g | Rev Vol Total
. 0.000 mA3

Figure 23 : Modification du format d’affichage
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3.3.1.2  Sélection d’'une mesure composite a afficher

Pour sélectionner une mesure composite d afficher dans Affichage de mesures, procédez comme suit et consultez la

documentation Figure 24.

1. Appuyez sur [»] jusqu'a ce que le nom de la mesure sur I'écran d'affichage de mesures du compteur soit mis en
surbrillance, puis appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Dans Ecran de mesures sélectionnez Composite [Composite], puis appuyez sur Enter [ENTREE].

3. Ensuite, sélectionnez la mesure que vous souhaitez voir dans Measurement View (Affichage de mesures) et
appuyez sur Enter [ENTREE].

m—\—ﬁ 7 Display Measurement Composite
i N Composite | S eiociy | -
0.000 Channel 1 Volumetric (Act)

m/s X Channel 2 ¢ Volumetric (Std)
Channel 3 v'ou X Mass v

(ou) v A
Velocity E Composite Inv Vol Measure

0.000 m/s Raw Velocity A —‘/. LAl Fwd Vol Inventory

EEe Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Batch Vol Total j—— Net Vol Inventory

0.000 mis Inventory Vol Total ~7 v ou X inventory Time
A 4 A

Composite

Batch Mass Total Ao
Inventory MassTotal
Soundspeed

hd
v A

Composite

K-Factor Ao
Reynolds K-Factor
Reynolds #

On Board Temperature i 4
v A

Composite Inputs

Reynolds # A _L. U Fluid Temperature

On Board Temperature Pressure
-

Diagnostics w|vouX
h 4 VN

Composite Diagnostic

Reynolds # o v M Cycle Time

On Board Temperature
Inputs

v | voux

Figure 24 : Sélection d'une mesure composite a afficher
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3.3.1.3 Sélection d’'une mesure de canal a afficher

Pour sélectionner une mesure de canal a afficher dans Measurement View (Affichage de mesures), procédez
comme suit et consultez la Figure 25.

1.  Appuyez sur [ »] jusqu'd ce que le nom de la mesure sur I'écran Measurement View (Affichage de mesures) du
compteur soit mis en surbrillance, puis appuyez sur Enter [ENTREE].

2, Ii)ons la ﬁ)isplay Measurement (Affichage de mesures) sélectionnez Channel x [Canal x], puis appuyez sur Enter
ENTREE].

3. Ensuite, sélectionnez la mesure que vous souhaitez voir dans Measurement View (Affichage de mesures) et
appuyez sur Enter [ENTREE].

m—| =) 7 Display Measurement Channel 1
Composi Aoty | ES
0_000 i Channel 1 Volumetric (Act)
m/s X Channel 2 Volumetric (Std)
Channel 3 viou X Mass Flow v
(ou) Vv A
Velocity E Channel 1 Ch1/Inv Vol Measure
Raw Velocity oA v Ld Fwd Vol Inventory
0.000 m/s Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Batch Vol Total Net Vol Inventory
0.000 m/s Inventory Vol Total v vouXx Inventory Time
v A
Channel 1 Ch 1/Diagnostics
Batch Mass Total a~ Wedge Soundspeed A
Inventory MassTotal Wall Time
Soundspeed Lining Time
v Angle in Fluid A 4
hd o w .
Channel 1 Ch 1/Diagnostics
Gain V'S v b Transit Time Up o
Std Deviation Gain Transit Time Dn
K-Factor Delta-T
w [V OUX | sigquaityup v
h A
Ch 1/Diagnostics
Sig Quality Dn VS
Amplitude Up
Amplitude Dn
SNR Up v
hd A
Ch 1/Diagnostics
SNR Dn V'S
Gain Up
Gain Dn
—
A 4 N
Ch 1/Diagnostics
ATw Amplitude Up “
ATw Amplitude Dn
ATw SNR Up
[ATw SNR Dn A 4
hd A
Ch 1/Diagnostics
ATw Gain Up V'S
ATw Gain Dn
Wedge Soundspeed
Wall Time w

Figure 25 : Sélection d’'une mesure de canal a afficher
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3.31.4 Affichage du totalisateur

L'affichage du totalisateur sur Measurement View (Affichage de mesures) présente les mesures totalisées et permet
de démarrer, d'arréter et de réinitialiser les totaux. Se référer a la Figure 23 pour définir le format d'affichage sur
Totalisateur. Suivez les étapes suivantes pour sélectionner les mesures du totalisateur appropriées & afficher sur
Measurement View (Affichage de mesures). Reportez-vous a la Figure 26.

2,

Appuyez sur le bouton [»] du clavier jusqu'a la mise en surbrillance du nom de la Mesure sur I'écran
Measurement View (Affichage de mesure) et appuyez sur Enter [ENTREE].

Dans Display/Totalizer &Afficqh e [ Totaliseur), sélectionnez Composite [Composite] ou Channel x [Canal x],
puis appuyez sur Enter [ENTREE].

Ensuite, sélectionnez la mesure du totalisateur que vous souhaitez afficher sur Measurement View (Affichoge de
mesures) et appuyez sur Enter [ENTREE].

Appuyez sur [ »] la touche du clavier jusqu'a ce que [ I ou »] soit mis en surbrillance pour arréter ou démarrer la
totalisation respectivement.

Appuyez sur [ »] bouton sur le clavier jusqu'd ce que [U] est mis en surbrillance pour réinitialiser/effacer les
mesures totalisées.

Fwd Vol Total g | v Totolizer o Totalizer/Composite
0000 M3 1e - -~
Rev Vol Total Channel 1 . Rev Vol Batch
0.000 m*3 % Channel 2 Net Vol Batch
Channel 3 viouX Batch Time v
(ou) A 4 A h 4 A
Fwd Vol Total no E Totalizer/Composite
0.000 mA3 Batch Totals Time a
Rev Vol Total Fwd Mass Totals
0.000 m*3 Rev Mass Totals
Net Mass Totals v
h 4 A
Totalizer/Composite
Net Mass Batch a“

Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch

Net Std Vol Batch v

Totalizer v Totalizer/Channel 1
Composite “ & Fwd Vol Batch o
L) Channel 1 Rev Vol Batch
Channel 2 B Net Vol Batch
Channel 3 v OUX Batch Time A 4
A 4 V
Totalizer/Channel 1
Batch Time A
Fwd Mass Batch

Rev Mass Batch

v
v A

Totalizer/Channel 1
Net Mass Batch o
Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch

Net Std Vol Batch v

Figure 26 : Sélection des mesures du totalisateur pour I'affichage
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3.3.2 Page de connexion et page principale

Pour vous connecter au compteur, procédez comme suit :

1.  Appuyez sur [»] jusqu'a ce que l'icdne de verrouillage sur I'écran Measurement View (Affichage de mesures) du
compteur soit mise en surbrillance, puis appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Ii)ons le I]vlenu principal faites défiler vers le bas et sélectionnez Program [Programme], puis appuyez sur Enter
ENTREE].

3. Défilez et sélectionnez le niveau d’accés souhaité Operator [Opérateur], puis appuyez sur Enter [ENTREE].
4. Entrezle mot de passe du niveau d'accés opérateur et appuyez sur Enter [ENTREE].

5. Une fois les étapes de connexion terminées, vous verrez les pages principales telles qu'elles apparaissent dans
Figure 27. Pour passer d'une page & I'autre, appuyez sur [<] ou | » ] et pour faire défiler les options d'une page,
appuyez sur [AJet[V].

Remarque: Pour faciliter la navigation, le défilement vertical est circulaire, ce qui signifie que si vous appuyez sur
[A]lorsque la premiére option est sélectionnée, vous serez redirigé vers la derniére option de la page.
De méme, lorsque vous appuyez sur [v] Lorsque la derniére option est sélectionnée, vous serez
redirigé vers la premiere option de la page.

Log-in Steps

Velocity E Main Menu Program

. VS
s Display Format v °
0.000 1 Admin

m/s Errors/Warnings
Flow Info

Main Menu

- Factory

Errors/Warnings -~
Flow Info 7
Keypod Lockout

Software Upgrade| -

Enter Operator Password WARNING!
v 111111 After Entering the correct
v ;
[ x1 ESC [ v ] ENTER [¢ Password, the system will go
i to config mode. Confirm it,
[«»] MOVE [ ] MODF Press Enter!

PAGES PRIMAIRES

System > } 4 'nput/Output [ 3 } 4 Programming » } 4 Calibration »
Communication Port SRS [ Composite] [ Meter Factor] -

Meter Settings Analog Output (Std) Channel 1 Calibration Mode

View Error Log 4 Digital Output (Std) 4 Channel 2 Calibration Type

Reset Error Log Option Comm (Slot 1) v Channel 3 < Reset K-Table v
4 Input/Output > 4 Calibration >
[Analog Output (Std) S Reset K-Table a

Digital Output (Std) K-Table Selection

Option Comm (Slot 1) No. of Points

Option 1/0 (Slot 2) A 4 4

i Accés opérateur ou supérieur

Figure 27 : Etapes de connexion et pages principales
IMPORTANT : Si aucune touche du clavier n‘est enfoncée pendant 5 minutes, le XMT1000 quitte le programme et

revient a I'affichage des mesures. Les modifications ne pouvant étre conservées qu’apres confirmation
par I'utilisateur, le compteur rejette toute modification de configuration non confirmée.
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3.4 Programme principal - Parameétres systéme

3.4.1 Sélection d'unités

Chapitre 3. Programmation

L'opérateur peut sélectionner les unités de mesure préférées. Suivez les étapes décrites dans la section « Page de
connexion et page principale » pour accéder d la page des parameétres Systéme. Sélectionnez ensuite Unit Settings
[Parameétres d'unité] et appuyez sur Enter [ENTREE], les types de mesures s'affichent alors comme & la Figure 28
ci-dessous ; vous pouvez sélectionner les unités correspondantes.

System } 7 Meter Units 7 English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
i e - Velocity o v ) e oA
Meter Settings Metite Cubicft/min
View Error Log X X Volumetric (Std) ¢ Cubicft/hr
Reset:ErrorLog Mass w |vouX Cubicft/day A4
English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
Vol Totalizer V' U.S Gallons/sec o~
Mass Totalizer U.S Gallons/min
Dimensions U.S Gallons/hr
Angle_| v uS Gallons/doy [N
v A v A
. . . English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
Acces opérateur ou superieur Angle VN U.SKilo Gallons/min .M\
Density U.S Kilo Gallons/hr
Pressure U.S Kilo Gallons/day
[Femperature | v v

3.4.1.1

Figure 28 : Sélection d'unités

Groupes et unités d'unités pris en charge

Ce Tableau 3 spécifie les groupes d'unités et leurs unités respectives prises en charge dans XMTI000.

Tableau 3 : Groupes d’unités et unités prises en charge

Groupe d'unités
Unités de vitesse

Unités métriques prises en charge

m/s pieds/s

Unités d’anglais prises en charge

Unités volumétriques

m?/s, m3/min, m3/h, m3/d, L/s, L/min,
L/h, ML/d

ft2/s, ft2/min, ft2/h, ft/d, gal/s, gal/min, gal/h,
gal/d, bbl/s, bbl/min, bbl/h, bbl/d, kgal/min,
kgal/h, kgal/d, kbbl/min, kbbl/h, kbbl/d,
ac-ft/min, ac-ft/h, ac-ft/d, ac-in/s,
ac-in/min, ac-in/h, ac-in/d, impgal/s,
impgal/min, impgal/h, impgal/d, Mbbl/d,
Mimpgal/d, Mgal/d

Unités volumétriques
standard

SL/s, SL/min, SL/hr, SL/d, Sm?3/s,
Sme/min, Sme/hr, Sm3/d

SCFH, SCFM, SBBLD, SBBLH, SBBLM, SBBLS,
SCFD, SCFS

Unités de masse

kg/s, kg/min, kg/h, kg/d, Ton/s,
Ton/min, Ton/h, Ton/d

|b/S, Ib/min, |b/h, Ib/d, klb/S, ka/min, klb/h,
kib/d, STon/s, STon/min, STon/h, STon/d

Unités totales volumétriques

m3, L, Smé, S, ML, Mm?

ft2, Mft?, gal, Mgal, bbl, Mbbl, ac-ft, ac-in,

impgal, sft?
Unités de masse totale kg, MTon Lb, STon
Unités de dimensions mm in

Unités de densité

kg/m?, g/cm?, Ton/m?, kg/L, g/mL,
kg/dm?

oz[in?, Ib/in?, Ib/ft?, Ib/gal

Unités de pression

kg/m?, Pa, MPa, KPa, bar, mBar, Torr,
atm

Psi-g, Psi-a
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Tableau 3 : Groupes d’unités et unités prises en charge

Groupe d'unités Unités métriques prises en charge Unités d'anglais prises en charge
Unités d'angle Degré, Radians Degré, Radians
Unités de température °C, K, °F, °R °C, K, °F, °R
Unités de viscosité cSt, m?/s ft2/s

3.4.2 Parameétres du compteur

Pour modifier la langue, les parameétres d’affichage, la date systeme, I'étiquette du compteur, le mot de passe ou
consulter les informations relatives au compteur, suivez les étapes décrites dans la section correspondante « Page
de connexion et page principale » pour accéder a la page des parametres systeme. Ensuite, mettez en surbrillance
Meter Settings [Paramétres du compteur] et appuyez sur Enter [ENTREE] Figure 29. Vous trouverez ci-dessous les
options disponibles.

System 13 Meter Settings Display Display/Backlight Backlight/Timeout Timeout
Meter Units v Iisplay | A ud Backlight] L ‘AIW“ s On 4 Timeout v Uit '
_S Language Contrast . 10 s 10
View Error Log X System Date X X X voux [x)UnDO (v SAVE
Reset Error Log Meter Tag Y [«»] MOVE [y ] ALTER

hd A

Meter Settings 7 Change password 7 Password/Operator Enter new Operator passworf

Meter Ta A No v

Lobel — . 1un

[ %] UNDO [ v'] SAVE
X X vouXx
About Meter v [«»] MOVE I : 1 ALTER
. A
; About Meter Sensor S/N Ch#1Up Ch#1 Up

petersettings || pmmmm s | o - .2

Meter Tag S /N 2147483647

gl ensor S/ Ch#1Dn 2147483647

Product Type Ch#2 U, [ x] UNDO [ v'] SAVE
Change Password X L Typ! . X p b & oux
- Transmitter Version v Ch#2 Dn ¥ [«»]) MOVE [ 4 ] ALTER
h 4 A

About Meter
Transmitter Version A
MPU Version

FF Version (Slot1)

AI7AQ Version (Slot2) RS

Accés opérateur ou supérieur

Figure 29 : Paramétres du compteur

3.5 Programme principal - Entrées et sorties

3.56.1 Parameétres des ports Modbus

Le compteur XMT1000 prend en charge les communications numériques utilisant le protocole MODBUS/RTU, avec des
interfaces de couche physique RS-485 a 3fils. Le débit en bauds peut étre spécifié de 2400 & 115 200 bits par seconde
(bps), avec une parité sélectionnable et un nombre de bits d'arrét (par défaut = 115 200, pair, 1 bit d’arrét). Suivez les
étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder & la page des paramétres
Input/Output (Entrée/So[tie). Ensuite, mettez en surbrillance Communication Port [ Port de communication] et
appuyez sur Enter [ENTREE]. Figure 30 ci-dessous indiquent les options disponibles.
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Baud Rate
2400
4800
9600
19200
4 Input/Output 3 v Communication Port & B";’gz';%te
A Baud Rote 33400
Analog Output (Std) Parity 57600
A ¢ °
Digital Output (Std) i X Address / ou X
Option Comm (Slot1] @7 Stop Bits
o A
Communication Port Parity
Baud Rat v None
aud Rate — ) B
[ ] -
Address —
Stop Bits vou X
Communication Port 7 Address Address
Baud Rate » Address] v 1
Parity 1
K X [ %] UNDO [ v] SAVE
Stop Bits v ouX | [«»] MOVE [74 ]ALTER
Communication Port v Stop Bits
Baud Rate » oH
Parity 2
Address
top sis| Lt

Figure 30 : Paramétrage du port Modbus

3.6.2 Sortie analogique standard

Le XMTI000 posséde une Analog Output (sortie analogique) et une Digital Output (sortie numérique) en
configuration standard.

3.6.2.1 Configuration de la sortie analogique

Le compteur XMT1000 posséde une sortie analogique en configuration standard. Pour des sorties analogiques
supplémentaires, des cartes E [ S optionnelles peuvent étre achetées. Suivez les étapes décrites dans la section
« Page de connexion et page principale » pour accéder & la page des paramétres Input/Output (Entrée/Sortie).

Ensuite, mettez en surbrillance Analog Output (Std) [Sortie analogique (Std)] et appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Sivous ne souhaitez pas connecter une sortie analogique, vous devez désactiver la sélection de sortie
analogique.

3. Sivous connectez une sortie analogique, choisissez I'option 4-20 mA. Vous trouverez dans la Figure 31 ci-dessous

les options disponibles.

4. Sélectionnez la mesure & envoyer sur la sortie 4-20 mA, puis sélectionnez Base Value [Valeur de base] et
Fullvalue [Valeur compléte]. Reportez-vous au Tableau 4 pour consulter les options de mesure disponibles pour
la sortie analogique.

5. Sélectionnez Error Handling [Gestion des erreurs]. Reportez-vous a la section 3.5.2.2 pour choisir une option qui
convient a vos besoins.

Tableau 4 : Options de mesure pour la sortie analogique

Canal de mesure Options de mesure pour la sortie analogique

Composite Vitesse, débit volumétrique réel, débit volumétrique standard, débit
massique, débit volumétrique moyen, vitesse du son, Reynolds#

Canal x Vitesse, débit volumétrique réel, débit volumétrique standard, débit
massique, débit volumétrique moyen, vitesse du son, écart type du gain,
gain et rapport signal / bruit
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3.5.2.2 Comprendre I'option de gestion des erreurs

Vous trouverez ci-dessous Tableau 5 la réponse & chacune des options de gestion des erreurs. Pour un indicateur
multicanal, 'option Path Error Handling [ Gestion des erreurs de chemin] doit étre activée. (Voir Figure 45) modifie la
réponse de sortie. Voir Tableau 6 pour la réponse de sortie analogique avec Path Error Handling [ Gestion des erreurs
de chemin] activée.

Remarque: Tableau 6 suppose que la mesure volumétrique réelle composite est choisie comme mesure pour la
sortie analogique.

Tableau 5 : Options de gestion des erreurs de sortie analogique

Option Réponse de sortie
Low (Faible) Force la sortie & 3,6 mA en cas d’erreur
High (Elevé) Force la sortie & 20 mA en cas d'erreur
Hold (Maitenir) Retient la derniére « bonne » lecture
Other (Autre) Permet & I'utilisateur de saisir une valeur comprise entre 4 mA et 20 maA,
qui sera affichée en cas d’erreur.

Tableau 6 : Gestion des erreurs de sortie analogique avec la gestion des erreurs de chemin activée

Comportement
volumétrique
Chlen Ch2en Ch3 en Erreur affichée composite Réponse de sortie
erreur erreur erreur dans le compteur attendu (Act) analogique
Non Non Non Aucune erreur Volume composite MA proportionnel au
mesuré (Act) volume composite
mesuré (Act)
Oui Non Non E22: Précision d un | Volume composite MA proportionnel au
seul canal mesuré (Act) volume composite
mesuré (Act)
Non Oui Non E22: Précision d un | Volume composite mA proportionnel au
seul canal mesuré (Act) volume composite
mesuré (Act)
Non Non Oui E22: Précision d un | Volume composite mA proportionnel au
seul canal mesuré (Act) volume composite
mesuré (Act)
Oui Oui Non E23: Précision Volume composite mMA proportionnel au
multicanal mesuré (Act) volume composite
mesuré (Act)
Non Oui Oui E23: Précision Volume composite mMA proportionnel au
multicanal mesuré (Act) volume composite
mesuré (Act)
Oui Non Oui E23: Précision Volume composite mMA proportionnel au
multicanal mesuré (Act) volume composite
mesuré (Act)
Oui Oui Oui E23: Précision Le volume Valeur mA basée sur le
multicanal composite mesuré | paramétre [Gestion des
(Act) conserverala erreurs]
derniére bonne
valeur
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4 Input/Output » Analog Output (Std) 4-20mA | Measurement Type MeusurementType/Cump‘
X L Off ) . /4 [Composite] N 4 Qe |
Digital Output (Std) - B Base Value harireld Volumetric (Act)
Option Comm (Slot 1) 3 ] Fullvolue X Channel 2 Fouss|  [plumetricisto]
Option 1/0 (Slot 2) v v Calibrate a4 Channel 3 v Mass Flow
v o v a
Measurement Type/Comp
Mass Flow 4
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
v
Measurement Type Measurement Type/Ch #1
Composite a v By Velocity | a
Richonnel 1 Volumetric (Act
Channel 2 oux Volumetric (Std)
Channel 3 ¥ Mass Flow
b A
Measurement Type/Ch #1
Avg Vol Flow Rate a
Soundspeed
Gain
i oevioton ol Jy
v A
Measurement Type/Ch #1
Gain
Std Deviation Gain
RUp
5 3 5oz [SNRDn | v
Acces operoteur ou superieur
b 4 .
5-280 mAv : P Full Value Full Value
ase Value a Lo UNIT:  ft/:
JFull Voluel fFull Value| 30000
Calibrate 3.0000 ft/s AV
Error Handling v X vouX b 1UNRo [r A
[«* ] MOVE [y JALTER
d y'
4-20mA Calibrate Calibrate 4mA
Base Value N . N oiibrate 4mA e UNIT: mA
Full Value 4.000
[Calibrate} Calibrate 20mA [ % JUNDO [ v ]SAVE
Error Handling v X Percentage of Scale vouX | s move [ ALTER
4-20 mA Error Handling Error Handling Value Value
Base Value & 4 Low P v UNIT: mA
Full Value High - 4,00
Calibrate v Hold 400 mA W [x JUNDO [ v ]SAVE
v o EEE X v [«» ]MOVE [y ]ALTER

Figure 31: Configuration de la sortie analogique

3.5.2.3 Etalonnage de la sortie analogique

Pour étalonner la sortie analogique, suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page
principale » pour accéder & la page des paramétres Input/Output (entrée [ sortie). Vous pouvez utiliser un
multimétre ou un systéme DCS/SCADA pour étalonner la sortie analogique. Que I'on utilise un multimétre ou un
systéme DCS/SCADA, les étapes ci-dessous restent les mémes. Pour une meilleure lisibilité, les étapes ci-dessous
indiquent uniquement le multimétre et ne répétent pas « multimétre » ou « DCS/SCADA ».

1. Allumez le multimétre (si vous en utilisez un) et réglez-le pour mesurer le courant continu (mA). Connectez le fil
de test du c6té positif (Aout+) de la sortie analogique principale & la borne positive du multimétre, et le fil négatif
d la borne négative (Aout-).

2. Ensuite, dans le menu du compteur, sélectionnez Analog Output (std) [Sortie analogique (std)] et appuyez sur
Enter [ENTREE]. Ensuite, mettez en surbrillance [4-20mA] et appuyez sur Enter [ENTREE].

3. Faites défiler vers le bas et sélectionnez I'option Calibrate [Etalonner].

4. Sélectionnez Calibrate 4mA [Etalonner 4mA] et vérifiez si la lecture sur le multimétre indique 4,00 mA £ 0,01 mA.
Sila valeur sur le multimétre n'est pas de 4,00 mA + 0,01 mA, entrez la valeur lue sur le multimétre dans Calibrate
4mA (Etalonnage 4 mA) et appuyez sur Enter [ENTREE]. Vérifiez & nouveau le multimétre et assurez-vous que le
courant affiché est de 4,00 mA & £0,01 mA prés.

5. Sélectionnez Calibrate 20mA [Etalonner 20mA] et vérifiez si la lecture sur le multimétre indique 20,00mA = 0,01
mA. Si la valeur sur le multimétre n'est pas de 20,00 mA £ 0,01 mA, entrez la valeur lue sur le multimeétre dans
Calibrate 20mA (Etalonnage 20 mA) et appuyez sur Enter [ENTREE]. Vérifiez & nouveau le multimétre et
assurez-vous que le courant affiché est de 20,00mA & £0,01 mA prés.
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o

Sélectionnez Percentage of Scale [Pourcentage de I'échelle] et ajustez I'échelle a 0,00 % et appuyez sur Enter

[ENTREE], puis vérifiez que la lecture sur le multimétre est de 4,00 mA G +0,01 mA prés. Réglez ensuite I'echelle a
50,00 % et appuyez sur Enter [ENTREE], puis vérifiez que la lecture sur le multimetre est de 12,00 mA & 0,01 mA
pres. Réglez ensuite I'échelle & 100,00% et appuyez sur Enter [ENTREE], puis vérifiez que la lecture sur le multimétre

est de 20,00mA & +0,01 mA pres.

7. Siles étapes 4, 5 et 6 ont été réalisées et vérifiées avec succeés, la sortie analogique est correctement calibrée.

3.6.3 Sortie numérique standard
3.6.3.1 Configuration de la sortie d'impulsion

Pour programmer une sortie d'impulsions, suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page
principale » pour accéder & la page des paramétres Input/Output (entrée [ sortie) :

1. Dans le menu du compteur, sélectionnez Digital Output (Std) [Sortie numérique (Std)] et appuyez sur Enter
[ENTREE]. Sélectionnez ensuite I'option Pulse [Impulsion]

2. Configurez les options Polarity [Polarité], Measurement Type [Type de mesure], Pulse Value [Valeur
d'impulsion], Pulse width [Largeur d'impulsion], Test Pulse [Impulsion de test] et Error Handling [Gestion des
erreurs] en fonction de vos besoins. Vous trouverez Figure 32 ci-dessous les options disponibles. Référez-vous
également au Tableau 7 ci-dessous pour comprendre chaque option.

Tableau 7 : Options de sortie d'impulsion

Option
Polarity (Polarité)

Description fonctionnelle

Choisissez I'extrémité descendante ou ascendante de
l'impulsion

Measurement Type (Type de mesure)

Choisissez le canal et la mesure & utiliser en sortie.

Pulse Value (Valeur d'impulsion)

Choisissez le nombre d'unités de la mesure choisie qui sont
accumulées avant I'émission d’'une impulsion.

Pulse Width (Largeur d'impulsion)

Choisissez la durée de chaque impulsion émise.

IMPORTANT : Assurez-vous que le compteur n‘est pas
configuré pour émettre plus d'une impulsion
pendant cette période, car cela pourrait
entrainer des impulsions manquées.

Test Pulse (Test d'impulsion)

Saisissez le nombre de pulsations & tester

Error Handling (Gestion des erreurs)

Choisissez la réponse de sortie Pulse en cas d'erreur.

Pour connaitre les options de mesure disponibles sur la sortie d'impulsions, veuillez consulter la section

correspondante Tableau 8.

Tableau 8 : Options de mesure pour la sortie d’'impulsions

Canal de mesure Options de mesure pour la sortie d'impulsions

Composite Totaux volumétriques directs, Totaux volumétriques inverses, Totaux
volumétriques nets, Totaux massiques directs, Totaux massiques inverses,
Totaux massiques nets, Totaux volumétriques standard directs, Totaux
volumétriques standard inverses, Totaux volumétriques standard nets

Canal x Totaux volumétriques directs, Totaux volumétriques inverses, Totaux
volumétriques nets, Totaux massiques directs, Totaux massiques inverses,
Totaux massiques nets, Totaux volumétriques standard directs, Totaux
volumétriques standard inverses, Totaux volumétriques standard nets
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Input/Output Digital Output (Std) Pulse Polarit;
P p 9 P y
Analog Output (Std) & v Off Polarity| ol AN Y- |
d - Measurement -
— — Positive
Option Comm (Slot 1) X Frequency Pulse Value v |vou ¥
Option 1/0 (Slot 2) v Alarm Pulse Width
k.. A
Pulse Measurement Type Measurement Type/Comp
Polarity A v N 7 o A
Measurement Type] Channel 1 *| Rectol Bateh
— ev Vol Batc
Pulse Value . X Channel 2 m Net Vol Batch
Pulse Width Channel 3 v Fwd Mass Batch
v A v o
Measurement Type/ComB
Net Vol Batch
Fwd Mass Batch
Rev Vol Batch
[Net Mass Batch| "
Measurement Type r Measurement Type/CH #Al
Composite . |2 | o R
Rev Vol Batch
f—
Channel 2 Net Vol Batch
Channel 3 v v'ouX|  Fwd Mass Batch v
h 4 y N
Measurement Type/CH #1
Net Vol Batch 4
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch
i 3
Accés opérateur ou supérieur v P et Mogs Batch
P"'I:el . R v Pulse Value o Zl’{‘lls.re:v‘:rl]‘i%
olarity [Pulse Value | —_—
Measurement Type 10.00 A3 10.00
:x : m —— ][ x JUNDO [ v ]SAVE
Pulse Width y VouX|iarmove [4 JALTER
) 4 -
Pulse : Pulse Width
Pulse Width
Polarity A v v UNIT: ms
—_— — i
Measurement Type 5.00 ms e
Pulse Value ‘—x [ x JUNDO [ v ]SAVE
v ou X| A
[«>]1MOVE [y ]ALTER
Pulse Test Pulse
Pulse Value & v Testpuke v 0
Pulse Width 0
— ¢ [x JUNDO [ v ]SAVE
: X
ErrorHandling v Voull o move | 4 JALTER
hd A
P“'::|5e it R i Error Handling
—_— L] -
Pulse Width Stop
Test Pulse e
o oncl o BN KRR

Figure 32 : Configuration de la sortie d’'impulsion

PanaFlow™ XMTI000 Manuel de l'utilisateur

37



Chapitre 3. Programmation

3.6.3.2 Configuration de la sortie de fréquence

Pour programmer une Frequency Output (sortie de fréquence), suivez les étapes décrites dans la section « Page de
connexion et page principale » pour accéder & la page des paramétres Input/Output (entrée [ sortie) :

. Dans le menu du compteur, sélectionnez Digital Output (Std) fSortie numérique (Std)] et appuyez sur Enter
[ENTREE]. Ensuite, sélectionnez I'option Frequency [Fréquence] et appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Configurez les options Measurement Type [Type de mesure], Base Value [Valeur de base], Full Value [Valeur
compleéte], Full Frequency [Fréquence compléte], Test Pulse [Impulsion de test] et Error Handling [Gestion des
erreurs] en fonction de vos besoins. Vous trouverez Figure 33 ci-dessous les options disponibles. Référez-vous
également au Tableau 10 ci-dessous pour comprendre chaque option.

Pour connaitre les options de mesure disponibles sur la sortie de fréquence, veuillez consulter la section
correspondante Tableau 9.

Tableau 9 : Options de mesure pour la sortie de fréquence

Canal de mesure Options de mesure pour la sortie de fréquence
Composite Vitesse, débit volumique réel, débit volumique standard, débit massique, débit
volumique moyen, vitesse du son, Reynolds#
Canal x Vitesse, débit volumétrique réel, débit volumétrique standard, débit massique,
débit volumétrique moyen, vitesse du son, écart type du gain, gain et rapport
signal / bruit

Tableau 10 : Options de sortie de fréquence

Option Description fonctionnelle

Type de mesure Choisissez le canal et la mesure & utiliser en sortie.

Valeur de base Saisissez la valeur de mesure qui doit correspondre d la valeur minimale de la
plage de fréquences.

Valeur totale Saisissez la valeur de mesure qui doit correspondre @ la valeur maximale de la
plage de fréquences.

Pleine fréquence Saisissez la valeur maximale de la plage de fréquences que vous souhaitez
émettre.

Test d'impulsion Saisissez le hombre d'impulsions & tester.

Gestion des erreurs Choisissez la réponse de sortie en fréquence lors d'une condition d'erreur :

Valeur basse, haute, stable ou autre. En cas d’erreur de mesure, la valeur de
gestion des erreurs choisie sera envoyée d la sortie de fréquence.
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4 Input/Output » Digital Output (Std) Frequency Measurement Type Measurement Type/Comp
Analog Output (Std) off v [Measurement Type IS a v Je | A
Pulse Base Value Channel 1 Volumetric (Act)
Option Comm (Slot 1) 2 X Full Value v Channel 2 vouX \::Ium;ltnc{Std] v
Option 1/0(Slot2) v Alarm Full Frequency Channel 3 ¥ aEs oW
) 4 A v P N
Measurement Type/Comp
Mass Flow 4
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
v
[Reynolds#]
Measurement Type Measurement Type/CH #1
Composite 4 . 4
Volumetric (Act)
Channel 2 voux | Mass Flow
Channel 3 Soundspeed ¥
A 4 P N
Measurement Type/CH #1
Gain 4
Std Deviation Gain
SNR Up .
[SNR Dn}
v o
- # — Frequency Base Value Base Value
Acces opérateur ou supérieur . UNIT: m/s
p p Measurement Type [Base Value | v 0.000
Full Value 0000 m/s | (x yunoo (v ysave
Full Frequency [«>]MOVE [y JALTER
v o
Frequency Test Frequency Test Frequency
Full Value A v | UNIT: Hz
Full Frequency _
0 Hz ._/ou)( [x 1UNDO [ v ]SAVE
Error Handling v [«» IMOVE [4 JALTER
"""" v A
Frequency Error Handling Error Handling Value Value
Full Value A Low v Valuel Y ] UNIT: Hz Bido
Full Frequency High
Test Freiuenci Hold % 12000 Hz 7o [ x JUNDO [ v ]SAVE
- A
’ ° [«<>]1MOVE [y ]JALTER

3.6.3.3

Figure 33 : Configuration de la sortie de fréquence

Comprendre I'option de gestion des erreurs

Le Tableau 11 affiche la réponse & chacune des options de gestion des erreurs de sortie de fréquence. Pour un
compteur & trajets multiples, 'option Path Error Handling [ Gestion des erreurs de trajet] doit étre activée.(Voir Figure
45) modifie la réponse de sortie. Voir Tableau 12 pour la réponse de sortie de fréquence avec Path Error Handling
[Gestion des erreurs de chemin] activé.

Remarque :

Tableau 12 suppose que le type de mesure volumétrique réel composite est choisi pour la sortie de
fréquence et que la configuration du chemin est de 3 chemins.

Tableau 11: Options de gestion des erreurs de sortie de fréquence

Option Réponse de sortie

Faible Force la sortie & 0 Hz en cas d'erreur

Elevé Force la sortie & 10000 Hz en cas d'erreur

Retient Retient la derniére « bonne » lecture Hz

Autre Permet & l'utilisateur de saisir une valeur comprise entre 0 Hz et 12 000 Hz &
afficher en cas d'erreur.
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Chl en
erreur

Ch2 en
erreur

Ch3 en
erreur

Erreur affichée
dans le
compteur

Tableau 12 : Gestion des erreurs de sortie de fréquence avec la gestion des erreurs de chemin activée

Comportement
volumétrique

composite attendu

(Act)

Réponse de sortie en
fréquence

Non Non Non Aucune erreur Volume composite Fréquence proportionnelle
mesuré (Act) au volume composite
mesuré (Act)
Oui Non Non E22:Précision a Volume composite Fréquence proportionnelle
un seul canall mesuré (Act) au volume composite
mesuré (Act)
Non Oui Non E22:Précision a Volume composite Fréquence proportionnelle
un seul canall mesuré (Act) au volume composite
mesuré (Act)
Non Non Oui E22:Précision Volume composite Fréquence proportionnelle
un seul canal mesuré (Act) au volume composite
mesuré (Act)
Oui Oui Non E23 : Précision Volume composite Fréquence proportionnelle
multicanal mesuré (Act) au volume composite
mesuré (Act)
Non Oui Oui E23 : Précision Volume composite Fréquence proportionnelle
multicanal mesuré (Act) au volume composite
mesuré (Act)
Oui Non Oui E23 : Précision Volume composite Fréquence proportionnelle
multicanal mesuré (Act) au volume composite
mesuré (Act)
Oui Oui Oui E23: Précision Le volume composite Valeur de fréquence
multicanal mesuré (Act) basée sur le paramétre
conservera la derniére Error Handling [Gestion
bonne valeur des erreurs]

3.6.3.4 Configuration de la sortie d’alarme

Pour programmer Alarm Output (Sortie d’alarme), suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et
page principale » pour accéder d la page des paramétres Input/Output (entrée [ sortie) :

1. Dans le menu du compteur, sélectionnez Digital Output (Std) [Sortie numérique (Std)] et appuyez sur Enter

2.

[ENTREE]. Sélectionnez ensuite I'option Alarm [Alarme].

Sélectionnez les options Alarm State [Etat de I'alarme], Alarm type [Type d’alarme], Measurement Type [Type
de mesure], Measurement Type [Test d’alarme] et Alarm Value R/oleur de I'alarme] en fonction de vos besoins.
Vous trouverez Figure 34 ci-dessous les options disponibles. Référez-vous également au Tableau 14 ci-dessous
pour comprendre chaque option.

Pour connaitre les options de mesure disponibles sur la sortie d'alarme, veuillez consulter la section correspondante.
Tableau 13.

Tableau 13 : Options de mesure pour la sortie d’alarme

Canal de mesure Options de mesure pour la sortie de fréquence

Composite Vitesse, débit volumique réel, débit volumique standard, débit massique, débit
volumique moyen, vitesse du son, Reynolds#
Canal x Vitesse, débit volumétrique réel, débit volumétrique standard, débit massique,

débit volumétrique moyen, vitesse du son, écart type du gain, gain et rapport
signal / bruit

40
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Tableau 14 : Options de sortie d’alarme

Option Description fonctionnelle

Etat d’'alarme Choisissez si I'état de I'alarme doit étre normalement ouvert, normalement
fermé ou en mode sécurité.

Type d'alarme Pour un état d’alarme sélectionné comme Normalement ouvert ou
Normalement fermé, le type d’‘alarme peut étre défini sur Haut ou Bas. Si le
réglage est élevé, 'alarme se déclenchera si la Mesure sélectionnée dépasse
la programmation de la Valeur d’alarme

Type de mesure Sélectionnez le canal et la Mesure surveillés pour le déclenchement d’alarme.

Test d'alarme Choisissez I'option « Désactivé » ou « Activé » pour 'alarme

Valeur d'alarme Saisissez la valeur de mesure qui doit servir de point de déclenchement.

4 Input/Output » Digital Output (Std) Alarm Alarm State Alarm State
Analog Output (Std) oS off & il AN IR orimally Closed] il Normally Closed
Pulse Cllurm Type - Normally Open Normally Open
Option Comm (Slot 1) X Frequency X easurement fype ' lvoux Fail Safe - ST
Option 1/0 (Slot2) v . Alarm Valle
b 4 A
Alarm Alarm Type Alarm Type
Alarm State Al v o Em [ Fault |
Alarm Typg High ou
Measurement Type v |YouXx
Alarm Value
"""" v '
Alarm Measurement Type [Measurement Type/Composite
Alarm State A o . A v e A
Alarm Type Channel 1 Volumetric (Act)
I Channel 2 vouX | Volumetric (Std)
Alarm Value v Channel 3 v Mass Flow
v N v A
3 3 F. Measurement Type/Compositd
Acces opérateur ou supérieur Volumetric (Act)
Volumetric (Std)
Soundspeed
v
Measurement Type Measurement Type/CH #‘1
Composite L. b/
¥ Channel 1} Volumetric (Act)
Channel 2 v [Youx Mass Flow .
Channel 3 Soundspeed
v A
Measurement Type/CH #1
Gain A
Std Deviation Gain
SNR Up
[SNR Dn] M
Alarm R y Alarm Value ﬁlserm VuI/ue
Alarm State g [Alarm Value | v : m/s
Alarm Type 10.000 m/s 10.00
Measurement Type X <—x [x JUNDO [ v ]SAVE
[Alarm Value Y VOUXT v IMovE (4 JALTER
v A
Alarm Test Alarm
Alarm Type A ¥
ON
Measurement Type
Alarm Value . X [x JQUIT [v ]TEST

Figure 34 : Configuration de la sortie d'alarme
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3.5.4 Emplacement de communication optionnel-1 (optionnel)

3.6.4.1 Emplacement d'option 1 configuré en HART

Suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder a la page des
paramétres Input/Output (Entrée/Sortie).

1. Ensuite, mettez en surbrillance Option Comm (Slot 1) [Option Comm (Emplacement 1)] et appuyez sur Enter
[ENTREE]. Ensuite, sélectionnez [HART] et appuyez sur Enter [ ENTREE].

2. Vous pouvez configurer Analog Output (Sortie analogique) avec l'option HART. Se référer & la Figure 35 et a la
Figure 31.

3. Vous pouvez également consulter les numéros de révision du matériel et du logiciel HART dans I'option About
HART (A propos de HART).

4 Input/Output » Option Comm (Slot 1) HART Analog Output Measurement Type
Analog Output (Std) , | _v fiART | v [Analog Outpu v A1) Mass
Digital Output (Std) 1 Base Value L]
— ] About HART e
X X [ | Fullvalue I RCUES Volumetric (Std)
Option 1/0 (Slot 2) v Calibrate Velocity
v s,
Analog Output Full Value Full Value
Base Value I (A [Full Value] _v | UNIT ftr3/s
I 10 ftn3/s 10
Calibrate LI ["oux | [ x 1UNDO [ v 1SAVE
Error Handling [«» IMOVE (% JALTER
hd P S
Analog Oufput . , Calibrate CJ’I\;::Trute -’;mA
Base Value . v o omi
Full Value Calibrate 20mA 4,000
—— alibrate 20m,
UNDO v ] SAVE
ErrorHanding v | % percentageofscale  Jvoux| £ <] L=
N . s . [«> ] MOVE [y ]ALTER
Acces operateur ou supérieur
\ 4 VN
Analog Output Error Handling Error Handling Value E(:J‘lfre »
Base Value A v Low o [Valuel v g
Full Value High = XG0 o 400
Calibrate “_x Hold 4x— % Voux [x JUNDO [ v ]SAVE
[ErrorHandiing I o (<> ) MOVE [y JALTER
v V'S
HART About HART
Analog Output | 4 _ 0.0.0.1
Jbout HART ] Qx— HW Revision  0.1.0.0

Figure 35 : Emplacement d’option 1 configuré en HART

3.6.4.2 Emplacement d'option 1 configuré en FF

Suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder a la page des
paramétres Input/Output (Entrée/Sortie).

1. Mettez en surbrillance Option Comm (Slot 1) [Option Comm (Emplacement 1)] et appuyez sur Enter [ENTREE].
Ensuite, sélectionnez [FF] et appuyez sur Enter [ENTREE].

2, Vo)us pouvez consulter les numéros de révision du matériel et du logiciel FF dans I'option About FF (A propos de
FF).

Acceés opérateur ou supérieur

4 Input/Output [ 2 Option Comm (Slot 1) v FF Board v About FF
Analog Output (Std) re v . . JAbout FF| ISW Revision] 0.0.2.1
Digital Output (Std) HW Revision 0.1.2.0
X X
Option 1/0 (Slot 2) v X

Figure 36 : Emplacement d’option 1 configuré en FF
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3.5.5 EmplacementE [ S optionnel-2 (en option)

Pour une capacité E / S étendue, le XMTI000 prend en charge une E [ S optionnelle qui fournit 2 sorties analogiques
supplémentaires (AO-AO), avec jusqu'd 2 entrées analogiques (Al-Al) ou 2 entrées RTD (R-R). Voir Tableau 15 pour
toutes les options disponibles.

Tableau 15 : Options E [ S optionnelles disponibles

# du code d'option Options d’entrée/sortie
XMT1000 disponibles

AO-AO-AI-Al
AO-AO-AI-R 3 Fil, 100 Ohm
AO-AO-R-R 3 Fil, 100 Ohm
AO-AO-AI-R 4 Fil, 100 Ohm
AO-AO-R-R 4 Fil, 100 Ohm
AO-AO-AI-R 3 Fil,J0O00 Ohm
AO-AO-R-R 3 Fil, 1000 Ohm
AO-AO-AI-R 4 Fil, 1000 Ohm
AO-AO-R-R 4 Fil, 1000 Ohm

—

Ol N0 M W|N

Dans ce chapitre, 'option AO-AO-AI-R 3 fils, 1000 ohms sera utilisée comme exemple. D'autres options offrent des
fonctionnalités et un agencement de menus similaires.

3.56.5.1 OptionE /S (Emplacement 2) : Configuration de la sortie analogique

Suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder a la page des
paramétres Input/Output (Entrée/Sortie).

2

Mettez en surbrillance Option I/O (Slot 2) [Option E [ S (Emplacement 2)] et appuyez sur Enter [ENTREE].

Ensuite, mettez en surbrillance [AO-AO-AI-R-1000-3W] et appuyez sur Enter [ENTREE][. Ensuite, mettez en
surbrillance Analog Output (S2:1) [Sortie analogique (S2:1) ] ou Analog Output (52:2) [Sortie analogique (S2:2)]
et appuyez sur Enter [ENTREE].

Si vous ne souhaitez pas connecter une sortie analogique, vous devez désactiver la sélection de sortie
analogique.

Si vous connectez une sortie analogique, choisissez 'option 4-20 mA. Figure 37 Vous trouverez ci-dessous les
options disponibles.

Sélectionnez la mesure d envoyer sur la sortie 4-20 mA, puis sélectionnez Base Value [Valeur de base] et Full
Value [Valeur compléte]. Se référer au Tableau 4 pour consulter les options de mesure disponibles pour la sortie
analogique.

Sélectionnez Error handling [Gestion des erreurs]. Se référer a la Section 3.5.5.2 pour choisir I'option qui
correspond & vos besoins.
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4 Input/Output b Option 1/0 (Slot 2) AQ-AQAI-R-1000-3W Analog Output (52:1) Analog Output (S2:1) Measurement Type Measurement Type/Comp
Analog Output std) « [~} | oo (< o — I o - T
Digital Output (Std) Analog Output (522 f__]® | Basevalue e T 1 Volumetric (6
Option Comm (Slot 1) [ X X | AnalogInput (2:3] x X i| FullValue [ | Shonele T [

v RTD Input (52:4) Calibrate Channel:s . s oy
w V'S h 4 PN

Measurement Type/Comp
Mass Flow N
Avg Vol Flow Rate

Soundspeed
[Reynolds#]
Measurement Type Measurement Type/CH #1]
Composite ——]e 4
——] Volumetric (Act)

Channel 2 vouxX | Volumetric(Std)
Channel 3 Mass Flow

hd F's

Measurement Type/CH #1]
AvgVol FlowRate  *
Soundspeed
Gain
JStd Devigtion Goin M
v P s

Measurement Type/CH #1]
Gain b
Std Deviation Gain

Accés opérateur ou supérieur

SNR Up <
v -
Analog Output (S2:1) Full Value Full Value
Base Value + | . v | unim: ﬂ'ISSODOU
Calibrate < 30000 f‘“m [x JUNDO [v ISAVE
Error Handling " [«> ]MOVE [y JALTER
................
Analog Output (S2:1) Calibrate Cul‘ib.rute 4mA
E“ﬁe\/\/‘\ﬂue “ et BN Coibrate 4ma) v UNIT: mA o
ull Value
[x—| calibrate 20mA “Toux] 1% 1UNDO [ ISAVE
Error Handling 7 Percentage of Scale [*> JMOVE [v JALTER
Analog Output (S2:1) 3 Error Handling Error Handling Value Value
Base Value 1] ow < mm ] UNIT: mA
Full Value High - 4.00
Calibrate i3 Hold T 4.00 mA |50 (% JUNDO [ v JSAVE
. - G [«> IMOVE [ JALTER

Figure 37 : Configuration de la sortie analogique E [ S optionnelle

3.56.5.2 OptionE /S (Emplacement 2) : Etalonnage de la sortie analogique

Pour calibrer la sortie analogique E / S optionnelle, suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et
page principale » pour accéder & la page des paramétres entrée / sortie. Vous pouvez utiliser un multimétre ou un
systéme DCS/SCADA pour étalonner la sortie analogique. Que I'on utilise un multimétre ou un systéme DCS/SCADA,
les étapes ci-dessous restent les mémes. Pour une meilleure lisibilité, les étapes ci-dessous indiquent uniquement le
multimétre et ne répétent pas « multimétre » ou « DCS/SCADA ».

Remarque: Le menu E /S optionnel utilise la convention Slot : Channel pour plus de clarté. Par exemple, la sortie
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analogique (S2:1) indique la sortie analogique sur 'emplacement 2, canal 1. E / S optionnelle est
installée dans I'emplacement 2 de la pile électronique.

Connectez la sortie analogique comme indiqué Figure 38.

Allumez le multimeétre ési vous en utilisez un) et réglez-le pour mesurer le courant continu (mA). Connectez le fil
de test du cété positif (canal de sortie analogique 1: E [ S1) ou (Canal de sortie analogique 2 : E [ S 3) de la sortie
analogique E / S optionnelle & la borne positive du multimétre et le fil négatif & la borne négative (canal de sortie
analogique 1: E [ S 2) ou (Canal de sortie analogique 2 :E [ S 4).

Mettez en surbrillance Option I/O (Slot 2) [Option E [ S (Emplacement 2)] et appuyez sur Enter [ENTREE].

Ensuite, mettez en surbrillance [AO-AO-AI-R-1000-3W] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Ensuite, mettez en
surbrillance Analog Output (S2:1) [ Sortie analogique (S2:1)| ou AnalogOutput(52:2) [Sortie analogique (52:2) ] et
appuyez sur Enter |ENTREE].

Ensuite, mettez en surbrillance [4-20mA] et appuyez sur Enter [ENTREE].
Faites défiler vers le bas et sélectionnez 'option Calibrate [Etalonner].

Sélectionnez Calibrate 4mA [Etalonner 4mA] et vérifiez si la lecture sur le multimétre indique 4,00 mA + 0,01 mA.
Sila valeur sur le multimétre n'est pas de 4,00 mA + 0,01 mA, entrez la valeur lue sur le multimeétre dans la valeur
Calibrate 4 mA (Etalonnage 4 mA) et appuyez sur Enter [ENTREE]. Vérifiez & nouveau le multimétre et
assurez-vous que le courant affiché est de 4,00 mA & £0,01 mA prés.
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Sélectionnez Calibrate 20mA [Etalonner 20mA] et vérifiez si la lecture sur le multimétre indique 20,00mA = 0,01
mA. Si la valeur sur le multimetre n'est pas de 20,00mA + 0,01 mA, entrez la valeur lue sur le multimétre dans la
valeur d’étalonnage 20mA et appuyez sur Enter [ENTREE]. Vérifiez & nouveau le multimétre et assurez-vous que
le courant affiché est de 20,00mA & +£0,01 mA prés.

Sélectionnez Percentage of Scale [Pourcentage de I'échelle] et ajustez I'échelle & 0,00 % et appuyez sur Enter
[ENTREE], puis vérifiez que la lecture sur le multimétre est de 4,00 mA a +0,01 mA prés. Réglez I'échelle & 50,00 % et
appuyez sur Enter [ENTREE], puis vérifiez que la lecture sur le multimétre est de 12,00 mA a +0,01 mA prés. Réglez
I'échelle & 100,00% et appuyez sur Enter [ENTREE], puis vérifiez que la lecture sur le multimétre est de 20,00mA &
0,01 mA prés.

Siles étapes 4, 5 et 6 ont été correctement effectuées et vérifiées, la sortie analogique est correctement calibrée.

Une fois I'étalonnage terming, sélectionnez l'option Save [Enregistrer] ou Save & Logout [Enregistrer et se
déconnecter] pour sauvegarder les données d’étalonnage.

Etalonnage de la sortie 4-20 mA Etalonnage de la sortie 4-20 mA
Chaine 1 Chaine 2
E/S1 E/IS2 E/s3 ES4
Charge : 600Q Charge : 600Q
MULTIMETRE MULTIMETRE
>5,5 CHIFFRES >5,5 CHIFFRES

Figure 38 : Connexions de sortie analogique E [ S optionnelles pour les canaux 1 et 2

3.56.,5.3 Option E [ S (Emplacement 2) : Configuration de I'entrée analogique

Suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder a la page des
paramétres Input/Output (Entrée/Sortie).

1
2,

Mettez en surbrillance Option 1/O (Slot 2) [Option E [ S (Emplacement 2)] et appuyez sur Enter [ENTREE].

Ensuite, mettez en surbrillance BAO—AO—AI—R—IOOO—BW] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Ensuite, mettez en
surbrillance Analog Input (52:3) [Entrée analogique (52:3)] et appuyez sur Enter [ENTREE].

Si vous ne souhaitez pas connecter une entrée analogique, vous devez désactiver la sélection d'entrée
analogique.

Si vous connectez une entrée analogique, choisissez I'option [4-20mA]. Dans la Figure 39, vous trouverez
ci-dessous les options disponibles.

Sélectionnez la mesure & saisir sur une entrée 4-20 mA, puis sélectionnez Base Value [Valeur de base] et Full
Value [Valeur compléte]. Se référer & Tableau 4 pour consulter les options de mesure disponibles pour la sortie
analogique.

Tableau 16 : Types de mesures d’entrée analogique

Options de mesure pour entrée analogique
Température, Pression
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4 Input/Output » Option 1/0 (Slot 2) AO-AOAI-R-1000-3W Analog Input (52:3) Analog Input (52:3) Measurement Type
Analog Output (Std) a [—— v | Andlogoutput(sz1) |~ off || I || .
Digital Output (Std) Analog Output (52:2) Y 4-20mA Input] Base Value Pressure
Option Comm (Slot 1) X X X X Full Value Vouy
v RTD Input (52:4) Calibrate
v V'S
Analog Input (52:3) Calibrate Calibrate 4mA
Measurement Type ) —~_J UNIT: mA
Base Value CaibrotedmA L
Full Value [“% | Calibrate 20mA vouX] [x JUNDO [v ISAVE
[+* JMOVE [v JALTER
v A
AQ-AOAI-R-1000-3W RTD Input (52:4) RTD Input (S2:4) Calibrate RTD Set Point 1 Set Point 1
Analog Output(s2:1) |~ Off | NoofrTD Cal points | =< | et Point 1] il [[CL L
Analog Output (S2:2) LY RTD Input] Read Value 1 0 € ¢ v,
Analog Input (52:3) 3 | S % | SetPoint2 X ] [ JUNDO: [ ISAVE
- > JRrD input (s2:4) ReadVale2 " [> IMOVE (% JALTER
cces opérateur ou supérieur
P P v __ a
Calibrate RTD
Set Point 4 4
Read Value 4
Set Point 5 Y

Figure 39 : Configuration des options E [ S : entrée analogique /[ entrée RTD

3.56.5.4 OptionE [ S (Emplacement 2) : étalonnage de I'entrée analogique

Pour étalonner I'entrée analogique E | S optionnelle, suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et
page principale » pour accéder & la page des paramétres Input/Output (entrée [ sortie).

Remarque: Le menu E /S optionnel utilise la convention Slot : Channel pour plus de clarté. Par exemple, Analog
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entrée (S2:3) indique I'entrée analogique sur Emplacement 2, Canal 3. E / S optionnelle est installée
dans 'emplacement 2 de la pile électronique.

Connectez I'entrée analogique comme indiqué. Figure 40.

Mettez le dispositif d’étalonnage en marche et réglez-le pour mesurer le courant (mA) CC. Connectez le fil de
test du cété positif (canal d’entrée analogique 3 :E [ S 7) de I'entrée analogique E / S optionnelle & la borne
positive du multimétre et le fil négatif & la borne négative (canal de sortie analogique 3:E [ S 8).

Mettez en surbrillance Option I/0O (Slot 2) [Option E [ S (Emplacement 2)] et appuyez sur Enter [ENTREE].

Ensuite, mettez en surbrillance [AO-AO-AI-R-1000-3W] et appuyez sur Enter [ENTREE][. Ensuite, mettez en
surbrillance Analog Input (52:4) [Entrée analogique (S2:352:4)] et appuyez sur Enter |[ENTREE].

Ensuite, mettez en surbrillance [4-20mA] et appuyez sur Enter [ENTREE].
Faites défiler vers le bas et sélectionnez 'option Calibrate [Etalonner].

Sélectionnez Calibrate 4mA [Calibrer 4mA] dans le menu du compteur. Réglez le courant [4mA] sur la source
de courant calibrée et vérifiez que la lecture sur le XMT1000 est de 4,00mA +0,0ImA. Une fois la lecture stabilisée
sur I'écran LCD, appuyez sur Enter [ENTREE] pour accepter la valeur actuelle de 4 mA ou appuyez sur Escape
[ECHAP] pour annuler I'étalonnage.

Sélectionnez Calibrate 20mA [Calibrer 20mA] dans le menu du compteur. Réglez le courant [20mA] sur la
source de courant calibrée et vérifiez que la lecture sur le XMTI000 est de 20,00mA +0,0ImA. Une fois la lecture
stabilisée sur I'écran LCD, appuyez sur Enter [ENTREE] pour accepter la valeur actuelle de 20 mA ou appuyez sur
Escape [ECHAP] pour annuler I'étalonnage.

Une fois I'étalonnage terming, sélectionnez I'option Save [Enregistrer] ou Save & Logout [Enregistrer et se
déconnecter] pour enregistrer les données d'étalonnage.

Etalonnage d'entrée 4-20mA
Chaine 3

E/S7T E/IS8

4-20mA
SOURCE
Figure 40 : Connexions d’entrée analogiques E [ S optionnelles
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3.56.5.5 Option E [ S (Emplacement 2) : Calibrage de I'entrée RTD

1. Insérezla sonde RTD et la sonde RTD principale dans le bain thermostaté, mettez-le en marche et réglez-le sur la
température de consigne souhaitée.

2. Suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder a la page des
parameétres Entrée/Sortie. Se référer & Figure 39 ci-dessus, mettez en surbrillance Option 1/O (Slot 2) [Option
E / S (Emplacement 2)] et appuyez sur Enter [ENTREE].

3. Mettez en surbrillance [AO-AO-AI-R-1000-3W] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Ensuite, sélectionnez RTD Input
(52:4) [Entrée RTD (S2:4) ] et appuyez sur Enter [ENTREET/.

4. Mettez en surbrillance RTD Input [entrée RTD Input] et appuyez sur Enter [ENTREE].

5. Définissez le nombre de points d'étalonnage en sélectionnant No. of RTD Cal points [Nombre de points
d'étalonnage RTD].

6. Faites défiler vers le bas et sélectionnez I'option Calibrate [Etalonner].

7. Sélectionnez Set point I [Point de consigne 1], appuyez sur Enter [ENTREE] et réglez Set point 1 [Point de consigne
1] sur la valeur de température sélectionnée sur le dispositif d’étalonnage. Appuyez sur ESCAPE [ECHAP].

8. Sélectionnez Read Value I[Lire la valeur 1], appuyez sur Enter [ENTREE], et vérifiez que Read Value 1 [Lire la valeur
1] affiche la valeur Set point 1[Point de consigne 1]. Une fois la lecture stabilisée sur Read Value 1[Read Value 1],
appuyez sur Enter [ENTREE] pour accepter la valeur ou appuyez sur ESCAPE [ECHAP] pour annuler I'étalonnage.

9. Répétezles étapes 7 et 8 pour les autres points de consigne.

10. Une fois tous les points de consigne calibrés, sélectionnez I'option Save [Enregistrer] ou Save & Logout
[Enregistrer et se déconnecter] pour enregistrer les données d'étalonnage.

Connectivité XMT1000 Connectivité XMT1000
E/S9 E/S10 E/S 11 E/S12 E/S9 E/S10 E/S11 E/S12
RTD RTD
PT100-4WIRE PT100-3WIRE

Figure 41: Connexion E [/ S optionnelle RTD

3.5.6 Sortie analogique (SIL) - (Optionnel)

Pour la sortie analogique SIL, vous DEVEZ utiliser ce bornier et cet emplacement pour la programmation. Utilisez cette
section pour sélectionner le type de mesure, définir les valeurs de base et de pleine échelle, calibrer et tester la sortie
analogique SIL et configurer la gestion des erreurs.

Suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder a la page des
parameétres entrée [ sortie.

1. Ensuite, mettez en surbrillance Analog Output (SiL) [Sortie analogique (SIL)] et appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Sélectionnez la mesure & envoyer sur la sortie 4-20 mMA, puis sélectionnez Base Value [Valeur de base] et Full
Value [Valeur compléte].

3. Sélectionnez le niveau de gestion des erreurs « Faible » ou « Elevé ». Pour PanaView, sélectionnez « Feu faible » ou «
Feu élevé ». Le niveau bas correspond & un signal de 3,6 mA et le niveau haut & un signal de 21 mA.

4. Voir la section suivante pour I'étalonnage de la sortie analogique SIL.
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3.5.6.1

Etalonnage de la sortie analogique SIL

Vous pouvez utiliser un multimétre ou un systéme DCS/SCADA pour étalonner la sortie analogique SIL. Que I'on utilise
un multimeétre ou un systéme DCS/SCADA, les étapes ci-dessous restent les mémes. Pour une meilleure lisibilité, les
étapes ci-dessous concernent uniguement le multimétre et ne mentionnent pas le systéme DCS/SCADA.

7.

4 Input/Output 4-20mA #y Measurement Type
Analog Output (Std) P o Measurement Type P o Velocity
Digital Output (Std) Base Value Volumetric (Act)
Option Comm (Slot1) Full Value Vaolumetric (Std)
Analog Output (SIL) Calibrate Mass Flow
X
v A
= v
4-20mA | Base Value v/ | Base Value
Measurement Type - Base Value UNIT: m/s
Base Value 0.000 0.000
Fullyahye < . [ x UND [ v SAVE
Full Frequency v " -t 7 1 o
v A
o 1 v | Fullval
Analog Output (SIL) > Full Volye pf ull Value
Measurement Type & Full Value JNIT: /s
Base Value 20 3 GOOQ
Full Value x ] SAVE
Calibrate v X x | [(ar] (Aw
b A
Analog Output (SIL) v .| Colibrate v | Cdlibrate smA
Measurement Type A e Caolix ote &mA "1 umar
Base Value alibrate 20m#A 4.000
Full Value " ) ) NDD [ ]
Calibrate Y1 « % [4»] MOVE [Avw
v A
Analog Qutput (SIL) v " Error Handling
Base Valu A e Low Low
I High High
Error Handling v |4 X

Figure 42 : Sortie analogique (SIL)

Allumez le multimétre (si vous en utilisez un) et réglez-le pour mesurer le courant continu (mA).

Connectez le fil de test du c6té positif (Aout+) de la sortie analogique principale & la borne positive du
multimétre, et le fil négatif & la borne négative (Aout-).

Faites défiler vers le bas et sélectionnez 'option Calibrate [Etalonner].

Sélectionnez Calibrate 4mA [Etalonner 4mA] et vérifiez si la lecture sur le multimétre indique 4,00 mA £ 0,01 mA.
Si la valeur sur le multimétre n‘est pas de 4,00 mA + 0,01 mA, entrez la valeur lue sur le multimetre dans la valeur
d'étalonnage 4 mA et appuyez sur Enter [ENTREE]. Vérifiez & nouveau le multimétre et assurez-vous que le
courant affiché est de 400mA & +£0,01 mA preés.

Sélectionnez Calibrate 20mA [Etalonner 20mA] et vérifiez si la lecture sur le multimétre indique 20,00mA = 0,01
mA. Si la valeur sur le multimétre n'est pas de 20,00mA £ 0,01 mA, entrez la valeur lue sur le multimétre dans la
valeur d’étalonnage 20mA et appuyez sur Enter [ENTREE]. Vérifiez & nouveau le multimétre et assurez-vous que
le courant affiché est de 20,00mA & +0,01 mA pres.

Sélectionnez Percentage of Scale [Pourcentage de I'échelle] et ajustez I'échelle & 0,00 % et appuyez sur Enter
[ENTREE], puis vérifiez que la lecture sur le multimétre est de 4,00 mA & +0,01 mA prés. Réglez ensuite I'échelle &
50,00 % et appuyez sur Enter [ENTREE], puis vérifiez que la lecture sur le multimetre est de 12,00 mA & 0,01 mA
prés. Réglez ensuite 'échelle a100,00% et appuyez sur Enter [ENTREE], puis vérifiez que la lecture sur le multimétre
est de 20,00mA & +0,01 mA pres.

Siles étapes 4, 5 et 6 ont été réalisées et vérifiées avec succes, la sortie analogique est correctement calibrée.

3.6 Programme principal - Programmation (& pince)

Les options de la page de programmation doivent étre sélectionnées en fonction de votre application. Les
configurations sélectionnées sur la page de programmation sont essentielles pour des mesures de débit précises.
Des parameétres de programmation incorrects peuvent entrainer des mesures erronées et nuire d la précision.

48

PanaFlow™ XMTI000 Manuel de l'utilisateur



Chapitre 3. Programmation

Remarque: Consultez le fabricant ou les services Panametrics si vous n’étes pas sir des parameétres appropriés
pour votre application.

Remarque: Veuillez utiliser cette section si vous installez un débitmetre a ultrasons a pince. Une fois terminé,
veuillez passer a I'étape suivante « Etalonnage » & la page 62. Si vous utilisez un débitmétre &
ultrasons & bain d’huile, veuillez-vous rendre & « Programme principal - Programmation (humidité) »
ala page 58.

3.6.1 Programmation du tuyau

Le menu Tuyau permet a l'utilisateur de spécifier tous les paramétres de tuyauterie nécessaires pour garantir des
mesures précises du débit ultrasonique. Suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page
principale » pour accéder & la page Programmation.

1. Sélectionnez Composite [ Composite] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Sélectionnez ensuite Pipe [Tuyau] et
appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Les dimensions des tuyaux telles que Outer Diameter [ Diamétre extérieur] (DE), Wall Thickness [Epaisseur de
paroi] et Inner Diameter [Diamétre intérieur] (DI), Pipe Material [Matériau du tuyau], Lining Material [Matériau
du revétement] et Lining Thickness [Epaisseur du revétement] peuvent étre programmées dans ce menu.

Le compteur prend en charge une liste de matériaux de tuyauterie standard, comme dans le Tableau 17. Si un
matériau de tuyau standard est sélectionng, la vitesse du son dans le tuyau est automatiquement mise & jour.
Si le matériau du tuyau ne figure pas dans la liste standard, choisissez « Autre » pour le matériau du tuyau. Veillez
& saisir la vitesse du son correcte pour le matériau spécifique de votre tuyau. Le compteur prend en charge une
liste de matériaux de revétement standard, comme dans Tableau 18. Si le revétement n’est pas présent,
choisissez Aucun. Si un matériau de doublure standard est sélectionné, la vitesse du son de la doublure est
automatiquement mise & jour. Si le matériau de doublure ne figure pas dans la liste standard, choisissez « Autre
» pour le matériau de doublure. Veillez & saisir la vitesse du son correcte pour votre matériau de doublure
spécifique.

Remarque: Les unités de mesure utilisées pour les paramétres de dimensionnement des tuyaux dépendent des
choix effectués dans le « Sélection d'unités » & la page 31.

4 Programming » Prigram/Composite Pipe Pipe Size Pipe OD Pipe 0D
. N - o= | . ) o
Channel 1 Fluid —| Pipe Material Pine Wall Thick - 3.50
Channel 2 x Path X ] Lining Material X P:Eimﬂ ness I3 350 in o JOoiw]| [x JUNDO [ )SAVE
Channel 3 Limits v Lining Thickness [«> ]MOVE [y JALTER
v A v PN
Prigram/Composite Pipe Pipe Material Pipe ID
Fluid a Pipe Size v |« T R Y o e 4
Path JPipe Materiol Other " Stainless Steel
Limits Lining Material X vouX| Aluminum
Y Lining Thickness Brass ¥,
Pipe Material Pipe Material/Other Pipe Soundspeed | Pipe Soundspeed
. | — [ O
stzidaid | o | e
o EHEE = e 1056431 ft/s [7oux] [x JUNDO [ v ]SAVE
[«>]MOVE [5 1ALTER
v -
Pipe P Lining Material
Pipe Size ]
Pipe Material — -
X Standard
Lining Thickness Qther
v A
N . 5y -
Acces opérateur ou supérieur Lining Materia tning MoteriofStandard
None | - T .
Ll stondard | Glass (Pyrex)
g ouX Asbestos Cement
Other Mortar v
v y N
Lining Material Lining Material/Other Lining Soundspeed luir;‘ilnrg St;;l/ndspeed
v S
Nore ) . (| E— | -
. Standard < = 7710.50  ft/s '—‘/cux [ x JUNDO [ v ]SAVE
— [» IMOVE [y JALTER
v A
Pipe Lining Thickness Lining Thickness
Pipe Size — JLining Thickness] Y UNIT: in
Pipe Material — . 0.10
Lining Material x 010 in JPSux] [x JUNDD [ v ]SAVE
[«» ]MOVE [y JALTER

Figure 43 : Programmation des canalisations
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Tableau 17 : Matériaux de tuyaux

Matériau du tuyau Désignation Matériau du tuyau Désignation
Autre Tout matériel Fer ductile Fonte Ductile
Acier au carbone Acier au carbone Fonte de fer Fonte
Acier inoxydable Acier inoxydable Monel Monel
Aluminium Aluminium Nickel Nickel
Laiton Laiton Nylon-Plastique Nylon
Cuivre Cuivre Polye en plastique Polyéthyléne
Cuivre [ Nickel 10 Alliage Ni/Cu & 10 % Polype en plastique Polypropyléne
Cuivre [ Nickel 30 Alliage Ni/Cu & 30% Plastique PVC Chlorure de polyvinyle
Pyrex Verre Verre Pyrex Acrylique Plastique Plastiques acryliques
Verre Silex Verre & silex Etain
Couronne de verre Verre couronne Titane
PRV Plastique renforcé de verre Tungsténe (recuit)
Or Or Zinc
Inconel Inconel

Tableau 18 : Matériaux de doublure
Matériau de doublure

Autre

Goudron Epoxy

Pyrex Verre

Ciment d'amiante

Mortier

Caoutchouc

Téflon

3.6.2 Programmation du fluide

Le menu Fluide (voir Figure 44) permet & I'utilisateur de spécifier tous les paramétres du fluide circulant dans le tuyau
nécessaires pour garantir des mesures précises du débit ultrasonique. Suivez les étapes décrites dans la section
« Page de connexion et page principale » pour accéder & la page Programmation.

1. Sélectionnez Composite [Compositp]]et appuyez sur Enter [ENTREE]. Défilez vers le bas, sélectionnez Fluid
[Fluide] et appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Mettez en surbrillance Density [Densité], appuyez sur Enter [ENTREE] et programmez la densité réelle Density
(Act) [Densité (Act)] et la densité de référence Density (Ref) [Densité (%éf ] du fluide de processus.

3. Ensuite, sélectionnez Kinematic Viscosity [Viscosité cinématique], appuyez sur Enter [ENTREE] et programmez la
viscosité cinématique du fluide de traitement.

4. Sélectionnez ensuite I'option Tracking [Suivi]. La fenétre de suivi est utilisée pour balayer la plage de vitesses du
son programmeée pour détecter le signal lorsque l'utilisateur n'est pas sdr de la vitesse du son dans le fluide. Le
compteur prend également en charge une liste de types de fluides standard. Si le fluide de traitement ne figure
pas dans la liste des fluides standard et si vous n'étes pas sdr de la vitesse du son du fluide, activez la fenétre de
suivi et programmez la plage de vitesse du son minimale et maximale & analyser.

5. Liste des fluides standard (voir Tableau 19) Les vitesses du son minimales, maximales et nominales prises en
charge par le compteur sont automatiquement sélectionnées.

6. Programmez également le processus Fluid Temperature [Température du fluide] et Ambient Temperature
[Température ambiante], voir la section Programmation avancée.

50 PanaFlow™ XMTI000 Manuel de l'utilisateur



Tableau 19 : Liste des fluides standards

Suivi Activé Suivi Désactivé

Chapitre 3. Programmation

Autre Autre
N N
Eau (0 & 260 °C) Eau (0 & 260 °C)
Huile 22C Huile 22 °C
Eau de mer
Huile lubrifiante
Huile brute
P
Méthanol (20 °C)
P
Ethanol
P
Fréon R12
Diesel
Essence
Azote liquide (-199 °C)
4 Programming » Prigram/Composite Fluid Density Density (Act} Density (Act)
h ] Pipe — i ] |——] UNIT: Lb/Ft3
Channel 1 : | L] KinematicViscosity  h——  pensity = s b—1 624
L::vcmw}é X | Path e B - Density (Ref) 624 wirs ol (o Junpo [v JsAvE
Chonnel 3 Limits ; [«> IMOVE [+ JALTER
A4 'S . 4 A
Prigram/Composite Fluid Kinematic Viscosity Fixed KV Fixed KV
Fluid Density Fixed KV | . 4 UNIT: ot
s ; —1 ’ 1.0 St [x ] 10[ JSAVE
Limits % st o] [x JUNDO [+ JSA
Tracking [+* IMOVE [¥ JALTER
T A
Fluid Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard
e T oo | N i 0 6260 C)
Kinematic Viscosity = off — '.'.;JUGU:HU'DL'JOU
v ouK, =
0IL
v y'S -
Fluid Type Soundspeed Limits Min Soundspeed ) T;"‘TS"“’:E?SW“
Standard — _ — S i 3600.00
) ) B " . . Max Soundspeed — 360000 fi/s fo—] [ JUNDO [/ JsAvE
Accés opérateur ou supérieur [> MOVE [+ JALTER
hd A
Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard
. . - P
on p Sea Water
- Bl Other ol oilzz0)
Crude Oil M
v o
P i Nominal Soundspeed
Fluid Type Nominal Soundspeed ) Nominal Soundspeed e f P
Stondard — _ — e 3600.00
. A — % 360000 ft/s JTRd [x JUNDO [ JSAVE
[+* IMOVE [3 JALTER

Figure 44 : Programmation fluide

3.6.3 Programmation de la configuration du chemin

Suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder & la page
Programmation. Se référer & la Figure 45 pour les options de configuration du chemin.

1. Sélectionnez Composite [Composite] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Défilez vers le bas et sélectionnez Path
[Chemin] et appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Sélectionnez Path Configuration [Configuration du chemin], Path Weights [Poids du chemin] et Path Error
Handling [Gestion des erreurs de chemin].

I'équation suivante :
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((Velocitycy, x PathWeightcy,) + (Velocitycy, x PathWeightcy,) + (Velocitycns X PathWeightcy3))
(PathWeightc,, + PathWeightcy, + PathWeightcps)

Velocitycomposite =

4. Sil'option Path Error Handling [Gestion des erreurs de chemin] est activée, le compteur continuera a fournir des
mesures méme si un ou deux canaux sont erronés. A moins que les trois canaux (pour 3 voies (TD-TD-TD)) ne
soient en erreur, la mesure du débit continue.

4 Programming > Prigram/Composite Path Path Configuration/Std
4 Ellped Al ._ ¥ 1Tilted Diameter (TD)
Channel 1 i) Path Weight: 2Path(TD-
- ghts ath (TD - TD)
Channel2 I3 Path | X1 path Error Handling Coux| o TR
Limits v
Prigram/Composite Path Path Weights CH #1/Path Weight CH #1/Path Weight
Huihd a Path Configuration ¥ [channel 1 | v | . CEEm - |2 -
P both weghs | 020 '
: —  Channel2 ¢ x JUNDO [ ]SAVE
Limits Path Error Handling x Channel 3 X voux | [ [‘ ]
v v [«» ] MOVE [y ]ALTER
v A
Path P Path Error Handling
= Path Configuration = o [0n |
A us Path Weights —
off
VouX

Figure 45 : Configuration du chemin

3.6.4 Programmation des limites de débit et de diagnostic

Suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder a la page Programmation.
Se référer & Figure 46 pour les options de configuration du chemin.

1
2.

3.

Sélectionnez Composite [Composite] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Défilez vers le bas et sélectionnez Limits
[Limites] et appuyez sur Enter [ENTREE].

Programmez la vitesse d'écoulement minimale dans Min Velocity [Vitesse min] et la vitesse d'écoulement maximale
dans Max Velocity [Vitesse max].

Programmez les limites d’avertissement de vitesse appropriées dans Min Vel Warn Limit [Limite d’avertissement de
vitesse minimale] et Max Vel Warn Limit [Limite d’avertissement de vitesse maximale|. Les valeurs programmées
dans les limites d'avertissement doivent étre plus strictes que celles programmées dans MinVelocity [Vitesse min.] et
Max Velocity [Vitesse max.] pour les indications d'avertissement précoce sur I'écran LCD et les erreurs.

Pour couper les mesures proches de zéro, programmez une valeur appropriée dans Zero Cutoff [Coupure zéro].

d. Pour obtenir un débit moyen stable, programmez la fenétre temporelle pour laquelle le débit doit étre moyenné
dans Flow Averagin [Moyenne du débit]. Par exempile, si la valeur 16 est programmée pour Flow Averaging
[Moyenne du débit], la valeur du débit aura la moyenne des 16 derniéres valeurs de débit. Cela permet de réduire
le bruit sur 'écran et dans les sorties des valeurs de débit.

Si dans la section « Programmation du fluide » & la page 50, Suivi a été sélectionné comme OFF, programmez le
Soundspeed Error % [% erreur de vitesse du son]. Cette configuration servira & vérifier si la vitesse du son mesurée se
situe dans la plage programmeée de la vitesse du son nominale. Dans le cas ou la vitesse du son mesurée est en dehors
de l'intervalle Soundspeed Error % [% erreur de vitesse du son] de la vitesse du son nominale a E2 : Une erreur de
vitesse du son a été signalée.

< Programming > Prigram/Composite Limits Min Velocity Min Velocity
~— A | T e T
Channel 1 p Max Velocit S
Channel 2 X Path X Min Vel W A Limit ) -82.00 ft/s [ x JUNDO [ v ]SAVE
Channel 3 limite| in Vel Warn Limi v |roux Fous s
¥ Max Vel Warn Limit [<>] MOVE [y JALTER
v VN v A
Prigram/Composite Limits
Fluid A Max Vel Warn Limit
Path Zero Cutoff Accés opérateur ou supérieur
Limits Flow Averaging
’ Soundspeed Error % i
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Figure 46 : Limites de débit et de diagnostic
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3.6.56 Programmation des parameétres avancés

Suivez les étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder a la page
Programmation. Se référer & la Figure 47 pour les options de configuration du chemin.

1. Sélectionnez Composite [Composite] et appuyez sur ENTER [ENTREE]. Défilez vers le bas et sélectionnez
Advanced [ Avancé] et appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Sélectionnez Inputs [Entrées] et définissez le processus Fluid Temperature [Température du fluide]. La
température du fluide peut étre fixe /[ statique (température moyenne du fluide de procédé) ou correspondre &
des valeurs en temps réel lues & partir d’'une entrée analogique ou d'une sonde RTD (disponible en option).

Réglez également la Ambient Temperature [Température ambiante].

4. La Transmit Voltage [Tension de transmission] doit étre réglée en fonction de la viscosité du fluide de traitement
et de la taille du tuyau. Les fluides & haute viscosité ou les tuyaux de grand diamétre peuvent nécessiter un
réglage de tension élevé pour que les sighaux puissent passer.

5. Choisissez la Refresh Rate [Fréquence de rafraichissement] en fonction de la vitesse & laquelle vous souhaitez
que le compteur effectue une mesure. La sélection du taux de rafraichissement ne modifiera pas le taux de mise
& jour des sorties analogiques ou numériques. Les sorties analogiques et numériques sont toujours mises @ jour &
4 Hz.

Ul

4 Programming » 5 PriFglrn‘;n/Composite ; Advanced ” Inputs Temperature Fluid Temperature Fluid Temp/Active
N
T = oo — b_ S o IETEETEE || o GOEEEENEEEEE S  rixed —~ |  AN-1/RTD1
anne | «——| Ambient Temperature J——]| P
Channel 2 X Limits 3 i ressure 1 ¢ L/ ctive] — - ISR
Transmit Voltage
Channel 3 9 x X X vouX|
! e M Refresh Rate ¥ ou
v o
Advanced Transmit Voltage Attenuator
Inputs S v High 5 N on
Ambient Temperature o | » -
[rransmit Voltage] x oux
Refresh Rate
h 4 A
Advanced v Refresh Rate . . L.
Inputs 1 omm Acces opérateur ou supérieur
Ambient Temperature f¢—— & iy
Transmit Voltage Voux
@ 10Hz

Figure 47 : Parametres avancés

3.6.6 Programmation de la chaine X

Ce menu permet de configurer les transducteurs, le placement et les paramétres avancés des canaux. Suivez les
étapes décrites dans la section « Page de connexion et page principale » pour accéder & la page Programmation.

. Ensuite, sélectionnez Channel x [Canal x] et appuyez sur Enter [ENTREE].

3.6.6.1 Programmation du transducteur

Remarque: Le guide d'installation des transducteurs Panametrics pour votre modéle de transducteur fournit des
informations plus détaillées sur les configurations de montage des transducteurs.

1. Défilez et mettez en surbrillance Transducer [Transducteur] et appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Lappareil prend en charge une liste de transducteurs standards. Pour les transducteurs standards (voir le
Tableau 20) pris en charge dans le compteur, Transducer Frequency [Fréquence de transducteur], Static Tw
[Tw statiquei), Wedge Angle [Angle du coin] et Wedge Soundspeed [ Vitesse du son du coin] sont
automatiquement sélectionnés.

3. Sivous possédez un transducteur spécial qui ne figure pas dans la liste du Tableau 20, sélectionnez ensuite donc
Transducer [ Transducteur] comme Spécial et programmez la fréquence du transducteur, le Tw statique, I'angle
du coin et la vitesse du son du coin. Contactez I'usine ou Panametrics Services pour connaitre les valeurs
adaptées a vos transducteurs.

Tableau 20 : Transducteurs standards
Numeéro de modéle du

Numeéro de transducteur transducteur
15 (#15/115) C-PT-05-H
16 (#16/116) C-PT-10-H
17 (#17/117) c-PT-20-H
23 C-LP-40-HM
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Tableau 20 : Transducteurs standards
Numeéro de modéle du

Numéro de transducteur transducteur
24 C-LP-40-NM
312 C-RW-312
318 C-RW-318
401 C-RS-401
402 C-RS-402
403 C-RS-403
407 UTXDR-407
408 UTXDR-408
505 C-RR-505
510 C-RR-510
520 C-RR-520
591 C-RR-591
592 C-RR-592
595 C-RR-H-595
596 C-RR-H-596
597 C-RR-H-597
601 C-AT-601
602 C-AT-602
603 C-AT-603

3.6.6.2 Programmation du placement

Le menu Placement (Placement) permet & I'utilisateur de configurer la méthode de montage des transducteurs, en
fonction de la programmation des transducteurs et des tuyaux effectuée comme spécifié dans les sections «
Programme principal - Programmation (& pince) » & la page 48 et « Programmation du transducteur » & la page 53

1.
2,

3.

7.

Se référer a Figure 50, sélectionnez Placement [Placement] et appuyez sur Enter [ENTREE].

Programmez le No. of Traverses [Nombre de traverses] en fonction de l'installation et de la configuration de
votre transducteur. Se référer & la Figure 48 pour les configurations de traverse possibles prises en charge par le
compteur. L'on utilise généralement une installation & deux traverses.

Spacing [Espacement] indique la valeur calculée par XMTI000 pour la distance correcte entre les transducteurs
en amont et en aval, en fonction des données programmées de votre transducteur, de votre fluide et de votre
tuyau. Il s'agit de la valeur d’espacement physique & respecter lors de l'installation de votre dispositif de fixation
du transducteur sur la canalisation (voir Figure 49). Lorsque vous quittez le menu Channel x[Canal x], le
compteur affiche un message indiquant que I'espacement physique des transducteurs doit étre ajusté a la
valeur calculée par XMTI000.

Ajustez 'espacement physique & la valeur calculée par XMT1000.
Répétez la section « Programmation de la chaine X » a la page 53 pour toutes les chaines.

Cette action achéve la programmation pour les mesures de débit. Toutes les étapes suivantes consistent a
étalonner I'appareil de mesure pour obtenir des mesures précises de |a vitesse et de la vitesse du son. Quittez la
programmation en appuyant sur £SC [Echap] jusqu'a ce que les options d’enregistrement s'affichent dans le
menu. Sélectionnez Save [Enregistrer] ou Save & Logout [Enregistrer et se déconnecter] et appuyez sur Enter
[ENTREE] pour enregistrer les paramétres. L'appareil n'utilisera pas le réglage modifié pour effectuer des
mesures tant que les parametres n‘auront pas été explicitement enregistreés.

Assurez-vous que votre tuyau est plein et qu'il n'y a pas d’écoulement. Avant de passer d la section suivante
« Programmation des parameétres avancés des chaines » & la page 56, prévoir un temps de stabilisation du
débit nul de 5 minutes.

Remarque: Sivos transducteurs doivent étre installés avec un espacement différent de celui calculé par le

54

XMTI000, assurez-vous quiil soit & moins de 10 % de la valeur calculée. Remplacez la valeur Spacing
[Espacement] calculée par le compteur par I'espacement physique installé.
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2 Poutrelles transversales

1 Poutrelle transversale

4 Poutrelles transversales

3 Poutrelles transversales

5 Poutrelles transversales 6 Poutrelles transversales

8 Poutrelles transversales

7 Poutrelles transversales

Figure 48 : Cnfigurqtions de cheminement

1 Poutrelle transversale

e M

Espacement =

Espacement

2 Poutrelle transversale

Figure 49 : Espacement
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4 Programming 13 Prigram/Channel 1 Install Type/Clamp-on Transducer Number
Compasite | ——{ « | - DD
L]
- P Placement Special l——] #16 (C-PT-10-H)
Channel 2 x Advanced % oux|  #17(c-PT-20-H)
Channel 3 #23 (C-LP-40-HM) ¥
v A
Install Type/Clamp-on Clamp-on/Special Transducer Frequency
sondord o ———— :
: 2
. - — Static Tw
X Nom. Wedge SoS vouX|e
|___WedgeAngle v 1 MHz Yy
v A
Prigram/Channel 1 CH #1/Transducer No. Of Traverses No. Of Traverses
y 4 UNIT:
Transducer = _ ;. _ - 2
JPlacement] ——| Spacing — 2 [Coux] [ x 1UNDO [ v ]SAVE
Accés opérateur ou supérieur X X X
Advanced [«» ] MOVE [y ]ALTER
v A
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Peck Detection] [«»1MOVE [4 JALTER

Figure 50 : Programmation des canaux (transducteur, placement et fonctions avancées)

3.6.6.3 Programmation des parameétres avancés des chaines

1. Pour étalonner le débit zéro Delta-T Offset [décalage AT], reportez-vous & la procédure d'étalonnage par
fixation.

2. Reportez-vous a la Section 3.6.7.1 Etalonnage de la vitesse du son dans un fluide pour I'étalonnage de la vitesse
du son.

3. Défilez et mettez en surbrillance Peak Detection [Pic Détection] et appuyez Enter [ENTREE]. Sélectionnez
Automatic [ Automatique] pour que le compteur choisisse automatiquement Peak % [% pic]. Si vous voyez
fréequemment E6 : En cas d’erreur de saut de cycle, veuillez contacter l'usine.

3.6.7 Etalonnage de la vitesse du son dans les fluides
Pour effectuer I'étalonnage de la vitesse du son (SOS), il est nécessaire d'installer I'application logicielle PC

PanaView™ Plus version 1.2.0 ou ultérieure. La procédure d'étalonnage SOS est décrite dans la section CAL-TRIM-TEST
du manuel d'aide de PanaView™ Plus, qui peut étre lancé depuis le menu principal de I'application.

XMTI000 peut étalonnage la vitesse du son du fluide (SOS) aprés l'installation, & condition que I'opérateur connaisse
la SOS du fluide dans les conditions d’écoulement actuelles. Le SOS du fluide mesuré doit se situer dans les limites de
précision spécifiées aprés avoir suivi les procédures d'installation standard. Cet étalonnage SOS sert & optimiser le
réglage du compteur XMT1000 dans les conditions d'installation sur site et @ maintenir des performances de haute
précision.

3.6.7.1  Procédure étalonnage Fluid SOS

L'étalonnage SOS sera effectué sur chaque canal. Aprés étalonnage, le SOS mesuré de chaque canal et le canal
composite, doit lire entre %1 ft/s (ou0,3 m/s) de la valeur attendue. étalonner le fluide SOS suivant la procédure
ci-dessous.

Procédure d'étalonnage :

1. Ouvrez Panametrics PanaView™ Plus. Cliquez sur Connect [Se connecter].
2. Sélectionnez le modéle d'instrument et le port de communication.
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Connect to Meter

Instrument Model *

XMTI000 M
Connection Type *

Serial RS-485 e
Communication Port * Node id *

COMI e 1

Baud Rate * Parity *

115200 e Even e
Data Bits * Stop Bits *

8 e 1 e
Language *

English v

Figure 51: Ecran PanaView™Plus

3. Cliquez sur CONNECT TO INSTRUMENT[CONNECT ER A L'INSTRUMENT].

4. Changer le Access Level [Niveau Accés] pour Operator (Opérateur) et entrer le Password [Mot de passe]
respectif. Cliquez sur Change Access Level [Changer Niveau accés].

Access Level
Operator

Password

Change Access Level

Change Password

Disconnect

Figure 52 : Ecran PanaView™ Plus - Niveau d’accés

5. Cliquez sur Cal-Trim-Test [Cal-Trim-Test]. Développer le paramétre SOS calibration [SOS calibration].
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PanaView™ Plus /4SS Booy

XMTI000 | v440 | Factory.

98 Dashboard Cal Trim Test
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@ Configuration A oo
N Units
50s Cabration

~ Monitor

al Signals
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Figure 53 : Etalonnages SOS

En fonction de la configuration du chemin, les valeurs SOS pour SOS mesuré (composite), SOS Chl, SOS Ch2, SOS Ch3
seront affichées et mises & jour dynamiquement.

6. Saisissez la valeur SOS attendue pour vos conditions de débit spécifiques dans SOS Actual [SOS Actual] pour
affiner le réglage du compteur pour tous ses canaux.

7. Cliquez sur le bouton Trim pour supprimer les valeurs ajoutées dans SOS Actual [sOs Actual]

8. Cliquezsur Save CAL TO METER [Enregistrer CAL SUR COMPTEURY], les valeurs SOS affichées seront mises & jour
en conségquence.

9. Critére d'acceptatibilité : +1ft/s ou 0,3 m/s.

3.7 Programme principal - Programmation (humidité)

Les options de la page de programmation doivent étre sélectionnées en fonction de votre application. Les
configurations sélectionnées sur la page de programmation sont essentielles pour des mesures de débit précises.
Des parametres de programmation incorrects peuvent entrainer des mesures erronées et nuire & la précision.

Remarque: Consultez le fabricant ou les services Panametrics si vous n’étes pas sir des parameétres appropriés
pour votre application.

IMPORTANT : Les configurations de la page de programmation sont présélectionnées pour s'‘adapter au mieux & vos
applications. Veuillez consulter le fabricant ou les services Panametrics avant de modifier I'un de ces
parameétres. La modification de I'un de ces paramétres peut entrainer des mesures erronées et affecter
la précision.

3.7.1 Programmation du tuyau

Le menu Tuyau permet a l'utilisateur de spécifier tous les paramétres de tuyauterie nécessaires pour garantir des
mesures précises du débit ultrasonique. Utilisez les étapes comme dans la « Page de connexion et page principale »
d la page 30 pour accéder & la page de programmation.

1. Sélectionnez Composite [ Composite] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Sélectionnez ensuite Pipe [Tuyau] et
appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Les dimensions des tuyaux telles que le Outer Diameter [ Diamétre extérieur] (DE), Wall Thickness [épaisseur de
paroi] et le Inner Diameter [Diameétre intérieur] (DI) peuvent étre programmeées dans ce menu.

Remarque: Les unités de mesure utilisées pour les paramétres de dimensionnement des tuyaux dépendent des
choix effectués dans la « Sélection d'unités » & la page 31.
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et % = % ; swpe‘\écmm,‘e& X 350 i o] [x JUNDO [V 1SAVE
Channel 3 Limits v pe [«» IMOVE [+ JALTER
v A

Prigram/Composite
Fluid 4
Path
Limits

v Accés opérateur ou supérieur

Figure 54 : Programmation des canalisations

3.7.2 Programmation du fluide

Le menu Fluide (voir Figure 55) permet a I'utilisateur de spécifier tous les paramétres du fluide circulant dans le tuyau
nécessaires pour garantir des mesures précises du débit ultrasonique. Utilisez les étapes comme dans « Page de
connexion et page principale » a la page 30 pour accéder d la page de programmation.

Sélectionnez Composite [Compositp]]et appuyez sur Enter [ENTREE]. Défilez vers le bas, sélectionnez Fluid
[Fluide] et appuyez sur Enter [ENTREE].

Sélectionnez Density [ Densité], appuyez sur Enter [ENTREE] et programmez la densité réelle Density (Act)
[Densité (Act)] et la densité de référence Density (Ref) [Densité (Ref)] du fluide de processus.

Sélectionnez ensuite Kinematic Viscosity [Viscosité cinématique], appuyez sur Enter [ENTREE] et programmez la
viscosité cinématique du fluide de traitement.

Sélectionnez ensuite I'option Tracking [Suivi]. La fenétre de suivi est utilisée pour balayer la plage de vitesses du
son programmée pour détecter le signal lorsque l'utilisateur n‘est pas sar de la vitesse du son dans le fluide. Le
compteur prend également en charge une liste de types de fluides standard. Si le fluide de traitement ne figure
pas dans la liste des fluides standard et si vous n'étes pas sdr de la vitesse du son du fluide, activez la fenétre de
suivi et programmez la plage de vitesse du son minimale et maximale & analyser. La fenétre de suivi doit étre
activée.

Pour la liste des fluides standards (voir tableau 15) pris en charge par le compteur, les vitesses du son minimale,
maximale et nominale sont automatiquement sélectionnées.

Programmez également le processus Fluid Temperature [Température du fluide] et Ambient Temperature
[Température ambiante] voir « Programmation des paramétres avancés » a la page 6.

IMPORTANT : Consultez le fabricant avant de désactiver la fonction de suivi de la fenétre.

Tableau 21: Liste des fluides standards

Suivi Activé Suivi Désactivé

Autre Autre
Eau (0 & 260°C) Eau (0 & 260°C)
GNL GNL
Huile 22°C Huile 220C
Eau de mer

Huile lubrifiante

Huile brute
Méthanol (200C)
Ethanol

Fréon R12

Diesel

Essence
Azote liquide (-199¢C)
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Figure 55 : Programmation fluide

3.7.3 Programmation de la configuration du chemin

Utilisez les étapes comme dans « Page de connexion et page principale » & la page 30 pour accéder & la page de

programmation. Se référer & Figure 56 pour les options de configuration du chemin.

1. Sélectionnez Composite [Composite] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Défilez vers le bas et sélectionnez Path
[chemin] et appuyez sur Enter [ENTREE].

2. Sélectionnez Path Configuration [Configuration du chemin], Path Weights [Poids du chemin] et Path Error
Handling [ Gestion des erreurs de chemin].

3. Les pondérations de trajectoire sont utilisées dans les calculs de vitesse d’écoulement composite, comme dans
I'équation suivante :

((Velocitycp, X PathWeightcy,) + (Velocityen, X PathWeightcy,) + (Velocityeps X PathWeightcp,))
(PathWeightcy, + PathWeightc,, + PathWeight ,3)

Vezoatyl,‘ompasfte =

4. Silagestion des erreurs de chemin est activée, le compteur continuera & fournir des mesures méme si un ou deux
5. canaux sont erronés. La mesure du débit se poursuit, sauf si les trois canaux présentent une erreur.

4 Programming > Prigram/Composite Path Path Configuration/Std
AN EIIEFd e '_ v 1Tilted Diameter (TD)
hannel 1 ¢ Path Weight 2Path(TD-TD)
it — ¢ ights
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Path Weights Channel 3 [» JMOVE [* JALTER
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Acceés opérateur ou supérieur
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Path Wm‘ilh ts

v
—_—

—

v ouk

Off
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Figure 56 : Configuration du chemin
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3.7.4 Programmation des limites de débit et de diagnostic

Utilisez les étapes comme dans la « Page de connexion et page principale » & la page 30 pour accéder a la page de
programmation. Se référer a la Figure 57 pour les options de sélection de Limite.

Sélectionnez Composite [Composite] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Défilez vers le bas et sélectionnez Limits
[Limites] et appuyez sur Enter |ENTREE].

Programmez la vitesse d’écoulement minimale dans Min Velocity [Vitesse min] et la vitesse d’écoulement
maximale dans Max Velocity [Vitesse max].

Programmez les limites d’avertissement de vitesse appropriées dans Min Vel Warn Limit [Limite d’avertissement
de vitesse minimale] et Max Vel Warn Limit [Limite d’avertissement de vitesse maximale]. Les valeurs
programmeées dans les limites d'avertissement doivent étre plus strictes que celles programmées dans Min
Velocity [ Vitesse min.] et Max Velocity [Vitesse max.] pour les indications d’avertissement précoce sur I'écran
LCD et les erreurs.

Pour couper les mesures proches de zéro, programmez une valeur appropriée dans Coupure zéro [Coupure zéro].

«  Pour obtenir un débit moyen stable, programmez la fenétre temporelle pour laquelle le débit doit étre
moyenné dans Flow Averaging [Moyenne du débit]. Par exemple, si la valeur 16 est programmée pour Flow
Averaging [Moyenne du débit], la valeur du débit aura la moyenne des 16 derniéres valeurs de débit. Cela
permet de réduire le bruit sur I'écran et dans les sorties des valeurs de débit.

Si dans la section « Programmation du fluide » & la page 59, Le suivi a été sélectionné comme DESACTIVE,
programmez Soundspeed Error % [Erreur de vitesse du son %]. Cette configuration servira & vérifier si la vitesse
du son mesurée se situe dans la plage programmeée de la vitesse du son nominale. Dans le cas ou la vitesse du
son mesurée est en dehors de l'intervalle Soundspeed Error % [% erreur de vitesse du son] de la vitesse du son
nominale a E2 : Une erreur de vitesse du son a été signalée.

4Programming | 3 Prigram/Composite Limits Min Velocity Min Velocity
v Pipe - at A v _ v UNIT: ft/s
Channel 1 Fluid A : -82.00
Channel 2 X Path TX din V - -82.00 ft/s o] (% JuNoo (v IsAvE
- ¥y v ol
O Limits | ¥ Max Vel Warn Limit [«> JMOVE [y JALTER
v A v A
Prigram/Composite Limits
Fluid A Max Vel Warn Limit 4
Path Zero Cutoff Accés opérateur ou supérieur
Limits Flow Averaging
M Soundspeed Error %)

Figure 57 : Unités de débit et de diagnostic

3.7.5 Programmation des parameétres avancés

Utilisez les étapes comme dans la « Page de connexion et page principale » & la page 30 pour accéder a la page de
programmation. Se référer a la Figure 58 pour les options de configuration du chemin.

2,

Ul

Sélectionnez Composite [ Composite] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Défilez vers le bas et sélectionnez
Advanced [Avancé] et appuyez sur Enter |[ENTREE].

Sélectionnez Inputs [Entrées] et définissez le processus Fluid Temperature [Température du fluide]. La
température du fluide peut étre fixe [ statique (température moyenne du fluide de procédé) ou correspondre &
des valeurs en temps réel lues & partir d’'une entrée analogique ou d'une sonde RTD (disponible en option).

Réglez également Ambient Temperature [ Température ambiante].

La Transmit Voltage [Tension de transmission] doit étre réglée en fonction de la viscosité du fluide de traitement
et de la taille du tuyau. Les fluides & haute viscosité ou les tuyaux de grand diamétre peuvent nécessiter un
réglage de tension élevé pour que les signaux puissent passer.

Choisissez Refresh Rate [fréquence de rafraichissement] en fonction de la vitesse & laquelle vous souhaitez que
le compteur effectue une mesure. La sélection du taux de rafraichissement ne modifiera pas le taux de mise a
jour des sorties analogiques ou humériques. Les sorties analogiques et numériques sont toujours mises & jour &
4 Hz.

Ceci compléte les options de programmation de base qui peuvent nécessiter une mise a jour en fonction de
I'application du flux. La programmation avancée est déja réalisée a I'usine Panametrics et lors de la mise en
service. Quittez la programmation en appuyant sur £SC [Echap] jusqu'a ce que les options d’enregistrement
s'affichent dans le menu, Sélectionnez Save [Enregistrer| ou Save & Logout [Enregistrer et se déconnecter] et
appuyez sur Enter [ENTREE] pour enregistrer les paramétres. L'appareil n'utilisera pas le réglage modifié pour
effectuer des mesures tant que les parameétres n‘auront pas été explicitement enregistrés.
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Figure 58 : Parameétres avancés

Etalonnage

Ce menu permet de calibrer le débitmétre XMT1000 & une autre référence de débit. Suivez les étapes décrites dans la
section « Page de connexion et page principale » pour accéder a la Page d‘étalonnage.

Remarque: Utilisez soit Meter Factor [Facteur de compteur| soit K-Table [Tableau K], n‘utilisez pas les deux en

méme temps.

Défilez et mettez en surbrillance Meter Factor [Facteur de compteur] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Le facteur de
mesure est un multiplicateur unique appliqué & la mesure de la vitesse composite. La valeur par défaut est 1,0 et
si un seul facteur suffit & rapprocher la plage de vitesse mesurée d’'une autre référence de débit, cette option est
utilisée. Si un seul facteur est insuffisant pour couvrir la plage de vitesse d’écoulement ou la plage de viscosité,
utilisez 'option K-Table [tableau K].

Si vous utilisez Meter Factor [Facteur de mesure], ignorez les étapes suivantes, sinon faites défiler et mettez en
surbrillance Calibration Mode [Mode d’étqlonnqgeg] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Lappareil prend en charge
les méthodes d'étalonnage Gate (totalisateur) ou de sortie de fréquence.

a. SiPortail (Totaliseur) est sélectionné, connectez les entrées Portail aux points de test El et E2 situés sur le c6té avant
gauche inférieur de la carte PCB principale une fois le couvercle avant retiré.

b. Sila sortie de fréquence est utilisée pour I'étalonnage, définissez Measurement Type [Type de mesure], sa
Base Value [Valeur de base] correspondante, sa Full Value [Valeur compléte] et'sa Base Frequency [Fréquence
de base] respective, sa Full Frequency [Fréquence compléte]. Définissez une valeur Test Frequency [Fréquence de
test] pour tester la connexion de sortie de fréquence avant de commencer I'étalonnage.
Défilez et mettez en surbrillance Calibration Type [Type d’étalonnage] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Le type
d'étalonnage peut étre défini sur Vitesse ou sur nombre de Reynolds. En fonction de la sélection, les points du
tableau K seront mis & jour pour accepter les entrées de vitesse ou de nombre de Reynolds.

Défilez et mettez en surbrillance Reset K-Table [Réinitialiser le tableau K] et appuyez sur Enter [ENTREE].
Sélectionnez le tableau & réinitialiser. Vous pouvez choisir de réinitialiser tous les tableaux, le tableau K
composite ou le tableau K d'un canal spécifique.

Défilez et mettez en surbrillance K-Table Selection [Sélection du tableau K] et appuyez sur Enter [ENTREE].
L'option par défaut est Désactivée. Pour I'étalonnage « tel quel », laissez K-Table Selection [sélection du tableau
K] sur DESACTIVE. Une fois I'étalonnage « tel quel » terminé et les valeurs du facteur K identifiées pour chaque
point d’étalonnage, sélectionnez 'option de tableau Composite [Composite] ou Channel [Canal].

Défilez et mettez en surbrillance No. of Points [Nombre de points] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Saisissez le
nombre de points & inscrire dans le tableau K.

Défilez et mettez en surbrillance K-Table [Tableau K] et appuyez sur Enter [ENTREE]. Sélectionnez chaque point
et mettez & jour Velocity [Vitesse] ou le Reynolds Number [Nombre de Reynolds] et son k-Factor [Facteur K]
correspondant. Ces points définissent une courbe d’étalonnage pour le XMT1000.

Remarque: K-Table [TableauK] La vitesse ou le nombre de Reynolds (point n° 1 au point n° 20) doivent étre saisis
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Chapitre 4. Codes d'erreur et dépannage

4.1 Introduction

Le transmetteur de débit XMT1000 est un instrument fiable et facile & entretenir. Lorsqu'il est correctement installé et
utilisé, comme décrit dans le chapitre : Une fois installé, le compteur fournit des mesures précises du débit avec une
intervention minimale de I'utilisateur. Toutefois, en cas de probléme avec le boitier électronique ou les transducteurs,
ce chapitre explique comment dépanner le débitmetre XMTI000. Les signes pouvant indiqué un probléme sont les
suivants :

- Affichage d'un message derreur sur I'écran LCD, le logiciel PC PanaView™ Plus ou HART

+  Relevés de débit erratiques

- Mesures de précision douteuse (par exemple, mesures qui ne correspondent pas aux mesures d'un autre
appareil de mesure de débit connecté au méme processus).

Si l'une des conditions ci-dessus se produit, suivez les instructions présentées dans ce chapitre.

Remarque: Dans les zones a forte perturbation électrique, il est recommandé d'utiliser la section « Conformité au
marquage CE » section & la page 5.

4.2 Classification des erreurs et codes d’erreur

L'électronique du XMT1000 comprend au moins deux sous-systémes. L'émetteur, I'unité de mesure de débit et/ou

E / S optionnelle. Les codes d’erreur et les chaines de caractéres ont pour but d'informer I'opérateur des problémes
rencontrés dans le sous-systéme concerné. L'erreur de communication indique que le sous-systéme émetteur a
perdu la communication avec le sous-systéme de mesure de débit ou le sous-systéme E [ S optionnelles.

Les erreurs dans XMTI000 sont classées en 5 types, comme indiqué dans le tableau ci-dessous :

Tableau 22 : Classification des erreurs XMT1000

Classification des erreurs Numeéro d’erreur Sous-systéme

Erreurs de Débit E, ou n est le nombre d’erreurs | Sous-systéme de débit

Erreurs systéme S, 0oU n est le nombre d’erreurs | Sous-systéme transmetteur ou
débit

Erreurs de communication C, ol n est le nombre d’erreurs | Emetteur vers débit ou E / S
optionnelles

Erreurs de I'émetteur X ou n est le nombre d’erreurs | Sous-systéme émetteur

Erreurs E / S d’option A, ou n est le nombre d'erreurs | Sous-systéme E / S optionnel

En cas de probléme avec I'électronique ou les transducteurs, un systéme intégré de messages de code d'erreur
simplifie grandement le processus de dépannage.

Ce chapitre aborde tous les messages d'erreur possibles du code XMTI000 ainsi que leurs causes possibles et les
actions recommandées. Lorsqu’un code d’erreur est généré, il apparait dans le coin inférieur gauche de I'écran LCD,
comme expliqué dans Chapitre 3, Programmation.

Si un message d'erreur appardit a I'écran pendant le fonctionnement du XMTI000, reportez-vous 4 la section
appropriée de ce chapitre pour obtenir des instructions sur la marche a suivre. Il se peut qu’on vous demande de
contacter Panametrics. Fournir toutes les données de diagnostic et les informations sur les parameétres, telles
qu’elles figurent dans le Tableau des données de diagnostic avant d'appeler votre centre de vente ou de service
local, contribuera & accélérer la résolution du probléme.

En plus de l'affichage local, les messages d'erreur sont fournis dans le registre Modbus correspondant

& l'aide d'une représentation par champ de bits. Pour connaitre 'emplacement du registre approprié, voir
Annexe C, « Représentation sous forme de champ binaire des codes d’erreur ».
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4.3 Erreurs de débit (E-Erreurs)

4.3.1 Consignes générales pour le dépannage des erreurs de débit avec codes d’erreur

Si le code d'erreur affiché sur I'écran LCD ou dans le logiciel PC PanaView™ Plus est E22 : Précision monoCh ou E23:

Pour plus d'informations sur la précision de MultiCh, veuillez-vous référer & la section appropriée ci-dessous.

Reportez-vous également & Tableau 23 Vous trouverez ci-dessous les causes et les actions recommandées pour

chaque code d'erreur.

4.3.1.1 Erreur monocanal

Si un seul canal est défaillant, les causes les plus probables sont :

1. Programmation incorrecte des limites d'erreur ou modifications des conditions de flux qui rendent désormais la
programmation précédente invalide.

2. Cables, transducteurs, espacement physique, couplant, tampon ou composants électroniques défectueux /
endommagés.

Aprés avoir tenté d'éliminer ou de corriger les causes les plus probables mentionnées ci-dessus, si I'erreur persiste,
vérifiez également les conditions du processus / flux, telles que :
1. Turbulence excessive.

2. Des discontinuités dans les caractéristiques du fluide telles que le débit multiphasique, la vaporisation
instantanée, les poches de gaz, la présence de bulles ou de particules solides, la cavitation ou un changement
rapide du type de fluide.

3. Propriétés extrémes des fluides, telles que la pression ou la température.

4. Accumulation de cire @ l'intérieur du tuyau.

5. Tuyau & moitié plein.

4.3.1.2  Erreur multicanal

Si plusieurs canaux présentent une erreur, la cause la plus probable est une modification des conditions de
procédé [ débit, par exemple :

1. Turbulence excessive.

2. Des discontinuités dans les caractéristiques du fluide telles que le débit multiphasique, la vaporisation
instantanée, les poches de gaz, la présence de bulles ou de particules solides, la cavitation ou un changement
rapide du type de fluide.

3. Propriétés extrémes des fluides, telles que la pression ou la température.
4. Accumulation de cire a l'intérieur du tuyau.
5. Tuyau partiellement rempli.

Aprés avoir tenté d'éliminer ou de corriger les causes les plus probables mentionnées ci-dessus, si l'erreur persiste,
vérifiez également :

1. Programmation incorrecte des limites d'erreur ou modifications des conditions de flux qui rendent désormais la
programmation précédente invalide.

2. Cables, transducteurs, espacement physique, couplant, tampon ou composants électroniques défectueux /
endommagés.

Si vous ne parvenez pas a corriger les erreurs, veuillez collecter les données de diagnostic et les informations de
parameétres pour chaque canal dans le Tableau des données de diagnostic avant d'appeler votre centre de vente
ou de service local.

4313 Affichage des erreurs [ avertissements spécifiques & la chaine

Pour indiguer I'état du compteur, le XMTI000 intégre des codes d’erreur. Les erreurs spécifiques & chaque canal sont
cruciales pour déterminer les actions correctives nécessaires. Figure 60 Vous trouverez ci-dessous les étapes a
suivre pour consulter les erreurs [ avertissements spécifiques & la chaine. La description des codes d'erreur et les
actions recommandées sont fournies Tableau 23 ci-dessous.
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Figure 60 : Affichage des erreurs spécifiques & la chaine actuelle

Tableau 23 : Description de I'erreur de débit et actions recommandées

Probléme

Le ropgort signal [ bruit
est faible

Cause

Le signal acoustique issu de
ce processus est trés faible.
Cela peut étre da & des bulles
d’air, & d'autres problémes
liés au fluide, & un tuyau vide,
A& des cdbles, des
transducteurs, un agent de
couplage ou des tampons
endommageés.

Action recommandée

Vérifiez si la mesure Tw actif sur les
transducteurs en amont et en aval est
valide. Si la mesure Tw actif est valide,
cette erreur indique un probléme au
niveau des conditions de processus.

Si la mesure Tw actif n‘est pas valide,
vérifiez la valeur saisie dans l'option des
limites d’erreyr minimales du rapport
signal [ bruit .kzv ir Chapitre 3,
Programmatloncs. Consultez également
les Sections « Problémes de fluides et de
tuyauterie » et « Problémes de
transducteurs » pour corriger tout
probléme éventuel.

E2: Vitesse du son

La vitesse du son
mesurée dépasse les
limites programmeées

L'erreur peut étre due d une
programmation incorrecte, &
de mauvaises conditions
d’écoulement ou d une
mauvaise orientation du
transducteur. Cela peut
également se produire sila
qualité du signal est
mauvaise.

Comparez la vitesse du son mesurée
aux valeurs nominales programmeées
pour le fluide de procédé et corrigez les
erreurs de programmation éventuelles.
Consultez les sections « Problémes de
fluides et de tuyauterie » et « Problémes
de transducteurs » pour corriger tout
probléme. Si vous ne parvenez pas d
corriger les erreurs, veuillez rassembler
les informations de diagnostic
nécessaires avant de contacter
Panametrics.

E3 :Plage de vitesse

La vitesse mesurée
dépasse les limites
programmeées

Cette erreur peut étre due &
une programmation
incorrecte, @ de mauvaises
copditions d’écoulement
et/ou & une turbulence
excessive.

Assurez-vous que le débit réel se situe
ans les limites d’erreur programmeée
voir le chapitre sur la programmation).

Consultez les sections « Problémes de

fluides et de tuyauterie » et « Problémes

de transducteurs » pour corriger tout
probléme.

dépasse les limites
programmeées

E4 : Qualité du La qualité du signal est | Cela signifie que la forme du | Assurez-vous que la qualité du signal
signal inférieure aux limites signal, a réciprocité est supérieure gux limites d’erreur
programmées amont-aval ou la valeur de programmeées (reportez-vous qQu
corrélation du signal est chapitre sur la programmation).
tombée en dessous de la Consultez les sections « Problemes de
limite du pic de corrélation. La | fluides et de tuyauterie » et « Problémes
cause est généralement la de transducteurs » pour corriger tout
méme que pour E6 ou ES. probleme. Veuillez rassembler les
données de diagnostic nécessaires
avant de contacter Panametrics.
E5 : Amplitude L'amplitude du signal Cette erreur peut surveniren | Vérifiez que 'amplitude se situe dans les

raison d’'une forte atténuation
ou amplification du signal
due & des changements dans
les propriétés du fluide, du
trgnsducteur, du tampon
et?ou du couplage.

limites programmées.

Si le gain est négatif et 'amplitude > 32,
changez la tension de transmission sur
« BasSe ». Si la valeur reste négative,
activez I'atténuateur. Ne pas activer
I'atténuateur si la tension d’émission est
élevee.

Si le gain est supérieur a 35 dB, changez
la tension d’émission sur « Elevée » (Voir
le chapitre sur la programmation).
Consultez les sections « Problémes de
fluides et de tuyauterie » et « Problémes
de transducteurs » pour corriger tout
probléme. Veuillez rassembler les
données de diagnostic nécessaires
avant de contacter Panametrics.
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Code d'erreur
E6 : Saut de cycle

Tableau 23 : Description de I'erreur de débit et actions recommandées

Probléme

Un saut de cycle est
détecté lors du_
traitement du signal
pour la mesure

Cause

Cela est généralement da &
une mauvaise intégrité du
signal, possiblement & cause
de bulles dans la canalisation,
d’'une absorption acoustique
par des fluides trés visqueux
ou de cavitation.

Action recommandée

Si cette erreur est due a des variations
de débit, elle sera corrigée )
automatiquement lorsque le débit se
stabilisera aprés I'accélération initiale.
Toutefois, si I'erreur persiste,
reportez-vous 4 la section « Problémes
de fluides et de tuyauterie » pour
corriger tout probleme. Vérifiez le
pourcentage de pic de seuil et
rassemblez les données de diagnostic
nécessaires avant de contacter
Panametrics.

E15 : Tw Actif

La mesure Tw active est
invalide

Un transducteur ou un céble
est endommagé, ou un
transducteur doit étre
reconnecté. Cela peut
également étre du & une
programmation incorrecte ou
a des températures de
processus extrémes.

Consultez la section « Problémes de
transducteur » pour corriger tout
probléme éventuel. Si vous ne parvenez
pas a corriger les erreurs, veuillez
rassembler les données de diagnostic
nécessaires avant de contacter
Panametrics.

E22 : Précision
monocanal

L'un des canaux de
mesure est défectueux

Un canal de mesure présente
une erreur; la précision de la
mesure peut étre
compromise car le compteur
pourrait utiliser une
substitution de corde soeur.

Vérifiez les erreurs de chaque canal et
consultez ce tableau pour connaitre les
actions recommandées afin de corriger
les erreurs de canal.

E23 : Précision
multicanal

Deux canaux de mesure
ou plus sont en erreur

Deux canaux de mesure ou
plus présentent une erreur; la
précision de la mesure peut
étre compromise car
I'appareil utilise une
substitution de corde soeur.

Vérifiez les erreurs de chaque canal et
consultez ce tableau pour connaitre les
actions recommandées afin de corriger
les erreurs de canal.

E27 : Tableau K

La tableau K est invalide.

La tableau K saisie est

Vérifiez les valeurs du tableau K et

logiciel

invalide invalide. assurez-vous que la vitesse ou le
nombre de Reynolds dans le tableau est
classé par ordre croissant.

E28 : Défaut logiciel | Dysfonctionnement du | Il s‘agit d’un Cette affection ne guérit pas

dysfonctionnement logiciel.

spontanément et ne se corrigera pas
automatiquement. Essayez de
redémarrer le compteur. Si l'erreur
persiste aprés une coupure de courant,
contactez I'usine Panametrics.

E29 : Avertissement
de vitesse

La vitesse mesurée
dépasse les limites
d’alerte programmées

Cette erreur peut étre due a
une programmation
incorrecte, & de mauvaises
conditions d’écoulement
et/ou & une turbulence
excessive.

Assurez-vous que le débit réel se situe
dans les limites d'avertissement
programmeées (reportez-vous Qu
chapitre sur la pro_grommotlong.
Consultez les sections « Problémes de
fluides et de tuyauterie » et « Problémes
de transducteurs » pour corriger tout
probléme.

E31: Non calibré

Le débitmétre n'a pas
été calibre.

Le débitmetre n‘a pas été

calibré en usine et ne permet
donc pas de mesures. Veuillez
contacter l'usine Panametrics

Cette affection ne guérit pas
Zpontonement et ne se corrigera pas

‘elle-méme. Contactez l'usine
Panametrics pour obtenir plus
d’informations sur la configuration du
compteur.
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4.4 Problemes liés aux fluides et aux canalisations

Si le dépannage préliminaire & I'aide des Messages de code d'erreur et des Parameétres de diagnostic indique un
probléme potentiel, poursuivez avec cette section. Les problémes de mesure se répartissent en deux catégories :

+  Problémes de fluide
«  Problémes de tuyau

Lisez attentivement les sections suivantes pour déterminer si le probléme est lié au fluide ou au tuyau. Si les instructions
de cette section ne permettent pas de résoudre le probléme, contactez Panametrics pour obtenir de l'aide.

4.4 Problémes de liquide

La plupart des problémes liés aux fluides résultent d’'un non-respect des instructions d’installation du systéme de
débitmetre, telles que décrites au chapitre : Installation.

SiI'installation physique du systéme répond aux spécifications recommandées, il est possible que le fluide lui-méme
empéche des mesures précises du débit. Le fluide mesuré doit répondre aux exigences suivantes :

« le fluide mesuré doit répondre aux exigences suivantes :
Bien qu’un faible niveau de particules entrainées puisse avoir peu d'effet sur le fonctionnement du XMTI000, des
quantités excessives de particules solides absorberont ou disperseront les signaux ultrasonores. Cette
interférence avec les transmissions ultrasonores & travers le fluide entrainera des mesures de débit inexactes. De
plus, les gradients de température dans le flux de fluide peuvent entrainer des mesures de débit erratiques ou
inexactes.

« Lefluide ne doit pas caviter & proximité du point de mesure.
Les fluides dont la pression de vapeur est relativement proche de la pression du procédé peuvent caviter &
proximité du point de mesure. La cavitation peut généralement étre contrélée gréice & une conception
appropriée du systéme.

« Lefluide ne doit pas atténuer excessivement les signaux ultrasonores.
Certains fluides, notamment ceux qui sont trés visqueux, absorbent facilement I'énergie ultrasonore. Dans ce cas,
un signal d’avertissement et un message d'erreur s'afficheront & I'’écran pour indiquer que la puissance du signal
ultrasonique est insuffisante pour des mesures fiables.

« Lavitesse du son dans le fluide ne doit pas varier excessivement.
Le XMTI000 tolérera des variations relativement importantes de la vitesse du son dans le fluide, qui peuvent étre
causées par des variations de la composition et/ou de la température du fluide. Cependant, de tels
changements doivent s'opérer lentement. De plus, les fluctuations de la vitesse du son dans un fluide dues aux
variations de température se rétabliront probablement d’elles-mémes. Des fluctuations rapides de la vitesse du
son du fluide, & une valeur supérieure a + 20 % de celle programmée dans le XMTI000, entraineront des lectures
de débit erratiques ou inexactes. Cela peut se produire lors du changement de fluides par lots.

Remarque: Reportez-vous au chapitre 3: Programmation, pour s‘assurer que la vitesse du son appropriée est
programmée dans le compteur.

4.4.2 Problémes de tuyau

Les problémes liés & la tuyauterie peuvent résulter d’'un mauvais choix d’'emplacement du compteur ou d’erreurs de
programmation. Les éléments suivants peuvent entrainer des installations problématiques :

« Le préléevement de matériel & 'emplacement du ou des transducteurs.
L'accumulation de débris au niveau des transducteurs perturbera la transmission des signaux ultrasonores. De
ce fait, des mesures précises du débit sont impossibles. Le réalignement des transducteurs corrige souvent ces
problémes, mais, dans certains cas, il faut utiliser des transducteurs mouillés. Reportez-vous au Chapitre :
Installation pour plus de détails sur les bonnes pratiques d'installation.

«  Mesures de tuyauterie inexactes.
La précision de la mesure du débit dépend fortement de la précision des dimensions programmées des tuyaux.
Mesurez I'épaisseur et le diamétre de la paroi du tuyau avec la méme précision que celle souhaitée pour les
mesures de débit. Vérifiez €galement que le tuyau ne présente pas de bosses, de piqdres ou de surfaces
rugueuses, d’'excentricité, de déformation de soudure, de défauts de rectitude et d’autres facteurs pouvant
entrainer des mesures inexactes. Reportez-vous au Chapitre : Programmation, pour les instructions de saisie des
données de tuyauterie.

- Llintérieur du tuyau n’est pas suffisamment propre.
L'accumulation excessive de tartre, de rouille ou de débris a I'intérieur du tuyau perturbera les mesures de débit.
En général, une fine couche ou une accumulation solide et bien adhérente sur la paroi du tuyau ne poseront pas
de probléme. Les dépdts non adhérents et les revétements épais (tels que le goudron ou I'huile) peuvent
interférer avec la transmission des ultrasons et entrainer des mesures de débit incorrectes ou peu fiables.
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4.5 Problemes de transducteur

Les transducteurs ultrasoniques sont des appareils robustes et fiables. Cependant, ils sont susceptibles de subir des
dommages physiques dus & une mauvaise manipulation et des attaques chimiques. La liste suivante des problémes
potentiels est regroupée selon le type de transducteur. Contactez Panametrics si vous ne parvenez pas & résoudre
un probléme lié au transducteur.

45.1 Problémes de transducteur

- Dommages internes : Un transducteur ultrasonique est constitué d'un cristal céramique collé au boitier du
transducteur. La liaison entre le cristal et le boitier ou le cristal lui-méme peut étre endommagée par des chocs
mécaniques extrémes et/ou des températures extrémes. De plus, le cablage interne peut se corroder ou se
court-circuiter si des contaminants pénétrent dans le boitier du transducteur.

- Dommages physiques : Les transducteurs peuvent étre endommagés physiquement en les faisant tomber sur
une surface dure ou en les heurtant contre un autre objet. Le connecteur du transducteur est la partie la plus
fragile et la plus sujette aux dommages. Les dommages mineurs peuvent étre réparés en redressant
soigneusement le connecteur. Si le connecteur ne peut pas étre réparé, le transducteur doit étre remplacé.

IMPORTANT : Les transducteurs doivent étre remplacés par paires. Se référer & Chapitre 3, Programmation pour saisir
les nouvelles données du transducteur dans le compteur.

4.6 Erreurs systéme (erreurs S)

Ces erreurs proviennent du sous-systéme Flow. Les erreurs systéme comportent 4 types d'informations.

1. Indicateur

2. Avertissement
3. Erreur

4. Faute

Cet indicateur est simplement une notification & I'opérateur, aucune action n‘est requise. Ces avertissements
indiquent généralement une erreur de l'opérateur. Les erreurs indiquent des défaillances qui nécessitent une
attention particuliére. L'opérateur doit effectuer les actions recommandées pour corriger ces erreurs. Les défauts
sont généralement révélateurs de défaillances plus graves liées aux contrdles d'intégrité matérielle/logicielle
effectués en arriére-plan par le compteur XMT1000. Consultez le tableau ci-dessous pour connaitre les codes
d'erreur, les messages d'erreur, le type d'erreur et les actions recommandées.

Tableau 24 : Description de I'erreur systéme et actions recommandées
Code d’erreur Message d'erreur Description [ action recommandée

S1: En mode configuration | Indicateur en mode configuration | Indicateur : Ce message s’affiche lorsqu’un utilisateur
s'est connecté avec un acces Opérateur,
Administrateur ou Usine. L'indicateur s’effacera
automatiquement lorsque l'utilisateur se
déconnectera ou enregistrera les modifications de

configuration.
S2: Utilisateur invalide Avertissement utilisateur non Avertissement : Le code d'accés saisi est incorrect.
valide Veuillez vous connecter avec le niveau d’acces et le
code d’'acces corrects.
S3: Demande invalide Avertissement de demande Avertissement : Un paquet de communication
invalide invalide a été regu et rejeté. Ou bien, 'opération

demandée n'est pas valide. Veuillez envoyer un
paquet ou une demande d'opération valide

S4:Plage de paramétres | Avertissement concernant une Avertissement : La valeur programmée pour ce

non valide plage de parametres non valide | paramétre était hors plage et a donc été rejetée.
Veuillez saisir une plage valide

S5 : Parametre non pris en | Ce parameétre n’st pas pris en Avertissement : Une requéte de lecture ou d'écriture

charge charge concernant un parameétre non pris en charge a été
regue.

S6 : Mesure de débit Un ou plusieurs canaux de Erreur : Un ou plusieurs canaux de mesure de débit

mesure de débit sont en erreur présentent une erreur ; la précision de la mesure peut

étre compromise. Pour plus de détails, veuillez
consulter les erreurs (E) de débit.
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Tableau 24 : Description de I'erreur systéme et actions recommandées

Code d’erreur

S7 : Parameétre persistant
CRC

Message d'erreur

Défaut CRC du parametre
persistant

Description [ action recommandée

Faute : Le parameétre persistant CRC a échoué. Essayez
de redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste aprées
une coupure de courant, contactez 'usine
Panametrics.

S11: Fréquence d’horloge

Erreur de fréquence d’horloge

Faute : Défaillance de la fréquence d’horloge d'entrée.
Essayez de redémarrer le compteur. Si lI'erreur persiste
aprés une coupure de courant, contactez I'usine
Panametrics.

S12 : processeur

Erreur du processeur

Faute : Des bits sont bloqués dans les registres du

rocesseur. Essayez de redémarrer le compteur. Si
‘erreur persiste aprés une coupure de courant,
contactez I'usine Panametrics.

S13: Mémoire flash
invariable

Défaut de mémoire flash

Faute : Le test de mémoire flash a échoué. Essayez de
redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez I'usine Panametrics.

S14 : SRAM invariable

Défaut SRAM invariable

Faute : Le test de mémoire SRAM invariable a échoué.
Essayez de redémarrer le compteur. Si lI'erreur persiste
apres une coupure de courant, contactez I'usine
Panametrics.

S15 : Mémoire variable

Défaut SRAM variable

Faute : Le test de la SRAM variable a échoué. Essayez
de redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste apres
une coupure de courant, contactez I'usine
Panametrics.

S16 : Configuration FPGA

erreur de configuration FPGA

Faute : Echec de la validation de la configuration FPGA.
Essayez de redémarrer le compteur. Si I'erreur persiste
apreés une coupure de courant, contactez I'usine
Panametrics.

S17 : Température

Erreur de température

Erreur: La température des composants électroniques
est hors de la plage de fonctionnement prédéfinie.
Assurez-vous que la température ambiante ne

dépasse pas la plage de fonctionnement de lI'appareil.

S18 : Défaut du pilote

Echec du pilote

Faute : Panne du pilote. Essayez de redémairrer le
compteur. Si I'erreur persiste apres une coupure de
courant, contactez 'usine Panametrics.

519 : Echec du chien de
garde

Echec du chien de garde

Faute : Le test du chien de.gforde a échoué. Essayez de
redémarrer le compteur. Sil'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez I'usine Panametrics.

S21: Débordement de pile

Débordement de pile

Faute : Débordement de pile Essayez de redémarrer le
compteur. Si l'erreur persiste apres une coupure de
courant, contactez l'usine Panametrics.

S22 : Chien de surveillance
de séquence ou de fenétre

La séquence a échoué

Faute : Défaillance de séquence détectée. Essayez de
redémarrer le compteur. Si I'erreur persiste apres une
coupure de courant, contactez I'usine Panametrics.

$23: Echec de
I'initialisation

L'initialisation a échoué.

Erreur : Linitialisation a échoué. Veuillez vérifier tous les
parameétres de configuration. Si I'erreur persiste,
contactez I'usine Panametrics

S24 : Erreurs matérielles
DSP

Echec du matériel DSP

Faute : Défaillance matérielle du DSP détectée. Essayez
de redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste aprés
une coupure de courant, contactez 'usine
Panametrics.

$25 : Exception DSP

Exception DSP

Faute : Exception DSP Essayez de redémarrer le
compteur. Si I'erreur persiste aprés une coupure de
courant, contactez 'usine Panametrics.

$26 : ISR par défaut

Exception au sein de I'ISR

Faute : Exception au sein de I'ISR. Essayez de
redémarrer le compteur. Si I'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez 'usine Panametrics.

S27 : Réinitialisation DSP ISR

Exception au sein du DSP ISR

Faute : Exception au sein du DSP ISR Essayez de
redémarrer le compteur. Si 'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez I'usine Panametrics.
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Tableau 24 : Description de I'erreur systéme et actions recommandées

Code d’erreur
$28 : Défaut logiciel

Message d'erreur
Dysfonctionnement du logiciel

Description [ action recommandée

Erreur : Dysfonctionnement du logiciel. Essayez de
redémarrer le compteur. Si I'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez Panametrics.

S29 : Sortie A Boucle
ouverte !

Erreur d’'ouverture de la sortie
analogique SIL

Faute : La sortie analogique SIL est déconnectée.
Connectez la sortie analogique SIL et essayez de
redémarrer I'appareil. Si I'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez I'usine Panametrics.

$30: Echec dela
sauvegarde Flash

Echec de I'enregistrement sur
Flash

Erreur : La demande d’enregistrement a échoué.
Essayer & nouveau. Sil'erreur persiste, contactez l'usine
Panametrics

4.7

Erreurs de communication (erreurs C)

L'erreur de communication indique que le sous-systéme émetteur a perdu la communication avec le sous-systéme
de mesure de débit ou le sous-systéme E / S optionnelles.

Tableau 25 : Description de I'erreur de communication et actions recommandées

Code d’erreur

Cl:Erreur de
communication de débit

Message d'erreur

Erreur de communication de la
carte de débit

Description / action recommandée

L'émetteur ne peut pas communiquer avec 'unité de
mesure de débit. Essayez de redémarrer le compteur.
Si l'erreur persiste aprés une coupure de courant,
contactez I'usine Panametrics.

C2 : INCOMPATIBILITE DE
MODE

Erreur d'incompatibilité de mode

Faute : Erreur d'incompatibilité de mode, essayez de
redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez I'usine Panametrics.

C3: Erreur de
communication E [ S
optionnelle

Erreur de communication du
sous-systéme E [ S optionnel

L'émetteur ne peut pas communiquer avecE [ S
optionnelle de 'emplacement 2. Essayez de
redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez 'usine Panametrics.

4.8 Erreurs de I'’émetteur

Ces erreurs proviennent du sous-systéme de transmission. Si vous rencontrez I'une des erreurs de I'émetteur, suivez
les actions recommandées comme indiqué dans Tableau 26 et contactez I'usine Panametrics.

Tableau 26 : Description de I'erreur de I'émetteur et actions recommandées

Code d’erreur

X1: Erreur de mémoire RAM
du microcontroéleur

Message d'erreur
Echec de la RAM de I'émetteur

Description | action recommandée

Le test de mémoire sur la RAM de I'émetteur a échoué.
Essayez de redémarrer le compteur. Si I'erreur persiste
apres une coupure de courant, contactez I'usine
Panametrics.

X2 :Erreur CRC de la
mémoire flash du
microcontréleur

Le test de la mémoire Flash a
échoué

Le test de mémoire flash a échoué. Essayez de
redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez 'usine Panametrics.

X7 : MPU non détectée

Aucune carte de flux détectée

Le panneau de flux n'est pas détecté par 'émetteur.
Essayez de redémarrer le compteur. Si I'erreur persiste
aprés une coupure de courant, contactez I'usine
Panametrics.

X12: Echec de la
commande systeme

La commande systéme a échoué

La commande systéme a échoué Essayez de
redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez 'usine Panametrics.

X13 : Echec de I'obtention
du nceud GUI

Echec de la génération de
l'interface graphique

Echec de la génération de l'nterface graphique
Essayez de redémarrer le compteur. Si I'erreur persiste
aprés une coupure de courant, contactez I'usine
Panametrics.

X14 : Défaillance de la
mémoire du nceud

La mémoire du nceud GUI a
échoué

La mémoire du nceud GUI a échoué Essayez de
redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez I'usine Panametrics.
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Tableau 26 : Description de I'erreur de I'émetteur et actions recommandées

Code d’erreur Message d'erreur

de I'API Font police

X15: Echec de I'initialisation | Echec de la génération de la

Description [ action recommandée

Echgac dela ?énération de la police Essayez de _
redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez I'usine Panametrics.

X16 : Echec de
I'initialisation du fichier XML | échoué.

L'initialisation du fichier XML a

Linitialisation du fichier XML a échoué. Essayez de
redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste aprés une
coupure de courant, contactez I'usine Panametrics.

X17 : Déconnecter la sortie | Erreur de 'émetteur
standard

Faute : Erreur de transmission. Connectez I'entrée
numeérique au compteur. Si l'erreur persiste, contactez
I'usine Panametrics.

X18 : Aout(Std) Hors de
portée

Erreur d’émetteur hors de portée

Faute : Erreur de transmission hors de portée.
Configurez la sortie analogique dans la plage de
portée. Si I'erreur persiste, contactez l'usine
Panametrics.

4.9 ErreursE [ S d'option

Code d’erreur

Al: AnalogCh(S2:3) Erreur!
pas.

Tableau 27 : Description des erreurs d’E / S des options
Message d'erreur

Le canal ADC (S2:3) ne répond

Description

L'entrée analogique | entrée RTD ne fonctionne pas. Si
I'erreur persiste apres une coupure de courant,
contactez I'usine Panametrics.

A2: AnalogCh (S2:4) Erreur ! | Le canal ADC (S2:4) ne répond

pas.

L'entrée analogique /RTD ne fonctionne pas. Si l'erreur
ersiste apres une coupure de courant, contactez
‘usine Panametrics.

A3 : AnalogCh ($2:1) Erreur !
pas.

Le canal DAQ (S2:1) ne répond

La sortie analogique (4-20mA) ne fonctionne pas. Si
I'erreur persiste aprés une coupure de courant,
contactez I'usine Panametrics.

A4 : AnalogCh ($2:2) Erreur ! | Le canal DAQ (S2:2) ne répond

pas.

La sortie analogique (4-20mA) ne fonctionne pas. Si
I'erreur persiste aprés une coupure de courant,
contactez I'usine Panametrics.

A6 : (S2:3)Ch Non calibré

ne sont pas calibrées.

Une erreur se produit lorsque les
entrées analogiques [ RTD (52:3)

Calibrer I'entrée analogique [ 'entrée RTD. Si I'erreur
persiste apres I'étalonnage, contactez l'usine
Panametrics.

A7 : (S2:4)Ch Non calibré

ne sont pas calibrées.

Une erreur se produit lorsque les
entrées analogiques / RTD (52:4)

Callibrer 'entrée analogique / I'entrée RTD. Si I'erreur
persiste apres I'étalonnage, contactez 'usine
Panametrics.

A8 : (S2:1)Ch Non calibré

ne sont pas calibrées.

Une erreur se produit lorsque les
entrées analogiques / RTD (52:1)

Calibrer I'entrée analogique | 'entrée RTD. Si I'erreur
persiste aprés I'étalonnage, contactez l'usine
Panametrics.

A9 : (S2:2)Ch Non calibré

ne sont pas calibrées.

Une erreur se produit lorsque les
entrées analogiques [ RTD (52:1)

Calibrer I'entrée analogique [ 'entrée RTD. Si I'erreur
persiste oprés I'étalonnage, contactez I'usine
Panametrics.

A10: (S2:3)Entrée non
connectée!

canal ($2:3).

Entrée analogique : Une erreur se
produit lorsque I'entrée (4-20mA)
n'est pas connectée au canal

Entrée RDT : Une erreur se produit
lorsque I'entrée RTD n'est pas
connectée ou que la température
est supérieure a 390 °C sur le

Vérifiez la connectivité pour I'entrée
analogique/l'entrée RTD et la température RTD.
Essayez de redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste
apres une coupure de courant, contactez l'usine
Panametrics.
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Tableau 27 : Description des erreurs d’E | s des options(Suite)

Code d’erreur

All: (S2:4)Entrée non
connectée!

(s2:4).

canal (52:4).

Message d’erreur

Entrée analogique : Une erreur se
produit lorsque I'entrée (4-20mA)
n‘est pas connectée au canal

Entrée RDT : Une erreur se produit
lorsque I'entrée RTD n'est pas
connectée ou que la température
est supérieure a 390 °C sur le

Description

Vérifiez la connectivité pour I'entrée
analogique/l'entrée RTD et la température RTD.
Essayez de redémarrer le compteur. Si I'erreur persiste
aprés une coupure de courant, contactez l'usine
Panametrics.

A12: (S2:3)Ch Erreur de
dépassement de plage !
(52:3) supérieure a 21 mA

Dépasse les valeurs d’entrée.
Pour une entrée analogique

Assurez-vous que le courant d’entrée analogique est
inférieur @ 21 mA. Essayez de redémarrer le compteur.
Si l'erreur persiste apres une coupure de courant,
contactez I'usine Panametrics.

A13: (S2:4)Ch Erreur de

Entrée analogique (52:4)
dépassement de plage !

supérieure a 21 mA

Assurez-vous que le courant d’entrée analogique est
inférieur & 21 mA. Essayez de redémarrer le compteur.
Si l'erreur persiste apres une coupure de courant,
contactez I'usine Panametrics.

A18: Numeéro de série : Erreur ! | Erreur de numéro de sérieE [ S

optionnelle

Faute : Erreur de numéro de série E [ S optionnelle
Essayez de redémarrer le compteur. Si l'erreur persiste
aprés une coupure de courant, contactez l'usine
Panametrics.

A24 : AOut(S2:1)HorsDePortée! Lorsque le courant de sortie
onologiqfue (s2:1) dépasse 21 mA

ou est inférieur a 3,6 mA

Vérifiez la vitesse de débit Si la vitesse est dans les
limites et que I'erreur persiste, contactez l'usine
Panametrics.

A25: Lorsque le courant de sortie
analogique (52:252:1) dépasse 21
MA ou est inférieur & 3,6 mA

AOut(S2:2)HorsDePortée!

Vérifiez la vitesse de débit Si la vitesse est dans les
limites et que I'erreur persiste, contactez l'usine
Panametrics.

A30 : Erreur d’option du Erreur E / S optionnelle

Faute: Erreur E / S optionnelle Essayez de redémarrer le

tableau! compteur. Si I'erreur persiste aprés une coupure de
courant, contactez I'usine Panametrics.
A31: ($2:3)Ch Sous portée ! Valeurs d’entrée inférieures. Pour | Vérifiez que le courant analogique d'entrée est
une entrée analogique (52:3) compris entre 3,6 mA et 21 mA. Si I'erreur persiste,
entre 3,6 mA et 0,25 mA contactez I'usine Panametrics
A32: (S2:4)Ch Sous portée ! Valeurs d’entrée inférieures. For Vérifiez que le courant analogique d’'entrée est

mA to 0.25mA.

analog input(S2:4) between 3.6

compris entre 3,6 mA et 21 mA. Si I'erreur persiste,
contactez I'usine Panametrics
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410 Données de diagnostic

Chapitre 4. Codes d’erreur et dépannage

Pour déterminer I'état du compteur, le XMTI000 dispose de parameétres de diagnostic intégrés. Veuillez-vous référer &
Tableau 28 Vous trouverez ci-dessous des informations pour diagnostiquer tout probléme avec le systéme. Si le
compteur affiche des erreurs et que les données de diagnostic indiquent des problémes, veuillez remplir 'annexe

« Enregistrement utilisateur | service » avant de contacter l'usine Panametrics.

Parametre

Vitesse du son

Tableau 28 : Paramétres de diagnostic

Description

Vitesse du son mesurée
dans le fluide

Bon

Dans des conditions
idéales, la vitesse du son
devrait étre inférieure & 5
pieds/s (15 m/s) entre les
canaux.

En fonction de la viscosité
et du débit du fluide, la
vitesse du son affichée
sur les différents canaux
peut Iégérement différer.
Cela pourrait étre normal
en raison d’'un chemin de
signal différent.

Mauvais

«  Dans des conditions idéales, un
écart de vitesse du son de 9 m/s ou
plus entre les mesures de vitesse du
son des canaux peut indiquer un
probléme avec linstallation de la
canalisation ou toute autre
condition locale différente de la
canalisation.

SNR en hausse

Rapport signal / bruit du
transducteur en amont

>5

<2

Une valeur SNR comprise entre 2 et 5
fournira des mesures valides, mais peut
indiquer un probléme avec l'installation
du tuyau toute autre condition locale
différente du tuyau. Vérifiez I'alignement
du dispositif de serrage, 'espacement
des transducteurs, les transducteurs, le
couplant et toutes les autres
connexions.

SNR en baisse

Rapport signal / bruit du
transducteur aval

>5

<2

Une valeur SNR comprise entre 2 et 5
fournira des mesures valides, mais peut
indiquer un probléme avec l'installation
du tuyau toute autre condition locale
différente du tuyau. Vérifiez I'alignement
du dispositif de serrage, 'espacement
des transducteurs, les transducteurs, le
couplant et toutes les autres
connexions.

Gain + [/ Gain -

Réglage du gain

>0 dB et<35 dB

Dans les applications
aquatiques, dans des
conditions idéales, le gain
doit étre supérieur & 0 dB
et inférieur & 20 dB.

Pour les liquides plus
visqueux, un gain
compris entre 20 dB et 35
dB est acceptable.

>35 dB ou <0 dB

* Un écart de gain de 10 dB ou plus
entre les canaux peut indiquer un
probléme au niveau de l'installation
de la tuyauterie ou toute autre
différence concernant les
conditions locales de la tuyauterie.

+  Sile gain est négatif, réglez la
tension d'émission sur « Basse ». Si
la valeur reste négative, activez
I'atténuateur. Ne pas activer
I'atténuateur sila tension
d’émission est élevée.

+  Sile gain est supérieur & 35 dB,
réglez la tension d’émission sur
« Elevée ».
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Parameétre

Indice de pointe en
hausse

Tableau 28 : Paramétres de diagnostic(Suite)

Description

Seuil de créte du signal
de corrélation de
transmission en amont

Bon

Pour les tuyaux de
diameétre supérieur a1
pouce, l'indice doit étre

compris entre 400 et 700.

Pour les tuyaux de
diamétre inférieur a1
pouce, I'indice doit étre
compris entre 150 et 350.

Mauvais

Pour les tuyaux de diamétre
supérieur a1 pouce, si I'indice est
inférieur & 400 ou supérieur a 700,
cela indique un probléeme au
niveau de I'emplacement de la
fenétre de réception.

Pour les tuyaux de diamétre
inférieur & 1 pouce, sil'indice <150 ou
>350, cela indique un probléme au
niveau de I'emplacement de la
fenétre de réception.

Indice de pointe en
baisse

Seuil de créte du signal
de corrélation de
transmission en avall

Pour les tuyaux de
diamétre supérieur a1
pouce, I'indice doit étre

compris entre 400 et 700.

Pour les tuyaux de
diamétre inférieur a1
pouce, l'indice doit étre
compris entre 150 et 350.

Pour les tuyaux de diameétre
supérieur a1 pouce, si I'indice est
inférieur & 400 ou supérieur & 700,
cela indique un probléme au
niveau de 'emplacement de la
fenétre de réception.

Pour les tuyaux de diamétre
inférieur & 1 pouce, sil'indice <150 ou
>350, cela indique un probléme au
niveau de I'emplacement de la
fenétre de réception.

baisse

transducteur en aval

Temps limite Temps de transit & Sans objet Sila valeur est négative, cela indique un
I'intérieur de la paroi du probléme avec les parametres de
tuyau configuration.

Temps de doublure | Temps de transit & Sans objet Sila valeur est négative, cela indique un
I'intérieur du revétement probléme avec les parameétres de
de la canalisation configuration.

Qualité du signal Qualité du signal du >1000 <1000

améliorée transducteur en amont

Qualité du signal Qualité du signal du >1000 <1000

en baisse transducteur aval

Amplitude en Amplitude du signal du | >14 et<32 >32o0u<l4

hausse transducteur en amont

Amplitude en Amplitude du signal du | >14 et<32 >32 ou <14
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Chapitre 5. Entretien et service

Les exigences locales peuvent autoriser ou non le remplacement sur le terrain de tout composant de ce systéme de
mesure de débit sans un étalonnage approprié de I'ensemble du systéme dans un centre d'étalonnage agréé.
Veuillez vérifier auprés de votre représentant local de Panametrics et de débitmeétres Panametrics pour déterminer si
le remplacement sur site des composants est autorisé.

Pour les installations de sécurité fonctionnelle, il est particulierement important de consulter le représentant de
Débitmetre Panametrics avant de modifier les composants matériels, les versions logicielles ou méme certains
parametres du programme. Veuillez consulter le manuel de sécurité XMT1000 SIL, section « Liste des parameétres de
sécurité », pour obtenir la liste des paramétres du programme et leur impact potentiel sur la sécurité fonctionnelle.

5.1 Des piéces de rechange

Si un défaut est détecté au niveau de I'électronique du débitmeétre, la téte de mesure entiére peut étre remplacée
afin de garantir la compatibilité matérielle et logicielle, ou éventuellement des cartes électroniques spécifiques. Pour
garantir que les références des piéces commandées sont correctes, veuillez fournir & votre représentant local
Panametrics & Débitmeétre Panametrics le numéro de série du compteur, situé comme indiqué sur la plaque
étiquetée « Piece et numéro de série ».

5.2 Installation de piéces de rechange

S'il convient de remplacer un composant quelconque du systéme de mesure de débit, I'équipe d’intervention sur site
de Panametrics & Débitmeétre Panametrics est formée et équipée pour effectuer le remplacement sur place.
L'installation de ces piéces remplagables sur site par un membre de I'équipe de service aprés-vente de Panametrics
permettra de maintenir la précision du systéme et toute garantie applicable. Veuillez consulter Panametrics pour
commander les composants appropriés et planifier I'installation sur site.
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Annexe A.  Spécifications

A.1 Fonctionnement et performances

Types de fluides

Liquides : fluides acoustiguement conducteurs, notamment la plupart des liquides purs, ainsi que de nombreux
liquides contenant de faibles quantités de particules solides ou de bulles de gaz.

Types de transducteurs

Tous les capteurs en contact avec le liquide et les capteurs a pince.

Diameétres des tuyaux

Standard : 25 mm & 1930 mm

En option : > 1930 mm : se renseigner aupreés du fabricant

Enregistrement des données

Mémoire intégrée au débitmetre : jusqu’d 10 000 points de données de débit, avec 26 parameétres par point de
données (logiciel PanaVview™ Plus requis)

Remarque: Pour plus d’informations sur les autres critéres de fonctionnement et de performance, veuillez
consulter les manuels des systémes de débitmétres PanaFlow HT, PanaFlow Z3, PanaFlow LZ et
PanaFlow LC.

Parameétres de mesure

Débit volumétrique, débit massique, vitesse d'écoulement et débit cumulé

Précision du débit (vitesse)

Jusqu'd £0,3 % de la valeur indiquée (résultat & obtenir avec un systéme de débitmétre complet et un étalonnage en
conditions réelles). La précision dépend du diamétre de la conduite, de I'installation et du nombre de voies de
mesure.

Remarque: La déclaration de précision suppose la mesure d'un liquide homogéne monophasique présentant un
profil d’écoulement symétrique et pleinement développé traversant le débitmétre. Les installations
dont la configuration de la tuyauterie engendre un profil d’écoulement asymétrique peuvent
nécessiter des trongons de tuyauterie droits plus longs et/ou un conditionnement du débit pour que
le débitmétre fonctionne conformément & la présente spécification.

Répétabilité
+0,1 % & 0,3 % de la valeur affichée

Portée (bidirectionnelle)
de -12,2 & 12,2 metres par seconde

Plage de mesure
400:1

Logiciel PC en option

Logiciel PanaView™ Plus pour des fonctionnalités supplémentaires
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A.2 Electronique
Enceintes

Aluminium thermolaqué ou acier inoxydable (SS316)

Classifications
Emetteur PanaFlow XMT1000

Etats-Unis / Canada - classe |, division 1, groupes B, C et D (antidéflagrant)
ATEX - Antidéflagrant II2 GEx db IIC T6 Go ; Ta = -45 °C & +65 °C
FISCO Ex db [ia Ga] IIC T6 Go ; Ta = -45 °C & +60 °C
I[ECEx - Antidéflagrant Ex db IIC T6 Go ; Ta = -45 °C & +65 °C
FISCO Ex db [ia Ga] IIC T6 Go ; Ta = -45 °C & +60 °C
Débitmeétre & ultrasons PanaFlow PF10
Etats-Unis [ Canada - classe |, division 1, groupes B, C et D (antidéflagrant)
ATEX - Antidéflagrant Il 2 G Ex db IIB+H2 T6..T3 Go ; Ta = -40 °C & +60 °C ... +65°C

I[ECEX - Antidéflagrant Ex db IIB+H2 T6..T3 Go ; Ta = -40°C & +60 °C ... +65°C
Conformité & la directive RoHS (directive 2011/65/UE)
Marquage CE (directives CEM 2014/30/UE, LVD 2014/35/UE, ATEX 2014/34/UE et RoHS 2011/65/UE)
Conformité & la directive DEEE (directive 2012/19/UE)

Montage de composants électroniques
Montage local ou & distance : trois méthodes

Affichage
Frangais

Ecran LCD monochrome 128 x 64, configurable pour un ou deux paramétres de mesure
Clavier

Clavier magnétique intégré a six touches, verrouillable

Entrées | sorties standard
Une sortie isolée de 4 & 20 mA, charge maximale de 600 ohms

Une sortie supplémentaire, pouvant étre configurée en mode impulsion, fréquence ou alarme.

Entrées / sorties supplémentaires

Deux sorties isolées de 4 & 20 mA, charge maximale de 600 ohm

Deux entrées isolées de 4 & 20 mA ou une entrée pour capteur RTD (compatible PTI00 : 3 et 4 fils, PTI000 : 3 et 4 fils)
Une sortie isolée supplémentaire de 4 & 20 mA (SIL), charge maximale de 600 ohm

Interfaces numériques

Standard : RS485/Modbus® (en option) : Le protocole HART® 7.0, avec 4 variables dynamiques, comprend une sortie
analogique supplémentaire de 4 & 20 mA conforme & la norme NAMUR NE43

En option : Foundation Fieldbus® FISCO, NAMUR NE107 compatible LAS avec 5 blocs IA et un bloc PID
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Alimentations électriques
Alimentation universelle 100-240 V CA, 50/60 Hz £10 % ou 12 & 28 V CC

Remarque: Pour les compteurs alimentés en courant continu, il faut utiliser des alimentations de classe 2 pour
I'alimentation secteur.

Entrées de cdble
Raccord NPT de % pouce (de série)

Adaptateurs Via M20

Plage de température
Fonctionnement : de -40 °C & +60 °C

Stockage de -40 °C & 70°C

Consommation électrique
15 watts maximum

Connexions électriques

Les entrées de cdbles comprennent 6 raccords NPT de % pouce ; veuillez contacter Panametrics pour connaitre les
adaptateurs disponibles.

Conditions générales d’installation
Niveau de pollution : 2

Catégorie d'installation : 2

Altitude : 2000 m

Indice de protection : IP66/67
Humidité relative : 10 - 90% RH

Enregistrement des données

Mémoire intégrée au débitmetre, pouvant stocker jusqu’d 10 000 points de données de débit avec jusqu’'da 25
paramétres par point de données (nécessite le logiciel PanaView™ Plus)-

A.3 Dessins

Dessins Description
702-2040 Détails du cablage du XMT1000.
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A.4 Diagramme de cablage

-01 -02 & -06 -03 & -07
REF. BROCHE REF. BROCHE REF. BROCHE
1 SORTIE 1 ANALOGIQUE 4-20 MA (+) 1 SORTIE1 ANALOGIQUE 4-20 MA (+) 1 SORTIE1 ANALOGIQUE 4-20 MA (+)
2 SORTIE 1 ANALOGIQUE 4-20 MA () 2 SORTIE1 ANALOGIQUE 4-20 MA (-) 2 SORTIE1 ANALOGIQUE 4-20 MA (-)
3 SORTIE2 ANALOGIQUE 4-20 mA (+) 3 SORTIE2 ANALOGIQUE 4-20 mA (+) 3 SORTIE2 ANALOGIQUE 4-20 mA (+)
4 SORTIE2 ANALOGIQUE 4-20 MA (-) 4 SORTIE2 ANALOGIQUE 4-20 MA (-) 4 SORTIE2 ANALOGIQUE 4-20 MA ()
5 SORTIE1 ALIMENTATION 24 V 5 SORTIE1 ALIMENTATION 24 V 5 IAUCUNE CONNEXION
6 ENTREE1 ANALOGIQUE 4-20 MA (+) 6 ANALOGIQUE 4-20 MA INI (+) 6 SOURCE RTD1 (+)
7 ENTREE1 ANALOGIQUE 4-20 MA (-) 7 ANALOGIQUE 4-20 MA INI (-) 7 TENSION RTD1 (+)
8 RETOUR1 ALIMENTATION 24 V 8 RETOUR1 ALIMENTATION 24 V 8 RETOUR RTD1
9 SORTIE2 ALIMENTATION 24 V 9 AUCUNE CONNEXION 9 IAUCUNE CONNEXION
10 ENTREE2 ANALOGIQUE 4-20 MA (+) 10 SOURCE RTDI (+) 10 SOURCE RTD2 (+)
11 ENTREE2 ANALOGIQUE 4-20 MA (-) 1 TENSION RTDI (+) 11 TENSION RTD2 (+)
12 RETOUR2 D’ALIMENTATION 24 V 12 TENSION RTDI (-) 12 TENSION RTD1 (-)
-04 & -08 -05 & -09 SL
REF. BROCHE REF. BROCHE REF. BROCHE
1 SORTIE1 ANALOGIQUE 4-20 MA (+) 1 SORTIE1 ANALOGIQUE 4-20 MA (+) 1 IAUCUNE CONNEXION
2 SORTIE1 ANALOGIQUE 4-20 MA (-) 2 SORTIE1 ANALOGIQUE 4-20 MA (-) 2 IAUCUNE CONNEXION
3 SORTIE2 ANALOGIQUE 4-20 mA (+) 3 SORTIE2 ANALOGIQUE 4-20 mA (+) 3 IAUCUNE CONNEXION
4 SORTIE2 ANALOGIQUE 4-20 MA (-) 4 SORTIE2 ANALOGIQUE 4-20 MA (-) 4 IAUCUNE CONNEXION
5 SORTIE1 ALIMENTATION 24 V 5 SOURCE RTD1 (+) 5 IAUCUNE CONNEXION
6 IANALOGIQUE 4-20 MA INI (+) 6 [TENSION RTD1 (+) 6 IAUCUNE CONNEXION
7 IANALOGIQUE 4-20 MA INI (-) 7 [TENSION RTD1 (-) 7 IAUCUNE CONNEXION
8 RETOUR1 ALIMENTATION 24 V 8 SOURCE RTD1 (-) 8 IAUCUNE CONNEXION
9 SOURCE RTD1 (+) 9 SOURCE RTD2 (+) 9 IAUCUNE CONNEXION
10 TENSION RTD1 (+) 10 [TENSION RTD2 (+) 10 IAUCUNE CONNEXION
11 TENSION RTD1 (-) " [TENSION RTD2 (-) 1 SORTIE SIL 4-20 MA (-)
12 12 SOURCE RTD2 (-) 12 SORTIE SIL 4-20 MA (+)

RTD1 SOURCE (-)
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Annexe B. Modbdus map validation
Tableau 29 : Validation de la carte Modbus XMT1000

Adresse de registre composite | Adresse de registre du canal 1 | Adresse de registre du canal 2  Adresse de registre du canal 3

Nombre de En En En En
Catégorie Mesure Type registres Format En décimal hexadécimal En décimal hexadécimal En décimal hexadécimal En décimal hexadécimal

Vélocité F 2 Flotter 33280 0x8200 34352 0x8630 35376 0x8A30 36400 0x8E30

L Volumétrique F 2 Flotter 33282 0x8202 34350 Ox862E 35374 Ox8A2E 36398 Ox8E2E

Mesures principales —

Volumétrique standard F 2 Flotter 33306 0x821A 34392 0x8658 35416 0x8A58 36440 Ox8E58

Débit massique F 2 Flotter 33284 0x8204 34354 0x8632 34378 Ox8A32 36402 Ox8E32

Totaux volumétriques & terme F 2 Flotter 33286 0x8206 34356 0x8634 35380 0X8A34 36404 Ox8E34

Totaux volumétriques inversés F 2 Flotter 33288 0x8208 34358 0x8636 35382 OX8A36 36406 Ox8E36

Totaux volumétriques net F 2 Flotter 33308 0x821C 34364 0x863C 35388 0X8A3C 36412 Ox8E3C

Totaux volumetriques F 2 Flotter 33332 0x8234 34394 0x865A 35418 OXBABA 36442 OXBE5A

rotaux par lot Totaux volumetriues F 2 Flotter 33334 0x8236 34396 0x865C 35420 OX8A5C 36444 OX8E5C
Totaux valumetriques F 2 Flotter 33336 0x8238 34398 OX865E 35422 OX8ASE 36446 OXBESE

Totaux massiques a terme F 2 Flotter 33318 0x8226 34368 0x8640 35392 0X8A40 36416 0x8E40

Totaux massiques inversés F 2 Flotter 33320 0x8228 34370 0x8642 35394 0X8A42 36418 O0x8E42

Totaux massiques nets F 2 Flotter 33326 0x833E 34376 0x8648 35400 0X8A48 36424 Ox8E48

Durée totale écoulée F 2 Flotter 33290 0x820A 34384 0x8650 35408 0X8A50 36432 0x8E50

Totaux volumétriques & terme F 2 Flotter 1536 0x0600 1550 O0X060E 1564 0Xoe61C 1578 0X062A

Totaux volumétriques inversés F 2 Flotter 1538 0x0602 1552 0X0610 1566 OXOG6IE 1580 0X062C

Totaux volumétriques nets F 2 Flotter 1540 0x0604 1554 0Xx0612 1568 0x0620 1582 0X062E

Total des stocks Totaux massiques a terme F 2 Flotter 1544 0x0608 1558 0X0616 1572 0X0624 1586 0X0632
Totaux massiques inversés F 2 Flotter 1546 0x060A 1560 0X0618 1574 0X0626 1588 0X06234
Totaux massiques nets F 2 Flotter 1548 0x060C 1562 0XO061A 1576 0X0628 1590 0X06236
Durée totale écoulée F 2 Flotter 1542 0x0606 1556 0Xx0614 1570 0X0622 1584 0X06230

Débit volumétrique moyen F 2 Flotter 33340 0x823C 34400 0x8660 35424 0x8A60 36448 O0x8E60

Totaux volumétriques & terme F 2 Flotter 33286 0x8206 34356 0x8634 35380 0x8A34 36404 Ox8E34

Totaux volumeétriques inversés F 2 Flotter 33288 0x8208 34358 0x8636 35382 0x8A36 36406 Ox8E36

Totaux volumétriques nets F 2 Flotter 33308 0x821C 34364 0x863C 35388 0x8A3C 36412 0x8E3C

Totaux volumetriques F 2 Flotter 33332 0x8234 34394 0x865A 35418 OXBABA 36442 OXBEBA

Totaux de débit Totaux volumetriques F 2 Flotter 33334 0x8236 34396 0x865C 35420 OXBASC 36444 OXBE5C
Totaux r‘]’gg‘rg‘igig“es F 2 Flotter 33336 0x8238 34398 0X865E 35422 OX8ABE 36446 OX8ESE

Totaux massiques a terme F 2 Flotter 33318 0x8226 34368 0x8640 35392 0x8A40 36416 0x8E40

Totaux massiques inversés F 2 Flotter 33320 0x8228 34370 0x8642 35394 0x8A42 36418 Ox8E42

Totaux massiques nets F 2 Flotter 33326 0x822E 34376 0x8648 35400 0x8A48 36376 O0x8E48

Durée totale écoulée F 2 Flotter 33290 0x820A 34384 0x8650 35408 0x8A50 36432 0x8E50
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Tableau 29 : Validation de la carte Modbus XMT1000

En

Adresse de registre composite Adresse de registre du canal 1

En

En

Annexe B. Modbdus map validation

En

Adresse de registre du canal 2 | Adresse de registre du canal 3

Catégorie Mesure Type registres Format En décimal hexadécimal En décimal hexadécimal En décimal hexadécimal En décimal hexadécimal
Vitesse du son F 2 Flotter 33292 0x820C 34306 0X8602 35330 0x8A02 36354 0x8E02
Vitesse brute F 2 Flotter 33338 0x823A 34304 0x8600 35328 0x8A00 36352 0x8E00
Temps de transit en hausse F 2 Flotter 34308 0x8604 35332 0x8A04 36356 O0x8E04
Diagnostics primaires Temps de transit en baisse F 2 Flotter Sans objet 34310 0x8606 35334 O0x8A06 36358 Ox8E06
Delta T F 2 Flotter 34312 0x8608 35336 0x8A08 36360 Ox8E08
Tw actif haut F 2 Flotter 34332 0x861C 35356 Ox8AIC 36380 Ox8EIC
Tw actif bas F 2 Flotter 34314 0x860A 35338 O0x8A0A 36362 Ox8EOA
Gain haut [dB] F 2 Flotter 34324 0x8614 35348 0x8A14 36372 O0x8E14
Gain bas [dB] F 2 Flotter 34326 0x8616 35350 0x8A16 36374 Ox8E16
SNR haut F 2 Flotter Sans objet 34328 0x8618 35352 Ox8AI8 36376 Ox8EI8
SNR bas F 2 Flotter 34330 0x861A 35354 Ox8AI1A 36378 OX8E1A
Amplitude haute F 2 Flotter 34320 0x8610 35344 0x8A10 36368 Ox8E10
Diagnostic du temps de Amplitude basse F 2 Flotter 34322 0x8612 35346 0x8AI12 36370 Ox8E12
transit Gain standard Ecart F 2 Flotter 34388 0x8654 35412 0x8A54 36436 0x8E54
Vitesse du son - Ecart-type F 2 Flotter 33330 0x8232 Sans objet
Pic haut I 2 Entier 34564 0x8704 35588 0x8B04 36612 0x8F04
Pic bas I 2 Entier Sans objet 34566 0x8706 35590 0x8B06 36614 0x8F06
% pic haut I 2 Entier 34568 0X8708 35592 0x8B08 36616 0x8F08
% pic bas I 2 Entier 34570 0x870A 35594 0X8BOA 36618 O0x8FOA
Gain Tw actif haut [dB] F 2 Flotter 34342 0x8626 35366 0x8A26 36390 Ox8E26
Gain Tw actif bas [dB] F 2 Flotter 34344 0X8628 35368 0x8A28 36392 0Ox8E28
SNR Tw actif haut F 2 Flotter 34334 OX86IE 35358 Ox8AIE 36382 Ox8EIE
SNR Tw actif bas F 2 Flotter 34336 0X8620 35360 0x8A20 36384 0x8E20
) . . Amplitude Tw active haute F 2 Flotter Sans objet 34338 0X8622 35362 0x8A22 36386 Ox8E22
Diagnostic Tw actif - -
Amplitude Tw active basse F 2 Flotter 34340 0X8624 35364 0x8A24 36388 0x8E24
Pic Tw actif haut | 2 Entier 34574 0x870E 35598 0x8BOE 36622 Ox8FOE
Pic Tw actif bas I 2 Entier 34576 0x8710 35600 0x8B10 36624 0x8F10
% pic Tw actif haut | 2 Entier 34578 0x8712 35602 0x8B12 36626 0x8F12
% pic Tw actif bas I 2 Entier 34580 0X8714 35604 0x8B14 36628 0x8F14
Reynolds # F 2 Flotter 33316 0x8224 Sans objet
Facteur Reynolds F 2 Flotter 33302 0x8216 Sans objet
Facteur d'étalonnage F 2 Flotter 33300 0x8214 34348 0x862C 35372 0x8A2C 36396 0x8E2C
Entrée température fluide F 2 Flotter 16900 0x4204
Entrees Entrée temperature F 2 Flotter 16902 0x4206
Entrée température retour F 2 Flotter 16904 0x4208 Sans objet
Entrée pression F 2 Flotter 16906 0x420A
Entrée densité F 2 Flotter 16898 0x4202
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Tableau 29 : Validation de la carte Modbus XMT1000

Adresse de registre composite Adresse de registre du canal 1  Adresse de registre du canal 2 | Adresse de registre du canal 3

Nombre de En En En En
Catégorie Mesure Type registres Format En décimal hexadécimal En décimal hexadécimal En décimal hexadécimal En décimal hexadécimal
Code santé débit B 2 Entier i Champ 33536 0x8300 34560 0x8700 35584 0x8B0O 36608 0x8F00
Indicateurs état compteur Erreur débit prioritaire [ 2 Entier non signé 33540 0x8304 34562 0x8702 35586 0x8B02 36610 0X8F02
Code état systéeme B 2 Entier nonb?rl%riwree— Champ 33538 0x8302 Sans objet
Débit en bauds I 2 Entier non signé 1408 0x0580
. L Parité I 2 Entier non signé 1410 0x0582 .
Parameétres communication - - - o Sans objet
Bits d'arrét I 2 Entier non signé 1412 0x0584
Adresse compteur I 2 Entier non signé 1414 0x0586
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[Aucun contenu destiné a cette page]

PanaFlow™ XMTI000 Manuel d'utilisation 86



Annexe C. Représentation sous forme de champ binaire des codes d’erreur

Annexe C. Représentation sous forme de champ binaire des

codes d’'erreur

Tableau 30 : Codes d’erreur de débit sous forme de valeurs de champ binaire

Représentation des Code d’erreur

erreurs Description de I'erreur (en hexadécimal)

EO Aucune erreur 0x00000000
E29 Avertissement de vitesse 0x00000001
E22 Erreur de précision sur un seul canal 0x00000002
E23 Erreur de précision multicanal 0x00000004
EI5 Erreur Tw active 0x00000008
E6 Erreur de saut de cycle 0x00000010
ES Erreur d’amplitude 0x00000020
E4 Erreur de qualité du signal 0x00000040
E3 Erreur de plage de vitesse 0x00000080
E2 Erreur de vitesse du son 0x00000100
El Erreur SNR 0x00000200
E27 Erreur de tableau K non valide 0x08000000
E28 Défaut logiciel 0x10000000
E31 Erreur de défaut d’étalonnage 0x40000000

Représentation de

Tableau 31: Codes d’erreur systéme sous forme de valeurs de champ binaire
Code d’erreur

I'erreur Description de I'erreur (en hexadécimal)
S{0] Aucune erreur 0x00000000
Sl En mode configuration 0x00000001
S2 Utilisateur non valide 0x00000002
S3 Demande non valide 0x00000004
sS4 Plage de paramétres non valide 0x00000008
S5 Parameétre non pris en charge 0x00000010
S6 Mesure du débit 0x00000020
S7 Echec de Ia\vérificatiqn CRC des 0x00000040

parameétres persistants
S8 Echec test du commutateur 0x00000080
multiplexeur
S9 Echec test binaire ADC 0x00000100
s10 Echec test VGA 0x00000200
S Echec test de fréquence d’horloge 0x00000400
S12 Echec test du processeur 0x00000800
S13 Echec test de la mémoire flash non 0x00001000
volatile
S14 Echec test de la mémoire SRAM non 0x00002000
volatile
S15 Echec test de mémoire variable 0x00004000
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Tableau 31: Codes d’erreur systéeme sous forme de valeurs de champ binaire

Représentation de

Code d’erreur

I'erreur Description de I'erreur (en hexadécimal)
S16 Echec test de configuration FPGA 0x00008000
S17 Echec test de température 0x00010000
S18 Faute conducteur 0x00020000
S19 Echec test du chien de garde 0x00040000
S20 Echec lecture analogique 0x00080000
S21 Débordement de pile 0x00100000
$22 Défaillance chien de garde 0x00200000

séquentiel ou par fenétre
$23 Echec initialisation 0x00400000
S24 Erreurs matérielles DSP 0x00800000
S$25 Exception DSP 0x01000000
S26 ISR par défaut 0x02000000
s27 Réinitialisation DSP 0x04000000
S28 Défaut logiciel 0x08000000
$29 Sortie A : boucle ouverte 0x10000000
S30 Echec enregistrement Flash 0x20000000

Tableau 32 : Codes d'erreur de communication dans les valeurs de champ binaire

Représentation de

Code d’erreur

I'erreur Description de I'erreur (en hexadécimal)
Cco Aucune erreur 0x00000000
Cl Erreur flux COMM 0x00000001
C2 INCOMPATIBILITE DE MODE 0x00000002
(ox Erreur COMM E [ S Option 0x00000004

Tableau 33 : Codes d’erreur de I'émetteur sous forme de valeurs de champ binaire

Représentation de

Code d’erreur

I'erreur Description de I'erreur (en hexadécimal)
X0 Aucune erreur 0x00000000
X1 Erreur mémoire RAM du 0x00000001

microcontroleur
X2 Echec test de mémoire flash 0x00000002
X3 Erreur puce principale du 0x00000004
microcontréleur
X4 Erreur puce de tension du 0x00000008
microcontrdleur
X5 Erreur puce RTC du microcontrdleur 0x00000010
X6 Carte OPT non détectée 0x00000020
X7 Carte MPU non détectée 0x00000040
X8 Tension microcontroleur hors 0x00000080
limites
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Tableau 33 : Codes d’erreur de I'émetteur sous forme de valeurs de champ binaire
Code d’erreur

Représentation de

Annexe C. Représentation sous forme de champ binaire des codes d’erreur

I'erreur Description de I'erreur (en hexadécimal)
X9 Echec enregistrement d'impulsion 0x00000100
du microcontréleur
X10 Echec lecture du fichier MCU 0x00000200
XN Echec d’accés au registre du 0x00000400
microcontréleur
X12 Echec commande systéme 0x00000800
X13 Echec nceud GUI 0x00001000
X14 Echec mémoire du nceud 0x00002000
X15 Echec d'initialisation API de police 0x00004000
X16 Echec d'initialisation du fichier XML 0x00008000
X17 Déconnection Dout standard 0x00010000
X18 Aout (standard) Hors plage 0x00020000

Tableau 34 : Erreurs E [ S d’option dans les valeurs du champ binaire

Représentation de

Code d’erreur

I'erreur Description de I'erreur (en hexadécimal)
AO Aucune erreur 0x00000000
Al Erreur AnalogCh ($2:3) ! 0x00000001
A2 Erreur AnalogCh (S2:4) ! 0x00000002
A3 Erreur AnalogCh (S52:1) ! 0x00000004
A4 Erreur AnalogCh (52:2) ! 0x00000008
A6 (s2:3) canal non étalonné 0x00000020
A7 (s2:4) canal non étalonné 0x00000040
A8 (s2:1) canal non étalonné 0x00000080
A9 (s2:2) canal non étalonné 0x00000100
A1O0 (s2:3) Entrée non connectée ! 0x00000200
Al (S2:4) Entrée non connectée ! 0x00000400
A12 (s2:3) Erreur canal hors plage ! 0x00000800
A13 (s2:4) Erreur canal hors plage ! 0x00001000
Al8 Erreur numéro de série ! 0x00020000
A24 Aout(s2:1) Hors plage ! 0x00800000
A25 Aout(S2:2) Hors plage ! 0x01000000
A30 Erreur option carte ! 0x20000000
A31 (s2:3) canal Sous-pages ! 0x40000000
A32 (52:452:2) Canal Sous-plage ! 0x80000000
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[Aucun contenu destiné & cette page]
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Annexe D. Communication HAR

Annexe D. Communication HART

D.1 Raccordement du XMT1000 au communicateur HART

Lors du raccordement d'un communicateur HART aux bornes de cdblage du bornier électronique du XMT1000, le
circuit doit étre terminé par une charge résistive appropriée, comme illustré dans la Figure 61 ci-dessous. Le
communicateur HART est connecté en paralléle avec cette charge.

250 ohm

+ e WW————

Communicateur
Hart

Figure 61: Schéma de cdblage pour la communication HART

D.2 Commutateur de mode d’écriture HART

Le circuit HART du XMT1000 comprend un commutateur & glissiére qui permet de désactiver I'accés en écriture &
linstrument via HART. Ce commutateur & glissiére (illustré dans la Figure 62 ci-dessous) est congu pour bloquer
I'accés & la configuration HART pour les clients qui ont besoin de ce niveau de sécurité supplémentaire. Lorsque le
commutateur de Mode écriture est a droite, le circuit HART est en mode écriture activé.

Figure 62 : Commutateur de mode d’écriture du circuit HART

Remarque: Les sections suivantes de cette annexe présentent les schémas des menus permettant de
programmer le XMT1000 via la communication HART. Pour effectuer des modifications de
programmation via HART, le circuit HART doit étre réglé en mode Ecriture activée. Toute tentative
d‘écriture sur un périphérique en mode Lecture seule entrainera I'affichage d’un message indiquant
que le compteur est en mode de Protection en écriture.

IMPORTANT : Il n'est pas recommandé de modifier le commutateur HART RO/RW lorsqu'il est désactivé.
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Annexe D. Communication HART

D.3 Fichier DD

Le fichier DD peut étre trouvé sur le site web de Foundation Fieldbus www.fieldcommgroup.org sous Panametrics
comme fabricant et XMT1000 comme modeéle. Il est également possible de le trouver sur le site web du fournisseur
DCS, s'il est disponible. Cartes des menus HART

Pour vous aider lors de la programmation du XMT1000, consultez les schémas de menu HART suivants :

« « Carte du menu de sortie HART » & la page 92
+ «Carte du menu de réglage HART » a la page 93
D.3.1 Carte du menu de sortie HART

Menu principal

\

Menu de
configuration

Courant de
boucle PV

S S iy | i

Valeur QV Valeur PV

Type de produit

Valeur TV Valeur SV

/ B ‘ \ \
| Seconnecter | sMeeNr}Légse* (\ Se déconnecter | Menu de réglage { Cri ) (Effucer les totaux|
o D \ / \ / \ /

*Modifiable un'\quemer:t par les Utilisateurs de
type Administrateur / Opérateur

N \ | — 1

ili 1 Menu d‘options Menu de d
(;Jt' 'Ser,fe, menu £/ Sp configuration de Examen du Examen HART
es préférences capteur* compteur
L J L J

‘ *Visible uniquement pour les utilisateurs administrateurs

Menu Sortie Meg: ggpt?e'pol
HART

analogique*

de sortie

Port Modbus /
numeérique* Service®

‘ *voir le chapitre intitulée « Programmation »

Menu principal

— PR R
Menu de i
Menu de type Menu e plage calibrage de sortie Meggsdgrgeﬁsrtslon
de mesure HART analogique HART anal o%ique analogiques HART
— | — - HA T v
—

(visible uniquement pour les utilisateurs administrateurs)

. L . Courant de
Plage supérieure Plage inférieure Gestion des boucle - Valeur
PV PV erreurs de courant de gestion
de boucle

L des erreurs*

*Visible uniquement lorsque le parameétre

e ———, « Gestion des erreurs du courant
// Etdlonndge \ / Régler le \\ de boucle » est défini sur « Autre »
Type PV Type SV [ delasortie ) [ pourcentage de)
\ analogique ) \ laboucle
) N HART N HART

\
J

Type TV Type QV

N —

Figure 63 : Carte du menu de sortie HART
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D.3.2 Carte du menu de réglage HART

Menu
principal
Courant de Menu de Type de
boucle PV Valeur Qv Valeur TV ‘ configuration ‘ Valeur sV Valeur PV ( produit
«’/ Se \\ Menu de ‘d/’ Se t\ Menu de (/ cri k\] (/ Effacer Ie?,
\ connecter ) i * econnecter) réalage \ /
\gonnecter services | \ / glag \\ // N totoux/ J
*Modifiable uniquement par les utilisateurs de type Administrateur / Opérateur
|
Utiliser le Menu | Menu de ( (
menu des d'options configuration Examen du Examen
|préférences de capteur* compteur HART
*Visible uniquement pour les utilisateurs administrateurs
Parameétres
Examen PV Examen SV Examen TV Examen QV HART
Fabriquant ‘ Modéle ‘ Date ‘ ID Dev
MePS\l/Jre V0P|\e/ur { MeTS\l/JI'e %{ Valeur TV Message Descripteur
Limite de Limite du Classe de Rév .. )
la plage capteur PV mesure universelle Etiquette
supérieure PV supérieure | TV
Limite de Limite ( . . )
la plage du capteur | — Me;\;ue M%S\L/”e - I%e\ilcl:si:aollr; Révision
_inférieure PV inférieur PV L 9 matérielle
Classe de Classe de Classe de Nombre de Révision des
mesure —  mesure mesure || | préambules appareils de
PV sV Qv requis terrain
| Valeur Valeur | | | Adresse du Etiquette
sV Qv sondage longue

Figure 64 : Carte du menu de réglage HART
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D.4 Mesures configurables

Le tableau ci-dessous présente les mesures disponibles via HART :

Tableau 35 : Mesures disponibles via HART

Vélocité

Ch 1 Amplitude Tw active basse

Ch 2 Indice pic haut

Volumétrique

Ch 1Gain Tw Actif haut

Ch 2 Indice pic bas

Débit massique

Ch 1Tw Actif : Gain en hausse

Ch 2 Hausse % de croissance

Totaux volumeétriques des transferts
par lots

Ch 1Etat de l'erreur

Ch 2 Hausse % de croissance

Totaux volumeétriques des révision
par lots

Ch 1Erreur signalée

Ch 2 Nombre d'erreurs

Compteur de temps écoulé

Ch 1Indice pic haut

CH 3: Vitesse

Vitesse du son

Ch 1Indice pic bas

CH 3: Vitesse du son

Totaux volumeétriques & terme
d’inventaire

Ch 1% pic haut

Ch 3 Temps de transit haut

Totaux volumeétriques inversé
d’inventaire

Ch 1% pic haut

Ch 3 Temps de transit bas

Totalisateur d'inventaire - Temps
écoulé

Ch 1 Nombre d’erreurs

Ch 3 DeltaT

Facteur de mesure

CH 2 : Vitesse

Ch 3 Tw Actif bas

Volumétrique standard

CH 2 : Vitesse du son

Ch 3 Qualité du signal haute

Totaux volumeétriques nets par lots

Ch 2 Temps de transit haut

Ch 3 Baisse de qualité du signal

Totaux volumeétriques nets
d'inventaire

Ch 2 Temps de transit bas

Ch 3 Amplitude basse

Numéro de Reynolds

Ch 2 DeltaT

Ch 3 Amplitude basse

CH1: Vitesse

Ch 2 Tw Actif bas

Ch 3 Gain haut

CH1: Vitesse du son

Ch 2 Qualité du signal haute

Ch 3 Gain bas

Ch 1Temps de transit haut

Ch 2 Qualité du signal basse

Ch 3 SNR haut

Ch 1Temps de transit bas

Ch 2 Amplitude basse

Ch 3 SNR bas

Ch 1DeltaT

Ch 2 Amplitude basse

Ch 3 Tw Actif haut

Ch 1Tw Actif bas

Ch 2 Gain haut

Ch 3 SNR Tw Actif haut

Ch 1 Qualité du signal haute

Ch 2 Gain bas

Ch 3 SNR Tw Actif haut

Ch 1Qualité du signal basse

Ch 2 SNR haut

Ch 3 Amplitude Tw Actif haut

Ch 1 Amplitude basse

Ch 2 SNR bas

Ch 3 Amplitude Tw active basse

Ch 1 Amplitude basse

Ch 2 Tw Actif haut

Ch 3 Gain Tw Actif haut

Ch 1Gain haut Ch 2 SNR Tw Actif haut Ch 3 Gain Tw Actif haut
Ch 1Gain bas Ch 2 SNR Tw Actif haut Ch 3 Etat de I'erreur
Ch 1SNR haut Ch 2 Amplitude Tw Actif haut Ch 3 Erreur signalée
Ch 1SNR bas Ch 2 Amplitude Tw active basse Ch 3 Indice pic haut

Ch 1Tw Actif haut

Ch 2 Gain Tw Actif haut

Ch 3 Indice pic bas
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Tableau 35 : Mesures disponibles via HART

Annexe D. Communication HART

Ch 1SNR Tw Actif haut Ch 2 Gain Tw Actif haut Ch 3 % pic haut

Ch 1SNR Tw Actif haut Ch 2 Etat de I'erreur Ch 3 % pic bas

Ch 1 Amplitude Tw Actif haut Ch 2 Erreur signalée Ch 3 Nombre d'erreurs

Numéro de série de la carte débit Capteur 1 Numéro de série Dn Capteur 3 Numéro de série haut
Révision matérielle de la carte débit | Capteur 2 Numéro de série haut Capteur 3 Numéro de série Dn
Capteur 1 Numéro de série haut Capteur 2 Numeéro de série Dn

Tableau 36 : Configurable via HART

Configurations du tuyau

Diameétre extérieur du tuyau

Epaisseur de la paroi du tuyau

Diameétre intérieur du tuyau

Configurations de fluides

Viscosité cinématique

Limites

Seuil zéro

Moyenne du débit

Configuration du chemin
d'acces

Configuration du chemin d’'accés

Gestion des erreurs de chemin d’accés

Ch 1 Poids du chemin

Ch 2 Poids du chemin

Ch 3 Poids du chemin

Ch 1Longueur du chemin

Ch 2 Longueur du chemin

Ch 3 Longueur du chemin

Ch 1Longueur de I'axe

Ch 2 Longueur de l'axe

Ch 3 Longueur de l'axe

Configurations des
transducteurs

Ch 1Type de transducteur

Ch 1 Numéro du transducteur

Ch 1 Fréquence du transducteur

Ch 1Tw statique

Ch 2 Type de transducteur

Ch 2 Numéro du transducteur

Ch 2 Fréquence du transducteur

Ch 2 Tw statique

Ch 3 Type de transducteur

Ch 3 Numéro du transducteur

Ch 3 Fréquence du transducteur

Ch 3 Tw statique
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Tableau 36 : Configurable via HART
E/ S standard Sélection du type d'option de communication

Gestion des erreurs de la sortie analogique
standard (AO)

Type de sortie numérique (DO) standard

DO Type de mesure de I'impulsion

DO Sélection du groupe d'appareils de
I'impulsion

DO Valeur de I'impulsion

DO Largeur de I'impulsion

DO Gestion d'erreur d'impulsion

DO Type de mesure de fréquence

DO Sélection du groupe d'unités de fréquence

DO Valeur de base de la fréquence

DO Valeur totale de la fréquence

DO Fréquence compléete

DO Gestion des erreurs de fréquence

DO Valeur de gestion des erreurs de fréquence
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Annexe E. Communication HART sans fil

E.1 Introduction

Wireless HART est un protocole de communication numérique bidirectionnel destiné aux appareils de terrain, qui
offre une norme sans fil interopérable et multifournisseurs. Il s‘agit d’'une avancée technologique dans le domaine
des systémes de contrdle des processus, largement utilisée par de nombreux appareils de terrain.

Le débitmetre XMT1000 est équipé d'une communication HART intégrée et d'une sortie 4-20 mA. L'adaptateur HART
sans fil Masoneilan VECTOR V1100 s'utilise avec le débitmétre XMTI000 pour former un noceud HART sans fil. Les étapes
suivantes vous guideront dans la configuration du débitmétre XMT1000 pour qu'il fonctionne avec l'adaptateur
Masoneilan VECTOR.

E.2 Installation et configuration
Les instruments suivants sont nécessaires pour une installation compléte :

«  Débitmeétre XMTI000 avec option HART
«  Adaptateur HART sans fil Masoneilan VECTOR V1100.
E.21 Connexion entre XMTI000 et Masoneilan VECTOR

CONNEXIONS DE LA

BOUCLE DE COURANT
H/FF - H/FF +
a
TERRE [VERT/JAUNE]* —
HART [JAUNE] ¢
RETOUR [BLANC] ¢ l l
ALIMENTATION DE
BOUCLE [ROUGE] —
q ALIMENTATION DIRECTE
Q [NOIR]

W
*SIGNAL [COULEUR DU FIL]

REMARQUE 1: ISOLER LE FIL DE PLOMB NOIR

Remarque: Assurez-vous de brancher une résistance de 250 Q entre les fils blancs et rouges.
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E.2.2 Configuration du XMT1000

Programmez les 4 variables pour la sortie numérique HART

. PV
Y
- TV
. Qv

Les mesures courantes comprennent le débit volumétrique, les débits totaux, la vitesse, la vitesse du son, etc,,
mais elles dépendent de I'application.

Configurez 'appareil de mesure de maniére & ce qu'il ne présente aucune erreur ; les systémes sans erreur
seront plus faciles & dépanner par la suite.

Attribuez au compteur un identifiant unique et un identifiant long afin qu'il puisse étre facilement identifié sur le
réseau HART.

E.2.3 Configuration de I'adaptateur Masoneilan VECTOR V1100
Cette étape permet de configurer 'adaptateur VECTOR afin qu'il soit reconnu par la passerelle sans fil.

98

Raccordez un communicateur Emerson 475 aux bornes de la résistance de 250 Q installée & I'étape précédente.
Allumez le communicateur et sélectionnez « HART » dans le menu. Si Emerson 475 est configuré pour balayer les
adresses 0 A 16, il devrait détecter I'adaptateur VECTOR. Veuillez noter que I'adresse VECTOR par défaut est 15.
Si le 475 ne détecte pas 'adaptateur VECTOR, vérifiez que les parametres de numeérisation sont corrects :

« Appuyez sur la touche 3 pour accéder aux utilitaires

« Appuyez sur la touche 1 pour configurer 'application HART
« Appuyez sur la touche 2, adresses de sondage

- Faites défiler jusqu'a (0-15) et appuyez sur Entrée

« Retour au menu principal

Balise de configuration : Définissez un nom de balise unique pour 'adaptateur VECTOR, afin qu'il soit facilement
identifiable.
a. Sélectionner une application HART

b. Appuyez sur la touche 2, en ligne

c. Appuyez sur la touche 2, Configurer

d. Appuyez sur la touche 2, Configuration manuelle
e. Appuyez sur 7, Informations sur l'appareil

f. Appuyez sur la touche 2, Long Tag

g. Saisissez le nom de I'étiquette et appuyez sur Entrée pour enregistrer le nom de I'étiquette dans 'adaptateur
VECTOR

Configurer l'identifiant réseau et la clé de connexion - Ces valeurs doivent étre programmées dans I'adaptateur
VECTOR afin qu'il puisse se connecter au réseau de la passerelle sans fil. Veuillez noter que ces valeurs sont
indiquées dans la documentation de la passerelle Emerson et peuvent varier selon les réseaux.

a. Sélectionner une application HART

b. Appuyez surla touche 2, en ligne

c. Appuyez sur la touche 2, Configurer

d. Appuyez sur la touche 2, Configuration manuelle

e. Appuyez sur la touche 2, Sans fil

f. Appuyez sur la touche 2 pour connecter I'appareil au réseau

g. Saisissez l'identifiant réseau et la clé de connexion de votre réseau
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E.2.4 Configuration de la passerelle sans fil Emerson

Les informations suivantes vous expliquent comment configurer la passerelle sans fil avec une adresse IP statique
sur un ordinateur dédié ; cela peut s’avérer utile comme outil de diagnostic.

Remarque: |l ne s’‘agit pas d’'une application grand public classique, mais elle peut servir d’outil de diagnostic

chez le client ; la passerelle peut déja avoir été configurée sur place conformément aux procédures
du client.

Branchez I'alimentation +24 VCC & la passerelle sans fil. Consultez I'étiquette située a l'intérieur du couvercle de
la passerelle.

Reliez le port Ethernet 1 de la passerelle au port Ethernet du PC & I'aide d'un céble CROISE.

Configurez les paramétres TCP/IP de I'ordinateur (remarque : vous trouverez ces informations dans le manuel de
la passerelle).

a. Ouvrir: Les parametres réseau dans le Panneau de configuration de 'ordinateur.

b. Sélectionnez « TCP/IP », puis « Propriétés ».

c. Notez les parameétres actuels de I'adresse IP statique avant d'effectuer des modifications, afin de pouvoir
rétablir I'état d'origine de 'ordinateur.

d. Cochezla case « Utiliser I'adresse IP suivante ».

e. Saisissez 192.168.112 dans le champ « Adresse IP ».

f. Entrez 255.255.255.0 dans le champ « Masque de sous-réseau ».
g. Cliquez sur OK dans les fenétres des propriétés TCP/IP et LAN.

Désactiver les serveurs proxy.
a. Ouvrez le navigateur Web standard sur le PC.

b. Naviguez vers Outils->Options Internet->Connexions->Parameétres LAN.
c. Décochez la case « Serveur proxy ».

Configurez la passerelle sans fil.
a. Dans le champ « Serveur Web », saisissez 'adresse https://192.168.1.10.

< Connectez-vous avec le nom d'utilisateur : admin et le mot de passe : default.

b. Accédez & I'écran « Configuration -> Protocole Internet ».
« Assurez-vous que la case « Spécifier une adresse IP » est cochée.

- Définissez I'adresse IP sur 192.168.1.10.
- Définissez le masque sur 255.255.255.0.
+ Réglez la passerelle sur 192.168.112 (Remarque : il s'agit de I'adresse IP du PC)

Vérifier le fonctionnement : Notez que HART est un protocole lent, et que Wireless HART I'est encore plus ; soyez
donc patient pendant que la passerelle détecte le VECTOR.
a. Consultez la page « Apergu du réseau » pour Vvérifier s'il y a des appareils « actifs » sur le réseau.

b. Une fois affiché, passez d la page « Explorer » pour voir 'adaptateur VECTOR et les données HART sans fil.
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[Aucun contenu destiné & cette page]
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Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

F.1 Introduction

Fieldbus est un protocole de communication numérique bidirectionnel destiné aux appareils de terrain, qui
représente une avancée technologique pour les systémes de contrble des processus et qui est largement utilisé par
de nombreux appareils de terrain.

L'option XMT1000 FF est congue conformément & la spécification normalisée par Fieldbus Foundation, et fournit une
interopérabilité avec les dispositifs produits par d'autres fabricants. Le PCB de Fieldbus option est fourni avec un
logiciel comprenant cing blocs de fonction Al et un bloc de fonction PID.

Remarque: Pour plus d’informations générales sur les autres fonctionnalités, I'ingénierie, la conception, les
travaux de construction, la mise en service et la maintenance du Fieldbus, veuillez-vous reporter a la
documentation technique Fieldbus (TI 38K3A01-0IE).

F.2 Installation

F.2.1 Configuration réseau
Les instruments suivants sont nécessaires pour I'utilisation avec des appareils Fieldbus :
- Alimentations électriques Le bus de terrain nécessite une alimentation électrique dédiée. Il est recommandé

que l'intensité admissible soit nettement supérieure & la somme des intensités maximales consommées par
tous les appareils (y compris 'héte). Le courant continu classique ne peut pas étre utilisé tel quel.

< Connecteurs: Le bus de terrain nécessite deux connecteurs. Pour plus de détails sur les terminateurs
connectés a I'hote, veuillez-vous adresser au fournisseur.

«  Appareils de terrain : Raccordez les appareils de terrain nécessaires @ I'instrumentation. Le XMTI000 a passé
avec succes le test d'interopérabilité réalisé par la Fieldbus Foundation. Pour démarrer correctement le bus
de terrain, utilisez des appareils qui répondent aux exigences du test susmentionné.

- Héte: Sert & accéder aux appareils de terrain. Un serveur dédié (tel que DCS) est utilisé pour une ligne
d’instrumentation, tandis que des outils de commmunication dédiés sont utilisés a des fins expérimentales.

F.2.2 Polarité

Les terminaux Foundation Fieldbus XMTI000 sont marqués (+) et (-). Cependant, cette conception ne tient pas
compte de la polarité. Cela signifie que le XMTI000 fonctionnera méme si les connexions sont inversées.

PanaFlow™ XMTI000 Manuel de l'utilisateur 101



Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

F.2.3 Connexion

Raccordez les fils Fieldbus au P1 sur le PCB terminal (voir Figure 65 ci-dessous). Panametrics recommande d'utiliser
le port arriére situé en haut & droite du boitier.

IMPORTANT : Veuillez-vous assurer de respecter toutes les consignes d'installation locales.

Figure 65: Connexion FF au XMT1000

F.2.4 FISCO (Concept de bus de terrain & sécurité intrinséque)
Le XMTI1000 Fieldbus est certifi€ comme une connexion FISCO pour les deux parameétres entité et FISCO :

- Parameétres FISCO
VmaxorUij =175V
Imayx OF Lj = 380 mA

Ci=0
Li =10 MH
Pi =532W

+  Parameétres de l'entité
Vimax OF Uj =24V
lmax OF Lj = 250 mA

Ci=0
Li =10 MH
P, =532W

Remarque: Le plan de contréle FISCO du XMTI000 correspond au plan Panametrics #752-584. Veuillez-vous
adresser & l'usine pour obtenir une copie du plan.

Attention: Le couvercle FISCO doit étre installé conformément aux directives de FISCO.
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IMPORTANT : Le capot FISCO situé sur le circuit imprimé du terminal XMTIO00 est nécessaire pour assurer une
séparation entre les connexions IS et non IS. Ce capot doit étre installé si I'application Fieldbus est
FISCO.

Le couvercle FISCO devrait &tre monté en usine, comme indiqué Figure 66 ci-dessous. Les cdbles Fieldbus doivent
étre raccordés via le port supérieur droit du XMT1000 afin d’accéder directement & la zone FISCO sur la carte de
circuit imprimé du terminal.

Figure 66 : Couvercle FISCO et vis de fixation installés

F.2.5 Fichier DD

Le fichier DD peut étre trouvé sur le site web de Foundation Fieldbus www.fieldcommgroup.org sous Panametrics
comme fabricant et XMT1000 comme modeéle. Il est également possible de le trouver sur le site web du fournisseur
DCS, s'il est disponible.
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F.2.6 Adresse par défaut du nceud

L'adresse du de nceud par défaut pour chaque débitmétre XMTI000 de l'usine est 17 (voir la Figure 67 ci-dessous). Ce
parametre doit étre modifié lors de la mise en service.

rDevke Properties - .. :

=

XMT1000

| Manufacturer Baker Hughes

| Category

) Model Name XMT1000
H1 Device Class Link Master
MANUFAC_ID 0x004745
DEV_TYPE 0x0010
DEV_REV 0x01
DD_REV 0x01
ITK Version 6.00
PD Tag BH_XMT1000 FBK2___ 152917551
Device ID 0047450010, FBK2___152917551
Node Address 17 (0x11)

more information from manuf; rer” i NOdeAddreSS

[\ — =
Figure 67 : Propriétés de I'appareil XMT1000
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F.3 Caractéristiques

F.3.1 Généralités
Nom du fabricant :
Identifiant du fabricant (Hex) :
Modéle :
Type d'appareil :
Révision du périphérique FF :

Conforme aux normes FISCO :
Certificats pour zones d risque :
Révision ITK :

Protocole :

Débit en bauds du protocole
(bps) :
Fichiers DD et CFF:

Compteur programmable via FF :

F.3.2 Physique
Sensible & la polarité (Oui/Non) :
Consommation en veille (mA) :
Tension de service :

F.3.3 Communication

Fabricant de la pile :

Compatible avec le systéeme de
sauvegarde LAS :

Nombre total de magnétoscopes:

Magnétoscopes fixes pour la
configuration :

Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

Panametrics
004745
XMT1000
0010

Pour les derniéres informations, consultez le site web
de la Fieldbus Foundation

Oui

Voir le dessin 752-584
6.2

H1

31,25 K

Pour les derniéres informations, consultez le site web
de la Fieldbus Foundation

Oui

Non
26
9-32VCC

Softing AG
Oui*

24
1

*LAS signifie Lien vers le planificateur actif. Il peut prendre le relais d'un réseau en cas de

défaillance du LAS principal.
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F.3.4 Couche utilisateur

Fabricant de I'application FB :
Blocs fonctionnels :

Prend en charge l'instanciation de
bloc:

Mise & jour du micrologiciel via le
bus de terrain :

Protection en écriture de la
configuration:

F.3.5 Blocs fonctionnels:

Type de classe de bloc de
ressources:

Blocs de transducteurs :
Type de bloc de transducteur :

Softing AG
5-Al(e), 1-PID
Non

Non

Cavalier HW sur le circuit imprimé

Fonctionnalités avancées (Diagnostics sur le terrain)

XMIT, COMPOSIT CH,CH1,CH2,CH 3

Personnalisé

Blocs fonctionnels: Al (5), PID
Temps d'exécution FB (ms) : 20, 40
Type de classe de bloc Standard

fonctionnel :

© File interfaced-0 Configure View

Conf [inte:

Window Help

106

[ Hide FBAP Grid || 2, Hide Help

Q& &L LI A @ Tk BShowFBAP [EShow Schd

&£ My System
= & interface0-0

13 Network Parameters

5 Schedule

@3 Function Block Application

fintertacco0]

B-§°BH_XMT1000____ FBK2__152917551

RESOURCE  FBK2__152917551 (RB2)
XMIT_TB FBK2__152917551 (XMITTB)

ANALOG_INPUT1 FBK2__152917551 (A
ANALOG_INPUT2 FBK2__152917551 (AD
ANALOG _INPUT3 FBK2__152917551 (AD
-@H_ANALOG_INPUT4 FBK2__152917551 (AD)
@ ANALOG_INPUTS FBK2__152917551 (AD
@ PID_1 FBK2__152917551 (PID)

COMPOSITE_CH_TB FBK2__152917551 (COMPOSITECHANNELTB)
CHANNEL_1.TB FBK2_ 152917551 (CHANNEL1TB)
CHANNEL_2_TB FBK2__ 152917551 (CHANNEL2TB)
CHANNEL_3_TB FBK2_ 152917551 (CHANNEL3TB)

Figure 68 : Blocs XMT1000 FF
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F.4 Bloc de ressources

Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

Le Bloc de ressources fournit des informations générales sur la mise en ceuvre du bus de terrain Foundation Fieldbus
sur le XMT1000. L'utilisateur peut consulter les numéros de révision FF, définir des mots de passe et configurer la carte

binaire NAMUR NE107.
F.4.1 Révision ITK:

Figure 69 Ci-apreés indique les versions Foundation Fieldbus SW et HW versions dans XMTI000 Resource Block, et

comprend un FF Revision pour les deux.

BH_XMT1000___ FBK2 152917551 : RESOU... E=EE )

Apply Values

[RESOURCE  Feke_15 | B & |8 B | 2 & 3 |[m(m

00s ” Auto

¥ Periodic Updates |2 [sec) = |

Process | Tuning | Options | Alams | Diagnostics ~Others I

Parameter | Value A
@ ITK_VER & ﬂ
@ SOFTWARE_REV FD-5W V 3.01.6.16118:16597H
@ HARDWARE_REY FEK2-5TD =

< [t »

Wiite Changes [
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Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

F.4.2 Mot de passe

Il faut saisir un mot de passe pour modifier les parametres du systéme XMT1000. Cela peut étre réalisé & I'aide du
protocole Foundation Fieldbus. Il existe différents niveaux de sécurité selon les mots de passe (Admin ou Operator).
Pour plus d'informations sur les niveaux de mot de passe, veuillez consulter le manuel standard. Figure 70
Ci-dessous, vous trouverez les champs de mot de passe du bloc de ressources XMT1000.

M@ GE_XMT1000____ FBK2. 152917551:RESOU... E=EE )

:l Apply Values

\[RESOURCE  Fekz__15: | B2 & | ER=-EEE]

i 0DS || Autto

| ¥ Periodic Updates |2 (sec)

=]

| _Pmcess] Tuning | Options | Alarms | Diagnostics Ellhersl

{

1

Parameter | Value
@ SYSTEM_OPT_TYPE 0400
@ SYSTEM_REQ_LEVEL Viewer
@ SYSTEM_REQ_PASS 0
@ SYSTEM_REQ_CHD 0100

Wiite Changes

Read All

— )
Figure 70 : Champs de mot de passe dans le bloc de ressources XMT1000

Attention: Avant de saisir un mot de passe, assurez-vous que le bloc de transducteur XMIT _TB est

en mode actif.

Pour Entrer dans le mode de configuration, procédez comme suit :

Sélectionner I'onglet Resource Block > Others.

Vérifier que Sl:In Config Mode s’affiche sur I'écran XMT1000. Vous devriez désormais pouvoir modifier les champs

2. Sélectionner SYSTEM_OPT _TYPE et définir & Option Fl.
3. Sélectionner SYSTEM_REQ_LEVEL définir & Admin ou Operator.
4. Entrer le mot de passe Admin ou Operator dans le champ SYSTEM_REQ_PASS field.
5. Sélectionner Cancel dans la liste déroulante SYSTEM_REQ_CMD.
6. Sélectionner Login dans la liste déroulante SYSTEM_REQ_CMD.
7. Cliquer sur le bouton Write Changes.
8.
avec les priviléges Admin.
108
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Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

Pour modifier les champs des blocs de transducteurs, procédez comme suit :

. Sélectionner ou entrer la nouvelle valeur.
. Cliquer sur le bouton Write Changes.

[ZU N ]

. Retourner & I'onglet Resource Block > Others et sélectionner Commit dans la liste déroulante SYTEM_REQ_COM
. Cliquer sur le bouton Write Changes.

[

Pour quitter le mode de configuration, procédez comme suit :

1. Sélectionner Cancel dans la liste déroulante SYSTEM_REQ_CMD.
2. Cliquer sur le bouton Write Changes.

Remarque: Le XMTIO00 quittera automatiquement le mode de configuration aprés 5 minutes d'inactivité.
F.4.3 NAMUR NE107

La recommandation NAMUR NEI07 précise que les diagnostics détaillés spécifiques & I'appareil sont résumés en
quatre signaux d'état simples. Les paramétres de diagnostic sont définis par défaut par Panametrics, mais ils
peuvent étre modifiés & n'importe quel autre niveau par l'utilisateur. Les quatre signaux d'état sont :

- Echec: Cette catégorie est généralement utilisée pour les pannes matérielles ou logicielles. La sortie du
compteur n‘est pas valide. Consultez 'usine pour trouver une solution.

«  Hors spécification : Cette catégorie est généralement utilisée pour les problémes d'application,
d'installation ou de processus. Consultez la section dépannage de cette annexe ou contactez le service
client de Panametrics pour obtenir de I'aide.

- Vérifier : Cette catégorie signifie que la sortie de I'appareil est invalide en raison de travaux en cours sur
l'appareil, tels que la programmation, etc.

- Entretien: Cette catégorie est généralement utilisée pour attribuer des parameétres qui sont en bon état mais
qui peuvent sortir des spécifications en raison de certaines conditions de processus ou d'un facteur d'usure.
Aucun diagnostic n'est défini par défaut dans cette catégorie.

Les signaux d'état (voir Figure 71 ci-dessous) peuvent étre indiqués comme des erreurs (ACTIVE) ou masqués
lorsque les erreurs surviennent (MASK). Il n'y a pas de paramétres par défaut pour les bits MASK.

[3 scomon__rea st rsovce ree it a0 0 0
EApply Yahves S— p—

st e | MRl B2 8 %E0le

P PeiokoUpditen  [2loec] ]

005 [[hues

Poocess | Tunrg| Ootiorn | Mo | Diogrousics Oobaes |
Ve

[EEEEETIE

@ FO_DIFSPEC_ACTIVE BANON0) o h ” el

@ FO_MANT_ACTVE DR000 o 1 o acti
@ FO_CHECC_ACTIVE oD = *h otk
@ FO_FAL WP CRC 5 active bor

@ FO_DFFSFEC_MAP S eteop b J
@ FO_HANT Map L0000 = sttve b

@ FO_CHECK_MAP Check 2 actve bor

@ FO_FAR_MASK DeOCK000) sy

@ FO_DFFSPEC_MASK. LT =

@ FO_HANT_MASK, DuLOD0000) = ok ple

@ FO_CHEEX_MASK. o

Figure 71: Configuration NAMUR NE107 dans le bloc de ressources
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The NAMUR NEI07 Errors et leurs Default Categories dans le XMT1000 Resource Block sont listées dans le Tableau 37

ci-dessous.

Tableau 37 : Erreurs NAMUR NE107 et catégories par défaut XMT1000

Erreur Description de la sous-erreur Catégorie par défaut

Erreur de configuration CRC Défaut CRC de parameétre persistant Echec

Panne logicielle Echec du débordement de pile Echec
Echec de la séquence ou du chien de Echec
garde fenétré
Défaut logiciel Echec

Echec de linitialisation du Linitialisation a échoué Echec

périphérique

Panne matérielle Défaut de test de bits ADC Echec
Défaut de test VGA Echec
Défaut de fréquence d’'horloge Echec
Défaut de test du processeur Echec
Défaut de mémoire flash invariable Echec
Défaut de mémoire variable Echec
Défaut CRC de configuration FPGA Echec
Défaut de test de température Echec
Echec du pilote Echec
Echec du chien de garde Echec
Erreurs matérielles DSP Echec
ISR par défaut (exception DSP) Echec
Exception DSP Echec

Perte de communication Modbus | Pas de communication Modbus Echec

Valeur du capteur hors plage

Avertissement de vitesse

Hors spécification

Appareil non calibré

Non calibré

Hors spécification

Erreur de mesure du capteur

Précision & canal unique

Hors spécification

Précision multicanal

Hors spécification

TwActif Hors spécification
CycleSaut Hors spécification
Amplitude Hors spécification

Qualité du signal

Hors spécification

Plage de vitesse

Hors spécification

Vitesse du son

Hors spécification

SNR

Hors spécification

valide

Appareil en mode configuration En mode de configuration - Indication Vérifier
Paramétre non pris en charge Paramétre non pris en charge Vérifier
Avertissement concernant une Plage de parameétres non valide - Vérifier
plage de paramétres non valide | Avertissement

Avertissement de demande Avertissement de demande invalide Vérifier
invalide

Avertissement utilisateur non Avertissement utilisateur non valide Vérifier
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F.5 Bloc transducteur XMIT

Le bloc de transducteur XMIT contient des paramétres qui peuvent étre transmis & Fieldbus via le bloc Al. L'utilisateur
peut visuoli)ser les données en temps réel et sélectionner les unités de chaque paramétre. (Voir Figure 72
ci-dessous).

@ BH _XMT1000____FBK2__152917551:XMIT.TB M

pontere_ss | @ B |4 B[ 2 B o2 @/
I W Pesode Updated  [2[sec) =4
005 ||Am
Process | 10 Conig | Alwme | Disgnossics | Trends Othes |
Patameter Valoe Ty
(=] nsmérf B
STATUS o
OUaLITY Good_MNorlCascads o
SUBSTATUS HenSpect ]
LMITS Ml eratad ]
@ DENSITY_UNIT kg/m? m
18 @ VOUUME TRIC_FLOW
VALUE O 0 008165 v ]
STATUS
QuUaLITY Good _NorlCacade 24
SUBSTATUS HonSpeches
LUMITS NitLrrted ]

Figure 72 : Paramétres et unités de mesure dans le bloc transducteur XMIT
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F.5.1 Unités

Les parameétres de mesure présents sur le bloc transducteur XMIT possédent plusieurs unités sélectionnables.
Tableau 38 ci-dessous énumere les unités disponibles pour chaque parameéetre.

Remarque: Ces unités ne peuvent étre modifiées qu‘a I'aide d'un mot de passe Admin. Assurez-vous que les
unités sélectionnées correspondent entre le XMIT Transducer Block et le Al Block.

Tableau 38 : Paramétres et unités disponibles dans le bloc transducteur XMIT
Parametre Unités
Densité g/m3 kg/L, g/ml, kg/m3, Ib/ind, Ib/ft3, Ib/gal

Débit volumétrique (Act) | m3/s, m3/m, m3/h, m3/d, L/s, L/min, L/h, ML/d, CFS, CFM, CFH, ft3/d, galls, GPM, gal/h,
gal/d, ImpGal/s, ImpGal/min, ImpGal/h, ImpGal/d, bbl/s, bbl/min, bbl/h, bbl/d,
kgal/min, kgal/h, kgal/d, kbbl/min, kbbl/h, kbbl/d, ac-ft/m, ac-ft/h, ac-ft/d

Débit massique kg/s, kg/min, kg/h, kg/d, t/s, t/min, t/h, t/d, Ib/s, Ib/min, Ib/h, Ib/d, Ston/s, Ston/min,
Ston/h, Ston/d, kIb(US)/s, kib(US)/min, kib(Us)/h, kib(us)/d

Vélocité m/s, pifs

Totaux m3, L, ft3, gallon, bbl, Mgal, Mft3, ImpGal, Mbbl, M, Mm?3, ac-ft, ac-in, Sm3, SL, SCF

Température K,C,F, R

Pression kg—m2, Pa, Mpa, kPa, bar, mbar, torr, atm, psia, psig
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F.6 Bloc transducteur composite

Le Composite Transducer Block fournit les valeurs de mesure et les parametres programmables communs & tous
les trois chemins. Figure 73 indique le Composite Transducer Block et Tableau 39 & la page 114 énumeére les Mesures
et les Paramétres disponibles.

Remarque: La mention R[W signifie que le paramétre est accessible en écriture dans FF & I'aide d’'un mot de
passe Admin.

@ BH_XMT1000___ FBK2_ 152917551 : COMPC
_Ep-plyvlhﬁ -
[conrFosITe e rorz_ | B B[ % B3| B & 3|
 PeiodeUpdes [2lec) =
05 [

Process | 1/0 Confip | Alsms | Disgrostics Othes |

il | Pasametor - Valuo
@ FIFE_ID 00023 men
@ FFE_OD 110.002 men

@ FIPE_WALL_THICKNESS 10 eeen
@ CORR_PEAX_LOW_UMIT 1000
@ ANALOGOUT_PERCEMTSCALE 0%

@ ACCELERATION_UMIT 15 s
@ AMP_DISC_MIN 14
@ AMP_DISC_MAX 32

Figure 73 : Bloc transducteur composite
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na

Tableau 39 : Valeurs de mesure et parameétres disponibles dans le TB composite

Mesures et parameétres TB composites Mesure Parameétre

BATCH_FWD_TOTALS R

BATCH_REV_TOTALS R

BATCH_TOTAL_TIME R

SOUND_SPEED R

INVENTORY _FWD_TOTALS R

INVENTORY _REV_TOTALS R

INVENTORY _TOTAL_TIME R

MULTI_KFACTOR R

REYNOLDS_KFACTOR R

CURRENT_OPERATING _TEMP R

STANDARD _VOLUMETRIC R

BATCH_NET_TOTALS R

ERROR_STATUS R

HEALTH_CODE R

REPORTED _ERROR R

GATE_INPUT_STATE R
UNIT_TYPE_DENSITY_R R
UNIT_TYPE_VELOCITY_R R
UNIT_TYPE_TEMPERATURE _R R

PIPE_ID R/W
PIPE_OD R/W
PIPE_WALL_THICKNESS R/W
CORR_PEAK _LOW_LIMIT R/W
ANALOGOUT_PERCENTSCALE R/W
ACCELERATION_LIMIT R/W
AMP_DISC _MIN R/W
AMP_DISC _MAX R/W
KINEMATIC _VISCOSITY R/W
CALIBRATION_FACTOR R/W
ZERO_CUTOFF R/W
RESPONSE _TIME R/W
VELOCITY_LOW_LIMIT R/W
VELOCITY_HIGH _LIMIT R/W
VELOCITY_WARN _LOW _LIMIT R/W
VELOCITY_WARN _HIGH_LIMIT R/W
REFERENCE _DENSITY R/W
SOS_LOW_LIMIT, SOS_HIGH _LIMIT R/W
MULTIK _VELREY_1-12, MULTIK_KFACTOR_1-12 R/W
REYNOLDS_CORRECTION R/W
FLUID _SUPPLY _TEMPERATURE R
FLUID _RETURN_TEMPERATURE R
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Tableau 39 : Valeurs de mesure et parameétres disponibles dans le TB composite

Mesures et parameétres TB composites Mesure Paramétre
SOS_LOW_LIMIT R/W
SOS_HIGH _LIMIT R/W
MULTIK _VELREY R/W
MULTIK _KFACTOR R/W
PATHCONFIGURRATION R/W
HARDWARE _REVISION R
SOFTWARE _REVISION R
UMPU_SERIAL_NUMBER R
TOTALIZER_CMD R/W
SENSOR_SERIAL_NUMBER R
MULTIK _ACTIVE R/W
MULTIK _TYPE R/W
MULTIK _PAIRS R/W
KVINPUT _SELECTION R/W
ENABLE_ACTIVE_TW R/W
CALIBR_MODE_SELECTION R/W
PATH_ERROR_HANDLING R/W
UNIT_TYPE__DIMENSION R/W
UNIT_TYPE_TIME R/W
UNIT_TYPE__VISCOSITY R/W
UNIT_TYPE_STD_VOL R/W
SYSTEM_SERIAL_NUMBER R
FTPA_SERIAL_NUMBER R
VOLTAGE _SELECTION R/W
ATTENUATOR_SELECTION R/W
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F.6.1 Remise a zéro du totalisateur

Les totaux des lots peuvent étre contrdlés via Foundation Fieldbus (voir Figure 74 ci-dessous). L'utilisateur a la
possibilité de démarrer, d'arréter, ou de réinitialiser les totalisateurs de lot en définissant I'option par la fonction
TOTALIZER _CMD du Composite Transducer Block. Pour configurer les totalisateurs & partir du Foundation Fieldbus :
1. Vérifiez que les bornes de grille et de masse sur la carte mére sont bien connectées.

2. Programmez le paramétre CALIBR _MODE _SELECTION du bloc de transducteur composite sur I'entrée de porte.

Une fois ces étapes terminées, vous pouvez contréler le totalisateur de lots (démarrer, arréter ou réinitialiser) en
sélectionnant I'option souhaitée sur TOTALIZER _CMD et en enregistrant les modifications sur le compteur. Aucun mot
de passe n'est requis pour cette fonction.

IMPORTANT : Le totalisateur d’inventaire ne peut étre réinitialisé qu‘en usine.

BH_XMT1000_ FBKZ__ 152917551 : COM

| Apply Values
[CoMPOSITE_CH_TB FBK2_ | &) Ef | £ B2

¥ PeriodicUpdates  [2(sec) =
| oos ”Auto

| Process| 1/0 Config | Alams | Diagnostics Othe

Parameter | Vbt
@ PATHCONFIGURATION Single
| | @ HARDWARE_REVISION 21474
@ SOFTWARE_REVAISION 32364
& UMPU_SERIAL_MUMBER 11110
@ " TOTALIZER_CMD Batch
@ FACTORY_DEFAULT i
@ SENSOR_1_SERIAL_NUMBER 21474
@ SENSOR_2_SERIAL_NUMBER 21474

Figure 74 : Fonction TOTALIZER _CMD sur TB composite
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F.7 Mesures configurables

Le tableau ci-dessous présente les mesures disponibles sur FF :

Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

Tableau 40 : Mesures disponibles sur HART

Vélocité

Ch 1Baisse de la qualité du signal

Ch 2 SNR en baisse

Volumétrique

Ch 1 Amplitude haute

Ch 2 Indice pic haut

Débit massique

Ch 1 Amplitude basse

Ch 2 Indice pic bas

Totaux volumétriques & terme par
lots

Ch 1Gain haut

Ch 2 % pic haut

Totaux volumétriques inversés par
lots

Ch 1Gain haut

Ch 2 %pic bas

Compteur de temps écoulé

Ch 1SNR haut

Ch 2 Nombre d’erreurs

Vitesse du son

Ch 1SNR bas

CH 3: Vitesse du son

Totaux volumétriques d terme
d’inventaire

Ch 1Indice pic haut

Ch 3 Temps de transit haut

Totaux volumétriques inversés
d’inventaire

Ch 1Indice pic bas

Ch 3 Temps de transit bas

Compteur de temps écoulé
d’inventaire

Ch 1% pic haut

Ch 3 DeltaT

Facteur de mesure

Ch 1% pic bas

Ch 3 Qualité du signal haute

Facteur K Reynolds

Ch 1Nombre d’erreurs

Ch 3 Qualité du signal basse

Température de fonctionnement
actuelle

CH 2 : Vitesse du son

Ch 3 Amplitude haute

Volumétrique standard

Ch 2 Temps de transit haut

Ch 3 Amplitude basse

Totaux volumeétriques nets par lots

Ch 2 Temps de transit bas

Ch 3 Gain haut

Etat de l'erreur

Ch 2 DeltaT

Ch 3 Gain haut

Code d'état (tableau binaire de
toutes les erreurs systéme)

Ch 2 Qualité du signal haute

Ch 3 SNR haut

Erreur signalée (erreur de priorité
maximale)

Ch 2 Qualité du signal basse

Ch 3 SNR bas

Etat du portail

Ch 2 Amplitude haute

Ch 3 Indice pic haut

CH 1: Vitesse du son

Ch 2 Amplitude basse

Ch 3 Indice pic bas

Ch 1 Temps de transit haut

Ch 2 Gain haut

Ch 3 % pic haut

Ch 1Temps de transit bas

Ch 2 Gain haut

Ch 3 % pic bas

Ch1DeltaT

Ch 2 SNR haut

Ch 3 Nombre d’erreurs

Ch 1 Qualité du signal haute

Numeéro de série du systéme

Capteur 2 Numéro de série haut

Informations sur le compteur

Tampon 1 Numéro de série Dn

Numéro de série de la carte débit

Capteur 2 Numéro de série Dn

Tampon 2 Numéro de série Up

Révision matérielle de la carte
débit

Capteur 3 Numéro de série haut

Tampon 2 Numéro de série Dn
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18

Tableau 40 : Mesures disponibles sur HART

Capteur 1 Numéro de série haut

Capteur 3 Numéro de série Dn

Capteur 1 Numéro de série Dn

Tampon 1 Numeéro de série Up

Tableau 41 : Configurable via FF

Configurations du tuyau

Diameétre extérieur du tuyau

Epaisseur de la paroi du tuyau

Diameétre intérieur du tuyau

Configurations de fluides

Viscosité cinématique

Densité de référence

Sélection du mode de suivi

Vitesse sonore minimale

Vitesse maximale du son

Limites

Limite d'avertissement de vitesse
minimale

Limite d'avertissement de vitesse
maximale

Vitesse minimale

Vitesse maximale

Seuil zéro

Moyenne du débit

Amplitude minimale

Amplitude maximale

Limite du pic de corrélation

Configuration du chemin d'accés

Configuration du chemin d'accés

Gestion des erreurs de chemin
d'acceés

Ch 1 Poids du chemin

Ch 2 Poids du chemin

Ch 3 Poids du chemin

Ch 1Longueur du chemin

Ch 2 Longueur du chemin

Ch 3 Longueur du chemin

Ch 1Longueur de I'axe

Ch 2 Longueur de I'axe

Ch 3 Longueur de l'axe
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Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

Tableau 41 : Configurable via FF
Configurations des transducteurs | Ch 1 Type de transducteur

Ch 1 Numéro du transducteur

Ch 1 Fréquence du transducteur

Ch1Tw statique

Ch 2 Type de transducteur

Ch 2 Numéro du transducteur

Ch 2 Fréquence du transducteur

Ch 2 Tw statique

Ch 3 Type de transducteur

Ch 3 Numéro du transducteur

Ch 3 Fréquence du transducteur

Ch 3 Tw statique

Avancé Tension de transmission

Atténuateur

Correction de Reynolds

Sélection du mode Tw

Ch 1% Pic Tw actif

Ch 2 % Pic Tw actif

Ch 3 % Pic Tw actif

Ch 1 Décalage Delta-T
Ch1Tbc

Ch 1 Délai de transmission

Ch 1 Nombre d'erreurs permis
Ch1% Pic

Ch 2 Décalage Delta-T
Ch2Tbc

Ch 2 Délai de transmission

Ch 2 Nombre d’erreurs permis
Ch 2 % Pic

Ch 3 Décalage Delta-T

Ch 3 Tbc

Ch 3 Délai de transmission

Ch 3 Nombre d’erreurs permis
Ch 3 % Pic
Etalonnage Facteur de mesure

Sélection du mode d’étalonnage

Sélection du tableau K

Nombre de points

Sélection du type d'étalonnage

Tableau d'étalonnage Points de vitesse (1 6)

Points Reynolds (1¢& 6)

Points de facteurs K (1& 6)
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Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

F.8 Bloc transducteur de canal

Les CHI1, CH2 et CH3 Transducer Blocks affichent les valeurs de mesure et les paramétres programmables pour
chacun des trois chemins. Figure 75 Montre le Channel Transducer Block, et Tableau 42 a la page 121 Enumeére les

mesures et paramétres disponibles.

Remarque: La mention R[W signifie que le paramétre est accessible en écriture dans FF & I'aide d’'un mot de
passe Admin.

@ BH_XMT1000___ rauz_:.szs _

Apply Values _ E—

[CRARNEL1_T8 FBKZ__ IHE el R =

I/ Peiodc Updatey  [2(sec) =
005 [

| Process | 170 Config | Alsrms | Diagrostics Othess |
Patametes Value

@ CH_1I_WEIGHT_FACTOR 1

@ CH_1_TBC Oz

@ CH_1_TwW 142

@ CH_1_PATH_LENGTH 322072 mm

@ CH_1_AX1AL_LENGTH 322072 e

Figure 75 : Bloc transducteur de canal
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Tableau 42 : Valeurs de mesure et paramétres disponibles dans le canal TB

Mesures et parameétres du canal TB Mesure Parameétre
CH_SOUND_SPEED R
CH_TRANSIT_TIME_UP R
CH_TRANSIT_TIME_DN R
CH_DELTA_T R
CH_UP_SIGNAL_QUALITY R
CH_DN_SIGNAL_QUALITY R
CH_UP_AMP_DISC R
CH_DN_AMP_DISC R
CH_GAIN_UP R
CH_GAIN_DN R
CH_SNR_UP R
CH_SNR_DN R
CH_UP_PEAK R
CH_DN_PEAK R
CH_PEAK_PCT_UP R
CH_PEAK_PCT_DN R
CH_NUM_ERRRORS _OF_16 R
CH_WEIGHT_FACTOR R/W
CH_TBC R/W
CH_TW R/W
CH_PATH_LENGTH R/W
CH_AXIAL_LENGTH R/W
CH_TRANSMIT_DELAY R/W
CH_DELTA_T_OFFSET R/W
CH_PCT_PEAK R/W
CH_TRANSDUCER _TYPE R/W
CH_TRANSDUCER_FREQ R/W
CH_ERRORS_ALLOWED R/W
CH_TRANSDUCER_NUMBER R/W
CH_PATHCONFIGURATION R/W
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Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

F.9 Bloc d’entrée analogique

Analog Input (Al) Block (voirFigure 76 ci-dessous) est congu comme une fonction de conditionnement de signall
généralisée. La sortie d'un Al block peut étre connectée au Fieldbus. L'Al block regoit et traite les données mesurées
par le Transducer Block et fournit des fonctions supplémentaires telles que la mise a I'échelle, le filtrage, la
génération d'alarmes et 'analyse des tendances.

o B10MTI00__Foia_ISHTSSI LG R
ApplyValues m—
JPnaL0GNPUTY Fer2__ | B I |8 B | 2 B f
© PeokcUpdses [2lec) = |
005 |[ao ~ Menul]

| Process | Scaing | Tuning| Opticns | Alsens | Disgrostcs | Tea

| Parammier Nahue
@ TAG_DESC

8 @ MODE_BLX
TARGET Auto
ACTUAL otuto
FERMITTED Aigo|Man | 005
NORMAL T

B9k
VALUE o) 532

Figure 76 : Bloc d’entrée analogique (Al)

—

F.10 Bloc PID

La fonction PID offre un contrdle basé sur un algorithme programmable. Le bloc de fonction PID peut étre utilisé avec
une vanne pour controler le débit..

Remarque :

122

Consultez les spécifications Foundation Fieldbus pour plus de détails sur I'utilisation du PID Block.
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F.11 Gestion des erreurs

Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

Le débitmetre publie I'état d'erreur sur le bus de terrain ainsi que les données réelles. Le statut d’erreur peut étre
observé dans le paramétre CH_x_Reported Error du Channel Transducer Block. De plus, le paramétre Quality affiché
pour chacune des variables de processus indique I'erreur. Dans la figure Figure 77 ci-dessus, le parameétre

CHI_REPORTED _ERROR indique EI.

Remarque :

Pour plus d’informations sur les erreurs de mesure réelles et leurs causes possibles, consultez le

chapitre 4, Codes d’erreur et dépannage.

Apply Values

152917551 (CHANNELLTS)

|7 PeiodeUpdues  [2lecl
o0s (R~

e Te o |0 BE %5 |2 B % mm| @

Process | 10 Confip| Aloms | Disgnostics Others |

Parametes | Vabhae |_Type & Extensions | Heb
@ CH_1_ATW_SNR_UP 164563 n Ch_1_Atw_SHR_Up
@ CH_1_ATW_SNR_ON B84 m Ch_1_Aw_SNR_Dn
@ CH_1_ATW_AMP_UP 268 ] Ch_1_faw_Arp_Up
@ CH_1_ATW_AMP_ON 2un o Ch_1_Atw_Arrp_Dn
@ CH_1_ATW_GAIN_UP 08545484 B n Ch_1_Atw_Gan_Up
@ CH_1_ATW_GAIN_DN IRRE o Ch_1_Atw_Gan_Dn
@ CH_1_ERROR_STATUS 0 m Ch 1 Stahus bR map
@ CH_1_REPORTED_ERROR SKR €1 - Emex) @ Ch 1 Most sigricank eno
@ CH_1_UP_PEAX 511 = Ch1Up e Pesk
@ CH_1_ON_PEAX sn [~} Ch1D0n e Posk
@ CH_1_PEAK_PCT_UP 80% m Ch 1 Dynamic Thieshold on UP Channel
@ CH_1_PEAK_PCT_DN 0% m Ch 1 Dynammic Thieshold on DN Charnel
@ CH_1_NUM_ERRORS_OF_16 1% m Ch 1 HumEnors of Laxt 16
@ CH_1_ATW_UP_PEAX ] Ch_1_fw_Up_Peak
@ CH_1_ATW_DN_PEAX n Cr_1_Aw_On_Peak
@ UNIT_TYPE_DIMENSION_R e = Unit Type Dimeraion
@ UNIT_TYPE_TIME_R o Un Type Time
@ UNIT_TYPE_VELOQTY_R /s ] Unit Type Vekocty
< m J
Wele Changes
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Lorsque I'appareil de mesure présente une erreur de mesure, le bit de qualité du parameétre publié affiche une
mauvaise qualité (voir Figure 78 ci-dessus). Pour que la qualité passe a good, I'erreur de mesure au niveau de
I'appareil de mesure doit étre éliminée.

Il est & noter que le champ QUALITY.STATUS indique Bad et celui de SUBSTATUS indique Sensor Failure. Cette
information indique une erreur de mesure qui doit étre corrigée.

@ BH_XMT1000___FBK2__152917551: ANALOG INPUT1 FBK2__152917551 (A1) B =S|
| Apply Values

[Fretoe_wroTT Fere_ | @ B[ 8% 8| 3 & o2 [ m(m| @
¥ PeiodcUpdsies  [26ec) ==

005 |[Auo Monual

Parameter Valuo | Type & Extensions | Help R S—
3 The uset descnphon of the inten 20pBCAH0N of I
B @ MODE_BLK The actual, laegm, permilted, and noemal modes of U
TARGET Ao m This is the mode requested by the opetator. Only or
ACTUAL [ L o This is the current mode of the block, which may dif
PERMITTED Augo|Man | 00S (o] Delines the modes whach ate alowed for an nstanc:
NORMAL Auto m This is the mode which Lhe block should be set to o
BeFV Eher the pematy analog value for ute in executing |
g\s(?klfss o0 o A numencal quarily entered by a user of calculated
Quaurty Bad @m QUALITY
SUBSTATUS SensoFadure m SUBSTATUS
uMmITS Notlivded o LIMITS
8 p ouT The primacy analog value calculated 35 3 1esul of e
§VALUE 1.28488 [+ ] A rumencal quanly entered by & user of calculsled
C QUALITY Bod [ QuAlITY
= 2 m SUBSTATUS
ORITS Rutimss o LIMITS
@ CHANNEL FLOW_VELOQITY o The numbes of the logical hatdwate channal that is ¢
S @ FIELD_VAL Raw value of the field device in % of PV range, wih
gﬁ?ﬁs o0 ] A rumencal quartly entered by a user of calculsled
QuaurTy Bad m QuALITY
SUBSTATUS Sensofadure @m SUBSTATUS
UMITS NotLimted ] LIMITS
<« m | ’
Wike Changss | ReadAl

Figure 78 : Erreur de qualité binaire

124 PanaFlow™ XMTI000 Manuel de l'utilisateur



Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

F.12 Mode simulation

Simulation mode permet a l'utilisateur de tester I'implémentation FF sans que I'instrument fournisse de données
réelles. La carte de circuit imprimé du compteur est livrée avec le mode simulation désactivé. Pour activer le mode
simulation, suivez les étapes suivantes :

ATTENTION! Pour éviter dendommager les composants électroniques, utilisez toujours la
protection ESD lors de la manipulation de cartes de circuits imprimés.

Retirez la carte de circuit imprimé du compteur.

2. Repérez le jumper P5 (voir Figure 79 ci-dessous).

3. Déplacez le P5 jumper d'un cran vers la gauche (broches 2 et 3) pour activer le mode simulation.
4. Réinstallez la carte de circuit imprimé dans le compteur.

5. Vérifiez que le champ d’erreur de Block dans Resource Block affiche I'état SimulationActive.

703-1924
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F.13 Guide de dépannage du bus de terrain

Voir Tableau 43 ci-dessous des solutions suggérées aux problémes potentiels du bus de terrain.

Tableau 43 : Guide de dépannage de XMT1000 FF

Probléme

Impossible d'établir une
communication entre le DCS et le
XMT1000 FF

Cause présumée

Cdblage déconnecté, cassé ou en
court-circuit

Solution

Cdablage correct entre le XMT1000 et
le coupleur de dispositif de
dérivation.

L'alimentation est coupée ou la
tension d’alimentation est inférieure
aov.

Fournir une tension appropriée

La plage de détection d’adresses
n’'est pas correctement configurée
dans le DCS.

Plage de détection d'adresse
correcte - I'adresse par défaut pour
XMTI000 est 0x17

La communication avec le XMT1000
FF est frequemment interrompue.

Le bus de terrain subit un niveau de
bruit important.

Utilisez un oscilloscope ou un autre
dispositif de surveillance de I'état du
bus de terrain pour vérifier la forme
d’onde sur le bus de terrain.

Présence de connecteurs
manqguants sur le bus, placement
incorrect des connecteurs ou
connecteurs supplémentaires.

Veuillez vous référer aux
spécifications du bus de terrain
FOUNDATION pour une description
compléte des exigences relatives
aux connecteurs.

Il est impossible d’écrire une valeur
dans un parametre du XMTI000 FF.

Pas en mode de configuration.

Saisissez le mot de passe « Admin »
correct dans le bloc Ressources ;
vérifiez que « S1- mode de
configuration » apparait dans
I'interface utilisateur du XMT1000.

Vous avez tenté d’'écrire une valeur
en dehors de la plage valide.

Vérifiez la plage de réglage des
parameétres.

Le mode actuel ne permet pas
I'accés en écriture.

Modifiez le mode cible.

Le cavalier est en configuration
protégée en écriture.

Contactez le fabricant pour la
configuration du cavalier de
protection en écriture

Le mode réel d'un bloc fonctionnel
différe de son mode cible.

Bloc de ressources dans OOS.

Modifiez le mode cible du bloc de
ressources en Auto.

Les planifications qui définissent le
moment d'exécution des blocs
fonctionnels ne sont pas
correctement configurées.

Configurez les horaires d l'aide d'un
outil de configuration.

Le bloc transducteur n‘est pas en
mode Auto.

Modifiez le mode cible du bloc
transducteur en Auto.

Les parameétres dynamiques d'un
bloc ne sont pas mis & jour.

Le XMTI1000 est hors tension

Vérifiez que le XMT1000 est allumé et
fonctionne correctement.

Le XMT1000 ne reconnait pas le
circuit imprimé FF

Vérifiez le menu Options de
I'interface utilisateur XMT1000 pour
I'option Fieldbus ; si elle apparait, le
compteur reconnait sa présence.
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F.14 Communicateur modulaire DPI1620 FF

Annexe F. Communication Foundation Fieldbus

Pour une capacité de diagnostic local avec I'option XMT1000 FF, Panametrics Measurement and Control
recommande DPI620G-FF Genii advanced modular calibrator et HART/Fieldbus communicator. Le calibrateur est
également disponible dans une version IS (DPI620G-IS-FF). La figureTableau 44 ci-dessus liste des modéles, leur

description et leurs principaux avantages.

Tableau 44 : Modéles DP1620 Genii

Image Réf. du modele
DPI620G-FF

Description
Dispositif
d'étalonnage
modulaire avancé
Genii et
communicateur
HART/Fieldbus

DPI620G-IS-FF

Dispositif
d'étalonnage
modulaire avancé a
sécurité intrinséque
Genii et
communicateur
HART /Fieldbus

Avantages clés

Des communicateurs complets pour la
configuration, le réglage et I'étalonnage
des appareils.

Bibliothéques de description compléte du

dispositif (DD)
Concentrateur d’alimentation interne

Logiciel gratuit et mises & jour DD via un
simple téléchargement web
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[Aucun contenu destiné & cette page]
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Annexe G. Carte du menu

G.1

Log-in Steps (Meter type -

Pages principales - Type SIL

Légende

Options in Black Text

Viewer Access

Annexe G. Carte du menu

i 1
: '
' [elodity 5] Main Menu Program | Options in Blue Text Operator Access or Higher
! Display Format a Operator ! Options in Green Text Admin Access or Higher
! 0.000 Progam | —p| Admin 1 [Options in Red Text Factory Access
] mis > Errors/Warnings « Fadory !
1 Flow Info v :
] '
| v A i
I
! Main Menu !
1 Errors/Warnings a '
I Flow Info !
! Keypad Lockout v !
| Software v '
1
] '
] 1
| 1
| 1
1 J .}
! i
A Enter Factory password WARNING! '
! . -
o After entering the right ]
; oy, LE] Soewes |
1 will go to DD state. !
A
! I€BT HOVE [ANVT #MODE Confirm it, Press Enter! !
| 1
P e PO 1 TR H
B S T et '
| PAGES PRIMAIRES )
! 1
! Steiit, B |4 gDk > | » |« Programming > | ) |« coiteation > | |« siresting > |, |« Advonced < Factory 1
H Meter Units Communication Meter Factor A SILOutput Min/Max & Option /0 Type > Serial Numbers A 1
' Meter Settings Analog Output Std) Channel 1 Calibration Mode SIL Output Analog R ting Option Comm Type |
H View Error Log Digital Output Std) Channel 2 Calibration Type Switch Meter Install Type Factory Test 1
! Reset Error Log < OptionComm(Slat1) v | 4 | Gronnel3 | Fesetk-Table v | « v |« Unlock Upgrade Access < At uw i ¥ !
! 1
1
1 v A v A v v A v A i
1 1
' < Input/Output > <« Calibration > < SiLTesting > < Advanced < Factory !
H Analog Output (Std) 4 Reset K-Toble 4 On Board 4 i Factory Tests af
! Digital Output (Std) K-Table Selection Temperature Meter Install Type Reset Inv Total '
! Option Comm (slot1) No. Of Points Watchdog Test Unlock Upgrod otk ALoea i
H Analog Output (SIL) ¥ K-Table v v Unlock Operator ot Ty :
1
i i
' 1
e T S 1
G.2 Pages principales utres que de e
. ges p pales - Autres que de type SIL
:‘ ""-—""—’——'——7"-"—"""""""—'-'-—"—I Légende
H Log-in Steps (M Non SIL) 1 Options in Black Text Viewer Access
H Velocity A Main Menu Program : Options in Blue Text Operator Access or Higher
I 7 Display Format v | Operator ' Options in Green Text Admin Access or Higher,
: 0.000 »| Pogam | Admin H Options in Red Text Factory Access
1 m/s Errors/Warnings « Foctory 1
1 Flow Info :
? :
i L. '
H Main Menu H
' Errors/Warnings !
1 Flow Info :
: Keypad Lockout 7 H
| Software! :
: 1
1 1
1 1
' i
; v 1
1
H Enter Foctory password WARNING! 1
1 After entering the right 1
i v 111111 Y | poswont e sysiem '
1 [x] EC [ V] ENTER will goto config mode. H
i [«»] MOVE [Av] MODF Confirm it Press Enter! 1
1 1
H |
Pt S e e L
1 PAGES PRIMAIRES
{ §
i System > |p |« input/Output > | p |« Programm > i i <« Advanced > < _Eactory
1 og! ing < Calibration > 4 Sil Testing > -
V| MeterUnies Communication Port 4 Contooaith > | a| %] > Option /0 Type a| | EeEINGEESS
i Meter Settings Analog Output (Std) Channel 1 GO s Option Comm Type
: View Error Log < Digital Output (Std) i Channel 2 Calibration Type " pe Factory TeTsz ;
i Reset Error Log Option Comm (Slot1) ¥ Channel 3 d| SeEntie v | < < Upgrode Access v Reset Inv Total
&
1 A v v
! v A A v g
: < Input/Output > 4 Calibration > <4 Advanced » 4 Factory
1 Analog Output (Std) 4 Calibration Type A Reset ' A Factory Tests
1 Digital Output (Std) Reset K-Table Meter Install Ty Reset Inv Total
: Option Comm (Slot1) No. Of Points Unlock Upgrade Access Unlock Admin Access
' Option1/O (Slot2) ¥ K-Table v Unlock Operator Access ¥ pr—
1
1
1

et s e e oo e et e o e e o e e e ek e s e e e et ot e e e
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G.3 Etapes de connexion - Type SIL

130

Log-in Steps (Meter type ->SIL)

Velocity B | MainMenu Program
Display Format a|lY e
0.000 —»| Progam Admin
mis Erors/Warnings ™ o
Flow Info v
v A
Main Menu
Errors/Warnings 4
Flow Info
Keypad Lockout
Software ! . v
/| Enter Operator passward 7 WARNING!
After entering the right
N i
[x] ESC [ +] ENTER will g0 to DD state.
LRI JUS IR Confirm it, Press Enter!

PAGES PRIMAIRES

System > < Input/Output >
Meter Units > Communication Pt~ 4
Meter Settings Analog Output (Std)

View Error Log Digital Output 5td)
Reset Error Log <4 OptionComm(Slot 1] ¥
v A
« Input/Output >

Analog Output (Std) &
Digital Output (Std)
Option Comm (Slot1)
Analog Output (SIL) ¥

[ Légende

| Options in Black Text

| Viewer Access

|_Options in Blue Text

| Operator Access or Higher

1
'
'
1
'
1
1
< Programming > | )|+ Coltration > <4 SiLTesting >
> | Composie Meter Factor - SiLOutput Min/Max 4 | |
Channel 1 Calbration Mode SIL Output Analog !
Channel 2 Calibration Type Switch !
Channel 3 4| Resetk-Table v v |
I
1
v A v e Il
'
< Ccolibration - <4 SiLTesting >
Resetkidble On Board sl
KTaleslcion Tenperabiie !
. Of Poin

‘Watchdog Test
K-Table v — )
1
I

[[Legende

[ options in Black Text

| Viewer Access

| Operator Access or Higher

: i
' i
H i
1| velogty a /| MainMenu v | Program ] [ Options in Blue Text
Display Format A .
) Operatar i
| 0.000 » Progam —> Admin )
H m/s Errors/Wornings factay '
! Flow Info v :
' i
i
, v A i
: i
' Main Menu i
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! Flow Info :
H Keypod Lockout i
! Software Upgrade v v !
i
: i
: i
' i
: i
. i
i v ]
: i
! Enter Opesator password 2 WARNING! !
v After entering the right
' 111111 le—  “ossuord, e system :
: [x] BC [Y] ENTRR will goto config mode. !
: [«»] MOVE [Av] MODF Confirm it, Press Enter! '
H i
: i
H i
: i
' i
H i
Lo i
'
PAGES PRIMAIRES i
|
'
1
1
1
System * |y |« _inputioutput > | )]« Pprogamming » | p |« calibration > < SilTesting Ll 1
Meter Units Communication Port & Composite Meter Factor . Nore !
Meter Settings Analog Output (Std) Channel 1 Calibration Mode ]
View Error Log < Digital Output (Std) < Channel 2 < Calibration Type X
Reset Error Log Option Comm (Slot1) ¥ Channel 3 Table v q
1
v A v A 1
< Input/Output > < Calibration > :
Analog Output (Std) 4 A 1
Digital Output (Std) X
Option Comm (Slot1) 3
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1
'
i
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G.5 Unités et parameétres du compteur
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' '
1 v » ] _égende
' System > v Meter Units English/Unit Groups ! lack Text Viewer Ac
H N ptions in Black Te lewer Access
HE 1 :a‘id- " velociy * Cubleffsec 11 ptions in Blue Text Operator Access o Higher
1 Meter Settings ek Volure Cubicft/min i ov G Tt i Acce e e
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i Reset Error Log <x— Channel 3 ‘x_ 04/03 11:15:55 £22 1 Options in Red Text Factory Access
H 1
'
1
1 v A !
'
! View Error Log (7
H 1
H 1
! i
1
H 1
H 1
i 1

System
Meter Units
Meter Settings
View Error Log
Reset Error Log

Yes

Prm————————
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02/20 07:40:48 €22
02/10 23:40:28  E22
01/03 12:15:55 €22
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Annexe G. Carte du menu

G.7 Entrée [ sortie - Sortie analogique

h
< Input/Output > v Andlog Output (Std) v : 4-20mA _/’ Measurement Type v | Measurement Type/Comp
Output (Std) A M of — Measwement Type A Composite A . s
Digital Output (Std) o 4520mA ! Base Value Channel 1 Volumetric (Act)
Option Comm|Slot 1) i|  Fullvalue Channel2 Volumetric (Std)
Option 1/0 (Slot2) v | —| Calibrate v j[¢&— Channel3 v Miss Elow v
x X1 x ¥ oux
v A v =
Measurement Type/Comp
Mass Flow
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
Reynolds # v
Measurement Type v | Measurement Type/Ch 1
Compasite A * Velodty
Channel 1

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
: Volumetric {Act) 1
Channel 2 Volumetric (Std) !
Channel 3 ¥ l¢— MassFlow v,
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

Vv ou x

v A

Measurement Type/Ch 1
Avg Vol Flow Rate A
Soundspeed
Gain
Std Deviation Gain v

v A

Measurement Type/Ch 1
Gain
Std Deviation Gain

Full Value
Base Value 4 Full Value P unm s 1
rd_\u- 3.0000 ft/s 3.0000 | !
Calibrote [x] UNDO [+ save | |
1
1
J

i
Error Handling v ‘X_ [«»] MOVE [Aw] ALTER

- g

[ a-20ma v | Calibrate V| colbrate 4ma g

1 Bose Value A * Calibrate 4* UNIT:  mA 1

i Fullvoive Calibrate 20mA 4,000 L

' Calibrate Percentage of Scale L [x) QUT [+¥]1 SAVE |,

: Error Handling v 1—x Voux |[4®) MOVE [Aw] ALTER :

1 ;

T 1
1| 4-20mA v | Error Handling v | Eror Handling Value 2l Value !
! Bose Value A > ow Vale "I UNT: mA :
: iu!l!:u\fe HigG 400 mA 400 i
1 Colibrate Hol T g I

UNDO [ v'] SAVE

1| EvorHand v le— o+ Other — Sl !
! o = x |° x v oux | [4»] MOVE [Aw] ALTER -
i
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Annexe G. Carte du menu

G.8 Sortie numérique - Sortie d'impulsion

it e ] 1 e
I I
<« Input/Output » v Digital Qutput ISt +1| Pulse v ) Polarity !
Analog Output (Std) A off A .I Poll - * Negative '
Digital Output (Std) o Pulse 1 Measurement Type Positive !
Option Comm (Slot 1) Frequency ! Pulse Value :
Option 1/0 (Slot2) v |€— plorm v 4_;. Pulse Width v — 1
x X, v oux 1
A A Y = = g
r
1 v v i
Control Output 1| Pulse —— Meosurement Type Measurement Type/Comp 1
1 Polarity A Compasite A ® Fwd Vol Batch -
I 1
1 WTM C:U""e' 1 Rev Vol Batch 1
1 se Value Channel 2 Net Vol Batch !
1 Pulse Width b 'x_ Channel 3 ¥ Fwd Mass Batch v |1
! [ ou !
1 i
i A I
1 v A x 1
i Measurement Type/Comp !
: Net Vol Batch :
1 Fwd Mass Batch 1
1 Rev Mass Batch !
: Net Mass Batch v |
1 1
i ! REMARQUE :
: Heosurem_ent Type w > Meosurement Type/CH #1 : Veulllez vous référer & la
H Compasite A ¢ Fwd Vol Batch 4 | i carte Modbus pour la liste
: GixEne Rev Vol Batch | compléte des types de
5 Channel 2 Net Vol Batch | mesure pris en charge
' Channel 3 Y Boue Fwd Mass Batch v | | pour la sortie dimpulsion
1 1
1 v A
1 1
1 Measurement Type/CH #1 I
1 Net Vol Batch At
: Fwd Mass Batch :
1 Rev Mass Batch I
: Net Mass Batch v :
1 i
1
Pulse v | pulse Value v | Pulse value H
Polarity A[™* pulseVake > unir: 3 1
Measurement Type 10.00 m*3 10.00 :
??em [x] UNDO [ v 1 SAVE |1
ulse Widt v [— \ I
% D [«»] MOVE [4v] ALTER 1
Pulse v’ | Pulse Width v | Pulse Width i
1 1
1 Polarity AP pulsewidih —® UNT: ms 1
1 Measurement Type !
: Pulse Value yp L = [x] UND(SJ‘O? v1 oswE i
1 M [«»] MOVE [Av] ALTER |!
oux 1
L —
- -—= 7 .
' v
Pulse Test Pulse Test Pulse
' > | 1
1 Pulse Volue A TestPuke 1
: Pulse Width 0 0 !
Test Pulse
1 [x) ouir [vY] SAVE |4
: «—
: Error Handling v 'x_ oux | [4>] MOVE [Av]) ALTER :
Leye—— _ _-— 1
= 5
1 | pulse v | Error Handling :
1 Pulse Value A P o yod H
: I;u!se W’ldth Stop :
h est Pulse H
1 Eror Handli M 1
1 v oux ]
[ SR e ]

PanaFlow™ XMTI000 Manuel d'utilisation 133



Annexe G. Carte du menu

G.9 Sortie numérique - Sortie de fréquence

. '
1
< Input/Output > ‘/I Digital Output (Std) _:’ Frequency v Measurement Type v Measurement Type/Comp i
Analog Output (Std) 4 off 4 1 Measurement Type AP Composite & * Velodty |
Digital Output Std) Pulse 1 Base Value Channel 1 Volumetric (Act) i
Option Comm (Slot 1) « [Frequency < ! Full Value Channel 2 Volumetric (Std) !
Option 1/0 (Slot2) v ‘x_ Alarm M BB Full Frequency ¥ [€— Channel3 ™ Mass Flow v :
H X YOoux 1
1
A A | v A v A !
1 1
Control Output I Measurement Type/Comp ]
H Mass Flow 1
N Avg Vol Flow Rate :
1 Soundspeed 1
1 1
1 Reynolds # v !
i : REMARQUE :
1 1 Veuillez vous référer a
Measurement Type/CH #1
! Measurement Type v s ! |a carte Modbus pour la
: Lompodits = ¢ B | liste compléte des types
v Channel 1 Volumetric (Act] ! plsie ces YR
1 Channel 2 Mass Flow 1 de mesure pris en
: Channel 3 v |e fspeed v : charge pour les alarmes
1 voux '
1 i
1 y = 1
i Measurement Type/CH #1 H
1 Gain 1
: Std Deviation Gain 1
; SNR Up ]
] SNR Dn v L
i i
! 1
e e EOCIETTIEEEIEEEET
e e Ym0
I 1
I Frequency v | Base Value + | BoseValue 1
: Measurement Type A[—P  BaseVake | UNIT:  m/s :
H Base Value 0.000 m/s 0.000 1
! Full Value [x] uNDO [v1 save [}
! Full Frequency L ‘_x j&——( [«»] MOVE [Avw] ALTER |1
' x 1
i 4

v - I
: Frequency |—p Test Frequency _‘/> Test Frequency 1
H Full Value A Test Frequency UNIT:  He 1
1 Full Frequency 0 Hz 0 1
! Test Frequency 3 !
1 . —| —| [ x ] QUIT [ Y] SAVE |,
: Error Handling A Voux| [4»] MOVE [A¥] AUER |1
1
L
r
I i v N 5 1
1 >
Frequency v | Error Handling Error Handling Value Value 1
| Full Value AP Low Value UNIT:  Hz 1
: Full Frequency High 12000 Hz 12000 :
: Test Frequency Hold [x] UNDO [v] SAVE '
| [4»] MOVE [Avw] ALTER |
1 ]
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G.10 Sortie numérique - Alarme

1
e v} :
< AIHTUﬂgTWt(S!d) : || Digital Output (Std) . : Alarm v' | AlarmState Alarm State :
nalog Output off H Alarm State A » . ck Normally Closed '
i Std) Pulse 1 Alarm Type N ”‘ ~ Normally Open 1
Option Comm (Slot 1) Frequency re Measurement Type ehendli OU | o FailSafe !
Option 1/0 (Slot2) . ] 4_)( o Alarm | Alarm Value vle Fail Safe :
1 v ou 1
v v ; !
(¥ s :
1
Control Qutput 1 | Alarm v _ | AlarmType AlarmType :
: Alarm State A "l e Low * Foult :
1 Alam Type High ou !
I Measurement Type 1
! Alorm Value !
: v oux 1
1
L 1
1
L i
1 | Alarm v Measurement Type v | Measurement Type/Comp H
i Alarm State A L e A * Velodty A 1
1
1 Alorm Type Channel1 Volumetric (Act) :
1 Measurement Type Channel 2 Volumetric (Std) i
: Alarm Value vig Channel 3 A\ Mass Flow v
X v oux i
1 "
N ry ‘euillez vous référer a la
1 v A 2.4 : carte Modbus pour la
: Measurement Type/Comp 1 liste compléte_ des types
1 Volumetric (Std) A e mesure pris en
! Mass Flow harge pour les alarmes
: Soundspeed
1 Reynolds # v
1
1
: v
: Measurement Type ! Type/CH #1
1 Composite A * Velodl
! C:ﬂ'ﬂll 1 Volumetric [Act)
! Chonnel3 v .
: v oux Soundspeed v
1
1 v A
1
1 Measurement Type/CH #1
! Gain
: $td Deviation Gain
1 SNR Up
: SNRDn
1
!
. 3 ¥
1 Alarm v | AlarmValue N AlarmValue I
: Alarm State A UNIT:  m/s :
) Alarm Type 10.00 m/s 10.00 1
1 Measurement Type . [ x1 UNDO [-v' 1 SAVE 1
1 1
' B b — voux| [«»] MOVE [Av] ALTER |4
T I S s
| e - — =1
: Alarm v | TestAlorm :
I Alarm Type A o 1
1 Measurement Type ON 1
: Alarm Value :
H TestAlarm v [x] QuT [v] Test |,
1 X 1
1 I

PanaFlow™ XMTI000 Manuel d'utilisation 135



Annexe G. Carte du menu

G.1

Port de communication

g 1
1
1 Baud Rate :
1 2400 1
g 4800 1
1 9600 :
; 19200 -
1
1
1 v A '
1
1
< Input/Output Jlc ication Port Baoud Rate 1
Communication Part 1|  BaudRate 19200 :
Analog Output (Std) ! Parity 38400 1
Digital Output (Std) )| Address 57600 1
Option Comm (Slot 1) 1 Stop Bits o 115200 :
1 vou x 1
T T T T e T T L T T T L T -
. S A mmmmmmoceonocoeo _
1 B 1
1 | Communication Port Parity 1
! Baud Rate 71 None :
|| Parity 0dd i
| Address o Even 1
I Stop Bits 1
I v OU* :
L
i, i A .
: Communication Port Address p| Address
| BaudRate Address
1 Parity 1 1
/ ;‘t‘“( [x] UNDO [ v ] SAVE
: OpE < L ou* | [«»] MOVE [Avw] ALTER
| e L T T I I T I I T T T T YT YN NN
v A
e e = 1o g F
1| Communication Port Stop Bits 1
1 Baud Rate .9 :
: Parity 2 I
1| Address 1
1 Stop Bits !
1 v oux :
0 L R L L -
2 . .
G.12 Entrée [ Sortie - Option Comm (emplacement 1)
G.12.1 FF
4 Input/Output v/ | Option Comm (Slot 1) FF Board v About FF :
Analog Output {Std) i About FF SWRevision 0.02.1 |
Digital Qutput (Std) HWRevision  0.1.2.0 U
Option Comm (Slot 1) :
Option I/0 {Slot 2} < & I
X 2% I
"
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G.12.2 HART (Configuration PV)

G.13 Programmation

Annexe G. Carte du menu

HART
Analog Outpat
About HART

| About HART
SWRevision  0.0.0.1
HWRevision 0.1.0.0

—|

x

G.13.1 Collier de serrage composite (configuration de tuyauterie)

PanaFlow™ XMTI000 Manuel d'utilisation

1
i v
< Input/Output > v’ | Option Comm (Skot 1) 1| HART v | Analog Output Measurement Type

Analog Output(Std) 4 HART |  AndagOr ¥  MesswementType > Mass

Digital Output (Std) 1| About HART Base Value * VolmetriclAct)

Option Comm (Slot 1) ! Full Value Volumetric (Std)

Option 1/0 {Slot 2) v |e— l—| l—| Calibrate [——  Velocity

3 Xy x v oux
: v =
1
Analog Output v | Full Value V" | Full value

1
I Base Value Full Volue > Nt fr3ss
H ) 10 ft~35 10
1 Colbrate [x] UNDO [ v] SAVE
H frortonding | oo | [4>] MOVE [av] ALTER
1
i v A
H v i ¥ calibeate ama
i Anciog Outpet Colbrene PN ma
1 Base Value ® Calibrate 4mA :
! Full Value Colibrate 20mA 4.000
H Percentage of Scale [x] UNDO [ ] SAVE
' Error Handling = voux | [4»] MOVE [Av] ALTER
1
i v 7y
1 v 3 o v
1 Analog Output ——— Error Handling || Error Handling Value ——p Value
H Base Value Low Vale UNT:  mA
' Full Value ’H"q'; 400 mA 4.00
1 Calibrate — o [ x] UNDO [ v ] SAVE
i B g = x [“oux| [«»] MOVE (Av) AUTER
1
1
i
1
1
1
1
1
1
1
1

A 2 1
< Programming v | Program/Composite v 1| pipe | Pipe Size V| Pipe 0D v | pipeOD H
B 5 L | . — " pipeod ¥ unie: in 1
Channel 1 Fluid Pipe Material Pipe Wall Thickness 350 in 3.50 '
Channel 2 Path Lining Material PipelD [x] UNDO [v1 SAvE |t
. p i H
Channel 3 qx_ Limits Lining Thickness 70u_>< [«»] MOVE [Av] ALTER i
v - - 1
Program/Composite - — - R
LI(',‘[‘ : P e e Pipe Material/ Standard
! Mok * Catnsteel
Limits Pipe Material
imits : Lining Materlal Z:mnless Steel
H ; uminum
! Lining Thickness — je— Ao -
1 v oux
1
1 v A
1
! Pipe Material v, | pipe Material/Other | Pipe Soundspeed ¥ Pipe Soundspeed
: standard ™| pipe Soundspeed > P unir: s
1 o Other 1056431 fit/s 10564.31
1 -31
[ x] UNDO [ v ] SAVE
X voux | [«»] MOVE [Avw] ALTER
Pipe v | Lining Materiol
Pipe Size * Nae
Pipe Material Standard
Material Other
Lining Thickness l—|
x
i il =
: - v [ ”
! Lining Moterial Lining Material/ Stondard
] None * o Epowy
! . Glass [Pyrexd
: Other Asbestos Cement
: ‘{Ouy' Mor tar v
' v a
1 — = " v [ tini v | Lini
] Lining Mater ial +_ | Lining Material/Other Lining Soundspeed »| Lining Soundspeed
! None > Lining » ing UNIT:  ft/s
! Standard 771050 fi/s 7710.50
1 [ x] UNDO [ v] SAVE
le—y
{ oux | [4»] MOVE [Av] ALTER
1

SR

Pipe
Pipe Size
Pipe Material
Lining Material

Lining

Lining Thickness
Lining

0.10

v o "
N ‘Lmlr!g Thickness
UNIT: in
0.10
[x] UNDO [ v ] SAVE
Oux | [«»] MOVE [Av] ALTER
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G.13.2 Composite mouillé (configuration de tuyaux)

G.13.3 Collier de serrage composite et mouillé (configuration de tuyauterie)

138

1
1
< Programming » | v [ Program/Composite v I Pipe v Pipe Size V| Pipe 0D v Pipe 0D 1
Compasite > e a[—® PpipeSie > pipeod —>| Pipe0D ¥ Nt in 1
Channel 1 Fluid 1 Pipe Wall Thickness 350 in 3.50 i
g;z::eg fgm : Pipe D [ x] UNDO [ v ] SAVE :
¢ e '<x'. x < oux| [4»] MOVE [Av] ALTER |,
1
1
v A T T T T T T T e e E e EEm e mm !
Program/Composite
Fluid A
Path
Limits
Advanced v

'
< Programming ¥ Program/Composite V3| Fuid v | Density v | Density Act) v | Density Act) |
Compasite Pipe Numi >  Density! | Density > UNT: (b3 i
Channel 1 Fluid i|  Kinematic viscosity Density (Ref] 62.4 Lb/Ft"3 62.4 i
Channel 2 Path Tracking 0 1¥]
Channel 3 Limits vie— ‘ e ‘ANA““ (a ; SAVW‘ "
Voux | (4] MOVE vl ALTER '
v A - -
re== - e T —— "
Program/Composite 1 | Fluid | Kinematic Viscosity | v, | ruedrv !
Fluid - [l Density —f + Foed KV L 1
Path ! 10 ot H
Limits | Tracking Tv1 save |}
v o le—| BTH Vous| [4»] MOVE [Av] TR |1
| |
Iy W ;T 1
| Fluid | ¥y| Flid/Tracking 4 FluidType [—>! Fluid Type/Standard '
1| Density * on . ® Water 010260C) i
1 Kinematic Viscosity off Other Water (0t0100C) J
1| Trading “— )
1 le— le— Son| of !
1 x a ! 4
1 '
! v A |
H FluidType v | Soundspeed Limits Min Soundspeed Y| Min Soundspeed 1
' Standord Min Min: PN s ]
' o Other Max Soundspeed 3600.00 fiss 3600.00 i
i [x] UNDO [ ] SAVE i
! N ¥ voux| [4»] MOVE [Av] ALTER |
1
!
1 v !
'
i i i
i Fluid/Tracking v | FluidType || Fluid Type/Standard !
' on | o sundad * Water 010260 C) & !
1 o Off Other Sea Water ]
) le— oiiza '
1 = Voux| Crudeoil v 1
i x 4
! 1
' A4 A 1
! '
! FluidType | Nominal Soundspeed | Nominal Soundspeed | Nominal Soundspeed 1
i Standard —> —p i ——f UNIT:  fi/s ]
] o Other 3600.00 ftls 3600.00 !
] i
! [x] UNDO [ ¥] SAVE |1
! [ [&—— («»] MOVE [(Av] ATER |}
L i '
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G.13.4 Composite — Configuration du chemin

Annexe G. Carte du menu

| 1
<« Programming +_| Program/Composite v'}| path v/ | Path Configuration/Std !
ite —> Pipe —H  pon 1TiedDiameter(m) 4 | |
Channel 1 Fluid t  PathWeights 1 Mid Radius (MR} 1
Channel 2 Path 1| Path Error Handling 2 Path (TD-TD) !
Channel 3 < Limits l— l€—— 2Path(MR-MR} v |,
x Xy voux 1
I 1
v : v A :
; | Path Configuration/Std !
Program/Composite
ol ! 2 Path (TD-TD) a |l
Path ' 2 Path (MR - MR) )
Limits 1 3 Path (MR-TD- MR) 1
1 1
o : o 3 PathSpecial) v |
:- 1
___________________________________ 1
v A
e e e e e T R e e e e s
! | path ¥ | path Weights v | CH#1/Path Weight v | cH#1/Path Weight
: Path Configuration > Channel 1 —> CH #1/Path Weight
! Path Weights Channel 2 020 0.20
: Path Error Hondling Channel 3 [ x] UNDO Tv1 SAVE
i ‘_ \ \!
! * X S| [4>] MOvE (Av] AUTER
v A
FEmmmmmmemmeeee o e -
1
1 | Path v | Path Error Handling |
: Path Configuration * On !
' Path Weights off :
: Path Error Handling I
i i
:_ You* |
Programmation - Serrage de composite (configuration du chemin)
| A =1
. ! 1
< Programming v | Program/Composite V1| path v .| Path Configuration/Std 1
i Pipe > paih ®|  1Tilted Diameter (TD) H
Channel 1 Fluid 1 Path Weights 2 Path (TD-TD) 1
C:u""e:l Path 1| PathError Handling o 3Path(ID-1D-TD) 1
Channel 3 Limit: L] - 1
= 1] £ i
1 ou 1
P
v v A !
Program/Composite " ‘; ________________________________________________________
Fluid 1| Path Path Weights v | CH#1/Path Weight v | cH#1/Path weight
Path Il Path Configuration Channel 1 | CH#1/Path Weight —
Limits 1| PathWeights Channel 2 020 0.20
1| PathError Handling Channel 3 [x] UNDO [ ] SAVE
1 4— |—
: x X Fous [4»] MOVE [Aw] ALTER
e i o s i it o e it i it s
v A
e e o -
1
1| Path + | Path Error Hondling :
! Path Configuration — e 0p I
1| PathWeights off 1
1 Path Error Handling :
1 1
1
1 /ou x :
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G.13.6 Composite — Configuration des limites

1 1 Légende
o Progrominkey > | . |Progrom/Composita Y| Limits Y| MinVeloci V' | MinVeloci ! [ Options in BlackText | Viewer Access
ity in Velocity '
g]rwts;llz Zwed A¥ T Minvelodity A Min Velocity P unT: f/s 1 [ Options in Blue Text Operator Access or Higher
Chg:::l 2 pu“;h 1| e VT“"V -8 fils -82.00 ! [[Options in Green Text | Admin Access or Higher
Min Vel Warn limit < —
Channel 3 < Limits v 1 e | «—| [x] UNDO [ v ] SAVE |1 [ OptionsinRed Text Factory Access
X x| MoxVelWern it v 1550 €| 1a>] MovE [(av] ATeR |}
1 1
b A 1 v A 1
| 1
Program/Composite 1| Limits 1
Fluid A ' Zero Cutoff A :
Path 1| Flow Averaging !
Limits 1| Soundspeed Error % '
v : Min SNR v :
1 1
1 1
1 v A 1
! 1
1 1
1 A 1
{|  MinAmplitude :
| Max Amplitude 1
: Corr Peak limit v :
! 1
""""""""" ;--------_----------_--_---__-----_-_-I
< Programming » v | Program/Composite Limits Min Veloci v | Min Velocit 1
—>| locity in Velocity I
Composite Pipe Min Velocity A Min Velocity > UNIT: ft/s 1
Channel 1 Fluid Max Velocity R0 fus -82.00 ‘
E:"””elg Path Min Vel Warn limit (i W00 (v Sve |4
annel Limits : [
o Max Vel Warn limit v [ (€~ 1«»] MOVE [av] ATRR ||}
1
v v A 1
1
Program/Composite Limits :
Fluid Max Vel Warn limit A '
Path Zero Cutoff :
Limits Flow Averaging '
Error % v :
1
1
S S
< Programming » | | Program/Composite v! Limits v Min Veloci v [ MinVeloci
|—p| Min Velocity elocity
e A vy B MinVelocity > U fus
Channel 1 Fluid i| Moxvelocity -62.00 fils -82.00
E:onne:% Path o 1| Min Vel Warn imit [x] UNDO [ ¥] SAVE
janne Limits \ i — 1
< o ot LU A Yo | (4> Hove (av) s |
1 ]
v A 1y A g
1
Program/Composite : Limits :
Fluid A 1 Max Vel Warn limit A H
Path 1| ZeroCutoff 1
Limits 1| FlowAveraging !
v 1| Soundspeed Error % v i
1 1
1 ]
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G.13.6 Composite — Configurations avancées

Annexe G. Carte du menu

PanaFlow™ XMTI000 Manuel d'utilisation

<« Programming > v !| Program/Composite v | Advonced | Inputs v | Temperature | Fluid Temperature v | Fluid Temp/Active
Compasite ¥ Fud > lnputs A =P o reimperdine o POTSE > Fixed —»  AIN1RTD-1
Channel 1 i[ path Ambient Temperature Oiessife o Adive o AINZ/RID2
Channel 2 N Lmis Transmit Voltage
Channel 3 le—1 le—| RefreshRate v le — le—|
Xy x X X X v ou ¥
1 v A
1
: Advanced v | TransmitVoltage v | Attenuator
i Inputs A P High > o
1 Ambient Temperature o low . Off
! Transmit
1 Refresh Rate v |— -—
1 x v oux
1
1 v A
! v
1 Advanced | ——p Refresh Rate
1 Inputs 4 .
I 3k
i Ambient Temperature SHe
1 Transmit Voltage 10H
! v j— %
: vV oux
i v A
| v v v i
i Advanced Tw Active Tw Settings Active Tw Interval Active Tw Interval
1 w a >, AdiveTw Active Tw In " AdiveTwintenval UNIT: s
! Reynolds Correction Fixed Tw ATwTemp Change 500 600
1 Signal Averaging Temperature Comp [ =) UNDO [ v ] SAVE
: Transmit Code v [ g 1 ‘,cu—x [«»] MOVE [Av] ALTER
1
' v x
H v
H Ad\;nnrﬂd N Reyn:lds Correction
1 w 0
1 Reynolds Carrection . OF
! Signal Aver aging
: Transmit Code v v oux
1
H ® A
) Advanced v' | signal Averaging
! Tw I e WY
1 8
1 16
H Transmit Code v —
1 [ oux
'
' v A
1
[ Advanced v | Advanced/Transmit Code
1 Tw A 1
' Reynolds Correction 4
\ Signal Averaging o7
H Transmit Code vl 1
! oux
'
< Programming 1| programiComposie V| Advanced v | nputs v | Advanced ¢ | FhidTemperature v | Fluid Temp/active
Compasite ® Flud Inputs A P o Temperdine > lnputs Fixe —®  AIN-1RTD-1
Channel 1 HE Ambient Temperature Pressiee Ambient Temperature o Adive o AIN2/RID-2
Channel 2 | Limits Transmit Voltage Transmit Voltage
Channel 3 |— le—] RefreshRate v le l@— RefreshRate <
% 3% x X % V or x
'
1 v A
1
] Advanced v | Transmit Volage v’ | Attenuator
4 Inputs A [P High On
1 Ambient Temperature o Llow o Off
1 Transmit Voltage
: Refresh Rate v |e—
1 [ v or X
i v A
! v
1 Advanced p Refresh Rate
1 Inputs A . 3
! Ambient Temperature
1 o SHz
' Transmit Voltage 10Hz
1 Refresh Rate v j[e—
1 v or x
1
L
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G.13.7 Canaux (collier de serrage)

/.' """"""""" ; """"""""""""""""""""""""""""" i
< Programming » | Y3} progiam/Channel 1 |3 installType/Clamp-on v | Transducer Number 1
Composite 1| Tromsducer * Siondard . EscProsH) 4 1
A Plocement Special #16(C-PT-10-H) !
Channel 2 Advanced 17(C-PT-20-H) :
Chonnel 3 N 41 «—  s2(cLr-a0-HM) v '
1 ¥ oux| 1
1
1 A 4 A 1
1 1
! Install Type/Clamp-on ¥ | Clamp-on/spscicl ' | Transducer Frequency !
! Stondard | ey N P 200 kHz :
o Spedal Static Tw 250 KHz 1
Nom. Wedge Sos « S00KHz 3
[e— WedgeAngle v |¢—| 1Mz v |t
x voux 1
1
v A 1
i
Clamp-on/Special '
Static Tw . !
Nom. Wedge ScS 1
Wedge Angle 1
Temp Coeff v :
1
________________________________________________________________________ 1
A
ettt ettt ettt LTl bttt '
'
1| Program/Channel 1 v | cH#1/Transducer | No.0f Traverses v | No.Of Traverses 1
1| Tronsducer > NaOfTioverses > N Of froverses [P UNIT: H
i|  Placement Spacing 2 H
i|  Advanced [x] UNDO [v1 sAvE |t
! — WNE — H
' % [3 S| (421 MO [Av) TR fo
\ 4 A
i o i T o 1
1
!/ Progrom/Channel 1 v | cusrmduonced | petaToffset ¥ | DetaToffset 1
1| Transducer ¥ DelaTOffset A [ DetaTOfset P un: s 1
: Path The 0.02 s 0.02 1
Advanced Peak Detection o 1
H P ) [x] UNDO [v] sAvE '
ATwPeak Detec —| [
! ' ol Y les Voux|[4»] MOVE [A¥] ALTER !
1 v A !
'
N 1
' CH #1/Advanced | PeakDetection v | Peck Detection ¥ | Peak% v | Peok% H
H DeltaT Offset A eyl > Pecks " peok% P UNT: % )
1 The Automatic -8 % -80 1
! Peak Detection [x] UNDO [v1 SAVE |y
ATw Peak Detect] v — [— Y i
i yPeak Detection —] = < o] 1e>] MOvE [4w) AT [
1
1 v A v 1
X 1
' v i i i k% ol Active Tw Peak %
CH #1/Advanced ATw Peck Detection | ATwPeak Detection v | Active Tw Peal i
: The N el Manial P AdiveTwPeok% > AciveTwPeok% y UNT: % :
' Peak Detection Automatic < i -80 '
i ATwPeok Detection [x] UNDO [ ] SAVE |1
' Errors Allowed v — 3 [$oud (<»] MOVE (Av] ALTER i
1
1 v A :
'
v o Allowed 1
! CH#VAdvanced rrors Allowed Errors Allowe
! The a » " Ervors Allowed [ unr: !
H Peak Detection 8 8 !
i ATwPeok Detection [ x] UNDO [ v ] SAVE :
! Errors Allowed A ‘,Du, [«»] MOVE [Av] ALTRR !
LI = === =~ === e S o ————— 1
o i e e o et e S
i '
< Programming » | erogram/channel 1 |, instal Type/Clamp-on ¥ | Tronsducer Number d
Composite i|  Tronsducer o Standard [ - ssicerosh) 4 '
(Channel 1 : Placement Special #16[C-PT-10-H) :
Channel 2 Advanced #17(C-PT-20-H) H
Channel 3 [ [ fe——  #asic-Lp-a0-HM) v '
v oux 1
L}
v ES '
1
Install Type/Clamp-on ¥ | clomp-on/specal ¥ | Trensducer Frequency !
Standard »|  Froquency s [ a00kH a |y
* Spedal Static Tw 250 KHz 1
Nom. Wedge So5 * 500KiEz o
[—| wedge Angle v |e— 1mHz v
x
v oux ]
1
_________________ o o e e e e e e
] S R T O O TR P RS SO S-S5 SR 2 9 S SRS S SR S R P S S P S S B N SMm e omem e
[ Program/channet 1 v | cH#1/Tronsducer v [ No.ofTraverses v | Mo.ofraverses !
1| Transducer > NoOfTroverses P N OFfraverses | UNIT: ]
1| Placement Spacing 2 2 :
1| Advanced [x] UnO [v] sav [t
\ N < [ e»] Move [av) arer |
! H
3
Program/Channel 1 | CH#1/Advanced v | peftaToffset Y| eraTofset i
Transducer | DelaTOffset > DeliaT UNIT: ns !
Path Thc" 002 ns 0.02 i
P e
Advanced eak Detection [x] UNDO [ v SAVE !
x < Voux| [«»] MOVE [A¥] ALTER H
|
v A |
|
CH #1/Advanced | Peak Detection ¥ | Peak Detection ¥ | Peok% v/ | Peak% !
Delta T Offset > ¢ Manual > Peak % — Peak % [—P UNIT: % !
Tbe Automatic -80 % -80 !
Peok Detection [x] UNDO [ 1 sav [}
l& — [ [ («»] MOVE [Av] ALTER |1
x x * v oux| tee) 1
1
_____________________________________________________________________________________________________________ H
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G.13.8 Canaux (mouillés)

T i T ) T o e 5 e i B e e e e e ¥
! I
<« Programming > Y| Program/Channel 1 ¥ | install Type/Wetted v | Tronsducer Number !
Composite 1|  Transducer * Standard >+ 0 i
1 ! Zg"’ i Special #71 -
Channel 2 i vance #74
Channel 3 aE N'm ;
¥ oux 1
v A i
1
Install Type /Wetted v | Wetted/Special " | Transducer Frequency '
Standard > Frequency —>  200KHz 4|,
« Special Static Tw 250 KHz i
« 500Kz '
—| — 1MHz v |
x +oux 1
_________________________________________________________________________ 1
! = —— 1
[ i Axial Length
Program/Channel 1 v | CH#1/Path v | Axial Length v !
1 —_— - T-
1l Transducer > rpathlength Asial Length ) —p UNIT: 0 1
| pad " 512 in 512 .
1| Advonced [x] UNDO [v] SAVE [
! le— l¢—| [«»] MOVE [Av] AUTER |!
1 N x P 1
) 1
v A
i o o S o oA oo A T
1
: Program/Channel 1 " | CH#1/Advanced + | Delta T Offset v Delta TOffset 1
i|  Transducer — DeltaTOffset A —® pelaTofiset > unT: s !
: Path The 0.02 s 0.02 I
Advanced Peak Detection o I
! ATt Beok Detectio % [ x] UNDO [ v] SAVE H
| R 3 $ous| [4»] MOVE (Av] AUTER !
I v A :
1
N 1
' CH #1/Advanced | Peak Detection v | Peck Detection v | Peak % | Peak% !
: Delta T Offset A TP ¢ Maud > Peck % » Peak % P UNIT: % H
! The Automatic 30 % -80 !
! Peak Detection [x] UNDO [ v ] SAVE |,
: ATw Peak Detection v ‘x_ ‘x_ 4; m [«»] MOVE [Avw] ALTER :
1
| v A 1
1
: CH#1/Advanced v/ | ATwPeak Detection + | ATwPeak Detection + | Active Tw Peak % _‘/. Active Tw Peak % H
1 Tbe A " o 5 AciveTwPesk% 9  AdiveTwPeok% UNIT: % |
i Peak Detection Automatic ] -80 ;
! ATw Peak Detection [x] UNDO [ v 1 SAVE |1
! Errors Allowed e < w3 ,' oud] [«»] MOVE [Av] AUTER |}
1
1
i v A :
| v v 1
I CH #1/Advanced Errors Allowed Errors Allowed
1 The a N Errors Allowed [ unr: !
1 Peak Detection 8 !
| ATw Peak Detection (%1 !
1 <+ o N
1 Errors Allowed v 3 voux| [4*] :
! |
|— — 1]
< Programming » |¥.!| Program/Channel 1 ¥, | install Type/Wetted v | Transducer Number !
Compasite 1| Tronsducer * Standard > - #0 '
Channel 1 I e Special #71 !
Channel 2 1| Advanced #74 |
Channel 3 [T < i
' Voux 1
| v A :
1 1
! Install Type/Wetted v | Wetted/special v | Transducer Frequency !
! S > Frequency —>  200KHz A |y
L . StaticTw 250 KHz '
! « 500Kz !
1 —| 1 MHz v |
I % ¥ oux 1
i it it i e e e e e i e e e e e ) 1
v A
B e e T e e =S-SRS SSESosoooss 1
H v | Axial tength Avial Length '
Program/Channel 1 v | CH#Y/Path aLeng v '
1 &
o[ Transducer " Poth Length [ iallength | ¥ | uN: in )
i path AvialLength 512 in 512 5
| Adwnced [x] UNDO [v] SAVE |
\ q_x l¢—| [«»] MOVE [Avw] ALTER |!
y x v oukl :
Program/Channel 1 v | CH#1/Advanced v | DeltaTOffset ¥ | DettaToffset
Transducer > DelaTOffset " DekaToffset ™ unim: ns !
Path The 002 ns 0.02 1
Peak Detection [x] UNDO [ +1 sAvE :
< 3 Voux|[4»] MOVE (Aw] ALTER !
v - ]
CH #1/Advonced | PeakDetection ¥ | Peak Detection ¥ peak% [ Peake !
Delta T Offset > Manual T M peck% —t UNT: % !
The Automatic -8 % -80 !
Peak Detection [x] UNDO [v] save [}
— [ — T
< 3 3 4 oa] [4>] MOV [Avl ATRR |1
S S A e A N e H
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G.14 Etalonnage

____________________________________________________________________________________________ n
i
il < Calibration » | | calibration Mode v | ColModefFrequency v | Measurement Type v
: Meter Factor A f—| FullVolue —> . g — ME;:r;;r;ent Type/Comp
i ﬁ?ﬁm:&tﬁ - Gate Base Frequency Chant %
1| Calibration Type Frequency Full Frequency Chonnel 2 s e
1| Resctk Table - el olumetric [Std)
—| Testhrequency [€— Channel3
! '_«oux m 3 ‘“ou* Mass Flow
H v A v v A
)
i v
i cu‘ét;m" Hjpde Y| ColMode/Frequency [—— Measurement Type /| Measurement Type/CH #1
I e ¥ MeaswementType Composite =P Velocity
1 . Base Volue « Channel1 .
! Fomuency Full Value Channel2 Volumetric (Std)
1 j&—  Base Frequency x Channel 3 Mass Flow
1 x Youx
R e g S Dy S P P N e B ML e ) H
v A

I' ---------------------------------- S |
1| < calibration » | v | caiibrotion Type !
1 Meter Factor A . Vel 1
| calibration Mode Reynolds Number !
1| CalibrationType !
1 Reset K-Table v i
! v oux ]
: ]
S e e ————————
I' ----------------------------------- =1
1| < Calibration » v | ResetK-Table !

1
' Meter Factor 4 >« ResetAl Al
i Calibration Mode Reset Composite 1
i Calibration Type Reset Channel 1 :
! Reset K-Table v j¢——| ResetChannel2 v |
! v oux 1
1 1
T T T e e e pp———

v

ekl T E L LKA et e X Ko o L E L] -1
1« catibrotion » |2, kerabie setection !
| Reset K-Table . ° off 1
1 K»Tdks_demm Composite :
' No.0f Points Channel H
1 KTable v [ 1
| Y oux 1
1 T e ——
e
! — v v . v
1| <« Calibration > | T K-Table |y K-Table/Compesite p| Pointidl —> Velodty
1| Resetk-Table A Compasite « Point#1 Velogty  2.000 ft/s UNIT: ft/s
H z'Trg}h;%lfmm g:nmw;; Point #2 K-Factor  1.000000 2.000
1 0. Of Points “hannel Point #3 =
1 K-Table v |[*7  Channel3 i «— [ x] UNDO [ v ] SAVE
' x x Point# x Vour|[am] MOVE [Avw] ALTER
1
! v
: K-Table/Composite
1 Point #17
1 Point #18
H Point #19
1 Point #20
)
1

G.15 Avancé

<« Advonced
Option /O Type
Reset Settings
Unlock Upgrade Access
Unlock Operator Access

Option 1/0 {Slot 2)

LY 30 None a

* AD-AOALAI
AQ-AO-AI-R-100-3W
AO-AO-R-R-100-3W -

v ou*

1
1

1

1

1

'

1

1

1

1

¥ A !
Option 1/0 (Slot2) !
AG-AC-ALR-1004W A | |
AC-AQ-R-R-100-4W 1
1

'

1

1

1

1

1

'

1

'

1

'

1

1

1

]

AC-AQ-AI-R-1000-3W
AO-AO-R-R-1000-3W »

v A

Option I/0 (Slot 2)
AC-AQ-AI-R-1000-3W 4
AQ-AO-R-R-1000-3W
AO-AO-AI-R-1000-4W
AOAORRI00EW v

< Advanced

Option /0 Type
ResetSettings

Unlock UpgradeAccess
Unlock Operator Access
Meter Install Type

»| | ResetSettings v
—t « Commission Settings .
Factory Settings Yes
5 v oux

Commission Settings

< Advanced
Option /0 Type
Reset Settings
Unlodk Upgrade Access
Unlodk Operator Access

Unlock Upgrade
IS
No

< Advonced
Option 1/0 Type
Reset Settings
Unlock Upgrade Access
Unlodk Operator Access

Unlock Operator
o ¥es
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G.16 Essais SIL (type de compteur - SIL)

< SiLTesting > v
SILOutputMin/Max 4
SIL Output Analog

SIL OutputMin/Max
o Lowlow
High High
Switch | Percentageofseale
v oux

Scale

SiLOutp v

High High
Percentage of Scale

f—

Low Low UNT: %

0000
x] QUIT [v] SAVE

'
1
!
|
!
i
!
;
| v 7y
i
|
!
|
!
i
!
!
!

v
< S Testing > SiL Output Analog Switch
SILOutput Min/Max 4 © Open Switch
SIL Output Analog Close Switch !

i

[« siTesting | v On Board Temperature v On Board Temperature

|| onsoard 4 [T onBoard Temperature [ UNIT: * celsius

i Temperature 3375 Celsius 41.00

| watchdogTest [x] UNDO [ V1 SAVE
! M Voux |[4»] MOVE [Av] MODF

h

i

i| 4 SiLTesting |V Watchdog Test v Watchdog Tes:
i —|

i|  OnBoard . lo Watchdog test passed!

i|  Temperature . Vo

1| WatchdogTest

y v p— [———— Press enter key.

' v ouX VouX

'

G.17 Usine

G.17.1 Numeéros de série

<4 Factory v | Serial Numbers
Serial Numbers A
Option Comm Type
Factory Test

Reset Inv Total i

Sensor
MPU (Flow)S/N
System S/N

v | sensorS/N
hillp
Ch#10n
Ch#2Up
Ch#20n

ch#1up
hEivp
2147483647

Vou<

Cha1Up

2147483647
[ =] UNDO [ v'] SAVE
[4»] MOVE [Av] ALTER

v A

v

Sensor S/N
Ch#sup
Ch#30n
Ch #1 Up Buffer
Ch #1Dn Buffer

v

Sensor S/N
Ch#2 Up Buffer
Ch #2 Dn Buffer
Ch #3 Up Buffer
Chi#t3 DnBuffer

Meter Data
Sensor S/N
MPU (Flowl S/N
System SN

V| systems/n

11110001

System S/N

11110001
[x] UNDO [ Y] SAVE
[4»] MOVE [Av] ALTER

e Factory v | option Comm Type
i Serial Numbers A > None

1|  Option Comm Type HART

H FactoryTest FF Board

1| Resetinv Total v le—

'

i| € Factory V' | ResetInv Total
| serial Numbers D g TS

il Option Comm Type o Yes

i Factory Test

| ResetinyTotal v

< Factory v' | Unlock Admin Access
OptionCommType & [P« No
Factory Test Yes
Reset Inv Total

UnlockAdmin Access

< Factory v

1 Meter Type
! Factory Test A ¥ . Nonsi
| ResetinvToml siL

1 UnlockAdmin Access

: Meter Type le——

! Vour
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G.17.2 Test en usine

i 1
: 4 Factory 4 Factory Tests | Keypad Test :
1 Serial Numbers A Keypad Test A * No 1
! Option Comm Type LCD Test Ves 1
! Factory Test Analog Output 1
1 i I
1 Reset Inv Total v Digital Qutput Y e !
i * Y oux !
1 v ks !
1
! v . 1
1 Factory Tests Flow Cal Test | FlowCal Gate 1
1 Analog Output A off 7| Close !
1 Digital Output + Gate « Open ;
: Communication Port P Frequency 1
1 Flow Cal Test v |*x < 1
1 ¥ oux :
1
1 * A I
1 1
! Flow Cal Test v | Test Frequency v/ | Test Frequency 1
! off > TestFrequeny UNIT:  Hz !
1 Gate 0 Hz 0 1
! « Frequency N [x] UNDO [ v1 SAVE ||
1 < < 5 A 1
! = ous| (4> MOVE (Av] ATeR [!
B e N e e e ey |
” .
G.18 Entrée [ sortie
G.18.1 OptionE [/ S (emplacement 2)

i e e el i o e e S

<4 Input/Output > | v | option1/0 iSlot2) 7 . ALR-1000-34 v ¥ _| Andlog Input - [52:3) | —_p{ Measurement Type
Dinaougusdl M [ Aeodnera By — e * Ve——
Option Comm(Slot 1) 523) Full Value
M _ E Q?'éﬁ:?";.u [ | Colbrote m
i - -
Analog Input - (52:3) v i Y e
; e [ ol
! g Calibrate 20mA 4,000
[x] UNDO [ ¥] SAVE

: x v or* [«»] MOVE [Avw] ALTER

i

i

H

'
1 v v . v . |
1| A0-20-AKR-1000-3W v | R1D inputis2) Y| RTD inputis2:4) | ) Calitrate (RTD) o) Setpoint1 | ¥ ) setpoint1 !
1l Analog Output (S2:1) off > No of RTD Cal points Set Point 1 - Set Point 1 UNIT: € 1
| AnlogOutputisz:2) - RID gt Calibrote Read Value 1 0 c 0 !
1| Andlog Input (523} Set Point 2 [x] UNDO [ v] SAVE
—— ReadValue — 1 f
L =1 I 3 ReadVolue2 v or | («»] Move (aw) R |}
'
i v x i
'
H Calitrote RTD) H
: Set Point4 - i
H Reod Value & i
' SetPoint S i
! Values v '
! |
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Analog Output - (52:1} V| Measurement Type v | Measurement Type/Comp
nalog Output - 52:1) R % o

AO-AO-AI-R-1000-3W

1<

< Input/Output > | v [ Optioni/oisiot2) Andlog Output(S2:1)
Analog Output (Std) & ===  AGAO AR off

Andlog Outpet 152:1)
Digital Output (5td) Analog Output (52:2) o 52008
Option Comm (Slot 1) Anolog Input 523)
wisa2) v [ | RTD Input (524)

I

Base Value Chonnel 1 Volumetric {Act)
Full Value Choonel 2 Volumetric (Std)

]
Ly
1
i

' Cabbrote vl Channel 3 ¥V [ MassFlow v
]
i
1
1
i
1
i
1
i
1
i
i
i
1
1
i
1
|
1
i
i
1
i
1
1
1
1
1
1
1
1
i
1
1
1
1
1
i
1
i
i
1
1
1
i
1

4
1

voux

v A y =

Measurement Type/Comp
Flow

Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
Reynolds #

\
'

'

'

1

'

'

'

'

'

'

'

'

'

1

'

'

'

'

1

'

'

Measurement Type /| Measurement Type/Ch 1 z
Composite S e ) i
Channel 1 Volumetric (Act) !
Channel 2 Volumetric (Std) '
Channel 3 Y [&— MossFlow v|!
vour !

'

'

'

1

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

v A

Meosurement Type/Ch 1
AvgVol Flow Rate B
Soundspeed
Gain
Std Deviation Gain v

v A

Meosurement Type/Ch 1
ain
std Deviation Gain
SNR Up
SNRDn

v
Analog Output - 52:1) v | Fullvalue V| Fullvaiue
! BaseValue N T ™ onr: s
i Coltrone e 30000  §
' frocn — [x] UNDO [ ] SAVE | 1
! Eror Hondieg M3 $oux| [4>] MOVE [Avl AUER
R ot e e i o P 8 PN P S
v A
Analog Output - (52:1) g Colbate Calibrate 4mA !
Base Value A . 4mA > onm ma H
Full Value Calibrate 20mA 4.000 !
Calibrate Percentoge of Scale [x] UNDO [v] save |4
Error Handling "_x «'out [«»] MOVE [Av] AUTRR |!
'

i l
1 | Andlog Output - (s2:1) V| Error Hondi | Error Handiing Value Y| velue '
i seevae N e P " — e " unm: ma !
! ;ul;xol:e "33 400 mA 4.00 |
i alibrote H = 1
I — 5 [x] uNDO (] save |}
! =1 x voux | [4»] MOVE [Av] ALTER !
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G.18.2 SIL de sortie avancé (type compteur - SIL)

4 Input/Output
Analog Output (Std)

4-20mA

| o Measurement Type

® s Measurement Type

P o Velocity

Digital Output (Std) Base Value Volumetric (Act)
Option Comm (Slot1) Full Value Volumetric (Std)
Analog Output (SIL) & Calibrate Mass Flow
x
A 4 A
4-20mA v | Base Value v | Basevalue
Measurement Type A Base Value UNIT:  m/s
Base Value 0.000 m/s 0.000
Full Value -
Full Frequency v|e % "] %], UNDO. [ v] SAVE
v A
Analog Output (SIL) v »| Full Volue —‘/h Full Value
Measurement Type 4 Full Volue UNIT:  ft/s
Base Value 3.0000 /s
Full Value [ =] UNDO [ ¥ 5
Calibrate v X |[«4»] MOVE [Aw] ALTER
A 4 A
Analog Output (SIL) | calibeate v | caibrate &maA
Measurement Type 4 * Colibrote SmA “TuNT: mA
Base Value alibr ate 20mA 4.000
Full Value . Percentoge of Scole [x] UNDO [ ¥]
Calibrate v |® % [4»] MOV Av]
v A
Analog Output (SIL) Error Handling
Base Value A Low Low
Full Value High High
Calibrate
Error Handling v
’ o
G.19 Mesure d'affichage
G.19.1 Une [ deux variables (composite)
Velocity & Display Measurement v Composite
. G i « Velocity A
0.000 Channel1 Volumetric[Act]
m/ls Channel2 Volumetric(Std]
R Channel3 Mass Flow v
Youx
(Ou) v i
Velocity . Cnf;pos‘ilteb ity i ¥" | Inv Vol Measure
eloci aw Veloc >« FwdVol Inventory
0.000 mfs 'S:‘i’czo\:glk;gsim Rev Vol Inventory
Velocity Net Vol Inventory
0.000 m/s L FLTe Y le Inventory Time
‘/Ou x
v A
Composite
Batch Mass Total A
Inventory Mass Total
Soundspeed
Std deviation of So§ v
v A
Composite
K-Factor A
Reynolds K-Factor
Reynolds #
On Board Temperatwe v
v A
Compaosite v N Inputs
Reynolds # A * Fluid Temperature
0On Board Temperature Pressure
Inputs -
Diagnostics v [*
v’ou X
v A
Composite ‘/; Diagnosti
Reynolds # A . e Time
On Board Temperature
Inputs
Diagnostics v |«
voux
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G.19.2 Canall

Ch1 Velocity & Display Measurement v .| Channel 1
P Composite 7. i A
0.000 + Channell Volumetric (Act)
m/s Channel2 Volumetric (Std)
< X Channel3 < Mass Flow v
v oux
(Ou) X A
Channel 1 v~ | Ch1/inv Vol Measure
Velocity ] Raw Velocity A « FwdVol
0.000 m/s Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Ch1 Veloci Batch Vol Total Net Vol Inventory
0.000 mis Inventory Vol Total v e Inventory Time
i v ou*
v A
Channel 1 v" | ch1/Diagnostics
Batch Mass Total A Wedge Soundspeed
Inventory Mass Total Wall Time
Soundspeed Lining Time
v |« Angle in Fluid
v oux
v A v
Channel 1 + | Ch1/Diagnostics
Gain A | * Transit Time Up
Std Deviation Gain Transit Time Dn
K-Factor Delta-T
i v le SigQualityUp
v oux
S 4
Ch1/Diagnostics
Sig Quality Dn
Amplitude Up
Amplitude Dn
SNR Up
v
Ch1/Diagnostics
SNR Dn
Gain Up
Gain Dn
Eor Status
v
Ch1/Diagnostics
ATw Amplitude Up
ATw Amplitude Dn
ATw SNR Up
ATw SNR Dn
h 4
Ch 1/Diagnostics
ATw Gain Up
ATw Gain Dn
Wedge Soundspeed
Time

G.20 Vue des mesures

Vitesse

0.000

m/s

E22 : SingleChAccuracy

2
|
iy
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P Mesure a afficher
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Icone de verrouillage / déverrouillage

Valeur pour la mesure sélectionnée

Unité de la valeur affichée

Unité de la valeur affichée
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G.21 Volume total a terme

Velocity

Fud Vol Total nN& v _ | Totalizer ¥ | Totalizer/Composite
0.000 m*3 il E= i * Fwd Vol Batch A
Rev Vol Total Channel1 Rev Vol Batch
0.000 mA3 Channel2 Net Vol Batch
= Channel3 Batch Time v
Y oux
(Ou) ¥ 4 v
Totalizer/Composite
Fwd Vol Total noa Batch Time A
0.000 mh3 Fwd Mass Batch
Rev Vol Total Rev Mass Batch
0.000 mA3 Net Mass Batch v
v A
Totalizer/Composite
Net Mass Batch A
Fwd StdVol Batch
Rev Std Vol Batch
Net Std Vol Batch v
Totalizer v | Totalizer /Channel 1
Composite ¥ « Fwd Vol Batch A
« Channel1 Rev Vol Batch
Channel 2 Net Vol Batch
Channel3 Et Batch Time v
¥ ou¥
v A
Totalizer /Channel 1
Batch Time A
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch
Net Mass Batch v
4 A
Totalizer/Channel 1
Net Mass Batch A
Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch
Net Std Vol Batch v
. .
G.22 Affichage du totalisateur
+ | Main Menu + | Display Format Velocity
O > Display Format P + Onevariable 8
0.000 Program Two Variable v | 0.000
e Errors/Warnings Totalizer > m/s
. Flow Info i
< <
x
v A
Display Format Velocity &
One Variable 0.000 m/s
* TwoVariable ‘/> Ch1 Velocity
Totalizer 0.000 m/s
v A
Display Format Fwd Vol Total nos
One Variable m”3
I'\:i\{uricble v RdeT(lilx-:xn
* EnEES 0.000 mA3
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G.23 Variable de processus

Annexe G. Carte du menu

Velocity B | v.|MainMenu v Flow Info | <« CompFlowinfo 12 » <« CompFlowlInfo  2/2 »
Display Format A P Composite Flowlnfo > Vel 001 mis K-Factor 1.0
0.000 Program Ch1 Flow Info Vol(Act)  0.00 mA3/s ReyK 075
m/s Errors/Warnings Ch2 Flow Info Mass 0.09 Kafs Rey # 500
l¢—| Flowinfo v le— Ch3Flowlnfo le—| 505 148200 mis |
x X X
v A
Flow Info v | < Ch1 Flow Info 18 » | [« chiflowinfo 208 » » | 4 Chi Flowinfo iz > < Ch1 Flow Info 4/s »
Composite Flow Info > vel 0.01 m/fs TTUp 17523 us SNRUp 2156 Peak Up 505
Ch1 Flow Info Vol (Act)  0.00 mr3/s TTDn 17523 us SNRDn 2603 PeakDn 505
Ch2 Flow Info SoS 148200 m/s Delta-T 264 ns AmpUp 2404 Peak%Up 75 %
Ch3 Flow Info e  GainDev 0.0 || cain 1400 d8 |d4| AmpDn 2086 Peak%Dn 75 %
4 >
4 Ch1 Flow Info 5/8 »
TwUp 21.24 us
TwDn 26.65 us
TwGainUp  28.83 dB
TwGainDn  10.8  dB
< >
< Ch1 Flow Info 6/8 »
TwSNRUp 18143
TwSNRDn 31538
TwPeakUp &5
TwPeakDn 39
< >
« Ch1 Flow Info 7 >
TwP%Up -60 %
TwP%Dn 60 %
K-Factor 099
No.Of Err 0
< >
« Ch1 Flow Info 8/8 »
Wall Time 22 us
Lining Time 0.0 us
AnginFluid 62 deg
WedgeSoS 331538 m/s
. . .
G.24 Menu principal - Erreurs [ Avertissements
Velocity E v | Main Menu v | Errors/Warnings 1/1
g Display Format A =P E23: MultiChAccuracy
0.000 Program CH1E1:SNRError!
m/s Erors/Warnings CH2 E1: SNR Error!
l@— Flowlnfo v e CH3 E1: SNR Error!
X
. . . [— .« e
G.25 Menu principal - Mises a jour logicielles
3 N i System Upgrade Window
Veloci v | Main Menu /| Enter Upgrade password v/ | Software Upgrade | Upgrade Transmitter SW ! n
4 E P Errors/Warnings A — >  Transmitter Board —P  No Updating Please wait...
0.000 Flow Info 111111 Flow Board + Yes _\/. Don't touch any key!
mis Keypad Lockout {x] ESC [+1 ENTER Option 10 Board Upgrading ...
P s " v e [«»] MOVE [Av] MODF «— -~
x x
v A
Software Upgrade v | Upgrade Flow Board SW Systelp Upgrude\M{ldow
Transmitter Board » ho o UdetIHQ Plecse wait...
Flow Board o Yes p| Don'ttouchany key!
Option 10 Board Upgrading..
-«
X
v A
Software Upgrade v’ | Upgrade Opt 1/0 Board SW Systevr\ Upgrade Wif‘dc"”
Transmitter Board > No " Updating Please wait...
Flow Board . Yes > Don't touch any key!
Option 10 Board Upgrading ...
—
x
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Annexe G. Carte du menu
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A
Alimentation secteur
CAblage ..o 20
B
Bornier
Alimentation - TBl............coiii e 21
Sorties analogiques - E /S 13
C
Cdablage
Alimentationsecteur..................ciiiiiii .. 20

Bloc de jonction Voir le nom du bloc
Carte d’option Voir le nom de la carte

des sortiesanalogiques. ...l 13
des sortiesnumeériques............... ool 14
Port Modbus / Service............c.c.ooiiiiiiiiiiiii.. 15
Cdbles de
transducteur......... ... i I
Cdblesdetransducteur ............ ... . il 1
Clavier magnétique, utilisation ........................... 24
CodesdOCCeS. ...t 25
Codesdesécurité ...t 5
Conformité aumarquage CE...............ccovviiinnenn 5
Conformité du
marquage CEducéblage ...l 5
Connexion
Voir le nom de la piéce
Connexions électriques. ...t 12
Conventions typographiques............................. iii
D
DELAIOgE ..o 7,8
Déballage du PanaFlow HT
........................................................ 7,8
DECIAration LVD. . ... ettt e I
Dommages physiques
aux transducteurs ........ ... oo 70
E
Emplacement
destransducteurs ....... ... . 10
Emplacement 0
Voir les sorties analogiques (emplacement 0)
Enregistrementdesdonnées .............. ...l 79
Equipement de sécurité personnelle. .................. .. i
L
longueursdecdble................ .o 1
M
Mise A laterre. .. ... 12
Modbus
Cablage ... ..o 15
P
PanaFlow Z3
Clavier magnétique. ..........oviiiiiiiii ... 24
Problémesdesécurité................ ...l iii
Problémes de transducteur............. ...l 70
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Problémes liés aux

transducteurs .........o. i 70
Problémes, transducteurs............... ...l 70
R

Raccordements électriques

PanaFlow HT........ . ... . 12
Remplacement des

transducteurs ... i 70

S

Schémadecdblage ... 13

PanaFlow HT. ... ..o 13
Sorties analogiques

Cablage. ... 13
Sorties analogiques (emplacement 0)

CONNEXION . .. ettt e e 13
Sorties numériques

Cablage. ... 14
SPECIficatioNS ... ..ot 79

T

Tensiondentrée .........c.ooiiiiiiiii i 20
TEeNSION, BNtIrEE. .. ... 20
Transducteurs

Dommagesinternes.................oooiiiiiiii 70

153



Index

[Aucun contenu destiné & cette page]

154 PanaFlow™ XMT1000 Manuel d'utilisation






Scannez ici ou utilisez le lien ci-dessous pour accéder au
service client, & I'assistance technique,

ou aux informations de service:
pqnametrics.com/support

Droits d'auteur 2026 par Panametrics LLC. TOUS
DROITS RESERVES. Ce document contient une ou
plusieurs marques déposées de Panametrics LLC et/
ou de ses filiales. Tous les noms de produits et de
sociétés tiers sont des marques déposées de leurs
détenteurs respectifs.

PANAO54CTI FR B (06/2026)

=1 Panametrics

panametrics.com


https://www.panametrics.com/
https://panametrics.com/support

	Chapitre 1. Introduction
	1.1 Présentation du système XMT1000
	1.2 Théorie du fonctionnement
	1.3 Application SIL

	Chapitre 2. Installation
	2.1 Introduction
	2.2 Conformité au marquage CE
	2.3 Installation en atmosphère explosive
	2.4 Conditions particulières pour une utilisation en toute sécurité
	2.5 Déballage du XMT1000
	2.6 Considérations relatives au site et au dégagement
	2.6.1 Accès au compteur
	2.6.2 Considérations relatives à l’exposition aux vibrations
	2.6.3 Exposition au soleil
	2.6.4 Installation du débitmètre
	2.6.5 Montage à distance
	2.6.6 Longueurs de câble
	2.6.7 Câbles de transducteur

	2.7 Réalisation des raccordements électriques
	2.7.1 Câblage des sorties analogiques
	2.7.2 Câblage des sorties numériques
	2.7.3 Câblage du port Modbus / service
	2.7.4 Câblage de la connexion HART ou Foundation Fieldbus (le cas échéant)
	2.7.5 Câblage du bornier E / S analogique (le cas échéant)
	2.7.6 Câblage des fils volants CH1 et CH2
	2.7.7 Câblage de l’alimentation secteur


	Chapitre 3. Programmation
	3.1 Introduction
	3.1.1 Avis d’utilisation sécurisée
	3.1.2 Fonctionnalités IHM
	3.1.3 Voyants lumineux

	3.2 Codes d’accès
	3.2.1 Déverrouillage du verrouillage clavier

	3.3 Pages d’affichage des mesures
	3.3.1 Vue des mesures
	3.3.2 Page de connexion et page principale

	3.4 Programme principal - Paramètres système
	3.4.1 Sélection d’unités
	3.4.2 Paramètres du compteur

	3.5 Programme principal - Entrées et sorties
	3.5.1 Paramètres des ports Modbus
	3.5.2 Sortie analogique standard
	3.5.3 Sortie numérique standard
	3.5.4 Emplacement de communication optionnel-1 (optionnel)
	3.5.5 Emplacement E / S optionnel-2 (en option)
	3.5.6 Sortie analogique (SIL) - (Optionnel)

	3.6 Programme principal - Programmation (à pince)
	3.6.1 Programmation du tuyau
	3.6.2 Programmation du fluide
	3.6.3 Programmation de la configuration du chemin
	3.6.4 Programmation des limites de débit et de diagnostic
	3.6.5 Programmation des paramètres avancés
	3.6.6 Programmation de la chaîne X
	3.6.7 Étalonnage de la vitesse du son dans les fluides

	3.7 Programme principal - Programmation (humidité)
	3.7.1 Programmation du tuyau
	3.7.2 Programmation du fluide
	3.7.3 Programmation de la configuration du chemin
	3.7.4 Programmation des limites de débit et de diagnostic
	3.7.5 Programmation des paramètres avancés

	3.8 Étalonnage

	Chapitre 4. Codes d’erreur et dépannage
	4.1 Introduction
	4.2 Classification des erreurs et codes d’erreur
	4.3 Erreurs de débit (E-Erreurs)
	4.3.1 Consignes générales pour le dépannage des erreurs de débit avec codes d’erreur

	4.4 Problèmes liés aux fluides et aux canalisations
	4.4.1 Problèmes de liquide
	4.4.2 Problèmes de tuyau

	4.5 Problèmes de transducteur
	4.5.1 Problèmes de transducteur

	4.6 Erreurs système (erreurs S)
	4.7 Erreurs de communication (erreurs C)
	4.8 Erreurs de l’émetteur
	4.9 Erreurs E / S d’option
	4.10 Données de diagnostic

	Chapitre 5. Entretien et service
	5.1 Des pièces de rechange
	5.2 Installation de pièces de rechange

	Annexe A. Spécifications
	A.1 Fonctionnement et performances
	A.2 Électronique
	A.3 Dessins
	A.4 Diagramme de câblage

	Annexe B. Modbdus map validation
	Annexe C. Représentation sous forme de champ binaire des codes d’erreur
	Annexe D. Communication HART
	D.1 Raccordement du XMT1000 au communicateur HART
	D.2 Commutateur de mode d’écriture HART
	D.3 Fichier DD
	D.3.1 Carte du menu de sortie HART
	D.3.2 Carte du menu de réglage HART

	D.4 Mesures configurables

	Annexe E. Communication HART sans fil
	E.1 Introduction
	E.2 Installation et configuration
	E.2.1 Connexion entre XMT1000 et Masoneilan VECTOR
	E.2.2 Configuration du XMT1000
	E.2.3 Configuration de l’adaptateur Masoneilan VECTOR V1100
	E.2.4 Configuration de la passerelle sans fil Emerson


	Annexe F. Communication Foundation Fieldbus
	F.1 Introduction
	F.2 Installation
	F.2.1 Configuration réseau
	F.2.2 Polarité
	F.2.3 Connexion
	F.2.4 FISCO (Concept de bus de terrain à sécurité intrinsèque)
	F.2.5 Fichier DD
	F.2.6 Adresse par défaut du nœud

	F.3 Caractéristiques
	F.3.1 Généralités
	F.3.2 Physique
	F.3.3 Communication
	F.3.4 Couche utilisateur
	F.3.5 Blocs fonctionnels :

	F.4 Bloc de ressources
	F.4.1 Révision ITK :
	F.4.2 Mot de passe
	F.4.3 NAMUR NE107

	F.5 Bloc transducteur XMIT
	F.5.1 Unités

	F.6 Bloc transducteur composite
	F.6.1 Remise à zéro du totalisateur

	F.7 Mesures configurables
	F.8 Bloc transducteur de canal
	F.9 Bloc d’entrée analogique
	F.10 Bloc PID
	F.11 Gestion des erreurs
	F.12 Mode simulation
	F.13 Guide de dépannage du bus de terrain
	F.14 Communicateur modulaire DPI620 FF

	Annexe G. Carte du menu
	G.1 Pages principales - Type SIL
	G.2 Pages principales - Autres que de type SIL
	G.3 Étapes de connexion - Type SIL
	G.4 Étapes de connexion - Autres que de type SIL
	G.5 Unités et paramètres du compteur
	G.6 Journal des erreurs
	G.7 Entrée / sortie - Sortie analogique
	G.8 Sortie numérique - Sortie d’impulsion
	G.9 Sortie numérique - Sortie de fréquence
	G.10 Sortie numérique - Alarme
	G.11 Port de communication
	G.12 Entrée / Sortie - Option Comm (emplacement 1)
	G.12.1 FF
	G.12.2 HART (Configuration PV)

	G.13 Programmation
	G.13.1 Collier de serrage composite (configuration de tuyauterie)
	G.13.2 Composite mouillé (configuration de tuyaux)
	G.13.3 Collier de serrage composite et mouillé (configuration de tuyauterie)
	G.13.4 Composite – Configuration du chemin
	G.13.5 Composite – Configuration des limites
	G.13.6 Composite – Configurations avancées
	G.13.7 Canaux (collier de serrage)
	G.13.8 Canaux (mouillés)

	G.14 Étalonnage
	G.15 Avancé
	G.16 Essais SIL (type de compteur - SIL)
	G.17 Usine
	G.17.1 Numéros de série
	G.17.2 Test en usine

	G.18 Entrée / sortie
	G.18.1 Option E / S (emplacement 2)
	G.18.2 SIL de sortie avancé (type compteur - SIL)

	G.19 Mesure d’affichage
	G.19.1 Une / deux variables (composite)
	G.19.2 Canal 1

	G.20 Vue des mesures
	G.21 Volume total à terme
	G.22 Affichage du totalisateur
	G.23 Variable de processus
	G.24 Menu principal - Erreurs / Avertissements
	G.25 Menu principal - Mises à jour logicielles


