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Onsdz

Hizmetler

Panametrics, teknik sorulara ve diger uzaktan ve sahada destek ihtiyaglarina yanit vermeye
hazir olan deneyimli musteri destek personeliyle musterilerine hizmet sunmaktadir. Sektérde
oncu ¢dézUmlerimize iliskin genis portféyimuzl tamamlamak Uzere, asagidakileri igeren
esnek ve dlgeklendirilebilir gesitli destek hizmetleri sunmaktayiz: Egitim, Urtin Onarimlari, Servis
Anlasmalari ve gok daha fazlasi.

Daha fazla detay igin lutfen https://panametrics.com/services adresini ziyaret edin.

Tipografik Kurallar

Not: Bu paragraflar durumun daha derin bir sekilde anlagiimasi igin bilgiler saglar ancak talimatiarin dogru
tamamlanmasi icin sart degildir.

ONEMLI: Bu paragraflarda ekipmanin dogru kurulumu igin gerekli olan talimatlari vurgulayan bilgiler bulunmaktadir.
Bu talimatlara dikkatli bir sekilde uyulmamasi, tehlikeli bir performansa neden olabilir.

DIKKAT! Bu sembol, bu talimatlara dikkatle uyulmadiginda hafif yaralanma ve/veya
ekipmanda hasar riskine igaret eder.

ijt UYARI! Bu sembol, bu talimatlara dikkatle uyulmadiginda ciddi kigisel yaralanma riskine isaret
eder.

Guvenlik Konulari

UYARI! TUm tesis kurallarina ve yurarlakteki dizenleyici gerekliliklere uyulmasi kullanicinin
sorumlulugundadir.

ONEMLI: Bu kilavuzda yer alan topraklama ve kablo sonlandirmaiile ilgili tim talimatlar, kiresel
EMC / RFI standartlarina uygunluk igin gereklidir. Bu tar uygunluk, ulusal EMC [ RFI
mevzuati tarafindan zorunlu tutulabilir.

Yerel Guvenlik Standartlari

Kullanici, ekipmani yararlukteki yerel kanunlara, standartlara, dizenlemelere veya yasalara uygun sekilde
calistirdigindan emin olmalidir.

Personel Niteligi

TUm personelin ekipmani kullanmak igin gerekli egitime sahip oldugundan emin olun.

Kigisel Guvenlik Ekipmani

Operatérlerin ve bakim personelinin gerekli tum guvenlik ekipmanina sahip oldugundan emin olun.
Yetkisiz Caligma

Yetkisi olmayan personelin ekipmanin ¢galigmasina erisimi olmadigina emin olun.
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Cevresel Uyum
Atik Elektrikli ve Elektronik Ekipman

Bu aparatin Gretimi igin, dogal kaynaklarin ¢ikariimasi ve kullaniimasi gerekli olmustur. Sagligi ve gevreyi
etkileyebilecek tehlikeli maddeler icerebilir. Bu maddelerin ¢gevreye yayllmasini dnlemek ve dogal kaynaklar
Uzerindeki baskiyl azaltmak amaciyla uygun bir “geri alma” kaynak geri kazanim programi kullanmanizi tegvik ederiz.
Bu programilar, kullanim émri sona ermis ekipmaninizin malzemelerinin cogunu gevreye duyarli bir sekilde yeniden
kullanacak veya geri dénusturecektir. Uriin Uzerinde bulunan Gzeri ¢gizili tekerlekli ¢ép kutusu sembold, bu tar bir
programi kullanmanizi énerir.

Toplama, yeniden kullanim ve geri dénusum sistemleri hakkinda daha fazla bilgi sahibi olmak igin, yerel atik yénetimi
birimiyle temasa gegin.

Panametrics, gevreye olan taahhiddnin ve AB’'nin WEEE Direktifi 2012/19/EU kapsamindaki yakimluluklerinin bir
pargasi olarak bir geri alma programina katilmaktadir.

Geri alim talimatlar ve bu insiyatif hakkinda daha fazla bilgi igin
https://panametrics.com/health-safety-and-environment-hse adresini ziyaret edin.
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BoIUmM 1. Girig

Bolum 1. Girig
1.1~ XMT1000 Sistemine Genel Bakig

XMTI1000, kelepgeli veya islak ultrasonik akig dl¢imu igin tasarlanmis tek, iki veya Gg kanalli bir sivi ultrasonik vericidir.
XMTI1000 vericisi, 1slak PanaFlow HT, PanaFlow LZ, PanaFlow Z3 sistemleri veya PanaFlow LC kelepgeli ultrasonik

sistemlerle birlikte kullantlir.

Bu kilavuz, XMT1000 vericisinin kurulumu, vericinin (ve genel akig élgerin) montaiji igin uygun bir yer segimi, dogru
kablolama, programlama, hata kodlari ve sorun giderme ile bakim ve servis prosedurleri konusunda bir rehber gérevi

gobrecektir.

Sekil 2: PanaFlow LC
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BoIUm 1. Girig

Sekil 3: PanaFlow Z3

Sekil 4: PanaFlow LZ

1.2 Caligma ilkesi

XMTI000, "Gegis Suresi Akig OlgimU" adi verilen bir yéntemi kullanir. Bu yontemde, akis olger hareket halindeki bir
sivinin iginden ultrasonik darbeler génderir. Akig yénunde (yukari akig) ilerleyen darbeler, akis ydénunan tersine (agag
akig) ilerleyen darbelere gére biraz daha hizli hareket eder. Gegis sureleri arasindaki fark daha sonra akig hizini
hesaplamak igin kullanilir.

2 PanaFlow™ XMT1000 Kullanici Kilavuzu
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Degisken zaman araligi

<
Sinyal iletimi Sinyal Alimi

I, WMWY

izleme penceresi ]
alim sinyaline
| kilitlendi

Zaman

’l

izleme penceresi araligi

ATW, akiskan kosullari degistiginde de dogrulugu garanti eder
Sekil 5: Transit - Zaman Akigi Olgimu

1.3  SIL Uygulamasi

Uygun akis élger segimi ile XMT1000, yedekli tasarim konfiglrasyonunda bir SIL3 sistemi saglama kapasitesine sahip
bir SIL2 ultrasonik akig dlger (sensér) olabilir. PanaFlow HT, LZ, Z3 veya LC sistemine sahip XMTI000, Gg¢Uncu taraf bir
kurulus tarafindan gergeklestirilen eksiksiz tasarim dogrulama sureciyle IEC61508 sertifikasina sahiptir. Uglincu taraf
sertifikasini alarak, Grdn guavenligi yagam déngusi boyunca gerekli tasarm titizligini ve islevsel glvenlik yénetiminin
uygulanmasini kanitlamig olduk. Bu ek tasarim, Uretim ve kontrol titizligi, Grintn guvenlik veya proses kontrol
sisteminiz i¢in en uygun ultrasonik akis élger olmasini saglar.

onaylayabilir. Bu parametrelerle ilgili ayrintilar igin lutfen XMT1000 guvenlik

DIKKAT! Guvenlik parametrelerini yalnizca yetkili/egitimli personel degistirebilir ve
kilavuzuna bakiniz.

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu 3
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[bu sayfa igin hazirlanmig bir icerik bulunmamaktadir]
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BSIUM 2. Kurulum

Bolum 2. Kurulum
2.1 Giris

XMT1000 cihazinin guvenli ve guvenilir bir sekilde calismasini saglamak icin, cihazin belirlenen kurallara uygun olarak
kurulmasi gerekir. Bu bélimde ayrintili olarak agiklanan bu kurallar, asagidaki konulari kapsamaktadir:

- XMTI000'in ambalajini agma

+ XMTI1000 igin konum secimi (yerel veya uzaktan)

- XMTI000'in segilen yere kurulumu

+ XMT1000'in Kablolamasi

UYARI! XMTI000 akis transmiteri, bazilari potansiyel olarak tehlikeli olan bircok akigkanin akig
hizini élgebilir. Uygun gavenlik énlemlerini almaniz son derece énemlidir.

Elektrikli ekipmanlarin kurulumu ve tehlikeli akigkanlarla veya akis kosullariyla ¢aligirken,
gegerli tim yerel gavenlik kurallarina ve yénetmeliklerine mutlaka uyun. Herhangi bir
prosedir veya uygulamanin givenligini dogrulamak icin girketin gavenlik personeline
veya yerel guvenlik yetkililerine danigin.

: ine! CE isareti gerekliliklerini kargilamak igin, tim kablolar
Bélim 2.2, “CE Isareti Uygunlugu”de agiklanan sekilde kurulmalidir.

2.2 CE isareti Uygunlugu

CE isareti uyumlulugu veya garaltinun yuksek oldugu alanlarda kurulum igin, XMT1000 akis transmiteri bu boélimdeki
talimatlara uygun olarak kablolanmalidir.

ONEMLI: AB Ulkelerinde kullanilmasi amaglanan tum cihazlar igin CE isareti uygunlugu zorunludur.

XMTI1000, énerilen kabloyla baglanmali ve tim baglantilar uygun sekilde ekranlanmali ve topraklanmalidir. Kasanin
topraklamasi, vericiden en fazla 10 ft (3 m) uzaklikta olmalidir. Ayrintili gereksinimler icin agagidaki Tablo I'e bakiniz.

Tablo 1: Kablolama Gereklilikleri

Baglanti Kablo Turu Topraklama Baglanti Ucu

DénUstlracu Zirhl RG-62 a/U veya esdegeri Topraklanmig bir kablo rakoru.

Girig/Cikis Zirhl, 22 AWG korulali; dis kilifin Uzerine ilave zirh malzemesi | Topraklanmig bir kablo rakoru.
uygulanmistir

Gug Korumali 14 AWG 2 konduktor Topraklanmis bir kablo rakoru.

Not:  XMTI000 yukarida agiklandigi sekilde kablolanirsa, cihaz EMC ve LVD Direktiflerine uygun olacaktir.

2.3 Patlayici Ortamda Kurulum

Bu aparat kurulurken asagidaki gereklilikler yerine getiriimelidir:

«Son kullanici, ekipmanla birlikte kullanilan tim kablolarin ve kablo gegis pargalarinin 90°C'nin Gzerindeki
sicakliklarda kullanima uygun oldugundan emin olmalidir.

«  Sistem muhafazasina giren veya buradan ¢ikan bu cihaza giden ya da bu cihazdan gelen kablolama, kurulumun
gerektirdigi sekilde, Sinif 1B&IUm 1ve/veya Sinif 1 Bélge 1 tehlikeli ortamlar igin uygun kablolama yéntemlerini
kullanmalidir.

«  Olgum cihazi kafesinin, ortam sicakhi@i sinir de@erlerinin Ust sininnda dogrudan gunes isigina maruz kalma
ihtimali varsa, bir gtineslik takilmalidir.

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu 5
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Kablolarin baglanmasi gavenli bir sekilde gergeklestiriimeli, mekanik hasardan, gekme ve bukmeden korumali bir
sekilde yapilmalidir.

Cihazdaki kablo girigleri %" NPT'dir; yerel montaj konfiglrasyonunda 6 adet, uzaktan montaj konfigirasyonunda
ise 1 adettir.

ABD/Kanada sertifikasyonu igin proses akigkaninin basinci 3705 psig ile sinirlandirimalidir. ATEX/IECEx
sertifikasyonu igin proses akigkaninin basinci 3750 psig ile sinirlandiriimalidir.

Onayli alev gegirmez tasarimli kablo rakoru kullaniimalidir. Bunlar, Greticinin talimatlarina uygun olarak monte
edilmelidir. Kablo rakorunin PANA tarafindan temin edildigi durumlarda, PANA’ya saglanan dreticinin talimatlari
belgelere eklenecektir.

Sistem, sonraki sayfalardaki etiketlerde belirtilen sertifika numaralari kapsamindadir. Sistem sicaklik kodu, proses
akiskaninin maksimum sicaklik aralhdina baghdir.

Kullaniimayan girigler, uygun sekilde onaylanmisg digli bir tapa ile kapatiimalidir. NPT digli baglantilarin
montajinda teflon bant veya diger sizdirmazlik malzemeleri kullaniimalidir.

Aleve gecirmez kaplamalarda degisiklik yapilmasi yasaktir.
Bu aparat agilmadan énce elektrigi kesilmelidir.

Kurulum, kurulum talimatlarina ve uygun oldugu élgtde Ulusal Elektrik Yonetmeligi® ANSI/NFPA 70, Kanada Elektrik
Yénetmeligi C22.1 veya IEC/EN 60079-14'e uygun olarak yapiimalidir.

Urande, yuzey isis), kizildtesi iginim, elektromanyetik iyonizasyon veya elektrik digi tehlikeler olugturan agikta kalan
parcalar bulunmamaktadir.

Bu Urun, sertifikasyon dokiimentasyonu veya kullanim talimatinda izin verilenden daha fazla mekanik veya
termal gerilime maruz birakiimamalidir.

Bu Grun, kullanici tarafindan tamir edilemez; sertifikall eg deder bir Grinle degistirilmek zorundadir. Tamirat
islemleri sadece Uretici veya onaylanmis bir tamirci tarafindan gergeklestiriimelidir.

Ekipmanin kurulumu, ¢alistirimasi ve bakimi yalnizca egitimli ve yetkin personel tarafindan yapilabilir.

Bu Grun bir elektrikli cihazdir ve verilen sertifikanin gerekliliklerine uygun olarak tehlikeli bdlgede kurulmalidir.
Kurulum, alev gegirmez cihazlara iligkin tam ilgili uluslararasi, ulusal ve yerel standartlar, ydnetmelikler ve
uygulamalar ile tesis kurallarina ve kilavuzda yer alan talimatlara uygun olarak gergeklestiriimelidir. Calisma
sirasinda devreye erisim saglanmamalidir. Calisma sirasinda devre sistemine erisim gergeklestiriimemelidir.

Yerel montaj konfigirasyonunda, Hart veya Foundation Fieldbus ve 10 Karti bulunan élgim cihazlari igin
maksimum proses sicakligi 95°C olmalidir. Yalnizca Hart veya Foundation Fieldbus bulunan ve 10 Karti
bulunmayan élgcim cihazlarr igin maksimum proses sicakligi 150°C olmalidir. Yerel montaj igin maksimum ortam
sicakligi, Foundation Fieldbus bulunan élgim cihazlarinda 60°C, diger tim konfigurasyonlarda ise 65°C olmalidir.

Kurulum, ¢alistirma, bakim ve onarimla ilgili ayrintil talimatlar icin PANA054C11 Kullanim Kilavuzu'na bakiniz.

2.4 Guvenli Kullanim igin Ozel Kosullar

Alev gegirmez baglanti parcalarinin boyut bilgilerine ihtiyag duyulursa Ureticiyle iletisime gegin.

XMTI1000'e yapilan saha baglantilari (érnedin ultrasonik dénusgtariculer, aksesuarlar veya benzeri gevre birimleri),
kurulacak yere uygun sekilde onaylanmig olmali ve gegerli yerel elektrik ydnetmeliklerinin kablolama kurallarina
uygun olarak kurulmalidir.

Elektrostatik yukleme tehlikesini en aza indirmek igin Ureticinin talimatlarina uyun.

Ekipmanin gevresindeki ortam sicakliginin izin verilen +60°C/+65°C sinirni agmamasini saglamak son
kullanicinin sorumlulugundadir.

Yalnizca onayl ve sertifikall girig cihazlar kullanilimalidir.

Son kullanici, ekipmanla birlikte kullanilan tam kablolarin ve kablo gegis pargalarinin 90°C'nin Gzerindeki
sicakliklarda kullanima uygun oldugundan emin olmalidir.

Son kullanici, kurulum sirasinda uygun bir topraklama yapilmasini saglamalidir.

PanaFlow™ PF10 Ultrasonik Akigkan Akig Olger’in yerel ve uzaktan montajli modellerinin sicaklik sinifi, maksimum
proses sicakligina baglidir.

PanaFlow™ XMT1000 Kullanici Kilavuzu
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2.5 XMTIO00'in ambalajini agma

XMTI1000' kutusundan gikarmadan énce lutfen hem kutuyu hem de cihazi dikkatlice inceleyin. Panametrics
tarafindan Uretilen her cihazin malzeme ve isgilik agisindan kusursuz oldugu garanti edilmektedir. Ambalaj
malzemelerini atmadan énce, sevk irsaliyesinde listelenen tum bilegenleri ve belgeleri kontrol edin. Onemli bir
parcanin ambalaj malzemeleriyle birlikte atiimasi oldukga sik rastlanan bir durumdur. Eksik veya hasarli bir parga
varsa, yardim almak igin derhal Panametrics MUsteri Hizmetleri ile iletigsime gegin.

XMT1000, cihazin tanimlanmasi igin hem seri numarasi etiketi hem de sertifika etiketi ile birlikte verilir (bkz. Sekil 6 ve
Sekil 7). Sistem, mevcut bir dlgctim cihazi gévdesine (yerinde montaj) veya bir baglanti kablosu araciigiyla bagka bir

yere (uzaktan montaj) monte edilebilir.

1100 TECHNOLOGY PARK DR.
BILLERICA, MA 01821 USA

S C€

1180

T —
PANAMETRICS O

PanaFlow™ Transmitter

Model ve Seri Numarasi (Boston)

& ®E°

CLI,DIVI, GPS BCD; T6
CL 1, Zone 1, AEx db IIC T6 Gb
b

Exdb IICT6 G
CSA 16.70095348X sp
ENCLOSURE TYPE 4x/IP66 N5,

Tamb = -40°C to +60°C

Exdb IIC T6 Gb IP66

112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Sira 17ATEX1053X

IECEx SIR 17.0021X
Tamb = -40°C to +60°C

FISCO PARAMETERS:

Vmax or Ui =17.6V

Imax or li = 380mA

Ci=0, Li = 10pH, Pi =5.32W

CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
o ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

[FISCO]

ENTITY PARAMETERS:
Vmax or Ui = 24V

Imax or li = 250mA

Ci=0, Li = 10pH, Pi = 5.32W

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM

Sertifikasyon (ABD/Kanada, IECEX/ATEX)

©)
PANAMETRICS O

FREE ZONE EAST, SHANNON,
CO. CLARE, V14 V992, IRELAND

PanaFlow™ Transmitter

MODEL: MODEL:
S/N: S/N:
MFG DATE: MFG DATE:
Volts: Watts: Hz: Volts: Watts: Hz: e}

w

Model ve Seri Numarasi (Shannon)

° CE & ® & °

1180

Ex db IICT6 Gb IP66
112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Sira 17ATEX1053X

IECEX SIR 17.0021X
Tamb = -40°C to +60°C

CLI,DIVI, GPS BCD; T6
CL 1, Zone 1, AEx db IIC T6 Gb

Ex db IIC T6 Gb
CSA 16.70095348X sp
ENCLOSURE TYPE 4x/IP66 N,

Tamb = -40°C to +60°C

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING

O ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT o

Sertifikasyon (ABD/Kanada, IECEX/ATEX)
[Standart]

Sekil 6: Tipik XMT1000 Etiketleri (Aluminyum Muhafaza)

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu




B&IUM 2. Kurulum

PANAMETRICS
1100 TECHNOLOGY PARK DR.
BILLERICA, MA 01821 USA

PanaFlow™ Transmitter

MODEL:
S/N:
MFG DATE:

Volts: Watts: Hz: e}

Model ve Seri Numarasi (Boston)

° CE & & X °

1180

CLI,DIVI, GPS BCD; T6 Ex db IIC T6 Gb IP66
CL1,Zone 1, AEx db IIC T6 Gb 112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Exdb IIC T6 Gb Sira 17ATEX1053X
CSA 16.70095348X spw IECEX SIR 17.0021X
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66 Tamb = -40°C to +60°C
Tamb = -40°Cto +60°C  ©

FISCO PARAMETERS: ENTITY PARAMETERS:
Vmax or Ui = 17.6V Vmax or Ui = 24V

Imax or li = 380mA Imax or li = 250mA
Ci=0, Li=10pH, Pi=5.32W Ci=0, Li=10pH, Pi=5.32W

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
o ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

PANAMETRICS
FREE ZONE EAST, SHANNON,
CO. CLARE, V14 V992, IRELAND

PanaFlow™ Transmitter

MODEL:
S/N:
MFG DATE:

Volts: Watts: Hz: O

° CE & & X °

1180

CL1, DIV, GPS BCD; T6 Ex db IIC T6 Gb IP66
CL(Ij,l)Zone 1, Agx db IIC T6 Gb 112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Exdb ICT6 G Sira 17ATEX1053X
CSA 16.70095348X sp IECEX SIR 17.0021X
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66 Tamb = -40°C to +60°C
Tamb = -40°C to +60°C ~ © v

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
o ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

Sertifikasyon (ABD/Kanada, IECEX/ATEX)

[FISCO]

Sertifikasyon (ABD/Kanada, IECEX/ATEX)

[Standart]

sekil 7: Tipik XMT1000 Etiketleri (Paslanmaz Gelik Muhafaza)

PanaFlow™ XMT1000 Kullanici Kilavuzu




2.6 Yer ve Boslukla ilgili Hususlar

2.6.1 Olgum Cihazina Erigim

BSIUM 2. Kurulum

Akig hicresi ile XMT1000 vericisinin birbirine gére konumu énemli oldugundan, XMT1000 kurulumunu planlarken bu

boélimdeki yénergeleri kullanin.

Akis hucresi agikligr énerileri igin, kullandiginiz akig dlger sisteminin kullanim kilavuzuna bakin veya yardim almak
Uzere Panametrics ile iletisime gegin. XMTI000 akis transmiterine erisim, Sekil 8 sayfa 9'de belirtilen muhafaza
cevresindeki minimum agiklik mesafeleri uyarinca engelsiz oimalidir.

SERVIS ERISIMI IGIN ONERILEN
MINIMUM AGIKLIK:12 ing
(300 mm)

KABLO GIRISI IGIN ONERILEN

MINIMUM AGIKLIK: 12 ing i
(300 mm)

o=V W, KABLO GIRIS! ICIN ONERILEN

i i MINIMUM AGIKLIK: 12 ing
(300 mm)

SERVIS E|

ACIKLIK:12

RISIMI IGIN

ONERILEN MINIMUM

ing (300 mm)

a
\1000 SERISI ELEKTRONIK

URUNLER

KABLO GIRISI |

(300

CIN ONERILEN

MINIMUM AGIKLIK: 12 ing

mm)

MUSTERI TARAFINDAN TEMIN

/ EDILEN 2 iNGLIK BORU
D)

1000 SERISI UZAKTAN
MONTAJ KiTi

Sekil 8: XMT1000 Muhafaza Bogluklari (bkz. dwg. 712-2164)

2.6.2 Titregsime Maruz Kalma Konusunda Dikkat Edilmesi Gerekenler

MUmkuan oldugunca, XMT1000 akig transmiterini titresimlerden uzak bir yere monte edin. Dusutk frekansli, yiksek
enerjili rastgele titregimler Greten ekipmanlarin yakinina monte etmekten kaginin.

2.6.3 Gunes Isigina Maruz Kalma

Kurulumcu, XMT1000 akig transmiterinin dogrudan gunes i1sigina maruz kalmasini énlemeye ézen géstermelidir.

Zorlu ortamlarda guneslikler kullaniim

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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B&IUM 2. Kurulum

2.6.4 Akig Olger Kurulumu

XMTI1000Q'in 6lgim dogrulugu, akis hicresinin proses boru hattindaki konumundan ve dénudsturaculerin yéneliminden
etkilenir. Bu nedenle, bakim igin erigilebilirligin yani sira asadidaki kurulum talimatlarina da uyulmalidir:

Akig hdcresini, 6lcum noktasinin yukarisinda en az 10 boru ¢api uzunlugunda duz ve engelsiz yukari akis ve

en az 5 boru ¢api uzunlugunda duz ve engelsiz agagi akig olacak sekilde yerlestirin (agagidaki Sekil 9‘a bakiniz).
Engelsiz akig, akiskan igindeki turbulans kaynaklarindan ?érn. vanalar, flanglar, genlesme pargalari, dirsekler
vb.) kaginmak, girdap olusumunu énlemek ve kavitasyonu énlemek anlamina gelir.

Akis Yoni
ﬁ

Sekil 9: DUz Boru Gidig Hatti icin Asgari Gereklilikler

DénuUstiraculeri boru boyunca ortak bir eksenel duzlemde konumlandirin. Ayrica, bunlari borunun tstiinde
veya altinda degil, yan tarafinda yerlestirin; ¢lnku borunun Ust kisminda gaz birikme egdilimi varken, alt
kisminda ise tortu birikme egilimi vardir. Her iki durum da ultrasonik sinyallerin istenmeyen sekilde
zayiflamasina neden olur. Akigkanin serbest dugustnu énlemek igin akiskan akisi yukari dogru oldugu surece
veya k))oru tamamen dolu olmadigi strece dikey borularda benzer bir kisitlama yoktur (agagidaki "Sekil 10" a
bakin).

Sekil 10: Yatay borularda uygun ve uygun olmayan akig hiicresi/dénustirica yénlendirmeleri

DIKKAT! Doénusturuculer, baglanti kutulari veya 8lgim cihazi elektronik aksaminin tzerine
veya gevresine Isl Zdlltlml yerlestirmeyin. D6nUsturicd ve baglanti kutusu,
dénusturicuyu yiksek ve dusik sicakliklardan koruyan bir isi emici gérevi goérur.

PanaFlow™ XMT1000 Kullanici Kilavuzu
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Sekil 11: Dikey borularda XMT1000 8l¢im cihazinin her zaman uzaktan monte edilmesi gerekir

DIKKAT! XMT1000 6lgum cihazinin dikey borulara yerel olarak monte edilmesi yasaktir.

DIKKAT! Dikey borularda XMT1000 él¢im cihazinin her zaman uzaktan monte edilmesi gerekir.
Dikey borularda, élgim yénteminin borunun dolu olmasini gerektirdigi icin akis
yukari dogru olmalidir.

2.6.5 Uzaktan Montaqj

Standart XMT1000 muhafazasi, toz boyali, aliminyum, IP67 patlamaya dayanikli bir muhafazadir. Genellikle
muhafaza, dénustiricilere mimkdn oldugunca yakin bir yere monte edilir. 150°C’yi agan proses sicakliklari igin
dnerilen uzaktan montaj kurulumuna uygun bir yer segerken, programlama, bakim ve servis iglemleri igin
muhafazaya kolay erisim saglanabilecedinden emin olun.

Avr h Mlsgterilerimizin Dikkatine! Avrupa Birligi Dusuk Gerilim Direktifi'ne uygunluk igin, bu
Unitenin bir anahtar veya devre kesici gibi harici bir glic kesme cihazina ihtiyaci vardir. Kesme
cihazi, bu amagla igsaretlenmis, agikga gérulebilir, dogrudan erisilebilir olmali ve Uniteden en fazla
1,8 m (6 ft) uzaklikta bulunmalidir.

2.6.6 Kablo Uzunluklari

XMT1000'i dénusturuculere mumkuin oldugunca yakin bir yere yerlestirin. PanaFlow HT, PanaFlow LZ ve PanaFlow LC
sistemleri icin koaksiyel kablo kullanilarak XMT1000'in uzaktan montaji i¢in dénustirtctlerden maksimum mesafe
1000 ft (300 m) dir. PanaFlow Z3 igin maksimum mesafe 100 ft'dir. Daha uzun mesafeler gerekiyorsa, yardim igin
fabrikaya danisin.

2.6.7 Dénuastaracu Kablolari

Donusturucu kablolarini déserken, elektrik kablolarinin dégenmesine iligkin yerlesik standart uygulamalara daima
uyun. DénUsturucu kablolarini, yiksek amperaijl alternatif akim hatlarinin veya elektriksel parazite neden olabilecek
diger kablolarin yanindan gegirmeyin. Ayrica, dénustlricu kablolarini ve baglantilarint hava kosullarindan ve
asindirici ortamlardan koruyun; kablo rakoru saglanmisgsa, Ureticinin kurulum talimatlarina mutlaka uyun.

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu 1|l
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2.7

Elektrik Baglantilarinin Yapiimasi

Bu bdlumde, XMTIO00 akis transmiteri igin gerekli tm elektrik baglantilarinin nasil yapilacagina dair talimatlar yer
almaktadir. Tam kablo semasi igin Sekil 12 sayfa 13'e bakiniz.

Not:

Batunluk olmasi agisindan sekilde hem serbest uclu kablolar hem de MCX dénusturlct konektérleri
gosterilmigtir. PCB Uzerine yalnizca siparis edilen her bir lcim cihazina uygun konektér tarl takilacaktir.
Genellikle, PanaFlow HT, PanaFlow LZ ve PanaFlow LC sistemlerinde dénustaricd baglantilari i¢in serbest ucglu
kablolar kullanilirken, PanaFlow Z3 ile MCX konektérleri kullanilir.

kesin. Bu, tehlikeli ortamlarda 6zellikle 6nemlidir.

ift UYARI! On kapagi veya arka kapagi gitkarmadan énce daima XMT1000'in sebeke baglantisini

Avrupali Masterilerimizin Dikkatine! CE isareti gerekliliklerini kargilamak igin, tim kablolar “CE
Isareti Uygunlugu” sayfa 5'da agiklanan sekilde kurulmalidir.

Asagidaki adimlari uygulayarak XMT1000' kablolama igin hazirlayin:

«  Kablolama terminallerine erismek igin asagidaki adimlari uygulayin:

2,
3.

Onceden baglanan herhangi bir gug hattinin tniteden baglantisini kesin.
Kablo kapagi Uzerindeki ayar vidasini gevsetin.

Tedarik edilen yuvalardaki kapaklar Gzerine rot veya uzun tornavida yerlestirin ve kapagi, korumadan serbest
kalana kadar saat yénunun tersine dogru gevirin.

Gerekli kablo rakorunu, muhafazanin karsi tarafindaki uygun kablo kanali deliklerine takin.

Arka kapagdin i¢ kismindaki etiketlerin kablo glict ve opsiyon baglantilarina yardim etmek igin oldugunu
unutmayin.

Herhangi bir opsiyon kimesinin kablolamasi igin agagidaki genel adimlarin tamamlanmasi gerekir:

Cihazin ana gug kaynagdini kesin ve kablo kapagini gikarin.

Elektronik muhafazasinin yan tarafindaki segilen kablo kanali deligine bir kablo rakoru takin ve bu kablo
kanal deliginden standart bir 26-12 AWG bukumlu ¢ift kablo gegirin.

Standart Girig/Cikig veya Analog Girig/Gikig segenekli terminal blogunu bulun ve kablolama kapaginin
icindeki etikette belirtildigi sekilde opsiyonu kablolayin. Kablo rakorunu sikica sabitleyin.

Unitenin kablolama iglemini tamamlandiktan sonra muhafaza tUzerindeki kablo kapagini yeniden monte edin
ve ayar vidasini sikin.

UYARI! Elektrik garpmasi riskini 6nlemek igin, XMT1000 muhafazasinin muhafaza tGzerindeki
harici topraklama vidasi araciligiyla uygun sekilde topraklanmasi gerekmektedir (bkz.
ekil 12 sayfa 13). Tim topraklama vidalari, izin verilen maksimum tork degeri olan 2,5 N-m
%22 in-1b) degerine kadar sadece elle sikiimalidir.

Belirli bir gikis yapilandirmasinin kablolamasiyla ilgili ayrintil talimatlar igin ilgili alt bélime gegin.

PanaFlow™ XMT1000 Kullanici Kilavuzu
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HAT BESLEME TERMINAL BLOGU,
20-10 AWG KABLO [0,518 ILE 5,26 MM?]

DESTEKLERAC

PIN ACIKLAMA

1 (L1) HAT

2 (L2/N) NOTR

« GRUBU SASIYE BAGLAYIN
VEYA]

DC

BIN ACIKLAMA

EK MUSTERI TOPRAKLAMASI 3X

DIJITAL ILETISIM TERMINAL KARTI, 26-12 AWG
KABLO [0,129 iLA 3,31 MM?] DESTEKLER [YOK]

STANDART GIRIS/CIKIS TERMINAL BLOKLARI 26-14 AWG .
KABLOLARI [0,129 ILE 2,08 MM ARASINDA] DESTEKLER

PIN ACIKLAMA

1 RS485 MODBUS (+)

NONE
2 RS485 MODBUS (-) VEYA] 5
3 RS485 COMMON HART TERMINAL BLOGU
4 FREKANS/TOPLAYIC/ALARM/CAL (+) PIN ACIKLAMA

5 FREKANS/TOPLAYICUALARM/CAL (-) 1 HART (+)

6 ANALOG 4-20 mA GIKIS (+) 2 HART ()

7

[VEYA]
FOUNDATION FIELDBUS
PIN ACIKLAMA

1 FIELDBUS AGI (+)
2 FIELDBUS AGI (-)

ANALOG 4-20 mARTN (-)

* KABIN ANA MUSTERI
TOPRAKLAMASI

PCB TOPRAKLAMASI

MCX TERMINAL KONNEKTORLERI, 50

OHM'LUK DIK AGILI MCX Fi$i DESTEKLER ANALOG GIRIS/GIKIS TERMINAL BLOKLARI

PIN ACIKLAMA 26-14 AWG KABLO [0,129 ILE 2,08 MM? ARASINDA]
UP1 CH 1 YUKARI AKI$ KULLANILABILIR. BAGLANTI DETAYLARI iGIN 2.
DN1 CH 1ASAGI AKIS SAYFAYA BAKINIZ

uP2 CH 2 YUKARI AKIS

DN2 CH 2 ASAGI AKIS

UP3 CH 3 YUKARI AKIS

DN3 CH 3 ASAGI AKIS

CH2 UG KABLO BAGLANTI BLOGU, 26-12 AWG
KABLOLARI [0,129 LA 3,31 MM2] DESTEKLER
PIN ACIKLAMA

1 CH 2 ASAGI AKIS SIG (+)

CH 2 ASAGI AKIS RTN (-)

CH 2 YUKARI AKIS RTN (-)

CH 2 YUKARI AKIS SIG (+)

CH1 UG KABLO TERMINAL BLOGU, 26-12 ANG
KABLOLARI [0,129 ILA 3,3] MM? DESTEKLER
PIN ACIKLAMA

1 CH 1 ASAGI AKIS SIG (+)
CH 1 ASAGI AKIS RTN (-)
CH 1 YUKARI AKI$ RTN (-)
CH 1 YUKARI AKIS SIG (+)

ENEANN]

ENEANN)

NOTLAR:

1. MUSTERI, MCX VEYA UCUG KABLO TERMINAL BLOKLARI ALACAKTIR. UG KABLO
TERMINAL BLOKLARI YUKARIDA GOSTERILMEMISTIR

2. TERMINAL KARTI KONNEKTORU KONUMLARI OLCEKLI DEGILDIR VE
DEGISIKLIGE TABIDIR

3. RESIMDE GOSTERILEN TEMEL SAHA PANELI KAPAGI TUM YAPILANDIRMALARDA
BULUNMAMAKTADIR.

Sekil 12: XMT1000 Terminal Karti Kablo $emasi

2.71 Analog Cikigslarin Kablolamasi

XMTI1000 akis transmiterinin standart konfigtrasyonu, bir adet izole edilmig 4-20 mA analog ¢ikigi igerir. Bu ¢ikiga
baglantilar standart bakamila cift kablo ile yapilabilir, ancak bu devrenin akim déngust empedansi 600 ohm'u
asmamalidir. Istege bagl olarak iki adet ek analog ¢ikis da mevcuttur.

Analog ¢ikiglart baglamak igin asagidaki adimlari tamamiayin:

1. Anagucun unite ile baglantisini kesin ve kablo kapagini gikarin.
2. Elektronik muhafazasinin yan tarafindaki segilen kablo kanali deligine gerekli kablo rakorunu takin.

3. Terminal blogunun yerini 6grenmek igin Sekil 12 sayfa 13'a bakin ve analog ¢ikist gésterildigi gibi kablolayin. Kablo
rakorunu sikica sabitleyin.

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu 13



B&IUM 2. Kurulum

/ ! CE isareti gerekliliklerini kargilamak igin, tum kablolar “CE
Isareti Uygunlugu” sayfa 5'da agiklanan sekilde kurulmalidir.

ONEMLI: Analog ¢ikis A, aktif bir sinyaldir. Bu devreye gug beslemesi yapmayin; devre, akis élger tarafindan
beslenmektedir.

4. Unitenin kablolama iglemini tamamlandiktan sonra muhafaza Gzerindeki kablo kapadini yeniden monte edin ve
ayar vidasini sikin.

UYARI! Tum kapaklarin o-halkali contalar ile monte edildiginden ve ayar vidalarinin tehlikeli bir
ortamda guig¢ uygulamadan énce sikildigindan emin olun.

Not:  Kullanimdan énce, analog ¢ikis ayarlanmali ve kalibre edilmelidir. Birimin baslangi¢ kablolamasina devam
etmek icin bir sonraki bélime gecin.

Not: YUk ve voltaj gereksinimleri igin Ek A, Teknik Ozellikler bélimune bakin.

2.7.2 Dijital Cikigin Kablolamasi

Standart XMT1000 akig transmiteri konfiglrasyonu, toplamlayici (darbe) ¢ikigi, frekans gikigi, alarm rélesi veya
kalibrasyon portu olarak kullanilabilen bir adet izole dijital ¢ikig igerir. Bu ¢ikisin kablolamasi igin asagidaki genel
adimlarin uygulanmasi gerekir:

1.  Ana gucin Unite ile baglantisini kesin ve kablo kapagini ¢ikarin.
2. Elektronik muhafazasinin yan tarafindaki segilen kablo kanali deligine gerekli kablo rakorunu takin.

3. Terminal blogunun yerini 6grenmek igin Sekil 12 sayfa 13'e bakin ve dijital ¢ikigi gésterildigi gibi kablolayin. Kablo
rakorunu sikica sabitleyin. YUk ve gerilim gereksinimleri igin B6Iim A, Teknik Ozellikler, ‘a bakin.

/ ! CEisareti gerekliliklerini kargilamak igin, tum kablolar “CE
Isareti Uygunlugu” sayfa 5'de agiklanan gekilde kurulmahdir

4. Unitenin kablolama iglemini tamamlandiktan sonra muhafaza Gzerindeki kablo kapadini yeniden monte edin ve
ayar vidasini sikin.

UYARI! Tum kapaklarin o-halkal contalar ile monte edildiginden ve ayar vidalarinin tehlikeli bir
ortamda gui¢ uygulamadan énce sikildigindan emin olun.

2.7.21  Kalibrasyon Girigi Olarak Kablolama
Olgum cihazinin kalibrasyonunun yapilabilmesi igin yoénetici dizeyinde bir gifre girilmesi gerekir.

14 PanaFlow™ XMT1000 Kullanici Kilavuzu



BSIUM 2. Kurulum

2.7.3 Modbus/Servis Portunun Kablolamasi

XMTI1000 akig transmiteri, PanaView™ Plus (PC yazilimi) veya ayri bir kontrol sistemine baglanti icin bir Modbus
iletisim baglanti noktasina sahiptir. Bu baglanti noktasi bir RS485 arayuzadur.

ONEMLI: RS485 baglantisi igin maksimum kablo uzunlugu 4000 ft'tir (1200 m).
Bu RS485 seri baglanti noktasina kablo baglamak igin Sekil 12 sayfa 13'e bakin ve agagidaki adimlari uygulayin:

1. Uniteden ana gucu kesin ve arka kapagi gikarin.

2. Elektronik muhafazasinin yan tarafindaki segilen kablo kanali deligine gerekli kablo rakorunu takin.

3. Kablonun bir ucunu kablo kanali deliginden gegirin ve terminal bloguna baglayin.

4. Unitenin kablolama iglemini tamamlandiktan sonra muhafaza Gzerindeki kablo kapagini yeniden monte edin ve
ayar vidasini sikin.

Not:  Kullanimdan énce seri baglanti noktasi programlanmailidir.

UYARI! Tum kapaklarin o-halkal contalar ile monte edildiginden ve ayar vidalarinin tehlikeli bir
ortamda gi¢ uygulamadan énce sikildigindan emin olun.

2.7.4 HART veya Foundation Fieldbus baglantisinin kablolamasi (varsa)

XMTI1000 akig transmiterleri, Sekil 12 sayfa 13de belirtildigi Uzere, 1 numarali terminal blogunda (TB1) ek bir 4-20
mMA/HART cikigi veya Foundation Fieldbus ¢ikigi secenegdine sahiptir. HART sisteminde aktif bir sinyal kullanilirken, FF
pasif bir sinyale karsilik gelir. Bu ¢ikisa baglantilar standart bukumiu ¢ift kablo ile yapilabilir, ancak bu devrenin akim
doéngusu empedansi 600 ohm'u agmamalidir.

HART veya Foundation Fieldbus ¢ikiglarini kablolamak igin asagidaki adimlari uygulayin:

1. Anagucun unite ile baglantisini kesin ve kablo kapagini gikarin.,
2. Elektronik muhafazasinin yan tarafindaki segilen kablo kanali deligine gerekli kablo rakorunu takin.

3. Terminal blogunun yerini 6grenmek igin Sekil 12 sayfa 13'e bakin ve HART veya Foundation Fieldbus ¢ikisini
gosterildigi gibi baglayin. Kablo rakorunu sikica sabitleyin.

ine! CE isareti gerekliliklerini kargilamak igin, tim kablolar “CE
Isareti Uygunlugu” sayfa 5'da agiklanan sekilde kurulmalidir.

4. Unitenin kablolama iglemini tamamlandiktan sonra muhafaza Gzerindeki kablo kapagini yeniden monte edin ve
ayar vidasini sikin.
2.7.5 Analog G/C Terminal Blogunun Kablolamasi (varsa)

XMTI000 akig transmiterleri, Sekil 12 sayfa 13'de belirtildigi Uzere, 2 numaral terminal blogunda (TB2) ek analog
cikiglar, analog girigler ve RTD girigleri segenegine sahiptir. Bu ¢ikisa baglantilar standart bukumlu gift kablo ile
yapilabilir.

HART veya Foundation Fieldbus ¢ikiglarini kablolamak igin asagidaki adimlari uygulayin:
1.  Ana gucin Unite ile baglantisini kesin ve kablo kapagini ¢ikarin.

2. Elektronik muhafazasinin yan tarafindaki segilen kablo kanali deligine gerekli kablo rakorunu takin.

3. Terminal blogunun yerini 8grenmek igin Sekil 12 sayfa 13'e bakin ve ek Girig/Cikig ¢ikigini agsagidaki tabloda
gosterildigi sekilde baglayin.

4. Kablo rakorunu sikica sabitleyin.

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu 15
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Tablo 2: Ek Girig/Cikig Terminal Blogunun Kablolamasi
Pimler (Terminal Blogu #2)

Opsiyon
Kodu Aciklama 5 6 7 8

-1 iki analog ¢ikis, iki AO1 AOT1 AO 2 AO 2 CH124 Al AITRTN | ARTN | CH224 Al2 AI2 RTN AI2 RTN
analog girig Yluksek | DusUk | Yuksek | DusUk | V Cikis | YUksek V Cikis | YUksek

-2 iki analog gikis, bir AOT1 AOT1 AO 2 AO 2 CH1 24 Al AIIRTN | AIIRTN NC RTD2 S+ | RTD2 S- | RTD2 RTN
analog girig, bir Yuksek | DusUk | Yuksek | Dusdk | V Cikis | YUksek
adet RTD-PTIO0
3telli

-3 iki analog gikig, iki AO1 AO1 AO 2 AO 2 NC RTD1 S+ | RTD1S- RTDI1 NC RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
adet RTD-PTIO0 Yuksek | DusUk | YUksek | Duglk RTN
3telli

-4 iki analog gikis, bir AO1 AOT1 AO 2 AO 2 CHI1 24 Al AITRTN | AITRTN | RTD2C | RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
analog girig, bir Yluksek | DusUk | YUksek | Dusdk | V Cikis | YUksek
adet RTD-PTIO0
4 telli

-5 iki analog gikig, iki AO1 AO1 AO 2 AO 2 RTD1C | RTD1 S+ | RTD1S- RTDI1 RTD2 C | RTD2 S+ | RTD2 S- | RTD2 RTN
adet RTD-PTIO0 Yuksek | Dusuk | Yuksek | Duglk RTN
4 telli

-6 iki analog gikis, bir AO1 AOT1 AO 2 AO 2 CH1 24 Al AITRTN | AIIRTN NC RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
analog girig, bir Yluksek | DusUk | YUksek | DUsuk | V Cikis | YUksek
adet RTD-PTI000
3telli

-7 iki analog gikig, iki AO1 AO1 AO 2 AO 2 NC RTD1 S+ | RTD1S- RTDI1 NC RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
adet RTD-PTI000 Yuksek | Dusuk | YUksek | Dusuk RTN
3telli

-8 iki analog gikis, bir AO1 AO1 AO 2 AO 2 CH1 24 Al AITRTN | AIIRTN | RTD2C | RTD2 S+ | RTD2S- | RTD2RTN
analog girig, bir Yliksek | DusUk | YUksek | Dusuk | V Cikis | YUksek
adet RTD-PTI000
4 telli

-9 iki analog gikig, iki AO1 AO1 AO 2 AO 2 RTD1C | RTDI S+ | RTD1S- RTDI1 RTD2 C | RTD2 S+ | RTD2 S- | RTD2 RTN
adet RTD-PTI000 Yuksek | Dusuk | YUksek | Dusuk RTN
4 telli

-10 iki adet SiL sertifikali | SILI SILI
analog ¢ikig Yliksek | Dusguk

/ ! CE isareti gerekliliklerini kargilamak igin, tum kablolar “CE
Isareti Uygunlugu” sayfa 5'da agiklanan sekilde kurulmalidir.

5. Unitenin kablolama iglemini tamamlandiktan sonra muhafaza Uzerindeki kablo kapagini yeniden monte edin ve
ayar vidasini sikin.
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2.7.5.1  Pasif/aktif girigler igin kablolama talimatlari

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 T 12

OO0 OO0 OO0 OO0 OO0 OO
+ |E
ol 8 |=
o Ee

Sekil 13: 3 telli RTD

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 N 12
OO0 OO0 OO0 OO0 OO0 OO

I

o al E

of g B =

z el El

o = 0O ©x a

S| ' x B ==

Owglm o
DEI—D
=l x| x| =
(a4 [2 4

]

Sekil 14: 4 telli RTD

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 N 12
OO0 OO OO OO OO OO

+24 V DC
+24 V DC

Sekil 15: Dahili gug kaynagdina sahip analog girig
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12

OO0 OO OO OO0 OO OO

giris — RTN

giris +

+24vDC
PS

giris — RTN

verici

giris +

—| +24vDC
= PS

verici

Sekil 16: Harici gu¢ kaynagina sahip analog girig

=
1+ |+O
= = O +
33 22 28 8
< < ol T < <
OO0 OO OO0 O
Genel Girig
Sayacl

Sekil 17: Frekans/Toplayici gikisi
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=
1 + 1 + O
= = O +
33 22 858 5
< < ol S < <
OO OO OO0 O
Ortak Giris
Musteri Role
Fonksiyonu

Sekil 18: Alarm rélesi ¢ikisinin kablolamasi

=
|+|+O
[ = o I +
33 22 818 B
< <« EE 9 9 <
OO0 OO OO O
a1+
=z
o

sekil 19: RS-485
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2.7.6 CHI ve CH2 Serbest Uglu Kablolarinin Baglanmasi

Kanal 1 ve Kanal 2 serbest uglu kablo terminal bloklarinin yerlerini 8grenmek igin Sekil 12 sayfa 13 ve BéIim 2.7.],
“Analog Cikiglarin Kablolamasi™”e bakiniz.

CH 1 serbest uglu kablosunu terminal blogu 5'e baglamak igin Sekil 20‘e bakin ve asagidaki adimlari uygulayin:

1.
2,
3.

Uniteden ana guicu kesin ve arka kapagi ¢ikarin.
Elektronik muhafazasinin yan tarafindaki segilen kablo kanali deligine gerekli kablo rakorunu takin.

CH 1 asagdi akis yénlu RG62 kablosunun kirmizi ucunu DN terminalinin kablo kanali deliginden gegirin ve terminal
bloguna baglayin.

CH 1 asagdi akis yénlu RG62 kablosunun siyah telinin bir ucunu, DN terminalinin altindaki RTN terminalinin kablo
kanal deliginden gegirin ve terminal bloguna baglayin.

CH 1 yukari akis yénli RG62 kablosunun kirmizi ucunu UP terminalinin kablo kanali deliginden gegirin ve terminal
bloguna baglayin.

CH 1 yukari akis yénli RG62 kablosunun siyah telinin bir ucunu, UP terminalinin Gzerindeki RTN terminalinin kablo
kanali deliginden gegirin ve terminal bloguna baglayin.

Unitenin kablolama iglemini tamamlandiktan sonra muhafaza Gzerindeki kablo kapagdini yeniden monte edin ve
ayar vidasini sikin.

CH 2 serbest uglu kablosunu terminal blogu 6'ya baglamak igin yukaridaki adimlari tekrarlayin.

Sekil 20: CH1 ve CH2 Serbest Uglu Kablo Kablolamasi

2.7.7 Gug Hattini Kablolama

XMTI000, 100-240 VAC veya 12-28 VDC gug girigleriyle caligacak sekilde siparig edilebilir. Muhafazanin yan tarafindaki
etikette, 6lcim cihazinin gerekli hat gerilimi ve gt¢ degeri belirtilmigtir. Olgim cihazini yalnizca belirtilen hat
gerilimine bagladiginizdan emin olun.

20

ine! Avrupa Birligi Dusuk Gerilim Direktifi'ne uygunluk igin, bu
Unitenin bir anahtar veya devre kesici gibi harici bir gli¢ kesme cihazina ihtiyaci vardir. Kesme
cihazi, bu amagla isaretlenmis, agikga gérulebilir, dogrudan erisilebilir olmali ve Uniteden en fazla
1,8 m (6 ft) uzaklikta bulunmalidir.

DIKKAT! DC versiyonu, Sinif 2, SELV veya esdeger bir gug¢ kaynagiyla ¢alistirilmak tzere
tasarlanmigtir.
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Terminal bloklarinin yerlerini belirlemek ve hat beslemesini agagidaki sekilde baglamak igin Sekil 12 sayfa 13'e bakiniz:

. Hatti ve nétr AC elektrik kablolarini (veya pozitif ve negatif DC elektrik kablolarini), toprak kablosundan ¢ok daha
kisa olacak gekilde 0,5 ing (1cm) olacak sekilde keserek gu¢ hatti baglarini hazirlayin. Bu iglem, gug kablosu,
dlgerden zorla ¢ikarilirsa toprak kablosunun en son ¢ikmasini saglar.

2. Kablo kanali deligine uygun bir kablo rakoru takin. Mimkunse, AC gug hattindan devreye gelebilecek paraziti en
aza indirmek i¢in bu amagla diger kablo kanall deliklerini kullanmaktan kaginin.

Avrupal Misterilerimizin Dikkatine! CE isareti gerekliliklerini kargilamak igin, tim kablolar “CE
Isareti Uygunlugu” sayfa 5'da agiklanan sekilde kurulmalidir.

3. Kabloyu kablo kanall deliginden gegirin ve Sekil 12 sayfa 13 adresinde gdsterilen pin numarasi atamalarini
kullanarak hat besleme kablolarini gug terminaline baglayin.

ONEMLI: Topraklama kablosu sistem kasasina baglanmalidir.

4. GUg hattini, kablo kelepgesiyle biraz daha gevsek birakarak sabitleyin.

5. Unitenin kablolama iglemini tamamlandiktan sonra muhafaza Gzerindeki kablo kapagini yeniden monte edin ve
ayar vidasini sikin.

UYARI! Tum kapaklarin o-halkal contalar ile monte edildiginden ve ayar vidalarinin tehlikeli bir
ortamda gui¢ uygulamadan énce sikildigindan emin olun.

DIKKAT! Dénusturiculer, glictn élgere veriimesinden énce uygun bir sekilde kurulmaldir.
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[bu sayfa igin hazirlanmig bir icerik bulunmamaktadir]
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Bolum 3. Programliama
3.1 Giris

Bu bélumde, PanaFlow™ XMTI0O00 akis transmiterinin gesitli 6zelliklerinin programlanmasina iligkin talimatlar yer
almaktadir. Bu bélimde, mevcut tim segenekler siralanacaktir. Kullanicl, ihtiyaglarina gére User Preferences
(kullanici Tercihleri) ve Inputs/Outputs (Girig/Cikig) ayarlarini, akig élgumleri igin Programming (Programlama) yi ve
Calibration (Kalibrasyon)'u degistirebilir.

3.1.1  Guvenli Kullanim Onerisi

ONEMLI: Guvenlik parametrelerini yalnizca yetkili ve egditimli personel degistirebilir ve onaylayabilir. Bu
parametrelerle ilgili ayrintilar igin [Gtfen XMT1000 guvenlik kilavuzuna bakin. Tam kullanicilar tdm menulere
erisemez. Bazi menduler, yalnizca uygun sifreye sahip kullanicilarla sinirhdir.

DIKKAT! XMTI000 Akis Olger, bilgisayara yalnizca kablolu baglanti yoluyla baglanmaldir. Dahili
aglar veya internet Gzerinden baglanti kurulmasi tavsiye edilmez.

ONEMLI: Bu Urunle ilgili siber guvenlik 6nlemlerine uymak tamamen son kullanicinin
sorumlulugundadir. Yetkili kullanici, tug takimi, PanaView™ Plus yazihmi, HART veya Modbus
aracih@iyla cihazdaki program parametrelerine erismek igin gerekli olan kullanici dizeyindeki
sifreleri korumali ve guvenli bir sekilde saklamalidir. Kullanici, cihaz disinda tutulan ve dijital
iletisim yoluyla yuklenen program site dosyalarini gavenli bir sekilde saklamaldir. Kullanici,
cihaza dogrudan kablolu bir baglanti yoluyla baglanmalidir. Internet baglantisi kullaniimasi
tavsiye edilmez.

ONEMLI: Bagl bilgisayarin her zaman guncel bir antiviris programi ile taranmasi gerekmektedir.

Kullanicilarin, Panametrics'ten gelen yazilm guncellemelerini ve duyurulari dtzenli olarak kontrol etmeleri tavsiye
edilir.
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3.1.2  HMI Ozellikleri

r=l1Panametrics

PanaFlow™

Sekil 21: XMT1000 HMI

Manyetik tus takimindaki alti tug, XMT1000' programlamak igin kullanilir:

Anahtar .
Sembolii Anahtar Adi Fonksiyonlar
X Escape Tusu Sayisal bir girig degisikligini iptal etmek icin mendden ¢ikin veya
Geri tusuna basin
Enter Tusu Sayisal bir girisi kabul etmek veya bir menul segenegini segmek
| Sol Ok Tusu Menu segenekleri arasinda gezinmek, sayfalar arasinda gegis
yapmak veya imleg konumunu ayarlamak igin
> Sag Ok Tusu MenuU secenekleri arasinda gezinmek, sayfalar arasinda gegis
yapmak veya imle¢ konumunu ayarlamak igin
A Yukart Ok Tugu MenuU segenekleri veya sayfalar arasinda gezinmek ya da sayisal
girigleri artirmak/azaltmak igin
v Asagi Ok Tusu Menu segenekleri veya sayfalar arasinda gezinmek ya da sayisal
girigleri artirmak/azaltmak igin

3.1.3 Goésterge Isiklari

- Ekranin sag st kégesindeki mavi 1gik, cihaz galigir durumdayken normalde yanan Power Indicator (Gug
Gostergesi)dir.

+ Ekranin sol Ust késesindeki kirmizi ik, Error Indicator (Hata Géstergesi)dir. Cihazda bir hata tespit edildiginde
Error Indicator (Hata Géstergesi) 1s1g1 yanip séner. Measurement View (Olgim Gérinimua)'nan sol alt
kdsesinde kisa bir hata mesaji géruntudlenir. Cihaz hatasiz ¢alisiyorsa kirmizi isik séner.
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3.2 Sifreler
ONEMLI: Tam kullanicilar tim menUlere erigemez. Bazi mendler, yalnizca uygun sifreye sahip kullanicilarla sinirlidir.
XMT1000 akig vericisinin varsayilan sifreleri sunlardir:

- Tug Takimi Kilidi Sifresi, varsayilan (sabit) = 102719 [bu sifre degistirilemez]
- Operatér Sifresi, varsayilan (degistirilebilir) = 111111

- Yazilim Guncelleme Sifresi, sistem seri numarasina ézel olarak sistem tarafindan olugturulmustur [bu sifre
degistirilemez].

ONEMLI: Panametrics, 6lgim cihazinin devreye alinmasindan sonra tam varsayilan (degistirilebilir) sifrelerin
degistiriimesini 6nerir.
3.21 Tus Takimi Kilidini Agma

Cihaz agildiktan sonra, Measurement View (Olgim Géranimu)'nde (Sekil 22'a bakiniz) ekranin sag st kdsesinde bir
kilit simgesi gérunuyorsa, cihazi tug takimi kilit modundan ¢ikarmak igin asagidaki adimlari uygulayin.

« ESC-ENT-ESC tuglarina basin [x v x], ardindan ya “Operatér” sifresini ya da “Tug Takimi Kilidi” gifresini girin.
Ekranin sa§ Ust kdgesindeki kilit simgesi, 6lgim cihazi tug takiminin kilidinin agildigini gésteren agik bir kilit
simgesi olarak gérunecexktir.

3.3 Olgum G6runumu Sayfalari

3.3.1  Olgum Gérunimu
Cihaz acgildiginda, XMT1000 élgum cihazi asadidaki ekranlari gosterir:

« Panametrics Logo ekrani

+ Olgum Cihazi Baglatma ekranlari

« Calistirma sirasinda yapilan otomaitik testler ve sonuglari

+ Son olarak, Measurement View (Olgim Géranumu) (Bkz. Sekil 22)

Bu ekran (Bkz. Sekil 22), bu bélum boyunca “Measurement View (Olgiim Gérinumu)” olarak anilacaktir. Kullanict, bu
goérunumde géruntulenecek dlgUmu segenekler listesinden segebilir. Olgim cihazinda herhangi bir hata yoksa,
ekranin sol alt kégesindeki Hata géstergesi bos kalir.

——— Goriuntllenecek 6lgim

Velocity —————nr E - Kilitle/Kilidi Ag simgesi

0,000_ —> Segilen 6lgimiin degeri

m/s — Goriintiilenen degerin birimi
E22: SingleChAccuracy — Hata Numarasi ve Kisa Hata Agiklamasi

sekil 22: Olgim Géranumu
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3.3.11 Goruntu Formatini Degistirme
Gorunta Formatini degistirmek icin asagidaki adimlari uygulayin ve Sekil 23'e bakin.

1. Measurement View iOIgUm Gérunumu) ekranindaki kilit simgesi vurgulanana kadar [» ] tugsuna basin ve
ardindan ENTER [Gir] tusuna basin.

2. Main Menu (Ana MenU)'den Display Format [Gériantl Formati]'ni secin, ardindan ENTER [Gir] tusuna basin.

3. inhtiyaglariniza uygun olarak One Variable [Tek Degisken], Two Variable [iki Degisken] veya Totalizer [Toplayici]
formatini segin.

Velocity

0.000

m/s

Main Menu
Program
Errors/Warnings
Flow Info

Display Format

bl One Variable

Two Variable
Totalizer

Velocity

v

Display Format
One Variable

[} Two Variable

Totalizer

0.000

m/s

Velocity
0.000

v

A

Display Format
One Variable
Two Variable

P Totalizer |

Ch1 Velocity

0.000

m/s

m/s

4 | Rev Vol Total

Fwd Vol Total no E
0.000 mA3

0.000 m?3

26

Sekil 23: Ekran Bigimini Degistirme

PanaFlow™ XMT1000 Kullanici Kilavuzu



B&IUm 3. Programlama

3.3.1.2  Goruntulenecek Kompozit Olgimui Segme

Measurement View (Olgim Géranimu)'nde géruntilenecek bir kompozit slgimu segmek igin asagidaki adimlari
uygulayin ve Sekil 24'e bakin.

1. Olgum cihazinin Olgim Gérunimu ekranindaki Olgim adi vurgulanana kadar [ »] tusuna basin ve ardindan
ENTER [Gir] tusuna basin.

2. Display Measurement (Olgimu Géruntule) bélimunde Composite [Kompozit] segenedini segin, ardindan ENTER
[Gir] tusuna basin.

3. Ardindan, Measurement View (Olgim Gérinimu)'nde gérmek istediginiz 8lgimu secin ve ENTER [Gir] tusuna
basin.

m_‘—s s Display Measurement Composite
I i Composite | - eiocity | -
0_000 Channel 1 Volumetric (Act)

m/s X Channel 2 ¢ Volumetric (Std)
Channel 3 V/veya X Mass v

(ya da) v A

Velocity G Composite Inv Vol Measure

0.000 m/s Raw Velocity A —‘/p AFwd Vol Inventory

I Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Batch Vol Total j——— | Net Vol Inventory

0.000 m/s Inventory Vol Total \ 4 v/veya X|  inventory Time
v A

Composite

Batch Mass Total A
Inventory MassTotal
Soundspeed

v
v A

Composite

K-Factor o
Reynolds K-Factor
Reynolds #

On Board Temperature i 4
h 4 A

Composite Inputs

Reynolds # A _‘/_, U Fluid Temperature

On Board Temperature Pressure

Diagnostics w |V e X
h 4 A

Composite Diagnostic

Reynolds # )y AN L4 Cycle Time
On Board Temperature
Inputs

| e

Sekil 24: Géruntulenecek Birlesik Olgimu Segme
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3.31.3  Goruntulenecek Kanal Olgimunin Segilmesi

Measurement View (Olgim Géranimu)nde géruntilenecek bir Kanal lgimana segmek igin agagidaki adimlari

uygulayin ve Sekil 25'ne bakin.

1. Olgum cihazinin Measurement View (Olgim Gérinimua) ekranindaki Olgim adi vurgulanana kadar [ » ] tuguna
basin, ardindan ENTER [Gir] tusuna basin.

2. Measurement View (Olgim Goranimu) bélimuande Channel x [Kanal x]'i segin, ardindan ENTER [Gir] tuguna

basin.
3. Ardindan, Measurement View (Olgim Géranimu)'nde gérmek istediginiz 8lgimu segin ve ENTER [Gir] tuguna
basin.
m—| =) 7 Display Measurement Channel 1
Composi S iy | ES
0-000 kd Volumetric (Act)
m/s X Channel 2 Volumetric (Std)
Channel 3 Ve X Mass Flow v
(ya ca) v e
Velocity E Channel 1 v Ch1/Inv Vol Measure
Raw Velocity oA Ld Fwd Vol Inventory
0.000 m/s Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Batch Vol Total v Net Vol Inventory
0.000 m/s A 4 v X Inventory Time
v A
Channel 1 Ch 1/Diagnostics
Batch Mass Total a~ Wedge Soundspeed A
Inventory MassTotal Wall Time
Soundspeed Lining Time
v Angle in Fluid A 4
A 4 oA b4 A
Channel 1 Ch 1/Diagnostics
Gain al Y IENTATE A
Std Deviation Gain Transit Time Dn
K-Factor Delta-T
veya
w |V "X | sigouality up v
h A
Ch 1/Diagnostics
Sig Quality Dn A
Amplitude Up
Amplitude Dn
v
hd A
Ch 1/Diagnostics
SNR Dn V'S
Gain Up
Gain Dn
-
v A
Ch 1/Diagnostics
ATw Amplitude Up “
ATw Amplitude Dn
ATw SNR Up
[ATw SNR Dn v
hd A
Ch 1/Diagnostics
ATw Gain Up V'S
ATw Gain Dn
Wedge Soundspeed
-

Sekil 25: Goéruntilenecek Kanal Olgimuntn Segilmesi
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3.3.1.4 Toplayict G6rinimu

Measurement View (Olgim Géranimu)'ndeki Toplayici géranimd, toplanan slgumleri gdsterir ve toplamlari
baslatma, durdurma ve sifirlama olanagi sunar. Gérantd formatini Toplayic olarak ayarlamak igin Sekil 23'e bakin.
Measurement View (Olgim Géranimu)nde géruntilemek istediginiz uygun Toplayici dlgimlerini segmek igin
asagidaki adimlari uygulayin. Sekil 26'e bakin.

1. Olgum cihazinin Measurement View (Olgim Gérinimua) ekranindaki 6lgim adi vurgulanana kadar tus
takimindaki [ »] tusuna basin ve ardindan ENTER [Gir] tusuna basin.

2. Display/Totalizer (Ekran/Toplayici) menisinde Composite [Kompozit] veya Channel x [Kanal x] segenegini
secin, ardindan ENTER [Gir] tusuna basin.

3. Ardindan, Measurement View (Olgim Géranimu)'nde gérmek istediginiz toplamlayici dlgimuani segin ve ENTER
[Gir] tusuna basin.

4. Toplayiciy sirayla durdurmak veya baglatmak igin, tug takimindaki [ » ] dugmesine, [ 11 veya »] segenegi
vurgulanana kadar basin.

5. Toplanan dlgumleri sifirlamak/silmek icin, [U] segenegdi vurgulanana kadar tug takimindaki [ » ] dugmesine
basin.

Fwd Vol Total

0.000
Rev Vol Total
0.000

O @]

Totalizer

m*3

m?3

y i Composite]

Channel 1
Channel 2
Channel 3

v

1\/ veya x

(ya da)

Fwd Vol Total
0.000

Rev Vol Total

0.000

o @

m”3

m*3

v

Totalizer
Composite

o
Channel 2
Channel 3

v

Totalizer/Composite
¥ Fwd Vol Batch
Rev Vol Batch

Net Vol Batch
Batch Time

h 4

Totalizer/Composite
Batch Totals Time
Fwd Mass Totals
Rev Mass Totals

Net Mass Totals

h 4

Totalizer/Composite
Net Mass Batch
Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch

Net Std Vol Batch

Totalizer/Channel 1

4 & Fwd Vol Batch

A\/ veya ¥

Rev Vol Batch
Net Vol Batch
Batch Time

h 4

Totalizer/Channel 1
Batch Time
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch

Net Mass Batch

v

h 4

A

Totalizer/Channel 1
Net Mass Batch
Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch

Net Std Vol Batch

A

v

Sekil 26: Ekranda Gésterilecek Toplayici Olgtimlerinin Segilmesi

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu

29



B&IUm 3. Programlama

3.3.2 Girig ve Ana Sayfalar

Olgum cihazina girig yapmak igin agagidaki adimlari uygulayin:

1.  Measurement View (Olgim Géranimu) ekranindaki kilit simgesi vurgulanana kadar [»] tuguna basin, ardindan
ENTER [Gir] tusuna basin.

2. Main Menu (Ana Menu) de asadi kaydirin ve Program [Program] segenegini secin, ardindan ENTER [Gir] tusuna
basin.

3. Kaydirin ve istediginiz erigim duzeyini Operator [Operatér] segin, ardindan ENTER [Gir] tuguna basin.
4. "Operatér erigim duzeyi" sifresini girin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

5. Girig iglemlerini tamamladiktan sonra, Sekil 27'de gésterildigi gibi ana sayfalari géreceksiniz. Bir sayfadan
digerine gegmek igin [«4] veya [ »] tuslarina basin; bir sayfa igindeki segenekler arasinda gezinmek igin ise [A] ve
[v] tuglarina basin.

Not:  Yukari ve asagi gezinmeyi kolaylastirmak icin kaydirma dénguseldir; yani, ilk se¢enek vurgulanmisken [A]

tusuna basarsaniz, sayfanin son secenegdine yénlendirilirsiniz. Benzer sekilde, son se¢genek vurgulanmigken
[v] tusuna basarsaniz, sayfanin ilk segenedine ydnlendirilirsiniz.

Giris Adimlari
Velocity E Main Menu Program
s Display Format - v °
0.000 1 admin
m/s Errors/Warnings _— Factory
Flow Info
W y N
Main Menu
Errors/Warnings -
Flow Info 7
Keypod Lockout
Software Upgrade| -
Enter Operator Password WARNING!
T 111111 7 After Entering the correct
[ x1 ESC [ v ] ENTER [¢ Password, the system will go
i to config mode. Confirm it,
[«»] MOVE [y ] MODF Press Enter!
System > } 4 'nput/Output [ 3 } 4 Programming » 4 Calibration »
Communication Port SRS 4 a
Meter Settings Analog Output (Std) Channel 1 Calibration Mode
View Error Log 4 Digital Output (Std) 4 Channel 2 Calibration Type
Reset Error Log Option Comm (Slot 1) A 4 Channel 3 < Reset K-Table A 4
4 Input/Output > 4 Calibration >
[Analog Output (Std) PN Reset K-Table P
Digital Output (Std) K-Table Selection
Option Comm (Slot 1) No. of Points
Option I/0 (Slot 2) - [K-Table | -
{ Operator erisimi veya daha st diizey

Sekil 27: Girig Adimlari ve Ana Sayfalar
ONEMLI: Tug takimina 5 dakika boyunca herhangi bir tuga basilimazsa, XMT1000 Programdan ¢ikar ve dlgumleri

gbstermeye geri déner. Degisiklikler ancak kullanici tarafindan onaylandiktan sonra kaydedilebildiginden,
élcum cihazi onaylanmamig yapilandirma degisikliklerini siler.
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3.4 Ana Program - Sistem Ayarlari

3.4.1

Birimlerin Segilmesi

B&IUm 3. Programlama

Kullanicy, tercih ettigi dl¢u birimlerini segebilir. “Girig ve Ana Sayfalar” bélumundeki adimlari izleyerek System (Sistem)
ayarlari sayfasina gidin. Ardindan Unit Settings [Birim Ayarlari] segenegini segin ve ENTER [Gir] tuguna basin; simdi

asagidaki Sekil 28'de listelenen 6l¢u tarleri karginiza ¢ikacak ve bunlardan tercih ettiginiz birimleri segebileceksiniz.

System } 7 Meter Units o English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
Meter Units | (- | | velocity al <t a
Meter Settings Metri _ Cubicft/min
Z ¢ etric — :
ViewError Log X X Volumetric (Std) ¢ Cubicft/hr
Reset Error Log Mass A 4 v/ veya X Cubicft/day A 4
English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
Vol Totalizer VN U.S Gallons/sec o
Mass Totalizer U.S Gallons/min
Dimensions U.S Gallons/hr
angle | hd U Gallons/doy |G
v Ao Vv A
English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
Operator erisimi veya daha st diizey Angle o USKilo Gallons/min M
Density U.S Kilo Gallons/hr
Pressure U.S Kilo Gallons/day
v v

3.4.1.1

Sekil 28: Birimlerin Segilmesi

Desteklenen Birim Gruplari ve Birimler

Tablo 3, XMT1000'de desteklenen birim gruplarini ve ilgili birimleri belirtir.

Birim Grubu

Tablo 3: Birim gruplari ve desteklenen birimler

Desteklenen Metrik Birimler

Desteklenen ingilizce Uniteleri

Hiz Uniteleri

m/sn

ft/sn

VolUmetrik Birimler

m?[s, m?/dk, m?/saat, m3/gun, L/s,
L/dk, L/saat, ML/gun

ft2/s, ft2/dk, ft2/saat, ft2/gun, gal/s, gal/dk,
gal/saat, gal/gun, varil[s, varil/dk, varil/saat,
varil/gun, bin galon/dk, bin galon/saat, bin
galon/gun, kbbl/dk, kbbl/saat, kbbl/gun,
ac-ft/dk, ac-ft/saat, ac-ft/gun, ac-in/s,
ac-in/dk, ac-in/saat, oc—in?

impgal/dk, impgal/saat, impgal/gun,
Mbbl/gun, Mimpgal/gun, Mgal/gin

gun, impgal/s,

Standart Hacim Birimleri

SL/s, SL/dk, SL/saat, SL/gun, Sm?/s,
sm?/dk, Sm?*/saat, Sm3/gun

SCFH, SCFM, SBBLD, SBBLH, SBBLM, SBBLS,
SCFD, SCFS

Kutle Birimleri

kg/s, kg/min, kg/h, kg/d, Ton/s,
Ton/min, Ton/h, Ton/d

|b/S, Ib/min, |b/h, Ib/d, klb/S, ka/min, klb/h,
kib/d, STon/s, STon/min, STon/h, STon/d

Hacimsel Toplamlar

mé3, L, Sm3, SL, ML, Mm?

ft2, Mft?, gal, Mgal, bbl, Mbbl, ac-ft, ac-in,

Birimleri impgal, sft?
Toplam Kutle Birimleri kg, MT Lb, STon
Boyut Birimleri mm icinde

Yogunluk Birimleri

kg/m?, g/cm?, ton/m?, kg/L, g/mL,
kg/dm?

oz[in?, Ib/in?, Ib/ft?, Ib/gal

Basing Birimleri

k9/m?2, Pa, MPa, kPa, bar, mbar, Torr,
atm

Psi-g, Psi-a

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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Tablo 3: Birim gruplari ve desteklenen birimler

Birim Grubu Desteklenen Metrik Birimler Desteklenen ingilizce Uniteleri
Aci Birimleri Derece, Radyan Derece, Radyan
Sicaklik Birimleri °C, K, °F, °R °C, K, °F, °R
Viskozite Birimleri cst, ™ /s ft2/s

3.4.2 Olgum Cihazi Ayarlari

Dili, ekran ayarlarini, Sistem Tarihi'ni, Olgim Cihazi Etiketi'ni, Etiket'i degistirmek, sifreyi degistirmek veya Olgim Cihazi
Hakkinda bilgilerini gérantllemek igin, “Girig ve Ana Sayfalar” bélumuandeki adimlari izleyerek Sistem ayarlar
sayfasina gidin. Ardindan Meter Settings [Olgim Cihazi Ayarlari] secenegini segin ve ENTER [Gir] tugsuna basin.
Asagidaki Sekil 29'de mevcut segenekler gbsterilmektedir.

System 13 Meter Settings Display Display/Backlight Backlight/Timeout Timeout
Meter Units v Iisplay | A v JBacklight] v Alwuis on ¥ [Timeout] v Unit s
-S Language Contrast . 10 s 10
View Error Log X System Date X% X X VieyaX [x] UNDO [ v'] SAVE
Reset Error Log Meter Tag Y [«»] MOVE [y ] ALTER
hd A
Meter Settings 7 Change password 7 Password/Operator Enter new Operator passworf
Meter Ta A Joperator " No v
Label ! . - 111111
X X ] [x 1 UNDO ('] SAVE
Vveya X
About Meter v [«»] MOVE [ 1ALTER
hd A
; About Meter Sensor S/N Ch#1 Up Ch#1Up
Meter Settings W P s a v - 7
Meter Tag & H Gl 2147483647
Label ensor Ch#1Dn 2147483647
s Product T [x] UNDO [ v'] SAVE
Change Password X roductType X Ch#2 Up X veya X
% Transmitter Version v Ch#2 Dn v [«»] MOVE I : ] ALTER
h 4 A
About Meter
Transmitter Version A
Operator erisimi veya daha Ust diizey MPU Version
FF Version (Slot1)
v

Sekil 29: Olgiim Cihazi Ayarlari

3.5 Ana Program - Girigler ve Cikiglar

3.5.1 Modbus Baglanti Noktasi Ayarlari

XMTI1000 8lgum cihaz, fiziksel katman araytzi olarak 3 telli RS-485 kullanilarak MODBUS/RTU protokoll Uzerinden
dijital iletisimi destekler. Baud hizi, segilebilir parite ve durdurma biti sayisi ile birlikte saniyede 2400 ila 115.200 bit
(bps) arasinda ayarlanabilir (Varsayilan = 115200, Cift, 1 Durdurma Biti). "Giris ve Ana Sayfalar” bélumindeki adimlari
izleyerek Input/Output (Girig/Cikig) ayarlari sayfasina gidin. Ardindan Communication Port [iletisim Baglanti Noktasi]
secenegini segin ve ENTER fGir] tusuna basin. Asagidaki Sekil 30°'de mevcut segenekler gésterilmektedir.
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Baud Rate
j2400]
4800
9600
19200
4 'nput/Output 3 Communication Port Baud Rate
Y4 v 19200
A Baud Rate] 38400
Analog Output (Std) Parity 57600
s ¢ ¢ °
Dng{tal Output (Std) X AddrES_s S veyaX
Option Comm (Slot1) 7 Stop Bits
. AN,
Communication Port Parit
7 y
Baud Rat None
aud Rate bid
[ ] -
Address ¢
Stop Bits v veyaX
Communication Port o7 Address Address
Baud Rate | [EEESH v 1
Parity 1
X [ x] UNDO [ v'] SAVE
Stop Bits v/ veya)C [«»] MOVE [ : ] ALTER
Communication Port v Stop Bits
Operator erigimi Baud Rate (B
veya daha Ust F‘LP"@” b ‘
eyd aana L auzey Address
Biop bis] Wyl

Sekil 30: Modbus Baglanti Noktasi Ayari

3.5.2 Standart Analog Cikig
XMTI000, standart yapilandirmada bir adet Analog Output (Analog Gikig) a ve bir adet Digital Output (Dijital Gikig) a
sahiptir.

3.5.21 Analog Cikigin Ayarlanmasi

XMTI1000 élgum cihazi, standart yapilandirmada bir adet analog ¢ikisa sahiptir. Ek analog ¢ikislar igin Opsiyonel
Girig/Cikis kartlari satin alinabilir. "Girig ve Ana Sayfalar” bslimindeki adimlari izleyerek Input/Output (Girig/Cikis)
ayarlar sayfasina gidin.

1. Ardindan Analog Output (Std) [Analog Gikig (Std) ] secenegini segin ve ENTER [Gir] tuguna basin.

2. Anadlog Gikigl baglamak istemiyorsaniz, Analog Cikis segenegini KAPALI konumuna getirmelisiniz.

3. Analog Gikig baglayacaksaniz, 4-20mA segenedini segin. Asagdidaki " Sekil 31" (Gikis Segenekleri) bélimuinde
mevcut segenekler gosterilmektedir.

4. 4-20 mA gikigindan génderilecek 8lgimu segin, ardindan Base Value [Temel Deger] ve Full Value [Tam Deger]
segeneklerini belirleyin. Analog ¢ikis icin mevcut 6lcim segeneklerini gérmek i¢ Tablo 4 ‘e bakin.

5. Error Handling [Hata igsleme] segenegini segin. intiyaglariniza uygun bir segenek belirlemek igin 3.5.2.2 bdlumune
bakin.

Tablo 4: Analog Gikig igin Olgim Segenekleri

Olguim Kanal Analog Cikig icin Olgim Segenekleri
Composite (Kompozit) Hiz, Gergek Hacimsel Akig, Standart Hacimsel Akig, Kitle Akisi, Ortalama
Hacimsel Akig Hizi, Ses hizi, Reynolds Sayisi
Channel x (anql x) Hiz, Gergek Hacimsel Akig Hizi, Standart Hacimsel Akis Hizi, Kutle Akisl,
Ortalama Hacimsel Akig Hizi, Ses Hizi, Kazang Standart Sapmasi, Kazang ve
SNR
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3.5.2.2 Hata igsleme Segenegini Anlamak

Asagidaki Tablo 5 ‘de, her bir Hata isleme segenegine verilen tepki gésterilmektedir Cok kanalli bir 6lgim cihazinda,
Path Error Handling | Yol Hata _I§Ieme]] segenegdinin ACIK olarak ayarlanmasi (bkz. Sekil 45), Cikis tepkisini degistirir.
Path Error Handling [ Yol Hata Isleme] segenegdinin ACIK olarak ayarlandi§i durumlarda Analog Cikis tepkisi igin Tablo
6 'ya bakiniz.

Not: Tablo 6 Analog Gikig igin Olguim olarak "'Kompozit Gergek Hacimsel” segenedinin segildigini varsayar.

Tablo 5: Analog Gikig Hata isleme segenekleri

Opsiyon Cikis Tepkisi
Low Hata durumunda ¢ikis akimini 3,6 mA'ya yUkseltir
High Hata durumunda ¢ikis akimini 20 mA'ya yukseltir
Hold En son “gecerli” 6lgum degerini saklar
Other Kullanicinin, bir hata durumunda ¢ikig olarak verilecek 4 mA ile 20 mA
arasinda bir deder girmesini saglar

Tablo 6: Yol Hata isleme "A¢ik" olarak ayarlandiginda Analog Cikig Hata isleme

Beklenen

, Kompozit
Chl Hata Ch2 Hata Ch3 Hata Olgum Cihazinda = Hacimsel (Aktif)
Durumunda @ Durumunda @ Durumunda @ géruntulenen hata Davranig Analog Cikis Tepkisi
Hayir Hayir Hayir Hata yok Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
Hacimsel (Aktif) | Hacimsel Deger (Act) ile
orantili mA
Evet Hayir Hayir E22: Olguilen Kompozit Olguilen Kompozit
SinyalChDogrulugu | Hacimsel (Aktif) | Hacimsel Deger (Act) ile
orantill mA
Hayir Evet Hayir E22: Olgullen Kompozit Olguilen Kompozit
SinyalChDogrulugu | Hacimsel (Aktif) | Hacimsel Deger (Act) ile
orantill mA
Hayir Hayir Evet E22: Olgullen Kompozit Olguilen Kompozit
SinyalChDogrulugu | Hacimsel (Aktif) | Hacimsel Deger (Act) ile
oranti mA
Evet Evet Hayir E23: Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
GokluChDogrulugu | Hacimsel (Aktif) | Hacimsel Deger (Act) ile
orantii mA
Hayir Evet Evet E23: Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
GokluChDogrulugu | Hacimsel (Aktif) | Hacimsel Deger (Act) ile
orantii mA
Evet Hayir Evet E23: Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
GokluChDogrulugu | Hacimsel (Aktif) | Hacimsel Deger (Act) ile
orantill mA
Evet Evet Evet E23: Olgullen Kompozit [Hata isleme] ayarina
GokluChDogrulugu | Hacimsel (Aktif) gére belirlenen mA
degeri, son gegerli degeri
degeri koruyacaktir
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4 Input/Output » Analog Output (Std) 4-20mA Measurement Type MEUSUYE""E"”YPE/CDNP‘
o 4 Composid ="
——
Digital Output (Std) B 20 Base Value Channel 1 Souimetric (e
Option Comm (Slot 1) "1 Full value Channel 2 Volumetric (Std)
X v/veya X )
Option 1/0(Slot 2) v Calibrate Channel 3 v Mass Flow
v PN W V' N
Measurement Type/Comp
Mass Flow .
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
v
Measurement Type Measurement Type/Ch #1
Composite ™ v « (B «
[ichannel 1] Volumetric (Act)
Channel 2 veya Volumetric (Std)
Channel 3 ¥ Mass Flow
Measurement Type/Ch #1
Avg Vol Flow Rate A
Soundspeed
Gain
i oevaton o Jy
v s
Measurement Type/Ch #1
Gain
Std Deviation Gain
NR Up
SNROn | v
Operatdr erisimi veya daha Ust diizey
. -
4-20 mA Full Value Full Value
Base Value a i Vet v 1 o s
3.0000
Calibrate 3.0000 ft/s A
Error Handling v Vveya X L xcTINDD [: J3E
[«>]MOVE [y JALTER
4-20mA Calibrate Calibrate 4mA
Base Value 4 ._ v UNIT: mA
Full Value 4.000
[Calibrate} Calibrate 20mA [x JUNDO [ v ]SAVE
Error Handling v X Percentage of Scale ver X | r move (4 JALTER
4-20mA Error Handling Error Handling Value Value
Base Value a v Low & v UNIT: mA
Full Value High 4.00
Calibrate Hold 4.00 mA 1 [x JUNDO [ v ]SAVE
v X X veaX. *
. [«» ]MOVE [y JALTER

3.5.2.3

Sekil 31: Analog Gikisin Ayarlanmasi

Analog Cikig Kalibrasyonu

Analog Cikii kalibre etmek icin, “Girig ve Ana Sayfalar” bdlumundeki adimlari izleyerek Input/Output (Girig/Cikig)
ayarlari sayfasina gidin. Analog Cikisi kalibre etmek icin bir multimetre veya DCS/SCADA kullanabilirsiniz. Multimetre
mi yoksa DCS/SCADA mi kullanildigina bakilmaksizin, asagidaki adimlar aynidir. Daha iyi okunabilirlik saglamak
amaciyla, agagidaki adimlarda sadece multimetre belirtiimistir; multimetre veya DCS/SCADA ifadesi
tekrarlanmamistir.

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu

Multimetreyi (kullaniliyorsa) agin ve akim (mA) DC 8lgim moduna ayarlayin. Ana Analog Gikigin pozitif ucu
(Aout+) ile multimetrenin pozitif ucu arasina test kablosunu baglayin; negatif kablosunu ise negatif uca (Aout-)
baglayin.

Ardindan Olgum Cihazi MenUsinde Analog Output (std) [Analog Gikis (std)] segenegini segin ve ENTER [Gir]
tusuna basin. Daha sonra [4-20mA] secenegini segin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

Asagi kaydirin ve Calibrate [Kalibre Et] secenegini segin.

Calibrate 4mA [4mA Kalibre Et] segenegini secin ve multimetredeki degerin 4,00 mA + 0,01 mA olup olmadigini
kontrol edin. Multimetredeki deger 4,00 mA * 0,01 mA degilse, multimetreden okunan degeri Calibrate 20mA
(4mA Kalibre Et) alanina girin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Multimetreyi tekrar kontrol edin ve akimin 0,01 mA
araliginda 4,00 mA oldugunu dogrulayin.

Calibrate 20mA [4mA Kalibre Et] segenegini secin ve multimetredeki degerin 20,00 mA + 0,01 mA olup olmadigin
kontrol edin. Multimetrede okunan deger 20,00 mA + 0,01 mA degilse, multimetrede okunan degeri

Calibrate 20mA (20mA Kalibre Et) alanina girin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Multimetreyi tekrar kontrol edin ve
akimin £0,01 mA araliginda 20,00 mA oldugunu dogrulayin.
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7.

Percentage of Scale [Olgek Yizdesi] segenegini secin ve dlgedi %0,00 olarak ayarlayin ve ENTER [Gir] tusuna
basin; ardindan multimetredeki degerin £0,01 mA aralidinda 4,00 mA oldugunu dogrulayin. Ardindan élgegi
%50,00 olarak ayarlayin ve ENTER [Gir] tusuna basin; ardindan multimetredeki degerin £0,01 mA araliginda 12,00
mA oldugunu dogrulayin. Ardindan 8lgedi %100,00'a ayarlayin ve ENTER [Gir] tusuna basin, ardindan
multimetredeki okumanin £0,01 mA araliginda 20,00 mA oldugunu dogrulayin.

4., 5. ve 6. adimlar basariyla tamamlandiysa ve dogrulandiysa, analog ¢ikis bagariyla kalibre edilmigtir.

3.6.3 Standart Dijital Cikig

3.5.3.1 Darbe Cikiginin Ayarlanmasi

Bir Darbe Cikisini programlamak igin, “Girigs ve Ana Sayfalar” béluminde anlatildidi gibi adimlari izleyerek
Input/Output (Girig/Cikig) ayarlar sayfasina gidin:

2,

Olgum Cihazi Menusunde Digital Output (Std) [Dijital Gikig (Std)] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tuguna
basin. Ardindan Pulse [Darbe] segenegini segin.

Polarity [Polarite], Measurement Type [Olgum Tura], Pulse Value [Darbe Degeri], Pulse width [Darbe Genisligil,
Test Pulse [ Test Darbesi] ve Error Handling [Hata Yénetimi] segeneklerini intiyaclariniza gére ayarlayin.
Asagidaki Sekil 32'de mevcut segenekler gdsteriimektedir. Her bir segenedi anlamak igin asagidaki Tablo 7'ye de
bakabilirsiniz.

Tablo 7: Darbe Cikis Segenekleri

Opsiyon islevsel Agiklama
Polarity (Kutupluluk) Darbelerin negatif veya pozitif kenarini segin
Measurement Type (Olgum Tipi) Cikis igin kanali ve élgim tlrdnu segin
Pulse Value (Darbe Degeri) Bir darbe génderilmeden énce segilen 6lgu biriminden kag

birim biriktirilecegini segin

Pulse Width (Darbe Genigligi) Cikisa génderilen her bir darbenin suresini segin

ONEMLI: Bu sure zarfinda sayacin birden fazla darbe
verecek sekilde ayarlanmadigindan emin olun;
aksi takdirde darbe kayiplari yaganabilir.

Test Pulse (Test Darbesi) Test edilecek darbe sayisini girin

Error Handling (Hata igleme) Hata durumu sirasinda Darbe cikig tepkisini segin

Pulse Outputta mevcut 6lcim segenekleri icin Tablo 8'e bakiniz.

Tablo 8: Darbe Cikigl igin Olcim Segenekleri
Olcim Kanali Darbe Cikigi i¢in Olgciim Secenekleri

Composite (Kompozit) ileri YonIU Hacim Toplamlari, Geri YonIU Hacim Toplamlari, Net Hacim

Toplamilari, ileri YénlIu Katle Toplamilari, Geri YonIU Kitle Toplamlari, Net Kitle
Toplamilari, lleri YonIG Standart Hacim Toplamlari, Geri YénIU Standart Hacim
Toplamlari, Net Standart Hacim Toplamlari

Channel x (Kanal x) ileri Yonla Hacim Toplamiari, Geri YénIU Hacim Toplamilari, Net Hacim

Toplamlari, ileri YonIU Katle Toplamilari, Geri YonlG Katle Toplamlari, Net Katle
Toplamlari, lleri Y6nIU Standart Hacim Toplamlari, Geri YénIU Standart Hacim
Toplamilari, Net Standart Hacim Toplamlari
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4 Input/Output > Digital Output (Std) Pulse Polarity
Analog Output (Std) ~ a i Off v Polarity | . —‘/> gl \coative |
L4 - Measurement o
— — — Positive
Option Comm (Slot 1) X Frequency X Pulse Vqlue v | vveva x|
Option 1/0 (Slot 2) b Alarm Pulse Width
v A
Pulse Measurement Type Measurement Type/Comp
Polarity A v R v e A
Measurement Type] channel 1 =
ev Vol Batc
PulseValie v X Channel 2 veyax| NetVol Batch
Pulse Width Channel 3 v Fwd Mass Batch
A 4 A w A
Measurement Type/Comp
Net Vol Batch 4
Fwd Mass Batch
Rev Vol Batch
¥
Madstireient Tyge Measurement Type/CH #1
Composite & _‘/, L] Fud Vol Batch A
Rev Vol Batch
—
Channel 2 - IF\Je;VoI Batch .
Channel 3 v wd Mass Batch
v A
Measurement Type/CH #1
Net Vol Batch .
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch
v
Operatér erisimi veya daha Ust diizey A 4 y R [Net Mass Batch|
Pulse Pulse Value
- . v Pulse Value 7 UNIT:  mA3
. [Pulse Value | — 10.00
easurement Type 10.00 A3
% : M= k——](x JuUNDO [ v ]SAVE
Pulse Width v vierX | l» ) MOVE [ JALTER
. 4 PN
Pulse ; Pulse Width
: Pulse Width ]
Polarity A _\/. v | UNIT: ms S
Measurement Type 5.00 ms
Pulse Value ‘—x [ x JUNDO [ v  ]SAVE
vver Xl (o» ) MOVE [4 JALTER
PulpseI . 2 Test Pulse . Test Pulse
ulse Value N R
Pulse Width 0 ¢
— ¢ v' ] SAVE
i X Y [ x ] UNDO [A ]
Error Handling M [«>]MOVE [% JALTER
A4 A
P“':el i / Error Handling
ulse Value N o CHE
Pulse Width Stop
Test Pulse ——
EEEEmEmm v |V X
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Sekil 32: Darbe Cikiginin Ayarlanmasi
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3.6.3.2 Frekans Cikisinin Ayarlanmasi

Bir Frequency Output (Frekans Gikisini) programlamak igin, “Girig ve Ana Sayfalar” bélumuande anlatildig gibi adimlari
izleyerek Input/Output (Girig/Cikig) ayarlar sayfasina gidin:

1. Olgim Cihazi Menusunde Digital Output (Std) [Dijital Gikig (Std) ] secenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna
basin. Ardindan Frequency |Frekans| segenedini segin ve ENTER [Gir| tusuna basin.

2. Measurement Type lélg(]m Tara], Base Value [Temel Deger], Full Value [Tam Deger], Full Frequency [Tam
Frekans], Test Pulse [ Test Darbesi| ve Error Handling [Hata Yénetimi] segeneklerini ihtiyaglariniza gére ayarlayin.
Asagidaki Sekil 33'de mevcut segenekler gosteriimektedir. Her bir segcenedi anlamak igin agagidaki Tablo 10'ye de
bakabilirsiniz.

Frekans Cikisinda mevcut dlgim segenekleri icin Tablo 9'a bakiniz.

Tablo 9: Frekans Cikigi i¢in Olcim Segenekleri

Olguim Kanal Frekans Cikigi igin Olgum Segenekleri
Composite (Kompozit) Hiz, Gergek Hacimsel Akig, Standart Hacimsel Akig, Kttle Akigl, Ortalama
Hacimsel Akis Hizi, Ses hizi, Reynolds Sayisi
Channel x (anal x) Hiz, Gergek Hacimsel Akis Hizi, Standart Hacimsel Akis Hizi, KUtle Akisi, Ortalama
Hacimsel Akig Hizi, Ses Hizi, Kazang Standart Sapmasi, Kazang ve SNR

Tablo 10: Frekans Cikis Segenekleri

Opsiyon islevsel Agiklama

Measurement Type (Olgum Tipi) Cikig icin kanali ve élgim tardnu segin

Base Value (Temel Deger) Frekans arah@inin minimum degerine karsilik gelen 8lgim degerini girin

Full Value (Tam Deger) Frekans arali@inin maksimum degerine karsilik gelen élcim degerini girin

Full Frequency (Tam Frekans) Cikis almak istediginiz frekans araliginin en ylUksek degerini girin

Test Pulse (Test Darbesi) Test edilecek darbe sayisini girin.

Error Handling (Hata igsleme) Hata durumu sirasinda frekans ¢ikis tepkisini segin: DUgUk, YUksek, Bekletme
veya Diger Deder. Olgim cihazinda bir hata meydana geldiginde, segilen Hata
Isleme degeri frekans gikisina génderilecektir.
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4 Input/Output » Digital Output (Std) Frequency Measurement Type Measurement Type/Comp
Analog Output (Std) v off v _ - A LA K | ‘
Pulse Base Value Channel 1 Volumetric (Act)
Option Comm (Slot 1) x| - [ X Full Value v Channel 2 4 Yolumetric{std) v
Option 1/0(Slot2) v Alarm Full Frequency Channel 3 v | v | MossFlow
) 4 A v P N
Measurement Type/Comp
Mass Flow :
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
v
[Reynolds#]
Measurement Type Measurement Type/CH #1
Composite 4 . 4
Volumetric (Act)
——
Channel 2 v x| MassFlow
Channel 3 Vo Soundspeed ¥
A 4 P N
Measurement Type/CH #1
Gain A
Std Deviation Gain
SNR Up .
[SNR Dn}
v o
Frequency Base Value Base Value
Operatér erigimi veya daha Ust diizey N UNIT: m/s
Measurement Type [Base Value | v 0.000
Full Value 0000 m/s [x JUNDO [V ]SAVE
Full Frequency voyd | [«» ] MOVE [ JALTER
v o
Frequency Test Frequency Test Frequency
Full Value A iy UNIT: Hz
Full Frequency _
0 Hz |7 x| [x 1UNDO [ ]SAVE
Error Handling v veya | [«» ] MOVE [5 JALTER
"""" v A
Frequency Error Handling Error Handling Value Value
Full Value = Low 14 Valuel L] UNIT: 12000
Full Frequency High
Test Frequenc Hold % 12000 Hz [ [ x JUNDO [ v ]SAVE
ﬂ v Ly Oiher] veya | (> IMOVE [% JALTER

Sekil 33: Frekans Cikisinin Ayarlanmasi

3.6.3.3

Hata isleme Segenegini Anlamak

Tablo 11, her bir Frekans Cikigl Hata igleme segenegine verilen tepkiyi gdsterir. Gok yollu bir 6lgim cihazinda, Path

Error Handling | Yol Hata 'i§lemei
Error Handling [ Yol Hata Igleme
12

Not:

yapilandirmasinin 3 yol oldugu varsayiimaktadir.

Tablo 11: Frekans Cikigi Hata isleme Segenekleri

Opsiyon Cikis Tepkisi

segenegdinin AGIK olarak ayarlanmasi (bkz. Sekil 45), Gikig tepkisini degistirir. Path
segenegdinin ACIK olarak ayarlandigr durumlarda Frekans Cikigi tepkisi igin bkz. Tablo

Tablo 12 Burada, Frekans Gikigi icin Olgtim Tr( olarak "'Kompozit Gergek Hacimsel” segeneginin segildigi ve Yol

Low (DUsUk) Hata durumunda cikis frekansi 0 Hz'ye dusaralar

High (Yuksek) Hata durumunda gikig frekansi 10000 Hz'ye dusuralar

Hold (Bekle) En son “gecerli” Hz degerini saklar

Other (Diger) Kullanicinin, bir hata durumunda gikigi yapilacak 0 Hz ile 12000 Hz
arasindaki bir deger girmesini saglar

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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Tablo 12: Yol Hatasi Yénetimi agikken Frekans Cikigt Hata Yénetimi
Beklenen Kompozit

Chl Hata Ch2 Hata Ch3 Hata Olgum Cihazinda Hacimsel (Aktif)
Durumunda @ Durumunda @ Durumunda @ géruntulenen hata Davranig Frekans Cikis Karsiligi
Hayir Hayir Hayir Hata yok Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
Hacimsel (Aktif) Hacimsel Degerle (Act)
orantil frekans
Evet Hayir Hayir E22: Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
SinyalChDogrulugu Hacimsel (Aktif) Hacimsel Degerle (Act)
orantil frekans
Hayir Evet Hayir E22: Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
SinyalChDogrulugu Hacimsel (Aktif) Hacimsel Degerle (Act)
orantill frekans
Hayir Hayir Evet E22: Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
SinyalChDogrulugu |  Hacimsel (Aktif) Hacimsel Degerle (Act)
orantill frekans
Evet Evet Hayir E23: Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
GokluChDogrulugu Hacimsel (Aktif) Hacimsel Degerle (Act)
orantill frekans
Hayir Evet Evet E23: Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
GokluChDogrulugu | Hacimsel (Aktif) Hacimsel Degerle (Act)
orantili frekans
Evet Hayir Evet E23: Olgulen Kompozit Olgulen Kompozit
GokluChDogrulugu | Hacimsel (Aktif) Hacimsel Degerle (Act)
orantili frekans
Evet Evet Evet E23: Olgulen Kompozit [Hata isleme] ayarina
CokluChDogrulugu Hacimsel (Aktif) gére belirlenen frekans
degeri, son gecerli degeri
degeri koruyacaktir

3.56.3.4 Alarm Cikiginin Ayarlanmasi

Bir Alarm Output (Alarm Gikigini) programlamak igin, “Girig ve Ana Sayfalar” bélumindeki adimlari izleyerek
Input/output (Girig/Gikig) ayarlar sayfasina gidin:

1. Olgum Cihazi Menusunde Digital Output (Std) [Dijital Gikig (Std)] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna

basin. Ardindan Alarm [Alarm] segenegini segin.

2. inhtiyaglariniza uygun sekilde Alarm State [ Alarm Durumul], Alarm type [Alarm Tar], Measurement Type [Olgim
Taru], Test Alarmi [Test Alarmi] ve Alarm Value [ Alarm Degeri] segeneklerini secgin. Asagidaki Sekil 34'de mevcut
secenekler gosteriimektedir. Her bir segenedi anlamak igin asagidaki Tablo 14'ye de bakabilirsiniz.

Alarm Cikisinda mevcut dlgim segenekleri igin Tablo 13‘e bakiniz.
Tablo 13: Alarm ¢ikigl i¢in 6lgim segenekleri
Olgtim Kanal
Composite (Kompozit)

Frekans Cikigi igin Olcim Segenekleri

Hiz, Gergek Hacimsel Akig, Standart Hacimsel Akig, Kttle Akigl, Ortalama
Hacimsel Akis Hizi, Ses hizi, Reynolds Sayisi

Hiz, Gergek Hacimsel Akis Hizi, Standart Hacimsel Akis Hizi, KUtle Akisi, Ortalama
Hacimsel Akig Hizi, Ses Hizi, Kazang Standart Sapmasi, Kazang ve SNR

Channel x (Kanal x)
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Tablo 14: Alarm Cikis Segenekleri

Opsiyon islevsel Agiklama

Alarm State (Alarm Durumu) Alarm durumunun Normalde Agik, Normalde Kapali veya Ariza Guvenligi
olarak ayarlanmasini segin

Alarm Type (Alarm TUra) Alarm State (Alarm Durumu) olarak Normally Open (Normalde Agik) veya
Normally Closed (Normalde Kapali) segildiginde, Alarm Type (Alarm Tar)
High (YUksek) veya Low (DusUk) olarak ayarlanabilir. Yiksek olarak
ayarlandigindg, segilen Measurement (Olgiim) programlanan Alarm Value
(Alarm Degeri) nin Gzerine gikarsa alarm tetiklenir

Measurement Type (Olgum Tipi) Alarm tetiklemesi igin izlenecek kanali ve Measurement (Olgim) U segin

Test Alarm (Test Alarmi) Alarm icin Off (Kapali) veya On (Agik) seceneklerinden birini segin
Alarm Value (Alarm Degeri) Tetikleme noktasi olarak kullanilacak élgim degerini girin
4 Input/Output » Digital Output (Std) Alarm Alarm State Alarm State
Analog Output(Std) , | v off v i il IR I 0l Clos VEYA Normally Closed
Pulse Alarm Type Normally Open Normally Open
: b Measurement Type Aoy :
Option Comm (Slot 1) X Frequency X v [V Fail Safe B roiisore |
Option /0 (Slot2) v - [ Al Yalis
v o
Alarm Alarm Type Alarm Type
Alarm State B IR K [ Fault |
im0 - R
— High
Measurement Type v Vo
Alarm Value
v o
Alarm Measurement Type [Measurement Type/Composite
Alarm State . v By Composite} N v e A
Alarm Type Channel 1 Volumetric (Act)
X Channel 2 vvevax | Volumetric (Std)
Alarm Value M Channel 3 Y Mass Flow
v a v A
. L .. . Measurement Type/Composite
Operatdr erisimi veya daha lst diizey Volumetric (Act)
Volumetric (Std)
Soundspeed
b 4
Measurement Type Measurement Type/CH #1
Composite AN 4
[Channel 1} Volumetric (Act)
Channel 2 v V% Mass Flow -
Channel 3 Soundspeed
h 4 A
Measurement Type/CH #1
Gain e
Std Deviation Gain
SNR Up
[SNR D] M
Alarm Alarm Value Alarm Value
Alarm State e PN N 1 Vol | 7 UNIT: m/s
Alarm Type 10000 m/s | 10.00
Measurement Type X ‘_ax [ x JUNDO [ v ])SAVE
Ve
Alarm Value | v 1 - amove (4 )AUTER
hd A
Alarm Test Alarm
Alarm Type A ¥ w
Measurement Type
Alarm Value V X [x JQUIT [v ]TEST

Sekil 34: Alarm Cikiginin Ayarlanmasi

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu 4]



B&IUm 3. Programlama

3.5.4 Opsiyon iletigsim Yuva-1 (opsiyonel)
3.5.4.1 Opsiyon Yuvasi-1 HART olarak yapilandiriidi
"Girig ve Ana Sayfalar” bslumundeki adimlari izleyerek Input/Output (Girig/Cikig) ayarlar sayfasina gidin.

1. Ardindan Option Comm (Slot 1) [Opsiyon iletigim EYuva 1)] segenegini secin ve ENTER [ Gir] tusuna basin.
Ardindan HART [HART] secenedini segin ve ENTER [Gir] tugsuna basin.
2. Analog output (Analog Gikig) 7HART segenegi ile ayarlayabilirsiniz. Sekil 35 ve Sekil 3I'e bakiniz.

3. Ayrica, About HART (About HART) Hakkinda segeneginden HART donanim ve yazilim strim numaralarini da
géruntuleyebilirsiniz.

4 Input/Output » Option Comm (Slot 1) HART Analog Output Measurement Type
Anglog Output(std) , |_v fiarT | AW oo 0 v & 1] Mass
Digital Output (Std) ? Base Value °
- =] About HART =
X X [ | Fullvalue v '(leyax Volumetric (Std)
Option 1/0 (Slot 2) v Calibrate Velocity
v A
Analog Output Full Value Full Value
A UNIT: ftr3
Base Value v [Full Value] v 10/S
10 ftA3/s
ECU“b*":‘te i - ey 1 % 1UNDO 1 ] SAVE
rror Handling [«» IMOVE [* JALTER
v V'S
Analog Oufput N . Calibrate CJ’I\:::Trute -’;mA
Base Value ° v o omi
Full Value 4.000
[Calibrate | .X_ Calibrate 20mA [x JUNDO [v ]SAVE
Error Handlin v Percentage of Scale v X
9 e A
£ sos oy = - Ya | [«» ] MOVE [y ]ALTER
Operatér erisimi veya daha iist diizey
v o
Analog Output Error Handling Error Handling Value Vulue:
Base Value a v Low v Valuel v ] UNIT: mA
Full Value High — o = 4.00
Calibrate | Hold ] g x| [x 1UNDO [ v ]SAVE
[Error Handling | v o veya | («» ) MOVE [ JALTER
v V'S
HART About HART
Analog Output v _ 0.0.0.1
Jbout HART ] Qx— HW Revision  0.1.0.0

Sekil 35: Opsiyon Yuvasi-1 HART olarak yapilandirildi

3.5.4.2 Opsiyon Yuvasi-1FF olarak yapilandiriidi
"Girig ve Ana Sayfalar" bélumundeki adimlari izleyerek Input/Output (Girig/Cikig) ayarlar sayfasina gidin.

1. Option Comm (Slot 1) [Opsiyon Comm (Yuva 1)] segenegini secin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Ardindan [FF]
secenegini secin ve ENTER [Gir] tuguna basin.

2. FF donanim ve yazilim siram numaralarini About FF (FF Hakkinda) segeneginden gérebilirsiniz.

Operator erigimi veya daha Ust diizey

4 Input/Output > Option Comm (Slot 1) v FF Board 7 About FF
Analog Output (Std) a v . - JAbout FF] SW Revision] 0.0.21
Digital Output (Std) HW Revision 0.1.2.0
1 x X
Option /0 (Slot 2) v X

Sekil 36: Opsiyon Yuvasi-1 FF olarak yapilandirildi
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3.5.5 Opsiyon Girig/Cikig Yuvasi-2 (Opsiyonel)
Genisletilmis Girig/Cikis kapasitesi icin XMTI1000, 2 adet ek Anolo;; Cikig (AO-AO) ile birlikte en fazla 2 adet Analog Girig

(AI-Al) veya 2 adet RTD (R-R) girisi saglayan Opsiyonel bir Girig

Gikis modulunl destekler. Mevcut tim segenekler

icin Tablo 15 ‘e bakin.

Tablo 15: Opsiyonel Girig/Gikig segcenekleri

XMT1000 Secenek Kodu # Kullanilabilir Girig [ Cikis Opsiyonlari

1 AO-AO-AI-Al

2 AO-AO-AI-R 3 Telli, 100 Ohm

3 AO-AO-R-R 3 Telli, 100 Ohm

4 AO-AO-AI-R 4 Telli, 100 Ohm

5 AO-AO-R-R 4 Telli, 100 Ohm

6 AO-AO-AI-R 3 Telli, 1000 Ohm

7 AO-AO-R-R 3 Telli, 1000 Ohm

8 AO-AO-AI-R 4 Telli, 1000 Ohm

9 AO-AO-R-R 4 Telli, 1000 Ohm

Bu bélumde érnek olarak AO-AO-AI-R 3 Telli, 1000 Ohm segenedi ele alinacaktir. Diger se¢genekler de benzer 6zelliklere
ve menu yapisina sahiptir.

3.56.5.1 Opsiyon Girig Gikig (Yuva 2): Analog Gikigin Ayarlanmasi
"Girig ve Ana Sayfalar” bslumundeki adimlari izleyerek Input/Output (Girig/Gikig) ayarlar sayfasina gidin.

2.

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu

Option 1/O (Slot 2) [Opsiyon Girig/Gikis (Yuva 2)] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

Ardindan [AO-AO-AI-R-1000-3W] segenegini segin ve ENTER [Gir] tusuna basin, Daha sonra Analog
output(s2:1) [Analog Gikig (S2:1)] veya Analog Output(S2:2) [Analog Gikig (S2:2) ] secenegini segin ve ENTER
[Gir] tusuna basin.

Analog Cikisi baglamak istemiyorsaniz, Analog Cikis segenedini KAPALI konumuna getirmelisiniz.

Analog Cikis baglayacaksaniz, 4-20mA segenedini segin. Asagidaki Sekil 37'de kullanilabilir segenekler
gosteriimektedir.

4-20 mA gikisindan génderilecek 6lgimu segin, ardindan Base Value [Temel Deger] ve Full Value [Tam Deger]
secgeneklerini belirleyin. Analog ¢ikis igin mevcut 8lgim segeneklerini gérmek Uzere Tablo 4'e bakin.

Error handling [Hata isleme] segenegini segin. ihtiyaglariniza uygun bir segenek belirlemek igin BIim 3.5.5.2'e
bakin.
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4 Input/Output » Option 1/0 (Slot 2) AO-AOAI-R-1000-3W Analog Output (52:1) Analog Output (52:1) Measurement Type Measurement Type/Comp
Analog Output (Std) & |—<— | T | o - I N BT (Act) '
Digital Output (Std) Analog Output (52:2) 0 204 i | BaseValue le——| Channel 1 olumetric (Act
Option Comm (Slot1) | X 3 Analog Input (52:3) X X Full Value x Channel 2 x| Volumetric (Std)
M RTD Input (52:4) Calibrate " Channel 3 v |veva| Mass Flow
v A v a0
Measurement Type/Comp
Mass Flow b
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
Measurement Type Measurement Type/CH #1]
Composite AN 4
| Volumetric (Act)
Channel 2 v %] Volumetric (Std)
Channel 3 veya | Mass Flow v
h 4 V'S
Measurement Type/CH #1]
AvgVol FlowRate  *
Soundspeed
Gain
JStd Devigtion Goin M
v VN
Operatdr erisimi veya daha st diizey Mgsf‘"mme"ﬂype/ﬂi”l
n
Std Deviation Gain
SNR Up <
v A
Analog Output (S2:1) R Full Value EuNI:TVuh;[e/
/ : S
Base Value v % /3 0000
Calibrate = 30000 sl 2| 1= unoo (v asave
Error Handling Veya) 1o» MovE [4 JALTER
.......... = 7Y
Analog Output (S2:1) Calibrate Cul‘ib.rute 4mA
E“ﬁe\/\/‘\ﬂue “ LA [ [Calibrate 4mal v UNIT: mA o
ull Value
[ | Calibrate 20mA ‘—g [x JUNDO [¥ ]SAVE
Error Handling ¥ Percentage of Scale | Veyd'| (<> Juove [4 JALTER
Analog Output (S2:1) 3 Error Handling Error Handling Value : Value
Base Value A 1] Low [ mm ] uNIT: mA
Full Value High 400
Calibrate 3 Hold T 4.00 mA '( 3] 1> JUNDO [ <" JSAVE
M - B 2 > 1move (4 JALTER

Sekil 37: Opsiyon Girig/Cikig Analog Gikiginin Ayarlanmasi

3.56.56.2 Opsyion GirigCikig, (Yuva2): Analog Cikig Kalibrasyonu

Option I/O Analog Gikigini kalibre etmek igin, “Girig ve Ana Sayfalar” bélimundeki adimlari izleyerek Input/Output
(Girig/Cikig) ayarlari sayfasina gidin. Analog Gikisi kalibre etmek icin bir multimetre veya DCS/SCADA kullanabilirsiniz.
Multimetre miyoksa DCS/SCADA mi kullanildigina bakilmaksizin, agagidaki adimlar aynidir. Daha iyi okunabilirlik
saglamak amaciyla, agagidaki adimlarda sadece multimetre belirtiimistir; multimetre veya DCS/SCADA ifadesi
tekrarlanmamugtir.

Not:  Opsiyonel Girig/Cikis mentsu, anlagilirik amaciyla "Yuva:Kanal” kuralini kullanir. Ornedin, Analog Gikig (S2:1)
ifadesi, 2. yuvadaki 1. kanaldaki analog cikisi belirtir. Opsiyonel Girig/Cikig, elektronik yiginin 2. yuvasina
takilmistir.

1. Analog Cikisi Sekil 38'de gdsterildigi gibi baglayin.

2. Multimetreyi (kullaniliyorsa) agin ve DC Akim (mA) élgim moduna ayarlayin. Opsiyonel Girig/Gikig Analog
Cikiginin pozitif tarafindaki (Analog Cikis Kanali 1: Girig/Gikig 1) veya (Analog Gikis Kanali 2: Girig/Glkig 3) test
kablosunu multimetrenin pozitif terminaline, negatif kablosunu ise negatif terminale (Analog Cikig Kanali I:
Girig/Gikig 2) veya (Analog Gikig Kanali 2: Girig/Cikig 4) baglayin.

3. Option I/0O (Slot 2) [Opsiyon Girig/Gikis (Yuva 2)] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

4. Ardindan [AO-AO-AI-R-1000-3W] secenegini segin ve ENTER [Gir&tu:guna basin. Ardindan Analog Output(52:1)
[Analog Gikig(S2:1)] veya Analog Output(52:2) [ Analog Gikis(S2:2) ] segin ve ENTER [Gir] tuguna basin.

5. Daha sonra [4-20mA] secenegini segin ve ENTER [Gir] tusuna basin.
6. Asagi kaydirin ve Calibrate [Kalibre Et] segenegini segin.

7. Calibrate 4mA [4mA Kalibre Et] segenegini se¢in ve multimetredeki dederin 4,00 mA + 0,01 mA olup olmadigdini
kontrol edin. Multimetrede okunan deger 4,00 mA + 0,01 mA degilse, multimetrede okunan degeri Calibrate 4mA
alanina girin ve ENTER [Gir] tuguna basin. Multimetreyi tekrar kontrol edin ve akim degerinin 4,00 mA 0,01 mA
oldugunu dogrulayin.
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Calibrate 20mA [4mA Kalibre Et] secenegini secin ve multimetredeki degerin 20,00 mA + 0,01 mA olup olmadigini
kontrol edin. Multimetrede okunan degder 20,00 mA * 0,01 mA degilse, multimetrede okunan degeri Calibrate
20mA alanina girin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Multimetreyi tekrar kontrol edin ve akim degerinin 20,00 mA +0,01
mMA oldugunu dogrulayin.

Percentage of Scale [Olgek Yuzdesi] secenegdini segin ve dlgegi %0,00 olarak ayarlayin ve ENTER [Gir] tusuna
basin; ardindan multimetredeki degerin £0,01 mA araliinda 4,00 mA oldugunu dogrulayin. Olgek degerini %50,00
olarak ayarlayin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Daha sonra multimetrede okunan degerin 12,00 mA 0,01 mA
arahginda oldugunu dogrulayin. Olgek degerini %100,00 olarak ayarlayin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Daha sonra
multimetrede okunan degerin 20,00 mA 0,01 mA araliginda oldugunu dogrulayin.

4., 5. ve 6. adimlar basariyla tamamlandiysa ve dogrulandiysa, analog ¢ikis bagariyla kalibre edilmisgtir.

Kalibrasyon tamamlandiginda, kalibrasyon verilerini kaydetmek icin [Kaydet] veya [Kaydet ve Cik] segenegini
segin.

4-20 mA Cikig Kalibrasyonu 4-20 mA Cikis Yapilandirmasi
Kanal 1 Kanal 2
GIRIS/CIKIS GIRIS/CIKIS GIRIS/CIKIS GIRIS/CIKIS
1 2 3 4
Yuk: 600Q Yuk: 600Q
MULTIMETRE MULTIMETRE
>5,5 BASAMAKLI >5,5 BASAMAKLI

Sekil 38: Opsiyonel Girig/Cikig Analog Gikis Kanal 1 ve Kanal 2 baglantilari

3.56.,5.3 Opsiyon Girig Gikig (Yuva 2): Analog Girigin Kurulmasi
"Girig ve Ana Sayfalar” bslumundeki adimlari izleyerek Input/Output (Girig/Cikig) ayarlar sayfasina gidin.

1L
2

3.

Option 1/O (Slot 2) [Opsiyon Girig/Gikis (Yuva 2)] segenegini secin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

Ardindan [AO-AO-AI-R-1000-3W] secenedini secin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Ardindan [Analog Input($2:3)]
secenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

Analog Girigi baglamak istemiyorsaniz, Analog Girig segenedini KAPALI konumuna getirmelisiniz.

Analog giris baglayacaksaniz, [4-20mA] segenegini segin. Asadidaki Sekil 39'de mevcut segenekler
gosteriimektedir.

4-20 mA girisi Uzerinden girmek istediginiz Olgumu segin, ardindan Base Value [ Temel Deder] ve Full Value [Tam
Deger] segeneklerini belirleyin. Analog ¢ikig igin mevcut 6lgiim segeneklerini gérmek Uzere Tablo 4‘e bakin.

Tablo 16: Analog Girig Olgum Turleri
Analog Girig i¢in Olgiim Segenekleri
Sicaklik, Basing
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4 Input/Output 4 Option 1/0 (Slot 2) AQ-AOAI-R-1000-3W Analog Input (S2:3) Analog Input (52:3) Measurement Type
Analog Output (Std) & |—Z | v | Andlogoutput(sz:n) |~ off | | [ _ | o
Digital Qutput (Std) Analog Output (52:2) 0 4-20mA Input] Base Value Pressure
Option Comm (Slot 1) X X X X Full Value Yo
[0ntion 1/0 (510t 2) I RTD Input (S2:4) Calibrate Ve
v o
Analog Input (52:3) Calibrate Calibrate 4mA
Measurement Type A [ Calibrate 4mA} L UNIT: mA 00
Base Value 2 i
Full Value % | Calibrate 20mA Jvey%( [%x JUNDO [ v ISAVE
[+> IMOVE [y JALTER
v A
AC-AOAI-R-1000-3W RTD Input (52:4) RTO Input (52:4] Calibrate RTD Set Point 1 Set Point 1
A"tl:ml guwmgg %} —— Off | NoofD Calpoints | =2 o b | v JUNIEC o
Analog Output (S2:, QY RTD Input] eac Value 0 € ¢ / E
Analog Input (2:3) X X Colibote] % Set Point 2 X 7] ¥ -JUNRO: [ ISAVE
JRrD input (s2:4) ReadValue2 " Voyd | o> JMovE [2 JALTER
Operatér erisimi veya daha list diize
P $ Yy y v o
Calibrate RTD
Set Point 4 4
Read Value 4
Set Point 5 Y

Sekil 39: Opsiyon Girig/Cikig Analog Girig/RTD Girigi Ayarlari

3.5.5.4 Opsiyon Girig Gikig (Yuva 2): Analog Girigin Kalibrasyonu

Option 1/O Analog Girigini kalibre etmek igin, “Girig ve Ana Sayfalar” bslumunde belirtilen adimlari izleyerek
Input/output (Girig/Cikig) ayarlari sayfasina gidin.

Not:  Opsiyonel Girig/Cikis menusd, anlagilirik amaciyla "Yuva:Kanal” kuralini kullanir. Ornedin, Analog Input(S2:3),
Slot 2 tzerindeki Kanal 3 Analog Girigini ifade eder. Opsiyonel Giris/Cikig, elektronik yiginin 2. yuvasina
takilmstir.

1. Analog girisi Sekil 40'da gésterildigi gibi baglayin.

2. Kalibratéra AGIN ve DC Akim (mA) dlciim moduna ayarlayin. Opsiyonel Girig/Gikis Analog Giriginin pozitif
ucundan (Analog Girig Kanali 3:1/0 7) ¢ikan test kablosunu multimetrenin pozitif ucuna, negatif kablosunu ise
negatif ucuna (Analog Gikig Kanali 3:1/0 8) baglayin.

3. Option I/0O (Slot 2) [Opsiyon Girig/Gikig (Yuva 2)] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tuguna basin.

4. Ardindan [AO-AO-AI-R-1000-3W] secenegini segin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Ardindan Analog Input(52:3)
[Analog Input(S2:3) ] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

5. Ardindan [4-20mA] secenegini segin ve ENTER [Gir] tugsuna basin.

6. Asagi kaydirin ve Calibrate [Kalibre Et] segenegini segin.

7. Olgim cihazinin menlisunden Calibrate 4mA [4mA Kalibrasyonu] segenegini segin. Kalibre edilmig akim
kaynaginda [4mA] akim degerini ayarlayin ve XMT1000 cihazindaki okunan degerin 4,00 mA +0,01 mA oldugunu
kontrol edin. LCD ekranindaki deger sabitlendiginde, mevcut 4 mA degerini kabul etmek icin ENTER [Gir] tusuna
basin veya kalibrasyonu iptal etmek igin ESCAPE [GIKIS] tuguna basin.

8. Olgum cihazinin menUsunden Calibrate 20mA [4mA Kalibrasyonu] segenegini segin. Kalibre edilmig akim
kaynaginda [20mA] akim degerini ayarlayin ve XMTI000 cihazindaki okunan degerin 20,00 mA +0,01 mA
oldugunu kontrol edin. LCD ekranindaki deder sabitlendiginde, mevcut 20 mA degerini kabul etmek icin ENTER
[Gir] tusuna basin veya kalibrasyonu iptal etmek igin ESCAPE [GIKIS] tusuna basin.

9. Kalibrasyon tamamlandiginda, kalibrasyon verilerini kaydetmek igin Save [Kaydet] veya Save & Logout [Kaydet

46

ve Gik] segenegini segin.

4—-20 mA Giris Kalibrasyon
Kanali 3

GIRIS/CIKIS GiRi$éQIKI$
7

|

Sekil 40: Opsiyon Girig/Gikig Analog Girig baglantilar

4-20 mA
Kaynak
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3.56.5.,6 Opsiyon Girig Gikig (Yuva 2): RTD Giriginin Kalibrasyonu

2.

10.

RTD sensordnu ve ana RTDYi sicaklik banyosuna yerlestirin, cihazi ¢alistirin ve istenen sicaklik ayar noktasina
getirin.

"Girig ve Ana Sayfalar" bélumundeki adimlari izleyerek Input/Output (Girig/Cikis) ayarlar sayfasina gidin.
Yukaridaki Sekil 39'a bakin, ardindan Option I/0 (Slot 2) [Opsiyon Girig/Gikis (Yuva 2) ] segenegini vurgulayin ve
ENTER [Gir] tusuna basin.

[AO-AO-AI-R-1000-3W] secenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Ardindan RTD Input(S2:4) [RTD
Girigi (S2:4)] secenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

RTD Input [RTD Girigi] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tuguna basin.

No. of RTD Cal points [RTD Kalibrasyon Noktasi Sayisi] secenegini belirleyerek kalibrasyon noktalarinin sayisini
ayarlayin.

Asadi kaydirin ve Calibrate [Kalibre Et] secenegini secin.

Set point 1 [ Ayar Noktasi 1] segenegini segin, ENTER [Gir] tusuna basin ve [Set point 1] degerini kalibratérde
secilen sicaklik degerine ayarlayin. ESCAPE [CIKIS] tusuna basin.

Read Value 1[Okunan Deger 1]'i se¢in, ENTER [Gir] tusuna basin ve Read Value 1[Okunan Deger 1]in Set point 1
[Ayarlanan Deger 1] degerini gésterdiginden emin olun. Read Value 1[Okunan Deger 1]'deki okuma degeri
sabitlendiginde, degeri kabul etmek icin ENTER [Gir] tuguna basin veya kalibrasyonu iptal etmek icin ESCAPE
[¢IKiS] tusuna basin.

Diger ayar noktalari igin 7. ve 8. adimlari tekrarlayin.

Tum ayar noktalari kalibre edildikten sonra, kalibrasyon verilerini kaydetmek igin Save [Kaydet] veya Save &
Logout [Kaydet ve Gik] segenegini segin.

XMT1000 baglanti ézellikleri

GIRIS/CIKIS GIRISICIKIS  GIRIS/CIKIS GIRIS/CIKIS
g 10 4 12

RTD

PT100-4WIRE

XMT1000 baglanti 6zellikleri

GIRIS/GIKI CIRISIGIKIS GIRIS/GIKIS  GIRIS/GIKIS
9 10 1 12

-=

RTD

PT100-3WIRE

Sekil 41: Opsiyon Girig/Cikig RTD Baglantisi

3.5.6 Analog Gikig (SIL) - (Opsiyonel)

SIL analog gikigl igin programlama iglemlerinde bu terminal blogunu ve konumu KULLANMANIZ GEREKIR. OlgUm turtind
secmek, taban ve tam blgek degerlerini ayarlamak, SIL analog ¢ikigini kalibre etmek ve test etmek ile hata isleme
ayarlarini yapmak icin bu bélumu kullanin.

"Girig ve Ana Sayfalar' bslumindeki adimlari izleyerek Input/Output (Girig/Cikis) ayarlar sayfasina gidin.

1
2.

3.

Ardindan Analog Output (SIL) [Analog Gikis (SIL)] secenegini secin ve ENTER [ Gir] tusuna basin.

4-20 mA ¢ikigindan génderilecek élgim degerini segin; ardindan Base Value [Temel Deger] ve Full Value [Tam
Deger] seceneklerini belirleyin.

Hata isleme segenedi olarak "DusUk” veya "YUksek” segenegini belirleyin. PanaView igin "Fire-Low" veya "Fire-High"
segenedini belirleyin. DUslk, 3,6 mA'lik bir sinyaldir; Yaksek ise 21 mA'lik bir sinyaldir.

SIL analog ¢ikisinin kalibrasyonu igin bir sonraki bdélime bakiniz.
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3.56.6.1 SIL Analog Cikisinin Kalibrasyonu

SIL Analog Gikigini kalibre etmek igin bir multimetre veya DCS/SCADA kullanabilirsiniz. Multimetre mi yoksa
DCS/SCADA mi kullanildigina bakiimaksizin, agagidaki adimlar aynidir. Daha iyi okunabilirlik igin, agsagidaki adimlarda
sadece multimetreye atifta bulunulmakta ve DCS/SCADA ile ilgili bilgiler tekrarlanmamaktadir.

4 Input/Output 7 4-20mA #y Measurement Type
Analog Output (Std) #| ¢ Measurement Type P o Velocity
Digital Output (Std) Base Value Volumetric (Act)
Option Comm (Slot1) Full Value Volumetric (Std)
Analog Output (SIL) % Calibrate Mass Flow
X
v A
4-20mA v' | Base Value v/ | Base Value
Measurement Type - Base Value UNIT: m/s
Base Value 0.000 m/s 0.000
L Valye < " [ x UND [ v SAVE
Full Frequency ¥ % ™A 1 o ]
v A
i 1 v | Fullval
Analog Output (SIL) > Full Volye > Full Value
Measurement Type & Full Value JNIT:  fifs
Base Value 20 3 GOOQ
Full Value [ SAVE
— | > Vi
Calibrate v X X [a»] MOVE Ay
b A
Analog Output (SIL) v .| Colibrate v | Cdlibrate smA
Measurement Type A "1 * Colieote &mA TTUMIT: mA
Base Value alibrate 20mA 4000
Full value " ercentog 1 ND( [~
Calibrate Y1 « % [4»] MOVE Aw
v A
Analog Qutput (SIL) v " Error Handling
Bas lu A e Low Low
Full Val High High
Calibrate
Error Handling v |4 X

Sekil 42: Analog Gikig (SIL)

1. Multimetreyi (kullaniliyorsa) agin ve akim (mA) DC 8lgim moduna ayarlayin.

2. Ana Analog Gikigin pozitif ucu (Aout+) ile multimetrenin pozitif ucu arasina test kablosunu baglayin; negatif
kablosunu ise negatif uca (Aout-) baglayin.

3. Asagi kaydirin ve Calibrate [Kalibre Et] segenegini segin.

4. calibrate 4mA [4mA Kalibre Et] segenegini segin ve multimetredeki degderin 4,00 mA * 0,01 mA olup olmadigini
kontrol edin. Multimetrede okunan deger 4,00 mA + 0,01 mA degilse, multimetrede okunan degeri Calibrate 4mA
alanina girin ve ENTER [Gir] tuguna basin. Multimetreyi tekrar kontrol edin ve akimin £0,01 mA arahdinda 4,00 mA
oldugunu dogrulayin.

5. Calibrate 20mA [4mA Kalibre Et] segenegini segin ve multimetredeki degerin 20,00 mA + 0,01 mA olup olmadigini
kontrol edin. Multimetrede okunan deger 20,00 mA * 0,01 mA degilse, multimetrede okunan dederi Calibrate
20mA alanina girin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Multimetreyi tekrar kontrol edin ve akimin 0,01 mA araliginda
20,00 mA oldugunu dogrulayin.

6. Percentage of Scale [Olgek Yuzdesi] secenegini segin ve dlgedi %0,00 olarak ayarlayin ve ENTER [Gir] tusuna
basin; ardindan multimetredeki degerin +£0,01 mA araliginda 4,00 mA oldugunu dogrulayin. Ardindan élgegi
%50,00 olarak ayarlayin ve ENTER [Gir] tusuna basin; ardindan multimetredeki degerin £0,01 mA araliginda 12,00
mA oldugunu dogrulayin. Ardindan élgegi %100,00'a ayarlayin ve ENTER [Gir] tugsuna basin, ardindan
multimetredeki okumanin +0,01 mA araliginda 20,00 mA oldugunu dogrulayin.

7. 4,5.ve 6. adimlar basariyla tamamlandiysa ve dogrulandiysa, analog ¢ikis basariyla kalibre edilmistir.

3.6 Ana Program - Programlama (Kelepgeli)

Programlama Sayfasindaki segenekler, uygulamaniza en uygun sekilde segilmelidir. Programlama sayfasinda
segilen yapilandirmalar, dogru akig élgumleri igin hayati dneme sahiptir. Yanls programlama ayarlari, hatali
olgtmlere yol agabilir ve dogrulugu etkileyebilir.
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B&IUm 3. Programlama

Uygulamaniz i¢in uygun ayarlardan emin degdilseniz, Ureticiye veya Panametrics Hizmetlerine danisin.

Kelepcgeli ultrasonik akis élger kuruyorsaniz lttfen bu bluma kullanin. islem tamamliandiginda IGtfen

“Kalibrasyon” sayfa 62'ye gecin. Islak ultrasonik akis digcer kullaniyorsaniz litfen “Ana Program -

programlama (Islak)” sayfa 58'ya gidin.

3.6.1

Borunun Progrqmlqnmc13|

"Boru” menusdy, kullanicinin dogru ultrasonik akig hizi dlgimleri igin gerekli olan tim boru parametrelerini
belirlemesine olanak tanir. "Girig ve Ana Sayfalar” bélumunde anlatildigi gibi adimlari izleyerek Programlama

sayfasina gidin.

1. Composite [Kompozit] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Ardindan Pjpe [Boru] segenegini
secin ve ENTER [Gir] tuguna basin.

2. Bumenuden Outer Diameter [Dig Gap] (OD), Wall Thickness [Duvar Kalinh@i] ve Inner Diameter [i¢ Gap] (ID),
Pipe Material [Boru Malzemesi], Lining Material [ Astar Malzemesi] ve Lining Thickness [Astar Kalinligi] gibi boru
boyutlari programlanabilir. Olgtim cihazi, Tablo 17'de bulunan standart boru malzemeleri listesini destekler.
Standart bir boru malzemesi secildiginde, boru ses hizi otomatik olarak gtincellenir. Boru malzemesi standart
listede yoksa, boru malzemesi igin Diger segenegini segin. Kullandiginiz boru malzemesi igin dogru boru ses hizini
girdiginizden emin olun. Olgiim cihazi, Tablo 18'de bulunan standart astar malzemeleri listesini destekler. Astar
yoksa, Astar Yok segenedini segin. Standart bir astar malzemesi segildiginde, astar ses hizi otomatik olarak
guncellenir. Astar malzemesi standart listede yoksa, astar malzemesi igin Diger segenegdini segin. Kullandiginiz
astar malzemesi igin dogru astar ses hizini girdiginizden emin olun.

Not:

Parametreleri) béliminde yapilan segimlere baglidir.

Boru boyut parametreleri icin kullanilan 8l¢a birimleri, “ “Birimlerin Secilmesi” sayfa 31” (Boru Boyut

4 Programming Prigram/Composite Pipe Pipe Size Pipe 0D Pipe 0D
—  EEE —~ | s — | uni:
Channel 1 Fluid Pipe Material P | Thic - 3.50
Channel 2 Path Lining Material X P:Sgl\g“‘ Thickness ~ Je% 350 i [T] [x JUNDO [V )SAVE
Channel 3 Limits Lining Thickness VeYal s IMOVE [4 JAUTER
v A v PN
Prigram/Composite Pipe Pipe Material Pipe ID
F\u\: Pipe Size 7 S _ v . 4
Patl
— Other n Stainless Steel
Limits Lining Material X v ¥X| Aluminum
Lining Thickness veya| Brass ¥
Pipe Material Pipe Material/Other Pipe Soundspeed | Pipe Soundspeed
v 7 ) UNIT: ft/s
Standard )| o [ LI
o [EEFR | < 10564.31 ft/s x| 1x 1uNbo [ v 1SAVE
VeYal [«» JMOVE [4 ALTER
v -
Pipe P Lining Material
Pipe Size ]
Pipe Material — -
X Standard
Lining Thickness Qther
hd A
Operator erigimi veya daha ust diizey Lining Material Lining Material/Standard
None | ® +
. Glass (Pyrex)
v X Asbestos Cement
Other veya Mortar v
v y N
Lining Material Lining Material/Other Lining Soundspeed Lining Soundspeed
v v g v unim: fis
None —| DIFEm | 771050
. Standard < = 7710.50  ft/s '—‘/ w| [x 1UNDO [ v ]1SAVE
Ve¥a| > 1MOVE [§ JALTER
v A
Pipe Lining Thickness Lining Thickness
Pipe Size — JLining Thickness] Y UNIT: in
Pipe Material — . X
Lining Material X 010 "7 x| [x JUNDO [ v ]SAVE
VeY¥al la» MOVE [4 JALTER
Sekil 43: Boru Programlama
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Boru Malzemesi
Other (Diger)

Tablo 17: Boru Malzemeleri

Aciklama
Herhangi bir malzeme

Boru Malzemesi
Iron Ductile (sfero dékam)

Aciklama
Ductile Iron (sfero dékam)

Carbon Steel
(Karbonlu Celik)

Carbon Steel
(Karbonlu Celik)

Iron Cast (D6kme Demir)

Iron Cast (D6kme Demir)

Copper/NickeI 10
(Bakir/Nikel 10)

Stainless Steel Stainless Steel Monel Monel
(Paslanmaz Celik) (Paslanmaz Gelik)
Aluminum (Aliminyum) Aluminum (Alaminyum) Nickel (Nikel) Nickel (Nikel)
Brass (Piring) Brass (Piring) Plastic Nylon Naylon
(Plastik Naylon)
Copper (Bakir) Copper (Bakir) Plastic Polye (Plastik Polye) Polietilen
%10 Ni/Cu alagimi Plastic Polyp (Plastik Polip) Polipropilen

Bakir/Nikel 30

%30 Ni/Cu alagimi

Plastic PVC (Plastik PVC)

Polivinil klorar

Glass Pyrex (Pyrex cam) Pireks Cam Plastic Acryl (Plastik Akrilik) Akrilik plastik
Glass Flint Flint Cam Tin (Kalay)
(Cam Gakmaktas!)
Glass Crown (Cam Tag) Tag Cam Titanium (Titanyum)
GRP Cam destekli plastik Tungsten gannealedg
(Tungsten (tavianmig))
Gold (Altin) Gold (Altin) Zinc (Ginko)
Inconel Inconel

Tablo 18: Astar Malzemeleri
Kaplama Malzemesi

Other (Diger)

Tar Epoxy (Katranli Epoksi)

Glass Pyrex (Pyrex cam)

Asbestos Cement (Asbestli Cimento)

Mortar (Kiregli Harg)

Rubber (Kauguk)

Teflon

3.6.2 Akigkanin Programlanmasi

Fluid (Akigkan) menisu (bkz. Sekil 44), kullanicinin dogru ultrasonik akig hizi dlgtimleri saglamak igin gerekli olan,
borudan akan akiskanin tim parametrelerini belirlemesine olanak tanir. "Giris ve Ana Sayfalar” bélumunde anlatildigi
gibi adimlari izleyerek Programlama sayfasina gidin.

1. Composite [Kompozit] segenegdini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Asadi kaydirin, Fluid [ Akigkan]
secenegini secin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

2. Density [Yogunluk] secenegini vurgulayin, ENTER [Gir] tugsuna basin ve proses sivisinin %ergek yogunlugunu
f

Density (Act) [Yodunluk (Gerg)] ile referans yogunlugunu Density (Ref) [ Yogunluk (Re

| programiayin.

3. Ardindan Kinematic Viscosity [Kinematik Viskozite] segenegini segin, ENTER [Gir] tugsuna basin ve proses sivisinin

kinematik viskozitesini girin.

4. Ardindan Tracking [izZleme] segenegini vurgulayin. izZieme penceresi, kullanici akigkanin ses hizindan emin
olmadiginda sinyali algilamak Uzere programlanan ses hizi araligini taramak igin kullanilir. Olgim cihazi ayrica
bir dizi standart akigkan turint de destekler. Proses akiskani standart akiskanlar listesinde yer almiyorsa ve
akigkanin ses hizindan emin degilseniz, izleme penceresini Agik olarak ayarlayin ve taranacak minimum ve
maksimum ses hizi araldini programiayin.

5. Olcum cihazinda desteklenen standart akiskanlar listesi (bkz. Tablo 19) igin minimum, maximum (maksimum) ve
nominal sound speeds (nominal ses hizlar) otomatik olarak segilir.

6. Ayrica Fluid Temperature
Advanced Programming

50

Sivi Sicakhigi] ve Ambient Temperature [Ortam Sicakigi] ayarlarini da yapin; bkz.
Geligmig Programlama) balimu.
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Tablo 19: Standart Sivi Listesi

Tracking On (izleme Agik) Tracking Off (izleme Kapali)

Other (Diger) Other (Diger)
Water (0 to 260 C) (Su (0 ila 260 °C)) Water (0 to 260C) (Su (0 ila 260 °C))
LNG (Sivilastirimig Dogal Gaz) LNG (Sivilastinimig Dogal Gaz)
0il 22C (Yag 22C) 0il 22 C (Yag 22 °C)

Sea Water (Deniz Suyu)
Lube Oil (Yaglama Yagr)
Crude Oil (Ham Petrol)
Methanol (20 C) (Metanol (20 °C))
Ethanol (Etanol)
Freon R12
Diesel (Dizel)
Gasoline (Benzin)
Liquid Nitrogen (-199C) (Sivi azot (-199 °C))

4 Programming » Prigram/Composite Fluid Density Density (Act] Density (A
h | Pipe Rl BRSSP ] I |——] UNIT: Lb/Ft*3
Channel 1 | Kinematic Viscosit vl 52 JFtA 624
homel 2 5| Path Tl kg L x| Deniyke) = 624 W/Ft3 B [« Junpo v JsAvE
— L X _ [+> JMOVE [} JALTER
v V N b 4 VN
Prigram/Composite Fluid Kinematic Viscosity Fixed KV ¥ Fixed KV
Fluid B Density * | . o _ | « TN 4 UNIT: St
Path —] 10 )
Limits Tadkia T ‘T 1.0 oSt L eyi] [x JUNDO [+ ]SAVE
] : = [+* IMOVE [+ JALTER
v A
Fluid Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard
Density — ' | [ o 0 10260 C)
Kinematic Viscosity .- 1 _ | Water(0 to 100C)
3 off x| Other —— NG
s
olL
v A -
i N i Min Soundspeed Min Soundspeed
Fluid Type Soundspeed Limits ¢ pel ; UNI: e
Standard ) e | S 3
. - +—  MaxSoundspeed 1 360000 fi/s f—r] [x JUNDO [V ISAVE
& g ar o = 4o X = =
Operatdr erisimi veya daha (st diizey [4> |MOVE [5 JALTER
hd A
Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard .
] - 1
on y Sea Water
g | x| other 7] 0il220) .
Crude Oil
hd o
Fluid Nominal Soundspeed Nominal Soundspeed Nominal Soundspeed
S | o— | —
S 36
.- a . - 3600.00 ft/s ‘—(wx [x JUNDO [¥ )SAVE
[+* IMOVE [3 JALTER

Sekil 44: Akigkan Programlama

3.6.3 Yol Yapilandirmasinin Programlanmasi

"Girig ve Ana Sayfalar” bslumundeki adimlari izleyerek Programming page (Programlama sayfasi) na gidin. Yol
yapilandirma segenekleri igin Sekil 45'e bakin.

1. Composite [Kompozit] secenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Asagi kaydirarak Path [Yol]
secenegini secin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

2. Path Configuration [Yol Yapilandirmasi], Path Weights [Yol Agirliklar] ve Path Error Handling [Yol Hata igleme]
secgeneklerini secin.

3. Yol agirliklari, agagidaki denklemde oldugu gibi kompozit akis hizi hesaplamalarinda kullanilir:
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Velocitycomposite =

((Velocitycy, x PathWeightcy,) + (Velocitycy, x PathWeightcy,) + (Velocitycns X PathWeightcy3))

(PathWeightc,, + PathWeightcy, + PathWeightcps)

4. Path Error Handling [ Yol Hatasi igleme] segenegi Agik olarak ayarlanmigsaq, bir veya iki kanalda hata olsa bile
élgum cihaz 8lgim yapmaya devam eder. Ug kanalin tamaminda (3 Yol (TD-TD-TD) i¢in) hata olmadigi strece
akig 6lgumu devam eder.

4 Programming » Prigram/Composite Path Path Configuration/Std
v E;ped O ISR J id 1 Tilted Diameter (TD)
Channel 1 L Path Weight 2 Path (TD - TD)
v I— ghts ath ( )
Channel 2 x| X raneroranding [ o EEREEG
Limits v veya
Vv o v y N
Prigram/Composite Path Path Weights CH #1/Path Weight CH #1/Path Weight
Fluid A Path Configuration Ve [channel 1 | v Je s | L -
Path E
: — Channel 2 0.20 [ v 1SAVE
Limits X x JUNDO [v']
Path Error Handlin X
b ? ChARal v Vey§ [«» ]MOVE [y ]ALTER
v VN
Path P Path Error Handling
. o . - Path Configuration = o [0n |
Operatdr erigimi veya daha iist diizey Path Weights — off
Veyé‘

Sekil 45: Yol Yapilandirmasi

3.6.4 Akig ve Tanilama Sinirlarinin Programlanmasi

"Girig ve Ana Sayfalar” bélumuandeki adimlari izleyerek Programming page (Programlama sayfasi)na gidin. Yol
yapilandirma segenekleri igin Sekil 46'e bakin.

2.
3.

Composite [Kompozit] secenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Asagi kaydirarak Limits [Limits]
segenedini segin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

Min Velocity [Min Hiz] alanina minimum akig hizini, Max Velocity [Max Hiz] alanina ise maksimum akig hizini girin.

Min Vel Warn Limit [Min. Hiz Uyan Sinin] ve Max Vel Warn Limit [Maks. Hiz Uyari Sinirt] alanlarina uygun hiz uyari
sinirlarini girin. LCD Uzerindeki erken uyari géstergeleri ve hata bildirimleri icin, uyari limitlerine programlanan
degerler Min Velocity [Min Hiz] ve Max Velocity [Max Hiz] igin programlanan degerlerden daha dar sinirlar iginde
olmalidir

Sifira yakin élgimleri kesmek igin Zero Cutoff [Sifir Kesme] alanina uygun bir deger girin.

a. Kararli bir ortalama akig degeri elde etmek igin, Flow Averaging [ Akig Ortalamasi] béliminde akigin
ortalamasinin alinacadi zaman araligini ayarlayin. Ornegdin, Flow Averaging [ Akig Ortalamasi] bélimine 16
degeri girilirse, akis degeri son 16 saniyedeki akig degerlerinin ortalamasi olarak hesaplanir. Bu sayede, ekranda ve
cikiglarda goérantulenen akis degerlerinde daha az gurdlta olusur.

“Akigkanin Programlanmasi” sayfa 50 baluminde "Tracking” segenegi OFF (KAPALI) olarak secilmigse,

Soundspeed Error % [Ses Hizi Hatasi %] degderini programlayin. Bu yapilandirma, élglen ses hizinin nominal ses

hizinin programlanan aralidi icinde olup olmadigini dogrulamak igin kullanilacaktir. Olgulen ses hizi, nominal ses

hizinin Soundspeed Error % [Ses Hizi Hatasi %] arahginin diginda ise, E2: Ses Hizi Hatasi hatasi bildirilir.

Prigram/Composite Limits
v Pipe &l s |
Fluid
Path ¢ %

Limits | v
v A

Prigram/Composite
Fluid A
Path
Limits

Min Velocity
UNIT: ft/s
-82.00
[ x JUNDO [ v ]SAVE

[«>» 1 MOVE [4 JALTER

Min Velocity
Min Velocity | ~

-82.00 ft/s

4 Programming [ 2

Channel 1
Channel 2 X
Channel 3

Max Velocity
Min Vel Warn Limit
Max Vel Warn Limit

v A
Limits
Max Vel Warn Limit 4

Zero Cutoff
Flow Averaging

/veyad( V/veyaX]

Operator erigsimi veya daha st diizey
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Sekil 46: Akis ve tanilama Sinirlari
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3.6.5 Programlama Geligmis Ayarlari

"Girig ve Ana Sayfalar" bélumundeki adimlari izleyerek Programming page (Programlama sayfast) na gidin. Yol
yapilandirma segenekleri igin Sekil 47'e bakin.

1. Composite [Kompozit] segenegdini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Asagi kaydirin, Advanced [Geligmig]
secenegini secin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

2. Inputs [Girigler] secenegini segin ve Fluid Temperature [ Akigkan Sicakligi] surecini ayarlayin. Akigkan sicakligi
sabit/statik (ortalama proses akiskan SICGk|IgISDO|CIbi|ir veya bir Analog giristen ya da RTD'den (Opsiyonel olarak
sunulur) okunan gercek zamanl degerler olabilir.

3. Ayrica Ambient Temperature [Ortam Sicakligi]'ni da ayarlayin.

4. Transmit Voltage [iletim Gerilimi], proses sivisinin viskozitesine ve boru gapina gére ayarlanmalidir. Yiksek
viskoziteli sivilar veya buyuk ¢apli borularda, sinyallerin iletilebilmesi icin yuksek gerilim ayari gerekebilir.

5. Olgum cihazinin ne kadar hizll 6lgum yapmasini istediginize gére Refresh Rate [Yenileme Hizi]'ni segin. Yenileme
hizi se¢imi, Analog veya Dijital ¢ikiglardaki gincelleme hizini degistirmez. Analog ¢ikis ve Dijital gikiglar her zaman
4 Hz'de guncellenir.

4 Programming » 5 Priglrn‘T/Composite ; Advanced Inputs Temperature Fluid Temperature Fluid Temp/Active
N
Re— = oo — b_ S o IETEETEE (| o R [ i —~ | AN-1/RTD-1
annel
8]“"%:% %] Limits x| ]ﬁ}lﬁ;,};ﬁ:}t'l;’e(:?tzzl'euture 'T Pressure % < R/ ctive) W L AIN-2/RTD-2 |
hannel Vieya:
' A M Refresh Rate ¥ s
v A
Advanced Transmit Voltage Attenuator
Inputs S v High N on
Ambient Temperature - | ® -
[rransmit Voltage] x VX
Refresh Rate
h 4 A
Advanced v Refresh Rate . R . .
Inputs | o Operator erisimi veya daha st diizey
Ambient Temperature J¢—— i
Transmit Voltage ’
% ex| dom:

Sekil 47: Geligsmis Ayarlar

3.6.6 Kanal X Programlama

Bu mend, kanallarin dénustaraculerini, yerlesimini ve gelismis kanal ayarlarini yapilandirmak igin kullanilir. "Girig ve
Ana Sayfalar’ bélumundeki adimlari izleyerek Programming page (Programlama sayfasi) na gidin.

1. Ardindan Channel x [Kanal x]'i segin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

3.6.6.1 D&énustlracinian Programlanmasi

Not:  Kullandiginiz dénusturict modeline ait Panametrics Dénustirict Kurulum Kilavuzu, dénustirict montaj
konfigurasyonlari hakkinda daha ayrintili bilgiler sunmaktadir.

1. Transducer[Dénusturicu] segenedini kaydirarak segin ve ENTER [ Gir] tusuna basin.

2. Olgum cihazi, bir dizi standart dénusturictya desteklemektedir. Olgtim cihazinda desteklenen standart
dénustaraculer igin (bkz. Tablo 20), Transducer Frequency [Dénlsturicu Frekansi], Static Tw [Statik Tw], Wedge
Angle [Kama Agisi] ve Wedge Soundspeed [Kama Ses Hizi] degerleri otomatik olarak segilir.

3. Tablo 20'de listelenmeyen 6zel bir ddnUstiriciniz varsa, Transducer [Dénusturaci] segenegini Ozel olarak
belirleyin ve DénUsturicu Frekansi, Statik Tw, Kama Agisi ve Kama Ses Hizi dederlerini programiayin.
Dénuastdraculeriniz igin uygun degerler konusunda fabrikaya veya Panametrics Hizmetlerine bagvurun.

Tablo 20: Standart DénGgtaraculer

Dénustaructd Numarasi Dénusturici Model Numarasi

15 (15/115) C-PT-05-H
16 (16/n6) C-PT-10-H
17 (17/17) c-PT-20-H
23 C-LP-40-HM
24 C-LP-40-NM
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Tablo 20: Standart Dénusturaculer

Dénugtiriucd Numarasi | Dénusturict Model Numarasi

312 C-RW-312
318 C-RW-318
401 C-RS-401
402 C-RS-402
403 C-RS-403
407 UTXDR-407
408 UTXDR-408
505 C-RR-505
510 C-RR-510
520 C-RR-520
591 C-RR-591
592 C-RR-592
595 C-RR-H-595
596 C-RR-H-596
597 C-RR-H-597
601 C-AT-601
602 C-AT-602
603 C-AT-603

3.6.6.2 Yerlestirmenin Programlanmasi

Placement (Yerlegtirme) menusu, kullanicinin “Ana Program - Programlama (Kelepgeli)” sayfa 48 ve
“Dénustdricunin Programlanmasi” sayfa 53boélimlerinde belirtildigi sekilde gergeklestirilen DénUstarict ve Boru
programlamasina dayali olarak dénustartculerin montaj yéntemini yapilandirmasina olanak tanir

2,

@

Not:

54

Sekil 50menusune gidin, Placement [Yerlestirme] segenegini secin ve ENTER [Gir] tuguna basin.

No. of Traverses [Gecis Sayilari] degerini, kullanilan dénUsturict montaji ve dénistiric yapilandirmasina gére
girin. Olgum cihazi tarafindan desteklenen olasi gegis sayisi yapilandirmalari igin Sekil 48e bakin. Genellikle iki
hareketli bir kurulum kullanilir.

Spacing [Aralik] segenegdi, programladiginiz dénustric, sivi ve boru verilerine dayali olarak, XMT1000
tarafindan yukari akis ve agagi akig dénusturdculeri arasindaki dogru mesafe igin hesaplanan degeri gésterir. Bu,
dénustaracu sikigtirma aparatinizi boruya monte ederken kullanmaniz gereken fiziksel aralik degeridir (bkz. Sekil
49). Channel x [Kanal x] menusunden ¢ikildiginda, 6lgiim cihazi, dénustaraculerin fiziksel aralidinin XMT1000
tarafindan hesaplanan dedere ayarlanmasi gerektigini belirten bir mesaj gérantuler.

Fiziksel araligi, XMTI000 tarafindan hesaplanan degere goére ayarlayin.
“Kanal X Programlama” sayfa 53 bélumunt tim kanallar igin tekrarlayin.

Akig élgumleri igin programlama iglemi bu sekilde tamamlanmusgtir. Bundan sonraki tm adimlar, dogru hiz ve ses
hizi dlgumleri igin_6lgim cihazinin kalibrasyonunu igermektedir. Mentde "Kaydet" segenekleri gérdntilenene
kadar ESC [GIKIS] tusuna basarak programlamadan gikin. Ayarlari kaydetmek igin Save [Kaydet] veya Save &
Logout [Kaydet ve Cik] secenegini secin ve ENTER [Gir] tuguna basin. Ayarlar agikga kaydedilene kadar dlgim
cihazi, élcum yaparken degistirilen ayari kullanmayacaktir.

Borunun dolu oldugundan ve akig oimadigindan emin olun. “Gelismis Kanal Ayarlarinin Yapilmasi” sayfa 56'daki
bir sonraki bélime gegmeden énce, 5 dakikalik bir sifir akis dengeleme suresi bekleyin.

Dénustardcdlerinizin XMT1000 tarafindan hesaplanandan farkli bir aralikla kurulmasi gerekiyorsa, bu araligin
hesaplanan degerin %10'u iginde oldugundan emin olun. Olgim cihazi tarafindan hesaplanan [Aralik]
degerini, kurulumdaki fiziksel aralikla degistirin.
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Sekil 48: Gegis Yapilandirmalari

Aralik

2 Gegis

Sekil 49: Spacing (Bosluk)
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4 Programming > Prigram/Channel 1 nstall Type/Clamp-on Transducer Number
i 4 v v A
ETTh —| [ = « EEm—= ——| + THEREE
I Placement Specidl | #16 (C-PT-10-H)
Channel 2 x Advanced % ? ox|  #17(CPT-20-0)
Channel 3 ey #23 (C-LP-40-HM) ¥
v o
Install Type/Clamp-on Clamp-on/Special Transducer Frequency
f A
sandord | ——— | 2
rd
] - — Static Tw
x Nom. Wedge 505 Yooyt ®
Wedge Angle v 1 MHz y
v A
Prigram/Channel 1 CH #1/Transducer No. Of Traverses ’I‘J‘;J'Igf Traverses
v H
Transducer L, _ L _ — 2
o f6r erisi JPlacement] x| Spacing ] 2 ¥ [ x JUNDO [ v ]SAVE
Rerator erisim Advanced Y2 > IMOVE [% JALTER
veya daha st diizey
v o
Prigram/Channel 1 CH #1/Advanced Delta T Offset Delta T Offset
- v v _ v UNIT: ns
o o [ —
Placement e The ——} 0.02 ns ‘/_X [ x JUNDO [ v ]SAVE
X
Peak Detection X veya | [«» IMOVE [y IALTER
v VN
CH #1/Advanced Peak Detection Peak Detection flﬂ‘# TOffset
v v peak | L e
Delta T Offset —¥ _ ) — -80
Tbe —] Automatic — -80 % ——1 [ x JUNDO [ v ]SAVE
X X ey s
JPeak Detection| [4» IMOVE [% JALTER

Sekil 50: Kanal Programlama (Dénistaric, Yerlestirme ve ileri Duzey)

3.6.6.3 Geligmis Kanal Ayarlarinin Yapilmasi
1. Sifir akig Delta-T Offset [Delta-T Ofset] kalibrasyonu icin Kelepgeli Kalibrasyon proseduriine bakiniz.
2. Ses hizini kalibre etmek igin B6Iim 3.6.7.1 'deki Ses Hizi Kalibrasyonu bélimuane bakiniz.

3. Kaydirarak Peak Detection [Tepe Algilama] segenedini segin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Olgim cihazinin
Automatic [Otomatik] degerini otomatik olarak segmesi icin Peak % [Tepe %] secenegini segin. Sik sik E6: DONgU
Atlama hatalariyla karsilagiyorsaniz, Iutfen Fabrika ile iletisime gegin.

3.6.7 Akiskanlarda Ses Hizi Kalibrasyonu

Ses hizi (SOS) kalibrasyonunu gergeklestirmek icin PanaView™ Plus PC Yazilimi sirim 1.2.0 veya daha yeni bir
sUrdmuanun yuklenmesi gerekmektedir. SOS kalibrasyon prosediry, uygulamanin ana menustnden agilabilen

PanaView™ Plus Yardim kilavuzunun CAL-TRIM-TEST béliminde agiklanmaktadir.

XMTI000, operatdrin mevceut akis kosullari altinda sivinin ses hizini (SOS) bilmesi sartiyla, kurulumdan sonra sivinin ses
hizini kalibre edebilir. Standart kurulum proseddrleri uygulandiktan sonra élgulen sivi ses hizi, dogruluk
spesifikasyonlari dahilinde olmalidir. Bu SOS kalibrasyonu, XMT1000 élgim cihazinin sahadaki kurulum kosullarina
gére ince ayarinin yapilmasi ve yuksek dogruluk performansinin surddrdlmesi igindir.

3.6.7.1  Akigkan SOS kalibrasyon proseduru

Her kanalda SOS kalibrasyonu yapilacaktir. Kalibrasyondan sonra, her kanaldan ve birlestirilmis kanaldan élgulen
SOS degeri, beklenen degerin %1 ft/s (veya 0,3 m/s) araliginda olmalidir. Sivi SOS'unu asagidaki prosedure gére kalibre
edin.

Kalibrasyon Proseduru:

1. Panametrics PanaView™ Plus' agin. Connect [Baglan] dugmesine tiklayin.
2. Cihaz modelini ve iletisim baglanti noktasini segin.
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Connect to Meter

Instrument Model *

XMTI000

Connection Type *

Serial R$-485

Communication Port *

COMmI

Baud Rate *
15200

Data Bits *
8

Language *

English

Sekil 51: PanaView™Plus ekrani

3. CONNECT TO INSTRUMENT [CIHAZA BAGLAN] secenegine tiklayin.
4. Access Level [Erigim Duzeyi]'ni Operatér olarak degistirin ve ilgili Password [Sifre]'yi girin

[Erigim DUzeyini Degistir]'e tiklayin.

Access Level
Operator

Password

Change Access Level

Change Password

Node id *

1

Parity *
Even

Stop Bits *
1

Disconnect

Sekil 52: PanaView™ Plus ekrani - Erigim Seviyesi

B&IUm 3. Programlama

. Change Access Level

5. Cal-Trim-Test [Kalibrasyon-Ayarlama-Test]| segenegine tiklayin. SOS calibration [SOS kalibrasyonu]

parametresini agin.
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Baker S

Hughes

Sekil 53: SOS kalibrasyonlari

Yol yapilandirmasina bagl olarak, SOS Olgim (kompozit), SOS Kanal 1, SOS Kanal 2 ve SOS Kanal 3 degerleri
goéruntulenecek ve dinamik olarak gtincellenecektir.

6. Olgum cihazinin tum kanallarini hassas bir sekilde ayarlamak igin, SOS Actual [SOS Gergek] alanina kendi akig
kosullariniza uygun beklenen SOS degderini girin.
7. SOS Actua [SOS Gergek] bslimine eklenen degerleri kirpmak igin Kirp digmesine tiklayin

8. Save CAL TO METER [CAL1 OLGUM CIHAZINA KAYDET] secenegine tiklayin; gérintulenen SOS degerleri buna gére
guncellenecektir.

9. Kabul Kriterleri: 1 ft/s veya 0,3 m/s.

3.7 Ana Program - Programlama (Islak)

Programlama Sayfasindaki segenekler, uygulamaniza en uygun sekilde segilmelidir. Programlama sayfasinda
secilen yapilandirmalar, dogru akig dlgumleri igin hayati dneme sahiptir. Yanlhs programlama ayarlari, hatali
6lcumlere yol acabilir ve dogrulugu etkileyebilir.

Not:  Uygulamaniz i¢in uygun ayarlardan emin dedilseniz, Ureticiye veya Panametrics Hizmetlerine danisin.

ONEMLI: Programlama sayfasindaki ayarlar, uygulamalariniza en uygun sekilde énceden segilmistir. Bu ayarlardan
herhangi birini degistirmeden énce fabrikaya veya Panametrics Hizmetlerine danigin. Ayarlardan herhangi
birinde degisiklik yapiimasi, hatal élgtmlere yol agabilir ve dogrulugu etkileyebilir.

3.7.1 Borunun Programlanmasi

Boru menusu, kullanicinin dogru ultrasonik akig hizi digimleri igin gerekli olan tum boru parametrelerini belirlemesine

olanak tanir. Programlama sayfasina erismek i¢in“Giris ve Ana Sayfalar” sayfa 30'da agiklanan adimlar uygulayin.

1. Composite [Kompozit] secenegdini vurgulayin ve ENTER [Gir] tuguna basin. Ardindan Pjpe [Boru] segenegini
segin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

2. Bumenuden Outer Diameter [Dig Gap] (OD), Wall Thickness [Duvar Kalinh@i] ve Inner Diameter [i¢ Cap] (ID)
gibi boru boyutlarn programlanabilir.

Not:  Boru boyut parametreleri i¢in kullanilan 6lgu birimleri, “ “Birimlerin Segilmesi” sayfa 31”7 béliumunde yapilan
secimlere baglidir.
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4 programming P Prigram/Composite Pipe Pipe Size Pipe 0D Pipe 0D
v h 4 R - O -0 —— UNIT: In
Channel 1 ——| Fluid —— Vall Thickness  —— g 3.50
Chainel 2 X | poth X X S‘pe“é“”“m"e“ X 350 i Bl (x JuNDo (v IsAVE
Channel 3 Limits v I [> IMOVE [+ JALTER
v A
Prigram/Composite
Fluid a
Path
Limits
v Operator erisimi veya daha iist diizey

Sekil 54: Boru Programlama

3.7.2 Akigkanin Programlanmasi

Akigkan menusu (bkz. Sekil 55), kullanicinin dogru ultrasonik akig hizi élgiimleri saglamak igin gerekli olan, boru
icinden akan akigkanin tum parametrelerini belirlemesine olanak tanir. Programlama sayfasina erismek i¢in“Girig ve
Ana Sayfalar” sayfa 30'da agiklanan adimlari uygulayin.

2,

5.

6.

Composite [Kompozit] secenedini segin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Asagi kaydirin, Fluid [ Akigkan] secenegini
secin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

Density [Yogunluk] secenegini secin, ENTER [Gir] tugsuna basin ve proses sivisinin gergek yogunlugunu Density
(Act) [Yogunluk (Gerg)] ile referans yogunlugunu Density (Ref) [Yogunluk (Ref)] girin.

Ardindan Kinematic Viscosity [Kinematik Viskozite] secenegini secin, ENTER [Gir] tusuna basin ve proses sivisinin
kinematik viskozitesini girin.

Ardindan Tracking [izZleme] secenegini secin. izleme penceresi, kullanici akigkanin ses hizindan emin
olmadiginda sinyali algilamak tzere programlanan ses hizi arali§ini taramak igin kullanilir. Olgiim cihazi ayrica
bir dizi standart akigkan tarind de destekler. Proses sivisi standart sivilar listesinde yer almiyorsa ve sivinin ses
hizindan emin degilseniz, izleme penceresini Agik olarak ayarlayin ve taranacak minimum ve maksimum ses hizi
araligini programlayin. izleme penceresi Agik olarak ayarlanmalidir.

Olgum cihazinda desteklenen standart akigkanlar listesi (bkz. Tablo 15) igin minimum, maksimum ve nominal ses
hizlarn otomatik olarak segilir.

Ayrica Fluid Temperature [Sivi Sicakh@i] ve Ambient Temperature [Ortam Sicakhdi] islemlerini de programlayin;
bkz. “Gelismig Ayarlarin Programlanmasi” sayfa 61.

ONEMLI: "izleme Penceresi'ni "Kapall" olarak ayarlamadan énce Ureticiye danigin.

Tablo 21: Standart Sivi Listesi

Tracking ON (izleme AGIK) Tracking OFF (izleme AGIK)

Other (Diger) Other (Diger)

Water (0 to 260 °C) (Su (0ila 260°C)) | Water (0 to 260 °C) (Su (0 ila 260 °C))
LNG (Sivilagtinimig Dodal Gaz) LNG (Sivilagtinimig Dodal Gaz)

0il 22 °C (Yag 22 °C) 0il 22 °C (Yag 22 °C)

Sea Water (Deniz Suyu)

Lube Oil (Yaglama Yagr)

Crude Oil (Ham Petrol)

Methanol (20 °C) (Metanol (20 °C))

Ethanol (Etanol)

Freon R12

Diesel (Dizel)

Gasoline (Benzin)

Liquid Nitrogen (-199 °C) (Sivi azot (-199 °C))
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4 Programming » Prigram/Composite Fluid Density Density [Act) Density [Act)
h | Pipe ol EEENRiy | == 2 =] uniT: Wyes
Channel 1 ] Kinematic Viscosity — Jensity (Ref] / e .
Channe}2 x| Path X7 trocking x| Deiiel Ex 624 LIFt'3 Foo NDO [V SAVE
il Kimits : _ (> IMOVE (2 JALTER
v A v VN
Prigram/Composite Fluid Kinematic Viscosity Fixed KV Fixed KV
Fluid . Density v <)« ST ——4 UNIT: ¢St
Pt L T R R N - .
Limits X 10 St L] [x ] JSAVE
M [«> IMOVE [+ JALTER
Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard
" | . Jater (0to260 )
i ic Viscosity r ,- - i Water(0to 100C)
(7| w| oo o e
e
v A
4 Soundspeed Limits Min Soundspeed Min Soundspeed
Fluid Type P g in Soundspeed] v ) UNm: /s
Standard — _ — 3600.00
T E6 # « . ] Moxsoundspeed 1 360000 ft/s Jo—=1 [« JUNDO [ 15mE
Operatér erigimi veya daha tist diizey [+> IMOVE [y JALTER
v A
Fluid/Tracking Fluid Type F'“‘% /Standard N
On ——] * _ — -
0 Sea Water
k——1  Other -
- Bl % Othe = ,
v A
F Nominal Soundspeed Nominal Soundspeed Nominal Soundspeed
Fluid Type L & g v UNIT: ft/s
Standord | e || O 350000
N e — T 3600.00 ft/s [E=d [x JUNDO [v JSAVE
[«> JMOVE [y JALTER

Sekil 65: Akigkan Programlama
3.7.3 Yol Yapilandirmasinin Programlanmasi

Programlama sayfasina erismek i¢in“Giris ve Ana Sayfalar” sayfa 30'da agiklanan adimlari uygulayin. Yol
yapilandirma segenekleri igin Sekil 56'e bakin.

1. Composite [Kompozit] segenegdini secin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Asagi kaydirin, Path [Yol] segenegini segin
ve ENTER [Gir] tusuna basin.

2. Path Configuration [Yol Yapilandirmasi], Path Weights [Yol Agirliklan] ve Path Error Handling [ Yol Hata igleme]
seceneklerini segin.

3. Yol agirliklari, agagidaki denklemde oldugu gibi kompozit akig hizi hesaplamalarinda kullanilir:

((Velocitycp, % PathWeightcy,) + (Velocityen, x PathWeightcy,) + (Velocityeps x PathWeightcy,))

Velocit ite = - : :
Y compostce (PathWeightcy, + PathWeightcy, + PathWeightcps)

4. Yol Hatasi Yonetimi segenegdi Acik olarak ayarlanmigsa, bir veya iki kanalda hata olsa bile élgim cihazi 6lgim
yapmaya devam eder. Ug kanalin tamaminda hata olmadidi strece akis 6lgimu devam eder.

4Programming > Prigram/Composite Path Path Configuration/Std
v ?‘Ipﬁi | AN O_ ¥ 1Tilted Diameter (TD)
Channel 1 = Path Weights 2 Path (TD-TD)
ERSHSEI% % - e Path Error Handling x| _
Limits v veda
v A v A
Prigram/Composite Path Path Weights CH #1/Path Weight y CH #1/Path Weight
li "l _ — Channel 2 0.20 [x JUNDO [ ¥ JSAVE
— v Path Weights e Channel 3 X Yoo A
¥ [«> JMOVE [y JALTER
A
Path 2 Path Error Handling

Path Configuration — & lop |

Operatdr erisimi veya daha st diizey Path Weights —| " ox
* v X
veda

Sekil 56: Yol Yapilandirmasi
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3.7.4 Akig ve Tanilama Sinirlarinin Programlanmasi

Programlama sayfasina erigmek icin“Giris ve Ana Sayfalar” sayfa 30'da agiklanan adimlari uygulayin. Limit segimiyle
ilgili segenekler igin Sekil 57'a bakiniz.

Composite [Kompozit] segenegini segin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Asagi kaydirin, Limits [Limitler] segcenegini
secin ve ENTER [Gir] tuguna basin.

Min Velocity [Min Hiz] alanina minimum akig hizini, Max Velocity [Max Hiz] alanina ise maksimum akig hizini girin.

Min Vel Warn Limit [Min. Hiz Uyan Sinin] ve Max Vel Warn Limit [Maks. Hiz Uyari Sinir] alanlarina uygun hiz uyari
sinirlarini girin. LCD'de erken uyari géstergeleri ve hata durumlarinin olusturulabilmesi igin, uyari limitleri Min
Velocity [Min Hiz] ve Max Velocity [Max Hiz] limitlerinden daha dar olacak sekilde ayarlanmalidir.

Sifira yakin élgumleri kesmek igin [Sifir Kesme]| alanina uygun bir deger girin.

+  Kararli bir ortalama akig degeri elde etmek igin, Flow Averaging [ Akig Ortalamasi] balimunde akigin
ortalamasinin alinacadi zaman aralidini ayarlayin. Ornedin, Flow Averaging [Akig Ortalamasi] balimine 16
degeri girilirse, akig degeri son 16 saniyedeki akis degerlerinin ortalamasi olarak hesaplanir. Bu sayede,
ekranda ve ¢ikiglarda gérunttlenen akis degerlerinde daha az gurultt olusur.

“Akigkanin Programlanmasi” sayfa 59 bolumuande izleme segenedi OFF olarak secilmigse, Soundspeed Error %
[ses Hizi Hatasi %] degerini programlayin. Bu yapilandirma, Olgulen ses hizinin nominal ses hizinin programlanan
araligi icinde olup olmadigini dogrulamak igin kullanilacaktir. Olgulen ses hizi, nominal ses hizinin Soundspeed
Error %[ Ses Hizi Hatasi %] araliginin diginda ise, E2: Ses Hizi Hatasi hatasi bildirilir.

4 Programming > Prigram/Composite Limits Min Velocity Min Velocity
v Pipe al v ._ A v _ v UNIT:  ft/s
‘ Fluid -82.00
Channel 1 ¢ Max Velocity oc.
Channel 2 X Path "% r‘:]f(f,ﬁem.'-,l,',}. ; -82.00 ft/s [x JUNDO [v ]SAVE
Channel 3 i MinVel Warn Limit ey o] N
¥ Max Vel Warn Limit [«> JMOVE [v JALTER
v A v VN
Prigram/Composite Limits
Fluid A Max Vel Warn Limit 4
Path Zero Cutoff Operator erisimi veya daha (st diizey
Limits Flow Averaging
M Soundspeed Error %)

Sekil 57: Akig ve Tanilama Uniteleri

3.7.5 Geligmig Ayarlarin Programlanmasi

Programlama sayfasina erismek i¢in“Giris ve Ana Sayfalar” sayfa 30'da agiklanan adimlari uygulayin. Yol
yapilandirma segenekleri igin Sekil 58'e bakin.

Composite [Kompozit] secenegini secgin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Asadi kaydirin, Advanced [Geligsmisg]
secenegini segin ve ENTER [Gir] tusuna basin.

Inputs [Girigler] secenegini secin ve Fluid Temperature [ Akigkan Sicakligi] strecini ayarlayin. Akigkan sicaklig
sabit/statik (ortalama proses akigkan S|cokl|g|joolobilir veya bir Analog giristen ya da RTD'den (Opsiyonel olarak
sunulur) okunan gergek zamanli degerler olabilir.

Ayrica Ambient Temperature [Ortam Sicakigi]'ni da ayarlayin.

Transmit Voltage [iletim Gerilimi], proses sivisinin viskozitesine ve boru capina gére ayarlanmalidir. Yiksek
viskoziteli sivilar veya buyuk ¢apl borularda, sinyallerin iletilebilmesi igin yuksek gerilim ayari gerekebilir.

Olgum cihazinin ne kadar hizl lgum yapmasini istediginize gére Refresh Rate [Yenileme Hizi]'ni segin. Yenileme
hizi se¢imi, Analog veya Dijital gikiglardaki glncelleme hizini degistirmez. Analog ¢ikis ve Dijital gikiglar her zaman
4 Hz'de guncellenir.

Bu, akis uygulamasina gére guncellenmesi gerekebilecek temel programlama segeneklerini tamamlar. Geligmis
programlama islemleri, Panametrics fabrikasinda ve devreye alma sirasinda zaten gergeklestiriimistir. Mentde
"Kaydet" segenekleri géruntilenene kadar ESC [GIKIS] tusuna basarak programlamadan gikin. Ayarlar
kaydetmek igin Save [Kaydet] veya Save & Logout ?Kaydet ve Gik] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna
basin. Ayarlar agikgca kaydedilene kadar élgum cihazi, 6lgim yaparken degistirilen ayari kullanmayacaktir.
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4Programming Pr[gframltumposite | Advanced Inputs Temperature Fluid Temperature Fluid Temp/Active
Channel 1 ] P:‘f’wl Ambient Ti t ] — * _ — Fixed — AIN-1/RTD-1
¢ el = Tieh +——] Ambient Temperature f—| Pressure —1 .
mem? % % v x Transmit Voltage , | % [ X X Activel VooyX| gl AlN-2/RTD-2
—— z Refresh Rate
v A
Advanced Transmit Voltage Attenuator
Inputs Al v High P On
Ambient Temperature - ° -
[ansmit Vologel | X o
Refresh Rate
v y N
Advanced | RefreshRate 5 e 5 .
Inputs N oo Operator erisimi veya daha Ust diizey
Ambient Temperature j&— Bt
Transmit Voltage X 31z
P 10 Hz
e

Sekil 58: Geligmis Ayarlar
3.8 Kalibrasyon

Bu menu, XMT1000 8lgum cihazini bagka bir akig hizi referansina gére kalibre etmek igin kullanilir. Calibration
(kalibrasyon) sayfasina ulagmak icin “Girig ve Ana Sayfalar” bdlimundeki adimlari izleyin.

Not:  [Olcum Cihazi Faktéri] veya [K-Table] seceneklerinden birini kullanin; ikisini ayni anda kullanmayin.

1. Sayfayi kaydirarak Meter Factor [Olgim Cihazi Faktéri] secenegini segin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Olgim
Cihaz Faktérd, Kompozit Hiz 8lgimune uygulanan tek bir carpan degeridir. Varsayilan deger 1,0'dir; éigulen hiz
araligini bagka bir akis hizi referansina yaklastirmak igin tek bir garpan yeterli ise bu segenek kullanilir. Akis hizi
araligini veya viskozite araligini kapsamak igin tek bir garpan yetersizse, K-Table segenedini kullanin.

2. Meter Factor (Olgum Cihazi Faktéra) | segenegini kullaniyorsaniz agagidaki adimiari atlayin; aksi takdirde,
Calibration Mode [Kalibrasyon Modu] segenegine gelip segin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Olgum cihazi, Gate
(Toplayici) veya Frekans Gikigi kalibrasyon yéntemlerini destekler.

a. Gate (Toplayici) secenegi secildiginde, n kapak gikarildiktan sonra Gate giriglerini ana PCB'nin sol alt én tarafinda

bulunan E1 ve E2 test noktalarina baglayin.

b. Kalibrasyon igin Frekans Cikisi kullaniliyorsa, Measurement Type [[(")Igt'Jm Tara]'ny, buna karsilik gelen Base Value
[Temel Deger]'i, Full Value [Tam Deger]'i ve ilgili Base Frequency [Temel Frekans| ile Full Frequency [Tam Frekans]

degderlerini ayarlayin. Kalibrasyona baglamadan énce Frekans Cikisi baglantisini test etmek icin bir Test Frequency

[Test Frekansi] degeri belirleyin.

3. calibration Type [Kalibrasyon Tura] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tuguna basin. Kalibrasyon tard, Hiz
veya Reynolds sayisi olarak ayarlanabilir. Segime bagl olarak, K-Tablosu noktalari Hiz veya Reynolds sayisi
giriglerini kabul edecek sekilde guincellenecektir.

4. sayfayi kaydirin ve Reset K-Table [K-Tablosunu Sifirla] segenegini segin, ardindan ENTER [Gir] tugsuna basin.
Sifirlanacak tabloyu segin. Tum tablolari, kompozit K-Tablosunu veya herhangi bir kanalin K-Tablosunu
sifirlamayi segebilirsiniz.

5. Sayfayl kaydirarak K-Table Selection [K-Tablo Segimi] secenegini segin ve ENTER [Gir] tugsuna basin. Varsayilan
ayar OFF (Kapal)'dir. Mevcut durum kalibrasyonu igin K-Table Selection [K-Tablo Segimi] segenegini OFF
(KAPALI) olarak birakin. Mevcut durum kalibrasyonun tamamlanmasinin ve her kalibrasyon noktasi igin K-Faktér(
degerlerinin belirlenmesinin ardindan, Composite [Kompozit] tablo veya Channel [Kanal] tablo secenegini
segin.

6. Sayfayi kaydirarak No. of Points [Nokta Sayisi] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin. K-Tablosuna
girmek istediginiz puan sayisini girin.

7. Sayfayi kaydirarak [K-Table] segenegini vurgulayin ve ENTER [Gir] tusuna basin. Her bir noktayi secin ve Velocity

[Hiz] veya Reynolds Number [Reynolds Sayisi] ile buna karsilik gelen K-Factor [K-Faktéra] degerlerini
guincelleyin. Bu noktalar, XMTIO00 igin bir kalibrasyon egrisini tanimiar.

Not:  [K-Tablo] Olgim cihazinin dogru ¢alismast igin hiz veya Reynolds sayisi (1. noktadan 20. noktaya kadar)
artan sirada girilmelidir.
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{ Calibration Calibration Mode Cal Mode/Frequency Measurement Type Measurement Type/Comp
Meter Factor v Off Full Value . _ v Velocity
ibentt ° - Base Frequency Channel 1 ¢ . _
Calibration Type KedaX Eaiian Full Frequency Channel 2 veda) Volumetric (Std)
Reset K-Table queney Channel 3 Mass Flow
Calibration Mode Cal Mode/Frequency Measurement Type Measurement Type/CH #1
Off L, v Composite ;' Velocity
Gate Base Value ° _ ° _
® - X Full Value X Channel 2 v/ vedaX. Volumetric (Std)
Base Frequency Channel 3 Mass Flow
v A
‘ Calibration Calibration Type
Meter Factor a v e -
Calibration Mode Reynolds Number
Reset K-Table v o,
4 Calibration Reset K-Table
Meter Factor A v . -
Callhratign Hode I Reset Composite Operator erisimi veya daha Ust diizey
Calibration Type s Reset Channel 1
v " Reset Channel 2
4 Calibration K-Table Selection
Reset K-Table a v . -
_ Composite
No. Of points
Channel
K-Table v fodd
.4 A
4 Calibration > K-Table K-Table/Composite Point #1 Velocityﬁ ;
v UNIT: ft/s
Reset K-Table A v R _ v e & v - 2.000 ft/s 2
K-Table Selection Channel 1 Point #2 K-Fi g
. ; " -Factor 1.000000 x| [ %1 UNDO [ v'] SAVE
No. Of points X Channel 2 X Point #3 X 5
b4 Channel 3 Point #4 M [«>] MOVE [ ] ALTER
v A
K-Table/Composite
Point #17 A
Point #18
Point #19
v
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[bu sayfa igin hazirlanmig bir igerik bulunmamaktadir]
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Bolum 4. Hata Kodlari ve Sorun Giderme
4.1 Giris

XMT1000 akig élger, guvenilir ve bakimi kolay bir cihazdir. “Kurulum” bélimunde acgiklandigr sekilde dogru bir sekilde
kurulup ¢alistinldiginda, bu élger minimum kullanici mudahalesiyle dogru akis hizi digumleri saglar. Bununla birlikte,
elektronik muhafaza veya dénustiriculerde bir sorun ortaya ¢ikmasi durumunda, bu bélimde XMTI000 akis élgerin
sorun giderme islemleri agiklanmaktadir. Olasi bir sorunun belirtileri sunlardir:

-+ LCD ekraninda, PanaView™ Plus PC yaziiminda veya HART'ta bir hata mesajinin gérintilenmesi

- Duzensiz akis degerleri

-« Dogrulugu supheli 8lcim degerleri (6rnegin, ayni prosese bagli baska bir akis 6lgim cihazindan alinan
degerlerle tutarl olmayan élgim degerleri).

Yukaridaki durumlardan herhangi biri ortaya gikarsa, bu bélimde verilen talimatlari uygulayin.

Not:  Elektriksel parazitin yogun oldugu ortamliarda, 5sayfasindaki “CE isareti Uygunlugu” bélimd’ kullanmaniz
tavsiye edilir.

4.2 Hata Siniflandirmasi ve Hata Kodlari

XMT1000 elektronik sistemi, iki veya daha fazla alt sistemden olugur. Bunlar; Verici, Akig Olgim Unitesi ve/vequpsiyon
Girig/Cikistir. Hata kodlari ve mesaj dizisinin amaci, operatdre belirli bir alt sistemdeki sorunlar bildirmektir. lletisim
hatasi, Verici alt sisteminin Akig Olgiim alt sistemi veya Opsiyon Girig/Gikig alt sistemi ile iletisimi kaybettigini gésterir.

XMT1000'deki hatalar, asagidaki tabloda belirtildigi gibi 5 tdre ayrilir:
Tablo 22: XMT1000 hata siniflandirmasi

Hata Siniflandirmasi Hata Numarasi Alt sistem
Akig Hatalari En burada n hata numarasidir Akig alt sistemi
Sistem Hatalari S, burada n hata numarasidir | Verici veya Akig alt sistemi
iletisim Hatalari Cp burada n hata numarasidir | Akig veya Opsiyon Girig/Cikis Vericisi
Verici Hatalari Xp; burada n, hata numarasidir | Verici alt sistemi
Opsiyon Girig/Gikig Hatalari A, burada n, hata numarasidir | Opsiton Girig/Cikig alt sistemi

Elektronik aksamda veya dénusturiculerde bir sorun meydana gelirse, yerlesik hata kodu mesaj sistemi sorun
giderme surecini buyuk 6lgude kolaylastirir.

Bu bélumde, tum olasi XMT1000 hata kodu mesaijlari, olasi nedenleri ve 6nerilen ¢ézimlerle birlikte ele alinmaktadir.
Bir hata kodu olustugunda, B6lUm 3, Programlama‘de anlatildidi gibi, bu kod LCD ekranin sol alt kégesinde
géruntulenir.

XMTI000 cihazinin galigmasi sirasinda ekranda bir hata mesaji géruntulenirse, nasil hareket etmeniz gerektigine dair
talimatlar igin bu bélumun ilgili kismina bakin. Panametrics ile iletisime ge¢gmeniz istenebilir. Yerel satig veya servis
merkezinizi aramadan énce, "Tanilama Verileri Tablosu'nda yer alan tum tanilama verilerini ve parametre bilgilerini
hazir bulundurmaniz, sorunun daha hizli ¢6zlmesine yardimci olacaktir.

Yerel ekranin yani sira, hata mesajlari ilgili Modbus kayit defterinde bit alani gésterimi kullanilarak sunulur. ilgili kayit
defterinin yerini 6grenmek i¢in Ek C, “Hata kodu bit alani gésterimi™e bakiniz.
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4.3 Akig Hatalari (E-Hatalar)

4.3.1 Hata Kodlariyla Akig Hatalarinin Giderilmesine iligkin Genel Yénergeler

LCD ekraninda veya PanaView™ Plus PC yaziliminda E22: SingleChAccuracy veya E23: MultiChAccuracy hata kodu
goruntuleniyorsa, asagidaki ilgili bélume bakiniz. Ayrica, her bir hata kodunun nedenleri ve énerilen ¢éztmler igin
asagidaki Tablo 23‘e bakiniz.

4.3.1.1 Tek Kanal Hatasi
Yalnizca bir kanalda hata varsa, en olasi nedenler sunlardir:

1. Hata sinirlarinda yapilan hatali ayarlamalar veya akig kosullarindaki degisiklikler, dnceki ayarlari gegersiz hale
getirmisgtir.
2. Arnzali/hasarl kablolar, dénustartculer, yanls fiziksel aralik, baglantt maddesi, tampon veya elektronik aksam.

Yukarida belirtilen olasi nedenleri ortadan kaldirmaya veya duizeltmeye ¢alistiginiz halde hata devam ediyorsa,
asagidaki gibi proses/akig kosullarini da kontrol edin:

1. Asintarbulans.

2. Cokfazl akig, ani buharlagma, gaz cepleri, kabarcik veya kati pargaciklarin varlidi, kavitasyon ya da hizla degisen
akiskan tard gibi akiskan ézelliklerindeki sdreksizlikler.

3. Basing veya sicaklik gibi asirn akigskan dzellikleri.
4. Boru iginde biriken balmumu.
5. Yaridolu boru.

4.31.2 Cok Kanalli Hata
Birden fazla kanalda hata oluguyorsa, bunun en olasi nedeni asagidakiler gibi proses/akig kogullarindaki

degisikliklerdir:
1.  Asin tarbulans.

2. Cokfazh akig, ani buharlagma, gaz cepleri, kabarcik veya kati pargaciklarin varligy, kavitasyon ya da hizla degigsen
akiskan tard gibi akiskan ézelliklerindeki sdreksizlikler.

3. Basing veya sicaklik gibi asirt akigkan &zellikleri.
4. Boru icinde biriken balmumu.
5. Kismen dolu boru.

Yukarida belirtilen olasi nedenleri ortadan kaldirmayi veya duzeltmeyi denedikten sonra, hata devam ediyorsa
sunlara da bakin:

1. Hata sinirlarinda yapilan hatali ayarlamalar veya akig kosullarindaki degisiklikler, dnceki ayarlari gegersiz hale
getirmistir.

2. Arizali/hasarl kablolar, dénustariculer, yanlis fiziksel aralik, baglantt maddesi, tampon veya elektronik aksam.

Hatalari gideremediginiz takdirde, yerel satig veya servis merkezinizi aramadan énce Tanilama Verileri Tablosunda
her kanal igin tanilama verilerini ve parametre bilgilerini toplayin.

4.31.3 Kanal Ozel Hata/Uyarilarini Gérintileme

XMTI1000, élgum cihazinin durumunu gdstermek igin yerlesik hata kodlarina sahiptir. Kanal ézelindeki hatalar, gerekli
duzeltici nlemlerin belirlenmesinde ¢ok dnemlidir. Asagidaki Sekil 60'da, mevcut kanal ézelindeki hatalar/uyarilar
goéruntuleme adimlari yer almaktadir. Hata kodlarinin agiklamalari ve énerilen eylemler ise agagidaki Tablo 23
adresinde sunulmaktadir.

Velocity E Main Menu Flow Info Errors/Warning 1/1
v Display Format o v v i E23: MultiChAccuracy
0000 Program I Ch 1 Flow Info E:; Ei ::2 ::2:
s ‘ X v ‘ X e X CH3 El.' SNR Error.l
Flow Info Ch 3 Flow Info 3 1

Sekil 60: Mevcut Kanalin Ozel Hatalarini Gértntuleme
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Tablo 23: Akig Hatasi Agiklamasi ve Onerilen iglemler

Sorun

Sinyal-gurultd orani
dusuk

Neden

Prosesten gelen akustik
sinyal ¢ok zayif. Bunun
nedeni kabarciklar,
akiskanla ilgili diger
durumlar, bos bir boruy,
kopuk kablolar,
dénustardaculer, baglant
maddesi veya tamponlar
olabilir

Onerilen Eylem

Giden ve gelen akig
doénusturdculerindeki Aktif Tw
6lcumunun gecerli olup oimadigini
kontrol edin. Aktif Tw élgumu
gegerliyse, bu hata proses
kosullarinda bir sorun oldugunu
gosterir.

Aktif Tw 8lcimu gecgerli degilse, SNR
Min Hata Sinirlar segenegine girilen
degeri kontrol edin ( B&Ium 3,
Programlama‘a bakin). Ayrica,
sorunlari gidermek igin “Akigkan ve
Boru Sorunlari” ile “Dénustdrtcu
Sorunlari” bélimlerine bakin

E2: Soundspeed
(Ses Hizi)

Olgulen ses hiz,
programlanan sinirlar
aslyor

Bu hata, yanlig
programlama, yetersiz akig
kosullari veya yanlig
yerlestiriimis
dénusturdcuden
kaynaklaniyor olabilir. Sinyal
kalitesinin dustk olmasi
durumunda da ortaya
cikabilir

Olgulen ses hizini proses sivisi igin
programlanmis nominal degerlerle
karsilastirin ve programlama
hatalarini duzeltin. Herhangi bir
sorunu gidermek igin “Akiskan ve Boru
Sorunlari” ile "Dénustartcd Sorunlari”
boélimlerine bakin. Hatalari
gideremediginiz takdirde,
Panametrics ile iletisime gegmeden
o6nce gerekli tanllama bilgilerini
toplayin

E3: Velocity Range
(Hiz Arahgr)

Olgulen hiz,
programlanan sinirlar
aslyor

Bu hata, hatali
programlama, yetersiz akig
kogullari ve/veya agiri
turbulans nedeniyle ortaya
clkabilir

Gergek akig hizinin programlanan
hata sinirlari iginde oldugundan emin
olun (Programlama Bélumune
bakiniz). Herhangi bir sorunu
gidermek igin “Akiskan ve Boru
Sorunlari” ile “Dénustaricu Sorunlarr”
bélumlerine bakiniz

E4: Signal Quality
(sinyal Kalitesi)

Sinyal kalitesi,
programlanan
sinirlarin altinda

Bu, sinyal seklinin, yukari
akistan asadi akisa
karsilikliligin veya sinyal
korelasyon degerinin
korelasyon tepe sinirinin
altina disttgu anlamina
gelir. Bunun nedeni
genellikle E6 veya E5
hatalariyla aynidir

Sinyal Kalitesinin, programlanmig
Hata sinirlarindan ydksek oldugundan
emin olun (Programlama Bélimine
bakiniz). Herhangi bir sorunu
gidermek igin “Akiskan ve Boru
Sorunlari”ile “Dénusturicd Sorunlarr”
bélumlerine bakiniz. Panametrics ile
iletisime gegcmeden 6nce gerekli
tanilama verilerini toplayin

E5: Amplitude
(Genlik)

Sinyal genligi
programlanan sinirlar
aslyor

Bu hata, sivi 6zelliklerindeki
degisiklikler, dénusturucuy,
tampon ve/veya baglanti
maddesiyle ilgili sorunlar
nedeniyle sinyalde asiri
zayiflama veya glglenme
sonucu ortaya gikabilir

Genligin programlanan sinirlar iginde
oldugundan emin olun.

Kazang negatifse ve Genlik > 32 ise,
lletim Gerilimini “Daguk” olarak
ayarlayin. HAld negatifse, Zayiflaticiy
etkinlestirin. lletim Gerilimi yUksekse
Zayiflaticlyl etkinlestirmeyin.

Kazang 35 dB'den fazlaysa, iletim
Gerilimini “Yuksek” olarak ayarlayin
(Progromlomo bélimune bokmgl.
Herhangi bir sorunu gidermek igin
“Akigskan ve Boru Sorunlari” ile
“Dénasgtdrtcu Sorunlari” bélumlerine
bakin. Panametrics ile iletisime
gecmeden énce gerekli tanilama
verilerini toplayin
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Hata Kodu

E6: Cycle Skip
(D6éNgU Atlama)

Tablo 23: Akig Hatasi Agiklamasi ve Onerilen iglemler

Sorun

Olguim igin sinyall
islenirken bir déngu
atlamasi tespit edildi

Neden

Bu durum genellikle sinyal
buatdnltgunun
bozulmasindan kaynaklanir;
bunun nedeni boru
hattindaki hava kabarciklari,
¢ok viskoz sivilar tarafindan
sesin emilmesi veya
kavitasyon olabilir

Onerilen Eylem

Bu hata akig hizindaki degisikliklerden
kaynaklaniyorsa, ilk hizlanma
sonrasinda akig hizi sabitlendiginde
hata otomatik olarak duzeltilecektir.
Ancak hata devam ederse, sorunlari
gidermek icin “Akiskan ve Boru
Sorunlarr” bé6limune bakiniz.
Panametrics ile iletisime gegmeden
once Esik Tepe Yuzdesini kontrol edin
ve gerekli tanilama verilerini toplayin

E15: Active Tw

Aktif Tw 6lgUmu

Bir dénusturtcu veya kablo

Sorunlari gidermek igin “Dénusgtardci

(Aktif Tw) gegersiz hasar gérmus olabilir ya da | Sorunlari” bélimlerine bakin. Hatalari
bir dénUstlrdcunun yeniden | gideremediginiz takdirde,
baglanmasi gerekebilir. Bu | Panametrics ile iletisime gegmeden
durum, yanlig o6nce gerekli tanllama bilgilerini
programlamadan ya da toplayin
asiri proses sicakliklarindan
da kaynaklanabilir

E22: Single Olgum kanallarindan Bir 6lcum kanalinda hata Her bir kanalin hatalarini kontrol edin;

Channel Accuracy | birinde hata var var; 6lgum cihazi es kord kanal hatalarini gidermek igin

(Tek Kanal ikamesi kullaniyor 6nerilen adimlar hakkinda bilgi almak

Dogrulugu) olabileceginden 6lgimun Uzere bu tabloya bakin

dogrulugu tehlikeye girebilir

E23: Multi Channel
Accuracy (Gok
Kanal Dogrulugu)

iki veya daha fazla
6lcim kanalinda hata
var

iki veya daha fazla élgim
kanalinda hata var; élgim
cihazi kardes kord ikamesi
kullandigr igin élgimun
dogrulugu tehlikeye girebilir

Her bir kanalin hatalarini kontrol edin;
kanal hatalarini gidermek igin
onerilen adimlar hakkinda bilgi almak
Uzere bu tabloya bakin

E27: Invalid
K-Table (Gegerisz
K-Table)

K-Table gegersiz

Girilen K tablosu gegersiz

K tablosundaki degerleri kontrol edin
ve tablodaki Hiz veya Reynolds
Sayisinin artan sirada oldugundan
emin olun

E28: Software Fault
(Yaziim Arizasi)

Yazilim arizasi

Bu bir yazim arizasidir.

Bu durum kendiliginden duzelmez ve
otomatik olarak ¢éztlmez. Slgim
cihazinin giclnu kapatip yeniden
acmayi deneyin. Gug kapatip agma
isleminden sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletigime

gegin.

E29: Velocity
Warning
(Hiz Uyarisi)

Olgulen hiz,
programlanmig uyari
sinirlarini agryor

Bu hata, hatali
programlama, yetersiz akig
kosullari ve/veya asiri
turbulans nedeniyle ortaya
cikabilir

Gergek akig hizinin programlanmig
uyari sinirlari iginde oldugundan emin
olun (Programlama bslimune bakin).
Herhangi bir sorunu gidermek igin
“Akiskan ve Boru Sorunlari” ile
“Dénusgtdrtcu Sorunlar” bélumlerine
bakiniz

E31: Not Calibrated
(Kalibre Edilmedi)

Akis élcer kalibre
edilmemistir

Akis 6lcer fabrikada kalibre
edilmemistir ve bu nedenle
6lgim yapmamaktadir.
Latfen Panametrics
fabrikasiyla iletisime geginiz

Bu durum kendiliginden duzelmez ve
otomatik olarak ¢éztlmez. Olgim
cihazinin kurulumuyla ilgili daha fazla
bilgi almak i¢in Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin
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4.4 Akiskan ve Boru Problemleri

Error Code Messages (Hata Kodu Mesajlar) ve Diagnostic Parameters (Tanilama Parametreleri) ile yapilan n sorun
giderme islemleri olasi bir soruna isaret ediyorsa, bu bélime gecin. Olgim sorunlari iki kategoriye ayrilir:

«  Akiskanlarla ilgili sorunlar
+  Boru sorunlar

Sorunun siviyla mi yoksa boruyla mi ilgili oldugunu belirlemek igin agagidaki bélumleri dikkatlice okuyun. Bu
boélimdeki talimatlar sorunu ¢gézmezse, yardim igin Panametrics ile iletisime gegin.

4.4.1 Akigkan Sorunlari

Akiskanlarla ilgili sorunlarin gogu, “Kurulum” baslikli bélumde agiklandigi Gzere, akis diger sisteminin kurulum
talimatlarina uyulmamasindan kaynaklanmaktadir.

Sistemin fiziksel montaji énerilen teknik dzellikleri karsiliyorsa, sivinin kendisinin dogru akig hizi 6lgimuna énltyor
olmasi muhtemeldir. Olgulen sivi agagidaki gereklilikleri kargilamalidir:

«  Akiskan homojen, tek fazli, nispeten temiz ve sabit bir sekilde akiyor olmalidir.
Akiskanda bulunan az miktarda partiktl, XMTI000'in galigmasini gok az etkileyebilir; ancak asir miktarda kati
partikdl, ultrason sinyallerini emebilir veya dagitabilir. Sivi araciligiyla ultrasonik iletimlerde olan bu parazit, hatali
akis hizi élgimlerine neden olacaktir. Buna ek olarak, sivi akigindaki sicaklik egimleri, tutarsiz veya yanlig akis hizi
degerlerine neden olabilir.

«  Akigkan, 8lcim noktasinin yakininda kavitasyona ugramamalidir.
Proses basincina nispeten yakin buhar basincina sahip akiskanlar, lgim noktasinin yakininda kavitasyona
ugrayabilir. Kavitasyon genellikle uygun sistem tasarimiyla kontrol altina alinabilir.

«  Swvi, ultrason sinyallerini agirt derecede zayiflatmamalidir.
Bazi sivilar, 6zellikle de ¢ok viskoz olanlar, ultrason enerjisini kolayca emer. Béyle bir durumda, ultrasonik sinyal
gucundn guvenilir dilgumler igin yetersiz oldugunu belirtmek Uzere ekranda bir uyari sinyali ve hata mesaji
gérantdlenir.

« Akiskan ses hizinda asin dalgalanmalar olmamalidir.
XMTI000, akigkan bilesimindeki ve/veya sicakligindaki degisikliklerin yol acabilecedi nispeten buyuk akigkan ses
hizi degisikliklerine dayaniklidir. Ancak bu tir degisikliklerin yavas gergeklesmesi gerekir. Ayrica, sicaklik
degisikliklerinden kaynaklanan akigskan ses hizindaki dalgalanmalar muhtemelen kendiliginden duzelecektir.
Akiskan ses hizindaki hizli dalgalanmalar, XMT1000'e programlanan degerden + %20'yi asan bir degere ulasirsa,
duzensiz veya hatali akig hizi okumalarina neden olur. Bu durum, parti akigkanlari degistirilirken ortaya gikabilir.

Not:  Bélim 3: Programlama’ya élgtim cihazina dogru ses hizinin programlandigindan emin olmak igin bakimiz.

4.4.2 Boru Sorunlari

Borularla ilgili sorunlar, 6lgim cihazi konumunun yanlis segilmesinden veya programlamadaki hatalardan
kaynaklanabilir. Asagidaki durumilar, sorunlu kurulumlara yol acgabilir:

«  Doénusgtardclt konumlarinda biriken kirler.
D6nUstiracu konumlarinda biriken kirler, ultrason sinyallerinin iletimini engeller. Bunun sonucunda, dogru akig hizi
OlgimU mUmkuan degildir. DénUsturtculerin yeniden hizalanmasi genellikle bu sorunlari giderir; ancak bazi
durumlarda, i1slak dénustaraculer kullaniimalidir. BéIim: “Kurulum™a Dogru kurulum uygulamalari hakkinda daha
fazla bilgi igin bakiniz.

*  Hatall boru élctiimleri.
Akig hizi dlgimundn dogrulugu, buydk élgide programlanan boru boyutlarinin dogruluguna baglidir. Boru duvar
kalinligi ve capini, akig hizi degerlerinde istenilenle ayni dogrulukta élgun. Ayrica, boruda ¢ékuntd, cukurlagsma
veya puruzla yuzeyler, eksantriklik, kaynak bozuklugu, dtzlik ve hatali okumalara neden olabilecek diger faktérler
olup olmadigini kontrol edin. Blim: “Programlama™ya boru verilerinin girilmesine iligkin talimatlar i¢in bakin.

«  Boru i¢ yuzeyi yeterince temiz degildir.
Boru icindeki asiri kireg, pas veya birikintiler akig élgtmlerini olumsuz etkileyecektir. Genellikle, boru duvarinda
ince bir tabaka veya saglam bir sekilde yapigsmis birikintiler sorun yaratmaz. Gevsek tortu ve kalin kaplama
(katran veya yag gibi), ultrason iletimine engel olur ve glivenilmez veya yanlig akig hizi lgumlerine neden olabilir.
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4.5 DOonusturicu Sorunlari

Ultrasonik dénuasturdculer saglam ve guavenilir cihazlardir. Ancak, yanlig kullanim ve kimyasal etkenler nedeniyle
fiziksel hasara maruz kalabilirler. Asagidaki olasi sorunlar listesi, dontsturdcu tartine gére gruplandiriimistir.
Doénuasturacuayle ilgili bir sorunu ¢ézemiyorsaniz Panametrics ile iletisime gegin.

4.5.1

DSnusturacy Sorunlari

« IgHasar: Bir ultrasonik dénUstiracd, dénastaricu gévdesine yapistiriimig bir seramik kristalden olugur. Kristal ve
kasa ya da kristalin kendisi arasindaki baglanti, agirt mekanik darbe ve/veya asir sicaklik sebebiyle hasar
gorebilir. Ayrica, dénusttrict muhafazasina kirletici madde girerse, i¢ kablo sistemi paslanabilir veya kisa

devre yapabilir.

« Fiziksel Hasar: DénustUruculer, sert bir ylzeye dustrilmesi veya baska bir nesneye garpmasi sonucu fiziksel
olarak hasar gérebilir. DoOnUsturict konektdrl en hassas pargadir ve hasara en agik olan Bélumdir. Hafif
hasarlar, konektéra dikkatlice bukerek eski sekline getirerek onarilabilir. Konektér onarilamazsa,
dénUstracundn degistiriimesi gerekir.

ONEMLI: DdnUsturucler gift olarak degistiriimelidir. Yeni dénustarici verilerini 6lgim cihazina girmek igin BIGm 3,
Programlama’a bakiniz.

4.6 Sistem Hatalari (S-Hatalari)

Bu hatalar Flow alt sisteminden kaynaklanmaktadir. Sistem hatalari 4 tar bilgi icerir.

1. Goésterge
2. Uyar
3. Hata
4. Ariza

Bu gdsterge yalnizca operatére yonelik bir bildirimdir; herhangi bir islem yapiimasi gerekmez. Uyarilar genellikle bir
operatdr hatasina isaret eder. Hatalar ise mddahale gerektiren arizalari gdsterir. Operatdr, bu hatalari gidermek igin
6nerilen i7‘lemleri gergeklestirmelidir. Arizalar genellikle XMTI000 élgum cihazi tarafindan gergeklestirilen arka plan

donanim

yazilim butinlagu kontrolleriyle ilgili daha ciddi arizalara isaret eder. Hata kodlari, hata mesajlari, hata

tarleri ve énerilen iglemler igin asagidaki tabloya bakiniz.

Hata Kodu

S1: In Config Mode
(Yapilandirma Modunda)

Tablo 24: Sistem Hatasi Agiklamasi ve Onerilen iglemler

Hata Mesaiji

Yapilandirma modu
gbstergesi

Aciklama [ Onerilen Eylem

Gdsterge: Bu gosterge, bir kullanici Operatdr, Yonetici veya
Fabrika erigim dizeyinde oturum actiginda géruntulenir.
Kullanici oturumu kapattiginda veya yapilandirma
degisikliklerini kaydettiginde gosterge otomatik olarak
kaybolur

S2: Invalid User (Gegersiz
Kullanici)

Gegersiz kullanici
uyarisi

Uyart: Erisim duzeyi igin girilen sifre yanlis. Lutfen dogru
erisim duzeyi ve sifre ile oturum agin

S3: Invalid Request
(Gecersiz istek)

Gecersiz istek uyarisi

Uyari: Gegersiz bir iletisim paketi alindi ve reddedildi. Veya
talep edilen islem gecersizdir. Latfen gegerli bir paket veya
islem talebi génderin

S4: Invalid Param Range
(Gegersiz Parametre
Aralign)

Gegersiz parametre
arahgi uyarisi

Uyari: Parametre igin girilen deger aralik digindaydi ve bu
nedenle reddedildi. Lutfen gegerli bir aralik girin

S5: Unsupported

Bu parametre

Uyari: Desteklenmeyen bir parametreye yénelik okuma veya

Parameter desteklenmiyor yazma talebi alindl

(Desteklenmeyen

Parametre)

S6: Flow Measurement Bir veya daha fazla akis | Hata: Bir veya daha fazla akis 6lgim kanalinda hata var;
(Akig Olgumu) 6lgum kanalinda hata

var

6lcumun dogrulugu tehlikeye girebilir. Daha fazla bilgi igin
lutfen akig (E% hatalarini kontrol edin

S7: Persistent Param CRC
(Kalici Parametre CRC)

Kalici parametre CRC
arizasi

Ariza: Kalici parametre CRC hatasi. Olgiim cihazinin giictni
kapatip yeniden agmayi deneyin. GUcu kapatip yeniden
actiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin
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Hata Kodu

S1: Clock Frequency
(Saat Frekansi)

BolUm 4. Hata Kodlari ve Sorun Giderme

Tablo 24: Sistem Hatasi Agiklamasi ve Onerilen iglemler

Hata Mesaiji
Saat frekansi hatasi

Aciklama [ Onerilen Eylem

Ariza: Girig saat frekansi hatasi. Olgiim cihazinin gucun
kapatip yeniden agmayi deneyin. GUcu kapatip yeniden
actiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

S12: CPU

CPU hatasi

Ariza: CPU register’larinda sabit kalmig bitler tespit edildi.
Olgum cihazinin gicunu kapatip yeniden agmayi deneyin.
Gucu kapatip yeniden agtiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

S13: Invariable Flash
Memory (Sabit Flash
Bellek)

Flash bellek hatasi

Ariza: Flash bellek testi basgarisiz oldu. Olgim cihazinin
gucunu kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip
yeniden agtiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

S14: Invariable SRAM
(Sabit SRAM)

Sabit SRAM hatasi

Ariza: Sabit SRAM bellek testi basgarisiz oldu. Olgim cihazinin
gucunu kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip
yeniden agtiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

S15: Variable Memory
(Degisken Bellek)

Degisken SRAM hatasi

Ariza: Degigken SRAM bellek testi bagarisiz oldu. Olgim
cihazinin gucunu kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu
kapatip yeniden agtiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

S16: FPGA Config
(FPGA Yapilandirmast)

FPGA yapilandirma
hatasi

Ariza: FPGA yapilandirmasinin dogrulanmasi basarisiz oldu.
Olguim cihazinin gicund kapatip yeniden agmayi deneyin.
Gucu kapatip yeniden agtiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

S17: Temperature
(SICGkhkS)

Sicaklik hatasi

Hata: Elektroniklerin sicakhgi, belirlenen ¢alisma arah@inin
disina ¢ikmistir. Ortam sicakh@inin, élgum cihazinin galisma
arahdinin diginda olmadigindan emin olun

S18: Driver Fault
(surucu Arizasi)

Suardcu arizasi

Ariza: SUrlca arizast. Olgiim cihazinin guictint kapatip
yeniden agmayi deneyin. Glcu kapatip yeniden agtiktan
sonra hata devam ederse, Panametrics fabrikasiyla
iletisime gegin

S19: Watch Dog Failure
(Watch Dog Arizast)

Watch dog arizasi

Ariza: Watch dog testi basarisiz oldu. Olgtim cihazinin
gucunu kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip
yeniden agtiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

S21: Stack Overflow
(Yigin Tagmast)

Yigin tasmasi

Ariza: Yigin tagmasi. Olgim cihazinin glictnt kapatip
yeniden agcmayi deneyin. Gucu kapatip yeniden acgtiktan
sonra hata devam ederse, Panametrics fabrikasiyla
iletisime gegin

$22: Sequence or Window
Watchdog (Siral veya
Pencere (Window)
Watchdog)

Siralama basarisiz oldu

Ariza: Siralama hatasi tespit edildi. Olgiim cihazinin gicuna
kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip yeniden
actiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

$23: Initialization Failed
(Baglatma Bagarisiz)

Baslatma basarisiz

Hata: Baglatma bagarisiz oldu. Latfen tim yapilandirma
parametrelerini dogrulayin. Hata devam ederse
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

S24: DSP Hardware Errors

DSP donanimi

Ariza: DSP donanim arizasi tespit edildi. Olgim cihazinin

$25: DSP Exception
(Dsp Istisn03|§)

(DSP Donanim Hatalari) | arizalandi gucunu kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip
yeniden agtiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

DSP istisnasi Ariza: DSP istisnasi. Olgim cihazinin gictnt kapatip yeniden

acmayi deneyin. Glcu kapatip yeniden agtiktan sonra hata
devam ederse, Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin
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Bolum 4. Hata Kodlari ve Sorun Giderme

Hata Kodu

S26: Default ISR
(varsayilan ISR)

Tablo 24: Sistem Hatasi Agiklamasi ve Onerilen iglemler

Hata Mesaiji
ISR i¢indeki istisna

Aciklama [ Onerilen Eylem

Ariza: ISR igindeki istisna. Olgim cihazinin glcunu kapatip
yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip yeniden agtiktan
sonra hata devam ederse, Panametrics fabrikasiyla
iletisime gegin

S27. DSP Reset ISR
(DSP ISR Sifirla)

DSP ISR'si icindeki
istisna

Ariza: DSP ISR igindeki istisna. Olgiim cihazinin gticind
kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip yeniden
actiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

$28: Software Fault
(Yazilim Arizasi)

Yazihm arizasi

Hata: Yazihm arizast. Olgiim cihazinin gictna kapatip
yeniden agmayi deneyin. Glcu kapatip yeniden agtiktan
sonra hata devam ederse, Panametrics fabrikasiyla
iletisime gegin

$29: Output A Loop Open!
(Gikig A déngUsU agik!)

SIL Analog Cikig Agik
Hatasi

Ariza: SIL Analog Cikisi devre digl. SIL Analog ¢ikisini baglayin
ve dlcum cihazinin gucunu kapatip yeniden agmayi
deneyin. GUcuU kapatip yeniden agtiktan sonra hata devam
ederse, Panametrics fabrikasiyla iletigsime gecgin

S30: Flash Save Failed
(Flash Kaydetme
Basarisiz Oldu)

Flash'a kaydetme iglemi
basarisiz oldu

Hata: Kaydetme talebi basarisiz oldu. Tekrar Deneyin. Hata
devam ederse Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

4.7

iletisim Hatalari (C Hatalar)

iletigsim hatas, Verici alt sisteminin Akig Olgum alt sistemi veya Opsiyon Girig/Gikig alt sistemi ile iletigimi kaybettigini

gosterir.

Hata Kodu

C1: Flow COMM Error
(Akig COMM hatast)

Tablo 25: iletigim Hatasi Agiklamasi ve Onerilen iglemler

Hata Mesaiji
Akig karti iletigim hatasi

Aciklama [ Onerilen Eylem
Verici, akig 6lgum Unitesiyle iletisim kuramiyor. Olgim
cihazinin gicunu kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu

kapatip yeniden acgtiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

C2: MODE MISMATCH
(MOD UYUSMAZLIGI)

Mod Uyusmazhdi Hatasi

Ariza: Mod Uyusmazhidi Hatasi, Olgtim cihazinin glictnu
kapatip yeniden agcmay! deneyin. Gicl kapatip yeniden
agtiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

C3: Option I/0 COMM
Error (Opsiyon Girig/Cikig
COMM hatasi)

Opsiyonel Giris/Cikis alt
sistemi iletigsim hatasi

Verici, 2. yuvadaki opsiyonel Girig/Cikis ile iletisim
kuramiyor. Olgim cihazinin glictinu kapatip yeniden
agcmayi deneyin. Gucl kapatip yeniden agtiktan sonra hata
devam ederse, Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

4.8 Verici Hatalari

Bu hatalar Verici alt sisteminden kaynaklanmaktadir. Verici hatalarindan biriyle karsilasirsaniz, Tablo 26'de belirtilen
6nerilen adimlari izleyin ve Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin.

Hata Kodu

X1: MCU RAM Error
(MCU RAM Hatasi)

Tablo 26: Verici Hatasi Agiklamasi ve Onerilen iglemler

Hata Mesaiji
Verici RAM Hatasi

Aciklama [ Onerilen Eylem

Vericinin RAM belledinde yapilan bellek testi basgarisiz
oldu. Olgum cihazinin glictint kapatip yeniden agmayi
deneyin. Gucu kapatip yeniden agtiktan sonra hata
devam ederse, Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

X2: MCU Flash CRC Error
(MCU Flash CRC Hatast)

Flash bellek testi
basarisiz oldu

Flash bellek testi basarisiz oldu. Olgim cihazinin glictnu
kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip yeniden
acgtiktan sonra hata devam ederse, Panametrics

fabrikasiyla iletisime gegin
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Hata Kodu

X7: MPU not Detected
(MPU Algilanmadi)

BolUm 4. Hata Kodlari ve Sorun Giderme

Tablo 26: Verici Hatasi Agiklamasi ve Onerilen iglemler

Hata Mesaiji
Akig karti algilanmadi

Aciklama [ Onerilen Eylem

Akisg karti verici tarafindan algilanmiyor. Olgim cihazinin
gucunu kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip
yeniden agtiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

X12: System Command
Fail (Sistem Komutu
Hatasi)

Sistem komutu basarisiz
oldu

Sistem komutu basarisiz oldu. Olgum cihazinin glctnu
kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip yeniden
actiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

X13: Get GUI Node Fail
(GET GUI dUgumu
hatasi)

GUI olugturulamadi

GUI olusturulamadi. Olgim cihazinin glictind kapatip
yeniden agmayi deneyin. Glcu kapatip yeniden agtiktan
sonra hata devam ederse, Panametrics fabrikasiyla
iletisime gegin

X14: Node Memory Fail
(Dugum Bellek Hatasi)

GUI dugumu bellek
hatasi

GUI dugumu bellegi arizalandi. Olgim cihazinin gucunu
kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip yeniden
actiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

X15: Font API Initialize Fail
(Yozi Tipi API Baglatma
Hatasi)

Yazi tipi olusturulamadi

Yazi tipi olusturulamadi. Olgiim cihazinin gicund kapatip
yeniden agmayi deneyin. Glcu kapatip yeniden agtiktan
sonra hata devam ederse, Panametrics fabrikasiyla
iletisime gegin

X16: XML File Initialize Fail
(XML Dosyasi Baglatma
Hatasi)

XML dosyasinin
baslatiimasi basarisiz
oldu

XML dosyasinin baglatiimasi basgarisiz oldu. Olgim
cihazinin gicun kapatip yeniden agcmayi deneyin. Glcu
kapatip yeniden agtiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

X17: Disconnect Std Dout
(std Dout Baglantisini
Kes)

Verici Hatasi

Ariza: Verici Hatasi. Dijital girigi 6lgum cihazina baglayin.
Hata devam ederse Panametrics fabrikasiyla iletisime
gegin

X18: Aout(StdZ Out Of
Range (Aout(std) Aralik
Digl)

Verici Kapsam Digl
Hatasi

Ariza: Verici Aralik Digi Hatasi, Analog ¢ikigl uygun aralik
icinde yapilandirin, Hata devam ederse Panametrics
fabrikasiyla iletigime gegin

4.9 Opsiyon Girig/Cikig Hatalar
Tablo 27: Opsiyon Girig/Cikig Hatalari Agiklamasi

Hata Kodu

Al: AnalogCh(S2:3) Error!
(AnalogCh(s2:3) Hatat)

Hata Mesaiji

ADC Kanali (S2:3) yanit
vermiyor

Aciklama

Analog girig / RTD girisi galigmiyor. GlcU kapatip
yeniden actiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletigime gegin

A2: AnalogCh (S2:4) Error!
(AnalogCh ($2:4) Hatat)

ADC Kanali (S2:4) yanit
vermiyor

Analog girig / RTD galismiyor. Glcu kapatip yeniden
agtiktan sonra hata devam ederse, Panametrics
fabrikasiyla iletisime gegin

A3:AnalogCh (S2:1) Error!
(A2:AnalogCh (S2:4)
Hatasi!)

DAQ Kanali (S2:1) yanit vermiyor

Analog ¢ikig (4-20 mA) ¢aligmiyor. Glcu kapatip
yeniden agtiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

A4:AnalogCh (S2:2) Error!
(A2:AnalogCh (S2:4)
Hatasi!)

DAQ Kanal (52:2) yanit
vermiyor

Analog ¢ikig (4-20 mA) galigmiyor. Gucu kapatip
yeniden actiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletigsime gegin

AB: (S2:3)Ch Not Calibrated
((s2:3) Kalibrasyon
Yapilmamis)

Analog Girig/RTD ($2:3) kalibre
edilmediginde hata olusur

Analog girigi/RTD girigini kalibre edin.
Kalibrasyondan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletigsime gegin

A7:(S52:4)Ch Not Calibrated
(A7:(s2:4) Kalibrasyon
Yapiimamig)

Analog Girig/RTD (S2:4) kalibre
edilmediginde hata olusur

Analog girigi/RTD girigini kalibre edin.
Kalibrasyondan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletigime gegin
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Bolum 4. Hata Kodlari ve Sorun Giderme

Tablo 27: Opsiyon Giris/Gikig Hatalari Agiklamasi(Devam)

Hata Kodu

A8: (52:1)Ch Not Calibrated
((s21)ch Kalibrasyon
Yapilmamig)

Hata Mesaiji

Analog Girig/RTD (S2:1) kalibre
edilmediginde hata olugur

Aciklama

Analog girigi/RTD girigini kalibre edin.
Kalibrasyondan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

A9: (S2:2)Ch Not Calibrated
((s2:2) ch Kalibre
Edilmemig)

Analog Girig/RTD (S2:1) kalibre
edilmediginde hata olugur

Analog girigi/RTD girigini kalibre edin.
Kalibrasyondan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletigsime gegin

A10: (52:3)Input NotConnect!
((s2:3) Girig baglantisi yok!)

Kanal (s2:3)e
baglanmadiginda hata olugur.
RTD Girisi: RTD girisi bagl
degilse veya Kanal (52:3)
sicakligi 390 °C'nin Uzerindeyse
hata olusur

Analo Giri;: (4-20 mA) girisi

Analog Girig/RTD girigi ve RTD sicaklidi igin baglanti
durumunu kontrol edin. Olgiim cihazinin giictna
kapatip yeniden agcmayi deneyin. Gucu kapatip
yeniden agtiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

A1:(S2:4)Input NotConnect!
(A10:(s2:3) Girig baglantisi
yok!)

Analog Girig: (4-20 mA) girisi
Kanal S2:4§’e
baglanmadiginda hata olugur.
RTD Girigi: RTD girigi bagl
degilse veya Kanal (52:4)
sicakligi 390 °C'nin Gzerindeyse
hata olusur

Analog Girig/RTD girisi ve RTD sicaklidi igin baglanti
durumunu kontrol edin. Olgim cihazinin gicunu
kapatip yeniden agmayi deneyin. Gucu kapatip
yeniden actiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletigime gegin

A12: (S2:3)Ch OverRange Err!
((s2:3)ch Agiri aralik
hatasi!)

Girig degerlerini asiyor. Analog
girig (52:3) igin 21 mA'dan buyUk

Analog giris akiminin 21 mA'dan az olmasini
saglayin. Olgtim cihazinin glictint kapatip yeniden
agmayi deneyin. Gucl kapatip yeniden agtiktan
sonra hata devam ederse, Panametrics fabrikasiyla
iletisime gegin

A13:(S2:4) Agiri aralik hatasi!

Analog girig (S2:4) 21 mA'dan
bayak

Analog giris akiminin 21 mA'dan az olmasini
saglayin. Olgiim cihazinin glictnt kapatip yeniden
agmayi deneyin. Gucl kapatip yeniden agtiktan
sonra hata devam ederse, Panametrics fabrikasiyla
iletisime gegin

A18: SerialNo Error!
(Seri Numarasi Hatasi!)

Opsiyonel Girig/Cikig Seri
Numarasi Hatasi

Ariza: Opsiyonel Girig/Gikig Seri Numarasi Hatasl.
Olgiim cihazinin glictnl kapatip yeniden agmayi
deneyin. Gucu kapatip yeniden agtiktan sonra hata
devam ederse, Panametrics fabrikasiyla iletigime

gegin

A24: AoutSS2:1)OutOfRonge!
(Aout(s2:1) Araligin
Diginda!)

Analog gikigtan (S2:1) gelen ¢ikig
21 mA'y1 astiginda veya 3,6
mMA'nin altina dustugunde

Akis hizini kontrol edin. Hiz sinirlar igindeyse ve hata
devam ediyorsa, Panametrics fabrikasiyla iletisime

gegin

A25:Aout(S2:2)OutOfRange!
(A25:A0ut(S2:2) Araligin
Disinda!)

Analog ¢ikigtan (S2:2) gelen
cikis 21 mA'y1 astiginda veya 3,6
MA'nin altina dustugunde

Akis hizini kontrol edin. Hiz sinirlar igindeyse ve hata
devam ediyorsa, Panametrics fabrikasiyla iletisime

gegin

A30: Board Option Err! (Kart
Segimi Hatasi!)

Opsiyonel Girig/Cikig Hatasi

Ariza: Opsiyonel Girig/Cikig Hatasi. Olgim cihazinin
gucunu kapatip yeniden agmayi deneyin. Glcu
kapatip yeniden agtiktan sonra hata devam ederse,
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

A31: (§2:3)Ch UnderRange!
((s2:3)ch Aralik Altmdag

Daha dusuk girig degerleri.
Analog girigler (52:3) igin 3,6 mA
ile 0,25 mA arasi

Girig analog akiminin 3,6 mA ile 21 mA arasinda olup
olmadigini kontrol edin. Hata devam ederse
Panametrics fabrikasiyla iletisime gegin

A32:(S2:4)Ch UnderRange!
(A32:(52:4)Ch Aralik
Altinda!)

Daha dusuk girig degerleri.
Analog girigler (S2:4) igin 3,6 mA
ile 0,25 mA arasi.

Giris analog akiminin 3,6 mA ile 21 mA arasinda olup
olmadigini kontrol edin. Hata devam ederse
Panametrics fabrikasiyla iletigsime gegin
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4.10 Tanilama Verileri

BolUm 4. Hata Kodlari ve Sorun Giderme

Olgum cihazinin durumunu belirlemek igin XMTI000'de yerlesik tanilama parametreleri bulunmaktadir. Sistemle ilgili
sorunlari tanilama etmek igin latfen asagidaki Tablo 28'a bakiniz. Olgiim cihazi hata mesajlari gésteriyorsa ve

tanilama verileri bir sorun oldugunu gésteriyorsa, Panametrics fabrikasiyla iletisime gegmeden énce Kullanici/Servis
kaydi ekini doldurunuz.

Parametre

Sound Speed
(ses H|2|5)

Tablo 28: 'daki Tanilama Parametreleri

Aciklama

Akigkanin élgulen ses
hizi

yi
ideal kosullarda,
kanallar arasindaki ses
hizi 5 ft/s (1,5 m/s)
aralhginda oimalidir.

Akig viskozitesine ve akig
hizina bagli olarak, farkl
kanallarda gésterilen
ses hizinda kaguk
farklilklar olabilir. Bu
durum, sinyal yolundaki
farkhliklardan
kaynaklaniyor olabilir ve
normaldir.

Kotu

 Iideal kosullar altinda, kanallarin
ses hizi dlgumleri arasinda 30 ft/s
(9 m/s) veya daha fazla bir ses
hizi farki, boru tesisatinda bir
sorun veya baska herhangi bir
yerel boru durumunun varhigina
isaret edebilir.

SNR Up (SNR Girig
Yéni)

Yukari akig
dénUstdractsunan
sinyal-gurdlty orani

>5

<2

2 ile 5 arasindaki SNR degeri gegerli
6lcumler saglar, ancak boru
tesisatinda bir sorun veya bagka bir
yerel boru durumuna isaret edebilir.
Sikistirma aparatinin hizalamasini,
doénustaraca araliklarini,
dénustariculeri, baglantt maddesini
ve diger tum baglantilari kontrol edin.

SNR Down (SNR
Cikig Yonu)

Asagi akig
dénustdrdactsundn
sinyal-guralty orani

>5

<2

2 ile 5 arasindaki SNR degeri gecerli
6lgumler saglar, ancak boru
tesisatinda bir sorun veya baska bir
yerel boru durumuna igsaret edebilir.
Sikistirma aparatinin hizalamasini,
dénustaracua araliklarini,
dénustartculeri, baglanti maddesini
ve diger tim baglantilari kontrol edin.

Gain Up [/ Gain
Down (Yikari Akis
kazanci [Asad
Akig kazanci)

Kazang ayari

>0 dB ve <35 dB

Su uygulamalarinda,
ideal kogullar altinda
kazang 0 dB'den fazla ve
20 dB'den az olmalidir.

Viskozitesi daha yuksek
sivilarigin 20 dB ile 35 dB
arasindaki bir kazang
kabul edilebilir.

>35 dB veya <0 dB

+  Kanallar arasinda 10 dB veya
daha fazla kazang farki, boru
tesisatinda bir sorun veya bagka
herhangi bir yerel boru sorunu
oldugunu gbsterebilir.

Kazang negatifse, iletim Gerilimini
“Daguk” olarak ayarlayin. Hal&
negatifse, Zayiflaticiyr etkinlestirin.
iletim Gerilimi yuksekse
Zayiflaticlyr etkinlegtirmeyin.

«  Kazang 35 dB'den fazlaysa, iletim
Gerilimi ayarini “Ytksek” olarak
degistirin.
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Tablo 28: (Devam)'daki Tanilama Parametreleri

Parametre Aciklama lyi Kotu

Peak Index Up
(Girig Yonu Tepe
indeksi)

Yukari akis iletim
korelasyon sinyalinin
esik tepe degeri

1ingten blUyuk boru
caplariigin sertlik degeri
400 ile 700 arasinda
olmalidir.

1ingten ktguk boru
caplariigin, endeks 150
ile 350 arasinda
olmalidir.

Tingten buyuk boru ¢aplarinda,
indeks degeri 400'den kuguk veya
700'den buyukse, alim penceresi
konumunda bir sorun oldugu
anlasilr.

Tingten kiguk boru ¢caplarinda,
indeks degeri <150 veya >350 ise,
bu durum alici penceresinin
konumuyla ilgili bir soruna igsaret
eder.

Peak Index Down
(Gikis YoNU Tepe
indeksi)

Asagi akis iletim
korelasyon sinyalinin
esik tepe degeri

1ingten blayuk boru
caplariigin sertlik degeri
400 ile 700 arasinda
olmalidir.

lingten ktguk boru
caplariigin, endeks 150
ile 350 arasinda

Tingten buyutk boru ¢caplarinda,
indeks degeri 400'den kuguk veya
700'den buyukse, alim penceresi
konumunda bir sorun oldugu
anlasilir.

Tingten ktguk boru gaplarinda,
indeks degeri <150 veya >350 ise,

sinyal genligi

olmalidir. bu durum alici penceresinin
konumuyla ilgili bir soruna igsaret
eder.
Wall Time Boru duvari igindeki Yok Deger negatifse, yapilandirma
(Duvar saati) gegis suresi parametrelerinde bir sorun oldugu
anlasilir.
Lining Time (Astar | Boru kaplamasi Yok Deger negatifse, yapilandirma
Suresi) icindeki gegis suresi parametrelerinde bir sorun oldugu
anlagihr

Signal Quality Up | Yukar akig >1000 <1000
(Sinyal Kalitesi doénUstaricdsundn
Girig YNU) sinyal kalitesi
Signal Quality Asagi akis >1000 <1000
Down (Sinyal donUstirdcisiunin
Kalitesi Cikig YoNnU) | sinyal kalitesi
Amplitude Up Yukari akig >14 ve <32 >32veya <14
(Genlik Girig YoNU) | dénustirdcusunun

sinyal genligi
Amplitude Down Asagi akig >14 ve <32 >32 veya <14
(Genlik Cikig YoNU) | dénUstaricusunin
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BolUm 5. Bakim ve Servis

Bolum b5. Bakim ve Servis

Yerel dUzenlemeler, onayli bir kalibrasyon tesisinde sistemin tamaminin uygun sekilde kalibre edilmeden bu akis
6lcum sistemindeki bilegenlerin sahada degistiriimesine izin verebilir veya vermeyebilir. Bilesenlerin sahada
degistirilmesine izin verilip verilmedigini 6grenmek igin yerel Panametrics & Panametrics Akig Olger temsilcinizle
iletisime gegin.

islevsel Guvenlik kurulumlarinda, donanim bilegenlerini, yaziim strimlerini veya hatta bazi program parametre
ayarlarini deg@istirmeden énce Panametrics Akig Olger temsilcisine danigsmak 6zellikle dnemlidir. Program
parametrelerinin listesi ve bunlarin Igslevsel GUvenlik Gzerindeki olasi etkileri hakkinda bilgi almak igin lutfen XMT1000
SIL Guvenlik Kilavuzu’nun “Guvenlik Parametreleri Listesi” bélimune bakiniz.

5.1 Yedek Parca

Akis 6lger elektroniklerinde bir ariza tespit edilirse, donanim ve Gran yazilimi uyumlulugunu saglamak amaciyla
olctm kafasinin tamami veya belirli elektronik kartlar degistirilebilir. Dogru parga numaralarinin siparis edildiginden
emin olmak igin, yerel Panametrics & Panametrics Akig Olger temsilcinize, Parga Dizisi ve Seri Numarasi Etiket
Plakasinda gosterildigi gibi yer alan dlgerin seri numarasini verin.

5.2 Yedek Parcalarin Takilmasi

Akig 6lgum sisteminin herhangi bir bileseninin degistiriimesi gerekiyorsa, Panametrics & Panametrics Akig Olger saha
servis ekibi, bu degisimi yerinde gergeklestirmek Uzere gerekli egitim ve donanima sahiptir. Bu sahada degistirilebilir
parcalarin bir Panametrics saha servis ekibi Gyesi tarafindan takiimasi, sistemin dogrulugunu ve gegerli garantiyi
koruyacaktir. Uygun bilesenleri siparig etmek ve sahada kurulum randevusu almak igin lGtfen Panametrics ile
iletisime geginiz.
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Bolum 5. Bakim ve Servis

[bu sayfa igin hazirlanmig bir icerik bulunmamaktadir]
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Ek A. Teknik Ozellikler

Ek A. Teknik Ozellikler

Al Calisma ve Performans

Akiskan Tarleri

Akigkanlar: Akustik iletken akiskanlar; buna gogu temiz akiskan ile az miktarda kati madde veya gaz kabarcidi iceren
birgcok akiskan dahildir.

Doénusturicu Turleri

Islak ve kelepgeli tum dénusturuculer.

Boru Ebatlari
Standart: 1ing ila 76 ing (25 mm ila 1930 mm)
Opsiyonel: >76 ing (1930 mm) — fabrika ile gérusun

Data Logging (Veri Kayd)

Cihaz élcerde standart depolama; veri noktasi basina 26 parametre ile 10.000 adede kadar akig verisi (Panaview™

Plus yazilimi gereklidir)

Not:  PanaFlow HT, PanaFlow Z3, PanaFlow LZ ve PanaFlow LC akis élger sistem kilavuziarinda dider ¢alisma ve
performans kriterlerini inceleyiniz.

Olcim Parametreleri
Volumetric Flow (Hacimsel Akig), Mass Flow (Kutle Akisi), Flow Velocity (Akis Hizi) ve Totalized Flow (Toplam Akig)

Akig Dogrulugu (Hiz)

Okuma degerinin +%0,3'Une kadar (tam bir akig dlger sistemi ve proses kalibrasyonu ile saglandiginda elde edilebilir).
Dogruluk, boru ¢gaping, kurulum kosullarina ve élgim yollarinin sayisina baghdir.

Not:  Bu dogruluk beyani, élcim cihazindan gegen, tam gelismis simetrik akig profiline sahip tek fazli homojen bir
sivinin élgtlmesini varsaymaktadir. Asimetrik bir akis profili olusturan boru tesisati dizenlemelerine sahip
uygulamalarda, élgim cihazinin bu teknik ézelliklere uygun sekilde ¢alisabilmesi icin daha uzun diiz boru
hatlari ve/veya akig dizenleme islemleri gerekebilir.

Tekrarlanabilirlik
Okunan degerin £%0,1 ila %0,3'0

Aralik (Gift yénla)
-40ila 40 ft/s (-12,2il0 122 m/s)

Olguim Cihazi Aralid
400:1

Opsiyonel PC yazilimi

Daha fazla iglevsellik igin PanaView™ Plus yazilimi
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Ek A. Teknik Ozellikler

A.2 Elektronik
Muhafazalar
Toz boyali aliminyum veya paslanmaz gelik (SS316)

Siniflandirmalar
XMTI1000 PanaFlow Verici

ABD/Kanada - Patlamaya dayanikli sinif I, blim 1, gruplar B, C ve D

ATEX - Alev gegirmez 11 2 G Ex db IIC T6 Gb; Ta = -45°C ila +65°C

FISCO Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb; Ta = -45°C ila +60°C

I[ECEX - Alev gegirmez Ex db IIC T6 Gb; Ta = -45°C ila +65°C

FISCO Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb; Ta = -45°C ila +60°C
PanaFlow PF10 Ultrasonik Sivi Akig Olger

ABD/Kanada - Patlamaya dayanikli sinif I, bdlam 1, gruplar B, C ve D

ATEX - Alev gegirmez Il 2 G Ex db IIB+H2 T6..T3 Gb; Ta = -40°C ila +60°C ... +65°C

I[ECEX - Alev gegirmez Ex db IIB+H2 T6..T3 Gb; Ta = -40°C ila +60°C ... +65°C
RoHS uyumlulugu (2011/65/AB sayili Direktif)
CE isareti (EMC Direktifi 2014/30/AB, LVD 2014/35/AB, ATEX 2014/34/AB ve RoHS 2011/65/AB)
WEEE Uyumlulugu (2012/19/AB sayili Direktif)

Elektronik Montaj
Yerel veya uzaktan kurulum Yollar Ug yol

Ekran
English (ingilizce)

128 x 64 tek renkli LCD ekran, tek veya cift dlcim parametresi igin yapilandirilabilir

Tusg takimi
Dahili manyetik, alti tusluy, kilitlenebilir tus takimi

Standart Girigler/Cikiglar
Bir adet 4-20 mA izole ¢ikig, maksimum 600 ohm yUk

Ek bir ¢ikig, darbe, frekans veya alarm olarak yapilandirilabilir.

Ek Girigler/Cikiglar
iki adet 4-20 maA izole ¢ikig, maksimum 600 ohm yUk

iki adet 4-20 mA izole girig veya RTD sensér girigi (PT100: 3 ve 4 telli destekler, PTI000: 3 ve 4 Tel)
Ek bir adet 4-20 mA izole gikig (SIL), maksimum 600 Ohm yuk

Dijital ArayuGzler

Standart: R$485/Modbus®Opsiyonel: HART® 7.0 protokolu, 4 dinamik degisken ile, bir adet ek 4-20 mA analog ¢ikig
icerir NAMUR NE43

Opsiyonel: Foundation Fieldbus® FISCO, LAS destekli, NAMUR NEIO7 uyumlu, 5 Al blogu ve bir PID blogu
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Ek A. Teknik Ozellikler

Gucg Kaynaklar
Evrensel 100-240 VAC, 50/60 Hz +%I10 veya 12-28 VDC

Not:  DC ile ¢aligan élgum cihazlari icin, hat beslemesinde Sinif 2 sertifikall gt¢ kaynaklari kullaniimalidir.

Kablo Girigleri
%" NPT Standart

M20 Via Adaptorleri

Sicaklik Arahgi
Galigma araligi: ~40°F ila 140°F (-40°C ila +60°C)

Depolama: -40°F ila 158°F (-40°C ila 70°C)
Gug Tuketimi
Maksimum 15 Watt

Kablo Baglantilari

Kablo girigleri arasinda 6 adet % in¢ NPT bulunur; uygun adaptérler hakkinda bilgi almak i¢in Panametrics ile iletisime
gegin

Genel Kurulum Kosullari
Kirlilik Derecesi: 2
Kurulum Kategorisi: 2
Rakim: 2000 m

Koruma Sinifi; IP66/67
Bagil Nem: %10—-90

Data Logging (Veri Kayd)

Olguim ¢,hazinda standart depolama, veri noktasi bagina en fazla 25 parametre ile 10.000 adede kadar akig veri
noktasi (PanaView™ Plus yazilimi gereklidir)-

A3 Cizimler

Cizimler Aciklama
702-2040 XMTI1000 kablolama ayrintilari.
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Ek A. Teknik Ozellikler

A.4 Kablo $emasi

-01 -02 & -06 -03 & -07
PIN |AGIKLAMA PIN [AGIKLAMA PIN [AGIKLAMA
1 ANALOG 4-20 mA GIKIS 1 (+) 1 ANALOG 4-20 mA CIKIS 1 (+) 1 ANALOG 4-20 mA GIKIS 1 (+)
2 ANALOG 4-20 mA CIKIS 1 (-) 2 ANALOG 4-20 mA CIKIS 1 (-) 2 ANALOG 4-20 mA CIKIS 1 ()
3 ANALOG 4-20 mA CIKIS 2 (+) 3 ANALOG 4-20 mA CIKIS 2 (+) 3 ANALOG 4-20 mA CIKIS 2 (+)
4 ANALOG 4-20 mA CIKIS 2 (-) 4 ANALOG 4-20 mA CIKIS 2 () 4 ANALOG 4-20 mA CIKIS 2 (-)
5 24 V BESLEME CIKIS 1 5 24 V BESLEME CIKIS 1 5 BAGLANTI YOK
6 ANALOG 4-20 mA GIRIS 1 (+) 6 ANALOG 4-20 mA GIRIS 1 (+) 3 RTD1 KAYNAGI (+)
7 ANALOG 4-20 mA GIRIS 1 (-) 7 ANALOG 4-20 mA GIRIS 1 (-) 7 RTD1 GERILIMI (+)
8 24 V BESLEME GERI DONUS 1 8 24 V BESLEME GERI DONUS 1 8 RTD1 GERI DONUS
9 24 V BESLEME CIKIS 2 9 BAGLANTI YOK 9 BAGLANTI YOK
10 ANALOG 4-20 mA GIRIS 2 (+) 10 RTD1 KAYNAGI (+) 10 RTD2 KAYNAGI (+)
11 ANALOG 4-20 mA GIRIS 2 (-) 1 RTD1 GERILIMI (+) 11 RTD2 GERILIMI (+)
12 24 V BESLEME GERIi DONUS 2 12 RTD1 GERILIMi (-) 12 RTD1 GERILIMI ()
-04 & -08 -05 & -09 sL
PIN  [AGCIKLAMA PIN  |ACIKLAMA PIN  |AGIKLAMA
1 ANALOG 4-20 mA CIKIS 1 (+) 1 ANALOG 4-20 mA GIKIS 1 (+) 1 BAGLANTI YOK
2 ANALOG 4-20 mA CIKIS 1 (-) 2 ANALOG 4-20 mA CIKIS 1 (-) ) BAGLANTI YOK
3 ANALOG 4-20 mA CIKIS 2 (+) 3 ANALOG 4-20 mA CIKIS 2 (+) 3 BAGLANTI YOK
4 ANALOG 4-20 mA CIKIS 2 (-) 4 ANALOG 4-20 mA GIKIS 2 (-) 4 BAGLANTI YOK
5 24 V BESLEME GIKIS 1 5 RTD1 KAYNAGI (+) 5 BAGLANTI YOK
6 ANALOG 4-20 mA GIRIS 1 (+) 6 RTD1 GERILIMI (+) 6 BAGLANTI YOK
7 ANALOG 4-20 mA GIRIS 1 (-) 7 RTD1 GERILIMI (-) 7 BAGLANTI YOK
8 24V BESLEME GERI DONUS 1 8 RTD1 KAYNAGI (-) 8 BAGLANTI YOK
9 RTD1 KAYNAGI (+) 9 RTD2 KAYNAGI (+) 9 BAGLANTI YOK
10 RTD1 GERILIMi (+) 10 RTD2 GERILIMI (+) 10 BAGLANTI YOK
1 RTD1 GERILIMi (-) 11 RTD2 GERILIMI (-) 11 SIL 4-20 mA Gikisi (-)
12 |RTD1KAYNAGI (-) 12 RTD2 KAYNAGI (-) 12 SIL 4-20 mA Cikisi (+)
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Kullanim kilavuzu

Ek B. Modbdus harita dogrulama

Tablo 29: Modbus Map validation XMT1000 (Modbus Harita Dogrulama XMT1000)

Number of
) Registers
Measurement (Olgim Type (Kayit

Bilesik Kayit Adresi Kanal 1 Kayit Adresi Kanal 2 Kayit Adresi Kanal 3 Kayit Adresi

In Decimal In Hex In Decimal In Hex In Decimal In Hex In Decimal In Hex

Category (Kategori)

(Measurement))

Format (Bigim)

(ondalik)

(onaltilik)

(ondalik)

(onaltilik)

(ondalik)

(onaltilik)

(ondalik)

(onaltilik)

Velocity (Hiz) Kayan Noktali 33280 0x8200 34352 0x8630 35376 0x8A30 36400 0X8E30
) Volumetric (Hacim Kayan Noktali X X862E X8A2E X8E2E
; y t | ic (Hacim) yan Noktal 33282 0x8202 34350 0x862 35374 Ox8A2 36398 OX8E2
rimary e“GSL:Iremen S .
(Temel Olgumler) (Stgtrf' d‘é?t“'ﬂl'ggm‘;el) Kayan Noktall 33306 0x821A 34392 0x8658 35416 0X8A58 36440 OX8E58
Mass Flow (Kutle Ak|§|) Kayan Noktali 33284 0x8204 34354 0x8632 34378 0x8A32 36402 Ox8E32
Forward Volumetric Totals
(lleriye D&NUK Hacimsel Kayan Noktali 33286 0x8206 34356 0x8634 35380 0X8A34 36404 O0x8E34
Toplamlar)
R(ﬁ‘gfgsﬁq\g?'m“’?jggﬂ:%ﬁﬁs Kayan Noktall 33288 0x8208 34358 0x8636 35382 0X8A36 36406 OX8E36
Net l‘jg'c‘fm?t(;'glggf%'ﬁ)(”et Kayan Noktall 33308 0x821C 34364 0x863C 35388 0X8A3C 36412 OX8E3C
Fwd std volumetr 'TCOTF‘)’lg’rﬁlg':S” Kayan Noktali 33332 0x8234 34394 0x865A 35418 O0X8A5A 36442 OXBE5A
Batch Totals ';fgfg%?ﬂg’;ﬁfgglTT%tF?I'grgliﬁ Kayan Noktal 33334 0x8236 34396 0x865C 35420 O0XBASC 36444 OXBESC
(Yigin Toplamlart) 4Vor - o (
stomdart Hocim KT:OT&ZGW?MT.()% Kayan Noktall 33336 0x8238 34398 0x865E 35422 OXBASE 36446 OXBESE
Fonyard Mass TTg;ClgsnS:lc?rT)ye Kayan Noktall 33318 0x8226 34368 0x8640 35392 0X8A40 36416 OX8E40
Reverse e""TC'oSpSIL‘r’TEIO'JfI)(TerS Kayan Noktall 33320 0x8228 34370 0x8642 35394 0X8A42 36418 OX8E42
Net Moﬁzgfgﬂfq(r’l“)et Kltle Kayan Noktall 33326 0x833E 34376 0x8648 35400 0X8A48 36424 0X8E48
Flapsed J&LGFL]TQ%)(GG‘?G” Kayan Noktali 33290 0x820A 34384 0x8650 35408 0X8A50 36432 OX8E50
Forward Volumetric Totals
erilye bonu acimse ayan Noktal X A
(ileriye Donik Hacimsel Kayan Noktal 1536 0x0600 1550 O0X0B0E 1564 0X061C 1578 0X062
Toplamlar)
Ra‘g;s"jc}’c?'m“r}‘g;g;%ﬁf Kayan Noktall 1538 0x0602 1552 0X0610 1566 OXOBIE 1580 0X062C
(H&t Xg:;'m‘igglgfgﬂﬁ) Kayan Noktali 1540 0x0604 1554 0X0612 1568 0X0620 1582 OX062E
Inventory Tot —
(Envanter Toplami) Forward Mass ;g;?ésré:frrl')ye Kayan Noktali 1544 0x0608 1558 0X0616 1572 0X0624 1586 0X0632
(fg}‘éegafl ;"'To'ospslgﬁt]?c"fl) Kayan Noktall 1546 0X0B0A 1560 0X0618 1574 0X0626 1588 0X06234
(N e’;‘ih’;fgiso;fgom'fqn) Kayan Noktall 1548 0X060C 1562 0X061A 1576 0X0628 1590 0X06236
Elapsed Total Time Kayan Noktali 1542 0x0606 1556 0X0614 1570 0X0622 1584 0X06230

(Gegen Toplam Sure)
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Category (Kategori)

Measurement (Olgim
(Measurement))

Tablo 29: Modbus Map validation XMT1000 (Modbus Harita Dogrulama XMT1000)

Number of
Registers

Type (Kayit
(Tar) sayisi)

Format (Bigim)

Bilesik Kayit Adresi

In Decimal In Hex
(ondalik)

(onaltilik)

Kanal 1 Kayit Adresi

In Decimal
(ondalik)

In Hex

(onaltilik)

Kanal 2 Kayit Adresi

In Decimal
(ondalik)

In Hex

(onaltilik)

Kullanim kilavuzu

Kanal 3 Kayit Adresi

In Decimal
(ondalik)

In Hex
(onaltilik)

Avg Volumetric Flow Rate
(Ortalama Hacimsel Akig Hizi) F 2 Kayan Noktali 33340 0x823C 34400 0x8660 35424 0x8A60 36448 0x8E60
Forward Volumetric Totals
(ileriye D6NUK Hacimsel F 2 Kayan Noktali 33286 0x8206 34356 0x8634 35380 Ox8A34 36404 Ox8E34
Toplamlar)
Reverse Volumetric Totals
(Ters Hacim Toplamiar) F 2 Kayan Noktali 33288 0x8208 34358 0x8636 35382 0x8A36 36406 Ox8E36
Net Volumetric Totals
(Net Hacim Toplamiarn) F 2 Kayan Noktali 33308 0x821C 34364 0x863C 35388 O0x8A3C 36412 Ox8E3C
Fwd Std Volumetric Totals (ileri
Standart Hacim Toplamlar) F 2 Kayan Noktali 33332 0x8234 34394 0x865A 35418 Ox8ABA 36442 Ox8EBA
Flow Totals (Toplam Akig) |Rev Std Volumetric Totals (Ters
Standart Hacimsel Toplamiar) F 2 Kayan Noktali 33334 0x8236 34396 0x865C 35420 Ox8ALC 36444 Ox8E5C
Net Std Volumetric Totals (Net
Standart Hacim Toplamlar) F 2 Kayan Noktali 33336 0x8238 34398 0x865E 35422 Ox8ABE 36446 Ox8ESE
Forward Mass Totals (ileriye
Donik Kitle Toplamiar) F 2 Kayan Noktali 33318 0x8226 34368 0x8640 35392 0x8A40 36416 0x8E40
Reverse Mass Totals
(Ters Katle Toplamiari) F 2 Kayan Noktali 33320 0x8228 34370 0x8642 35394 0x8A42 36418 0x8E42
Net Mass Totals
(Net Ktle Toplamlar) F 2 Kayan Noktali 33326 0x822E 34376 0x8648 35400 0x8A48 36376 0x8E48
Elapsed Total Time
(Gegen Toplam Sure) F 2 Kayan Noktali 33290 0x820A 34384 0x8650 35408 0x8A50 36432 0x8E50
Sound Speed (Ses Hizi) F 2 Kayan Noktali 33292 0x820C 34306 0X8602 35330 0x8A02 36354 0x8E02
Raw Velocity (Ham Hiz) F 2 Kayan Noktali 33338 0x823A 34304 0x8600 35328 0x8A00 36352 0x8EQ0
Transit Time up
(Girig YonU Gegis Suresi) F 2 Kayan Noktali 34308 0x8604 35332 0x8A04 36356 0x8E04
Primary Diagnostics ( el e id%".gpesi) F 2 Kayan Noktall 34310 0x8606 35334 0X8A06 36358 OX8E06
(Birincil Tanilama) Grkig ¢I3 Not Applicable
Delta T F 2 Kayan Noktali (Uygulanabilir Degil) 34312 0x8608 35336 0x8A08 36360 Ox8EQ8
Active Tw Up
(Girig Yonu Aktif Tw) F 2 Kayan Noktali 34332 0x861C 35356 0x8AIC 36380 Ox8EIC
Active Tw Down
(Ciki YONU Aktif Tw) F 2 Kayan Noktali 34314 0x860A 35338 Ox8A0A 36362 Ox8EOA
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Tablo 29: Modbus Map validation XMT1000 (Modbus Harita Dogrulama XMT1000)

Kullanim kilavuzu

Number of Bilesik Kayit Adresi Kanal 1 Kayit Adresi Kanal 2 Kayit Adresi Kanal 3 Kayit Adresi
Registers
Measurement (Olgim Type (Kayit In Decimal In Hex In Decimal In Hex In Decimal In Hex In Decimal In Hex
Category (Kategori) (Measurement)) (Tar) sayisi) Format (Bigim) (ondalik) (onaltilik) (ondalik) (onaltilik) (ondalik) (onaltilik) (ondalik) (onaltilik)
Gain Up|[dB]
(Giris Yéna Kazang [dB]) F 2 Kayan Noktali 34324 0x8614 35348 0x8A14 36372 O0x8E14
(Qlklgﬁéﬁgi‘g’gﬂg]{ aB]) F 2 Kayan Noktali 34326 0x8616 35350 0X8A16 36374 OX8E16
SNR up (Giris Y6nU SNR) F Kayan Noktali 34328 0x8618 35352 0x8A18 36376 Ox8EI8
P 3 Yy
SNR Down (Cikig Y&nU SNR) F Kayan Noktali ( Not Applicable ) 34330 Ox861A 35354 Ox8AIA 36378 OX8E1A
o Uygulanabilir Degil
Amplititude Up
(Giris Yonu Genlik) F 2 Kayan Noktal 34320 0x8610 35344 0x8AI0 36368 0x8E10
T(rqnsit Time Diqgnostic)s é‘]‘;@"&'é%%eeiz‘fi’p) F 2 Kayan Noktall 34322 0x8612 35346 0XBAI12 36370 OXBEI2
Gegis SuUresi Tanllama
o Gain std. (Standart kazang) F 2 Kayan Noktall 34388 0x8654 35412 0X8A54 36436 OXBE54
Dev (Sapma) Y
(Sessom;dgt%eneoldcursttggper\:w) F 2 Kayan Noktali 33330 0x8232 Not Applicable (Uygulanabilir Degil
Peak Up (Giris YonU Tepe) [ 2 Integer (Tam say1) 34564 0x8704 35588 0x8B04 36612 0x8F04
P $ P 9 \
Peak Down (Gikig YonU Tepe) I 2 Integer (Tam say1) Not Applicabl 34566 0x8706 35590 0x8B06 36614 Ox8F06
o icable
Peak % up (Girig YénU Tepe %) | 2 Integer (Tam say1) (Uygumfgbmr Degil) 34568 0x8708 35592 0x8B08 36616 Ox8F08
Peak % down
(Cikis Yona Tepe %) I 2 Integer (Tam say1) 34570 0x870A 35594 OX8BOA 36618 OX8FOA
Active Tw Gain up[dB] (Girig
YoNi Aktif Tw Kazang [dB]) F 2 Kayan Noktali 34342 0x8626 35366 0x8A26 36390 0x8E26
Active Tw Gain Down[dB]
(Cikig Y(’jnU[Akt]ig Tw Kazang F 2 Kayan Noktali 34344 0X8628 35368 0x8A28 36392 Ox8E28
dB
Active Tw SNR up (Girig YoNU
Aktif Tw SNR) F 2 Kayan Noktali 34334 O0X86IE 35358 Ox8AIE 36382 Ox8EIE
Active Tw SNR Down
(Cikis YOG Aktif Tw SNR) F 2 Kayan Noktali 34336 0X8620 35360 0x8A20 36384 0x8E20
Active Tw Amplitude U
A&tﬁ TTW ?ioglnostic):s (Giris Yon( Aktiprw Genli%ji) F 2 Kayan Noktali " N0t| Appg'?oglewo 34338 0X8622 35362 0x8A22 36386 0x8E22
if Tw Tanilama ulanabilir Degi
Active Tw Amplitude Down F 2 Kayan Noktall ¥ ° 34340 0X8624 35364 0x8A24 36388 OX8E24
(Cikig YONU Aktif Tw Genligi)
Active Tw Peak Up
(Girig Yona Aktif Tw Zirve) [ 2 Integer (Tam sayi) 34574 0x870E 35598 Ox8BOE 36622 Ox8FOE
Active Tw Peak Down
(Gikis Yona Aktif Tw Zirve) I 2 Integer (Tam say1) 34576 0x8710 35600 0x8B10 36624 Ox8F10
Active Tw Peak % Up
(Girig Yona Aktif Tw Zirve %) I 2 Integer (Tam say1) 34578 0x8712 35602 0x8BI12 36626 Ox8F12
Active Tw Peak % Down
(Cikig YOG Aktif Tw Zirve %) I 2 Integer (Tam say1) 34580 0X8714 35604 0x8B14 36628 Ox8F14
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Kullanim kilavuzu

Tablo 29: Modbus Map validation XMT1000 (Modbus Harita Dogrulama XMT1000)

Number of Kanal 1 Kayit Adresi Kanal 2 Kayit Adresi Kanal 3 Kayit Adresi
) Registers
Measurement (Olgim Type (Kayit

(Measurement)) (Tar) sayisi)

Bilesik Kayit Adresi

In Decimal In Hex
(ondalik) (onaltilik)

In Decimal In Hex
(ondalik) (onaltilik)

In Decimal In Hex
(ondalik) (onaltilik)

In Decimal In Hex

Format (Bigim) (ondalik) (onaltilik)

Category (Kategori)

Reynolds # F 2 Kayan Noktali 33316 0x8224 Not Applicable (Uygulanabilir Degil)
Reynolds Factor . - .
(Reynolds Faktorii) F 2 Kayan Noktali 33302 0x8216 Not Applicable (Uygulanabilir Degil)
Calibration Factor
(Kalibrasyon Faktora) F 2 Kayan Noktali 33300 0x8214 34348 0x862C 35372 0x8A2C 36396 Ox8E2C
Fluid temperature Input
Inputs (Girigler) (Akigkan sicaklig Girigi) F 2 Kayan Noktali 16900 0x4204
Supply Temperature Input
(Besleme Sicakligi Girisi) F 2 Kayan Noktali 16902 0x4206 : )
Not Applicable (Uygulanabilir Degil
Return Temperature Input
(Geri Donis Sicakiig Girisi) F 2 Kayan Noktali 16904 0x4208
Pressure Input (Basing Girigi) F 2 Kayan Noktali 16906 0x420A
Density Input (Yodunluk Girigi) F 2 Kayan Noktali 16898 0x4202
Unsigned Integer - Bit Field
Flow Health Code B 2 (isaretsiz Tamsay - Bit 33536 0x8300 34560 0x8700 35584 0x8BOO 36608 0X8FO0
(Akig Saglik Kodu) Alan)
Meter health Indicators P :
A ) Prioritized Flow Error Unsigned Integer
(Olgurp Cihazi durum (Oncelikli Akig Hatast) 2 (isaretsiz Tamsayi) 33540 0x8304 34562 0x8702 35586 0x8B02 36610 0X8F02
gostergeleri)
Unsigned Integer - Bit Field
System health Code ; . . . - <.
(Sistem sagiigi Kodu) B 2 (I§cretS|zATé]rl;Bsqy| Bit 33538 0x8302 Not Applicable (Uygulanabilir Degil)
Baud Rate (Baud Hizi) | 2 (i:gfggsﬂcmi%‘;ﬁ) 1408 0x0580
. . Unsigned Integer
Comm Settings Parity (Parite) I 2 (isaretsiz Tamsay) 1410 0x0582 . o
(iletigim Ayarlar) o od Not Applicable (Uygulanabilir Degil)
Stop Bits (Dur Bitleri) | 2 (égfggs o (']”r;‘?s%‘;rl) 1412 0x0584
Meter Addr | 9 Unsigned Integer 1414 0x0586

(Olgum Cihazi Adresi)

(isaretsiz Tamsayr)
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Ek C. Hata kodu bit alani gésterimi

Hata goésterimi

Hata Aciklamasi

Ek C. Hata kodu bit alani gésterimi

Tablo 30: Bit Alani Dederlerindeki Akis Hata Kodlari
Hata kodu (onaltilik)

EO No Error (Hata yok) 0x00000000

E29 Velocity Warning (Hiz Uyarisi) 0x00000001

E22 Single Channel Accuracy Error 0x00000002
(Tek Kanall Dogruluk Hatasi)

E23 Multi-Channel Accuracy Error 0x00000004
(Gok Kanalli Dogruluk Hatast)

E15 Active TW Error (Etkin TW Hatasi) 0x00000008

E6 Cycle Skip Error 0x00000010

(DéngU Atlama Hatast)
ES Amplitude Error (Genlik Hatas) 0x00000020
E4 Signal Quality Error 0x00000040
(sinyal Kalitesi Hatast)
E3 Velocity Range Error 0x00000080
(Hiz Araligi Hatasi)

E2 Sound Speed Error (Ses Hizi Hatast) 0x00000100

El SNR Error (SNR Hatasi) 0x00000200

E27 Invalid K-Table Error 0x08000000
(Gegersiz K-Tablosu Hatas)

E28 Software Fault (Yaziim Hatasi) 0x10000000

E31 Not Calibrated Error 0x40000000

(Kalibre Edilmemis Hatast)

Hata gésterimi

Tablo 31: Bit Alani Dederlerindeki Sistem Hata Kodlari
Hata Acgiklamasi

Hata kodu (onaltilik)

o) No Error (Hata yok) 0x00000000
Sl In Config Mode 0x00000001
(Yapilandirma Modunda)
S2 Invalid User (Gegersiz Kullanict) 0x00000002
S3 Invalid Request (Gegersiz istek) 0x00000004
S4 Invalid Parameter Range 0x00000008
(Gegersiz Parametre Aralig))
S5 Unsupported Parameter 0x00000010
(Desteklenmeyen Parametre)
S6 Flow Measurement (Akig Olgimu) 0x00000020
s7 Persistent Parameters CRC failed 0x00000040
(Kalicl Parametreler CRC basarisiz)
S8 Multiplexer Switch Test Failed 0x00000080
(Goklayici Anahtar Testi Bagarisiz)
S9 ADC Bit Test Failed 0x00000100
(ADC Bit Testi Bagarisiz)
S10 VGA Test Failed (VGA Testi Basarisiz) 0x00000200
Sl Clock Frequency Test Failed 0x00000400
(Saat Frekansi Testi Basarisiz)
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Ek C. Hata kodu bit alani gésterimi

Hata goésterimi

Hata Aciklamasi

Tablo 31: Bit Alani Dederlerindeki Sistem Hata Kodlari

Hata kodu (onaltilik)

S12 CPU Testi Basarisiz 0x00000800
S13 Invariable Flash Memory Test Failed 0x00001000
(Sabit Flash Bellek Testi Basarisiz)
S14 Invariable SRAM Memory Test Failed 0x00002000
(Sabit SRAM Bellek Testi Bagarisiz)
S15 Variable Memory Test Failed 0x00004000
(Degisken Bellek Testi Bagarisiz)
S16 FPGA Configuration Test Failed 0x00008000
(FPGA Yapilandirma Testi Bagarisiz)
S17 Temperature Test Failed 0x00010000
(Sicaklik Testi Basarisiz)
S18 Driver Fault (Strtict hatasi) 0x00020000
S19 Watch-dog Test Failed 0x00040000
(Watch dog Testi Basarisiz)
S$20 Analog Readback Failure 0x00080000
(Analog Geri Okuma Hatasi)
S21 Stack overflow (Yigin tagmasi) 0x00100000
S22 Sequence or Windowed watchdog 0x00200000
failure (Sira veya pencereli
watchdog hatasi)
$23 Initialization failed 0x00400000
(Baglatma basarisiz)
$24 DSP Hardware Errors 0x00800000
(DSP Donanim Hatalari)
S25 DSP Exception (DSP istisnasi) 0x01000000
S26 Default ISR (Varsayilan ISR) 0x02000000
S27 DSP Reset (DSP Sifilama) 0x04000000
528 Software Fault (Yazilm Hatast) 0x08000000
$29 Output A loop Open 0x10000000
(Gikig A déngUst Agik)
S30 Flash Save Failed (Flash Kaydetme 0x20000000
islemi Bagarisiz)

Hata gésterimi

Hata Aciklamasi

Tablo 32: Bit Alani Degerlerindeki iletisim Hata Kodlari

Hata kodu (onaltilik)

co No Error (Hata yok) 0x00000000

Cl Flow COMM Error (Akig iletigim Hatasi) 0x00000001

c2 MODE MISMATCH (MOD UYUSMAZLIGI) 0x00000002

C3 Option I/O COMM Error (Opsiyonel 0x00000004
Girig/Cikig iletigim Hqtqsﬁg

Hata goésterimi
X0

Hata Aciklamasi
No Error (Hata yok)

Tablo 33: Bit Alani Degerlerindeki Verici Hata Kodlari

Hata kodu (onaltilik)
0x00000000

X1

MCU RAM Error (MCU RAM Hatasi)

0x00000001
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Hata gésterimi

Hata Acgiklamasi

Ek C. Hata kodu bit alani gésterimi

Tablo 33: Bit Alani Degerlerindeki Verici Hata Kodlari
Hata kodu (onaltilik)

X2 Flash memory test failed 0x00000002
(Flash bellek testi bagarisiz oldu)
X3 MCU key chip error 0x00000004
(MCU anahtar yongasi hatast)
X4 MCU voltage chip error 0x00000008
(MCU voltaj yongasi hatast)
X5 MCU RTC chip error 0x00000010
(MCU RTC yongasi hatasi)
X6 OPT board not detected 0x00000020
(OPT karti algilanmadi)
X7 MPU board not detected 0x00000040
(OPT karti algilanmadi)
X8 MCU voltage out of limit 0x00000080
(McuU voltaji sinirlarin diginda)
X9 MCU Pulse registration fail 0x00000100
(MCU Pulse kaydi basarisiz)
X10 MCU file read fail 0x00000200
(MCU dosyasi okunamadi)
XN MCU register access fail (MCU kayit 0x00000400
defterine erisimde hata)
X12 System Command failed 0x00000800
(Sistem komutu bagarisiz oldu)
X13 Get GUI Node Fail 0x00001000
(GUI DUGUMU Hatasi Al)
X14 Node Memory Fail 0x00002000
(Dugum Bellek Hatasr)
X15 Font API Initialize Fail (Yazi Tipi API'si 0x00004000
Baslatma Hatas)
X16 XML File Initialize Fail (XML Dosyasi 0x00008000
Baslatma Hatas)
X17 Disconnect Std Dout (Standart Gikig 0x00010000
Baglantisini Kes)
X18 Aout(std) Out Of Range (Aout 0x00020000
(standart) Aralik Diginda)

Tablo 34: Bit Alani Degerlerindeki Opsiyon Girig/Gikig Hatalari

Hata goésterimi

Hata Aciklamasi

Hata kodu (onaltilik)

AO No Error (Hata yok) 0x00000000

Al AnalogCh (S2:3) Error! 0x00000001
(AnalogCh (S2:3) Hatasi!)

A2 AnalogCh (S2:4) Error! 0x00000002
(AnalogCh (S2:4) Hatas!)

A3 AnalogCh (S21) Error! 0x00000004
(AnalogCh (s2:1) Hatast!)

Al AnalogCh ($2:2) Error! 0x00000008
(AnalogCh (S2:3) Hatasi!)

A6 ($2:3) Ch Not Calibrated 0x00000020

((s2:3) ch Kalibre Edilmemis)
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Ek C. Hata kodu bit alani gésterimi

90

Hata goésterimi

Hata Aciklamasi

Hata kodu (onaltilik)

A7 (S2:4) Ch Not Calibrated 0x00000040
((s2:3) Cch Kalibre Edilmemis)
A8 (s2:1) ch Not Calibrated 0x00000080
((s2:3) Kanal Kalibre Edilmemis)
A9 (s2:2) Ch Not Calibrated 0x00000100
((s2:3) kKanal Kalibre Edilmemis)
AlO (s52:3) Input NotConnect! 0x00000200
((s2:3) Girig baglantisi yok!)
Al (S2:4) Input NotConnect! 0x00000400
((s2:3) Girig baglantisi yok!)
A12 (s2:3) Ch OverRange Err! 0x00000800
((s2:3) Agin aralik hatasi!)
A13 282:4;Ch OverRange Err! 0x00001000
((s2:4) Agini Aralik Hatasi!)
Al8 SerialNo Error! 0x00020000
(Seri Numarasi Hatast!)
A24 Aout(S2:1)OutOfRange! 0x00800000
(Aout(s2:1)Aralik Digi!)
A25 Aout(S2:2)OutOfRange! 0x01000000
(Aout(s2:1)Aralik Digi!)
A30 Board Option Err! 0x20000000
(Kart Segenegi Hatasi!)
A31 (s2:3) ch underRange! 0x40000000
((s2:3) ch Aralik Altindat)
A32 532:4) Ch UnderRange! 0x80000000
((s2:3) ch Aralik Altindat)
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Ek D. HART iletigim

Ek D. HART lletigim
D.1  XMT1000'in HART iletisim Cihazina Baglanmasi

Bir HART iletisim cihazini XMT1000 elektronik terminal kartindaki kablolama terminallerine baglarken, devre asagidaki
Sexil 61 ‘de gosterildigi gibi uygun bir direncli yukle sonlandiriimalidir. HART iletisim cihazi bu yukle paralel olarak
baglanir.

250 ohm

+ e ANN———
™~
==
g
N — \
Hart
iletisim Cihazi

Sekil 61: HART iletigimi igin Kablo Semasi

D.2 HART Yazma Modu Anahtari

XMT1000 HART devresinde, HART Uzerinden cihaza yazma erigsimini devre digi birakmak igin kullanilabilen bir strguld
anahtar bulunmaktadir. Bu strguli anahtar (agagidaki Sekil 62 ‘deki resimde gésterilmistir), bu ek guvenlik duzeyine
ihtiyag duyan musteriler i¢cin HART yapilandirma erisimini engellemek Gzere tasarlanmistir. Yazma Modu anahtari
saga itildiginde, HART devresi yazma etkin modundadir.

Yazma ‘

izni Var fgme

Sekil 62: HART Devresi Yazma Modu Anahtari
Not:  Bu EK’in agagidaki bélimlerinde, HART iletigimi yoluyla XMT1000'in programlanmast i¢in mend semalari
sunulmaktadir. HART Uzerinden programlama degisiklikleri yapmak icin, HART devresinin Yazma Etkin
moduna ayarlanmasi gerekir. Salt Okunur moddaki bir cihaza yazma islemi yapmaya ¢alisimasi
durumunda, él¢im cihazinda Yazma Korumasi modunun etkin oldugunu gdésterecektir.

ONEMLI: HART RO/RW anahtarinin devre digi konumundan degistirimesi tavsiye edilmez.
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Ek D. HART iletigim

D.3 DD Dosyasi

DD dosyasi, Foundation Fieldbus web sitesinde (www.fieldcommgr rg) Uretici olarak "Panametrics” ve model
olarak "XMT1000" secildiginde bulunabilir. Ayrica, mevcutsa DCS tedarikgisinin web sitesinde de bulunabilir. HART
Menu Haritalar

XMTI1000'i programlarken referans olarak asagidaki HART menu semalarina bakiniz:

“HART Cikis Menusu Haritasi” sayfa 92
“HART inceleme MenUsu Haritasi” sayfa 93

D.3.1 HART Cikig MenUsU Haritasi
Root Menu
| | , | |
PV Loop OV Value TV value Setup Menu SV Value PV Value Product Type
Current
N T TN ~
{ Login ) Service Menu* | Llogout Review Menu | Squawk ) | Clear Totals |
\\\\ S \\ s d 3 3 / \\\, ,/
*Yalnizca Yénetici/Operatér kullanicilan tarafindan diizenlenebilir
Use Preference I/O Options Sensor Setup ; :
Menu Menu Menu* Meter Review HART Review
‘ l *Yalm%ca Yénetici kul]e;nlmlarl tarafindan gérlebilir
HART Output Main Analog Main Digital ‘Modbus/Service
Menu Output Menu* Output Menu* Port*
‘ " *bkz. Programlama bt')][]mu
| | |
—_—t RS [ —
HART Calibrate HART HART
Measurement Eéﬁ;ﬁpﬂg& Analog Out Analog Error
__Type Menu | ) Menu |Handling Menu,
(Yalnizca Yonetici kullanicilari tarafindan gérilebilir)
Loop Current
PV Upper PV Lower Loop Current !
Range T Ronge Error Handling | | Brrer Honiillng
L ‘ L ‘ Value
*Yalnizca Déngli Akimi Hata isleme — “Diger”
- i e ™~ secenedi secildiginde gérindr
PV Tupe SV Tupe (éalibrute HAR}\¥ /Set HART LOOD\] ¥ - - 2
up 9P \_ Analog Out / \_ Percentage |
L U % N Y
L TV Type QV Type
Sekil 63: HART Cikig MenUsU Haritasi
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Ek D. HART iletigim

D.3.2 HART inceleme MenUsU Haritasi

Root Menu

QV Value TV Value

PV Loop
Current

PV Value Product Type

Setup Menu

SV Value J

J

. L /#\

//kﬁ r Ve ™
. / \ ) / \ /
Login \ Service Menu* (  Logout | Review Menu ( Squawk | [ ClearTotals |
LS / \ o L /

N -

~— J

*Yalnizca Yonetici/Operatér kullanicilar tarafindan diizenlenebilir

Use Preference I/0 Options Sensor Setup : )
Menu J Menu Menu* Meter Review HART Review
'YaJInlzca Yénetici kullanicilari tarafm/dan gorulebilir
PV Review J SV Review L TV Review { QV Review J HART Settings l
Manufacturer Model l ‘ Date ‘ Dev ID
PV PV v :
Measurement Value Measurement %% TV Value l Message Descriptor
™V
PV Upper PV Upper )
Rongeplﬂfnit Sensoffi?nit Measurement Universal Rev Tag
) Class
PV Lower PV Lower L SV Qv - Software Hardware
Range Limit Sensor Limit Measurement Measurement Revision Revision
PV SV Qv . ) )
Measurement ~— Measurement Measurement || #Porlifr(w]tgllergd FI?{ISViDs?c\)/;wce
Class Class | Class J
— VOS|\L/,Ie V§|\L/Je — Poll Address Long Tag

Sekil 64: HART inceleme MenUsu Haritasi
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Ek D. HART iletigim

D.4 Ayarlanabilir Olgimler

Asagidaki tabloda HART Uzerinden kullanilabilen élgimler gésteriimektedir:

94

Tablo 35: HART Uzerinden Alinabilen Olgtimler

Velocity (Hiz)

Ch 1 ActiveTw Amplitude Down
(Ch 1 Girig Yonu ActiveTw Genlik)

Ch 2 Peak Index Up
(Ch 2 Girig YénU Tepe Endeksi)

Volumetric (Hacimsel)

Ch 1 ActiveTw Gain Up
(Ch 1 Girig YonU ActiveTw Kazang)

Ch 2 Peak Index Down
(Ch 2 Cikig YoNU Tepe Endeksi)

Mass Flow (Kutle Akigi)

Ch 1 ActiveTw Gain Down
(Ch1Cikis YONU ActiveTw Kazang)

Ch 2 Peak % Up
(Ch 2 Girig YonU Tepe %)

Batch Fwd Volumetric Totals
(Toplu iletim Hacimsel Toplamlari)

Ch 1Error Status (Ch 1 Hata
Durumu)

Ch 2 Peak % Down
(Ch 2 Gikig YONU Tepe %)

Batch Rev Volumetric Totals (Toplu
Revizyon Hacimsel Toplamlari)

Ch 1Reported Error (Ch 1Bildirilen
Hata)

Ch 2 No. Of Errors
(Ch 2 Hata sayisi)

Totalizer Elapsed Time (Toplam
Gegen SL’]re;)

Ch 1 Peak Index Up (Ch 2 Girig YénU
Tepe Endeksi)

Ch 3 Velocity (Ch 3 Hiz)

Soundspeed (Ses Hizi)

Ch 1 Peak Index Down
(Ch 2 Cikis Yonu Tepe Endeksi)

Ch 3 Soundspeed (Ch 3 Ses Hizi)

Inventory Fwd Volumetric Totals
(Stok ileri Yukleme Hacimsel
Toplamlar)

Ch1Peak % Up (Ch 1 Girig YénU
Tepe %)

Ch 3 Gegig Time Up
(Ch 3 Girig YoNU Gegig Suresi)

Inventory Rev Volumetric Totals
(Stok DénUgUM Hacimsel
Toplamlari)

Ch 1Peak % Down (Ch 2 Cikig YénU
Tepe %)

Ch 3 Gegig Time Down
(Ch 3 Cikis YoNU Gegis Suresi)

Inventory Totalizer Elapsed Time
(Envanter Toplayici Gegen Sire)

Ch 1 No. Of Errors (Ch 2 Hata Sayisi)

Ch 3 DeltaT

Meter Factor (Olgum Cihazi Faktéra)

Ch 2 Velocity (Ch 3 Hiz)

Ch 3 ActiveTw Down
(Ch 3 Girig YoNU ActiveTw)

Standard Volumetric (Standart
Hacimsel)

Ch 2 Soundspeed (Ch 3 Ses Hizi)

Ch 3 Signal Quality Up
(Ch 3 Girig YoNnU Sinyal Kalitesi)

Batch Net Volumetric Totals (Toplam
Net Hacimsel Toplamlari)

Ch 2 Transit Time Up (Ch 3 Girig
Yénu Transit SL]resi)p

Ch 3 Signal Quality Down
(Ch 3 Cikig YoNU Sinyal Kalitesi)

Inventory Net Volumetric Totals (Stok
Net Hacimsel Toplamlari)

Ch 2 Gegig Time Down (Ch 2 Cikig
YénU Gegig Suresi)

Ch 3 Amplitude Up (Ch 3 Girig Yonu
Genlik)

Reynolds Number (Reynolds
Numarasi)

Ch 2 DeltaT

Ch 3 Amplitude Down
(Ch 3 Gikig YoNU Genligi)

Ch 1Velocity (Ch 3 Hiz)

Ch 2 ActiveTw Down (Ch 3 Girig
Yoéna ActiveTw)

Ch 3 Gain Up
(Ch 3 Girig YoNnU Kazang)

Ch 1Soundspeed (Ch 3 Ses Hizi)

Ch 2 signal Quality Up (Ch 3 Girig
Y&nU Sinyal Kalitesi)

Ch 3 Gain Down
(Ch 3 Gikig YéNU Kazang)

Ch 1 Transit Time Up (Ch 3 Girig YonU
Transit SUresi)

Ch 2 Signal Quality Down (Ch 3
Gikig Y&nU Sinyal Kalitesi)

Ch 3 SNR Up (Ch 3 Girig YéNnU SNR)

Ch 1 Transit Time Down (Ch 3 Cikig
Yénu Transit Suresi)

Ch 2 Amplitude Up (Ch 3 Girig YonU
Genlik)

Ch 3 SNR Down
(Ch 3 Cikig Y&NU SNR)

Ch 1DeltaT

Ch 2 Amplitude Down (Ch 3 Cikig
Yénu Genligi)

Ch 3 ActiveTw Up
(Ch 3 Girig YONU ActiveTw)

Ch 1 ActiveTw Down (Ch 3 Girig Yoénu
ActiveTw)

Ch 2 Gain Up (Ch 3 Girig YénU
Kazang)

Ch 3 ActiveTw SNR Up
(Ch 3 Girig Y&NU ActiveTw SNR)

Ch 1Signal Quality Up (Ch 3 Girig
Yéna Sinyal Kalitesi)

Ch 2 Gain Down (Ch 3 Cikig YoNU
Kazang)

Ch 3 ActiveTw SNR Down
(Ch 3 Cikig Y&NU ActiveTw SNR)
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Tablo 35: HART Uzerinden Alinabilen Olgtimler

Ch 1Signal Quality Down (Ch 3 Cikig
Yénu Sinyal Kalitesi)

Ch 2 SNR Up (Ch 3 Girig YoNU SNR)

Ch 3 ActiveTw Amplitude Up
(Ch 3 Girig ActiveTw YénU Genlik)

Ch 1 Amplitude Up (Ch 3 Girig Yénu
Genlik)

Ch 2 SNR Down (Ch 3 Gikig YénU
SNR)

Ch 3 ActiveTw Amplitude Down
(Ch 1 Girig YonU ActiveTw Genlik)

Ch 1 Amplitude Down (Ch 3 Cikis
Yénu Genligi)

Ch 2 ActiveTw Up (Ch 3 Girig Yonu
ActiveTw)

Ch 3 ActiveTw Gain Up
(Ch1Girig YonU ActiveTw Kazang)

Ch1Gain Up (Ch 3 Girig YéNU
Kazang)

Ch 2 ActiveTw SNR Up (Ch 3 Girig
Yéna ActiveTw SNR)

Ch 3 ActiveTw Gain Down
(Ch1Gikig YSNU ActiveTw Kazang)

Ch 1Gain Down (Ch 3 Cikig YéNU
Kazang)

Ch 2 ActiveTw SNR Down (Ch 3
Cikis YonU ActiveTw SNR)

Ch 3 Error Status
(ch 1 Hata Durumu)

Ch 1SNR Up (Ch 3 Girig YOnU SNR)

Ch 2 ActiveTw Amplitude Up (Ch 3
Girig ActiveTw Yénu Genlik)

Ch 3 Reported Error (Ch 1 Bildirilen
Hata)

Ch 1SNR Down (Ch 3 Cikig Y&nU SNR)

Ch 2 ActiveTw Amplitude Down
(Ch1Girig YonU ActiveTw Genlik)

Ch 3 Peak Index Up (Ch 2 Girig Yonu
Tepe Endeksi)

Ch 1 ActiveTw Up (Ch 3 Girig YoNnU
ActiveTw)

Ch 2 ActiveTw Gain Up (Ch 1 Girig
YénU ActiveTw Kazang)

Ch 3 Peak Index Down (Ch 2 Gikig
Y6nU Tepe Endeksi)

Ch 1 ActiveTw SNR Up (Ch 3 Girig
Y6 ActiveTw SNR)

Ch 2 ActiveTw Gain Down (Ch 1
Gikig Y6nU ActiveTw Kazang)

Ch 3 Peak % Up (Ch 2 Girig Yénu
Tepe %)

Ch 1 ActiveTw SNR Down (Ch 3 Cikis
YénU ActiveTw SNR)

Ch 2 Error Status (Ch 1 Hata
Durumu)

Ch 3 Peak % Down (Ch 2 Cikig Y&NU
Tepe %)

Ch 1 ActiveTw Amplitude Up (Ch 3
Girig ActiveTw YénU Genlikf

Akis panosu Seri numarasi

Ch 2 Reported Error (Ch 1 Bildirilen
Hata)

Sensor 1 DN Seri numarasi

Ch 3 No. Of Errors (Ch 2 Hata
Sayisi)

Olgum Cihaz Bilgileri

Sensor 3 Yukari Seri numarasi

Akig panosu donanim surimu

Sensor 2 Yukari Seri numarasi

Sensor 3 Dn Seri numarasi

Sensér 1 Yukarl Seri numarasi

Sensor 2 Dn Seri numarasi

Tablo 36: HART aracilidiyla yapilandirilabilir

Pipe Configurations
(Boru Konfigirasyonlari)

Pipe Outer Diameter (Boru Dig Capt)

Pipe Wall Thickness (Boru Duvar Kalinhgr)

Pipe Inner Diameter (Boru i¢ Capi)

Fluid Configurations
(Akigkan Yapilandirmalari)

Kinematic Viscosity (Kinematik Viskozite)

Limits (Sinirlar)

Zero Cutoff (Sifir Kesim)

Flow Averaging (Akig Ortalamast)

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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Tablo 36: HART araciliiyla yapilandirilabilir

Path Configuration Path Configuration (Yol Yapilandirmasi)
(Yol Yapilandirmast)

Path Error Handling (Yol Hatasi Duzeltme)
Ch 1 Path Weight (Ch 1Yol Agirhg)

Ch 2 Path Weight (Ch 1Yol Agirhg)

Ch 3 Path Weight (Ch 1Yol Agirhg)

Ch 1 Path Length (Ch 1Yol Uzunlugu)

Ch 2 Path Length (Ch 1Yol Uzunlugu)

Ch 3 Path Length (Ch 1Yol Uzunlugu)

Ch 1 Axial Length (Ch 1 Eksenel Uzunluk)
Ch 2 Axial Length (Ch 1 Eksenel Uzunluk)
Ch 3 Axial Length (Ch 1 Eksenel Uzunluk)

Transducer Configurations Ch 1 Transducer Type (Ch 1 DénUstUrict Tura)
(Dénustarica Yapilandirmalarr)

Ch 1 Transducer Number (Ch 1 DénUsturlcU Sayisi)

Ch 1 Transducer Frequency (Ch 1 DénUstricU Frekansi)
Ch 1 Static Tw (Ch 1 Statik Tw)
Ch 2 Transducer Type (Ch 1 DénUsturict Tara)

Ch 2 Transducer Number (Ch 1 DénUstUrict Sayist)

Ch 2 Transducer Frequency (Ch 1 DénUsturicu Frekansi)
Ch 2 Static Tw (Ch 1 Statik Tw)
Ch 3 Transducer Type (Ch 1 DénUsturact Tara)

Ch 3 Transducer Number (Ch 1 DénUsturicu Sayisi)

Ch 3 Transducer Frequency (Ch 1 DénUsturicu Frekansi)
Ch 3 Static Tw (Ch 1 Statik Tw)

Standard IO Communication Option Type Selection (iletisim Segenegi Turl Segimi)
(standart Girig/ Cikig)

Standard Analog Output (AO)Error handling (Standart Analog Gikig
(AO) Hata igleme)

Standard Digital Output (DO) Type (Standart Dijital Gikig (DO) Turu)
DO Pulse Measurement Type (DO Darbe Olgim Tar)

DO Pulse Unit Group selection (DO Darbe Unitesi Grup Segimi)
DO Pulse value (DO Darbe degeri)

DO Pulse width (DO Darbe Genigligi)

DO Pulse Error handling (DO Darbe Hatasi igleme)

DO Frequency Measurement Type (DO Frekansi Olgim Tar()

DO Frequency Unit Group selection (DO Frekans Birimi Grubu segimi)

DO Frequency Base value (DO Frekansi Temel degeri)

DO Frequency Full Value (DO Frekansi Tam Deger)

DO Frequency Full Frequency (DO Frekansi Tam Frekans)

DO Frequency Error handling (DO Frekans Hatasi igleme)

DO Frequency Error handling value (DO Frekans Hata isleme degeri)
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Ek E. Kablosuz HART lletigimi
E.1 Giris

Kablosuz HART saha cihazlari igin gelistirilmis, farkli Greticilerin Urdnleriyle uyumluy, gift yénlU bir dijital iletisim

Ek E. Kablosuz HART iletigimi

protokoludur. Proses kontrol sistemleri teknolojilerinde énemli bir gelisme niteliginde olup, ¢ok sayida saha cihazinda

yaygin olarak kullaniimaktadir.

XMTI1000 akig élger, 4-20 mA cikigl entegre HART iletisim &zelligine sahiptir. XMT1000 akig élger, Kablosuz HART
dugumu olarak kurulmast igin Masoneilan VECTOR V1100 Kablosuz HART adaptéru ile birlikte kullanilir. Asagidaki
adimlar, XMT1000 akis élgerin Masoneilan VECTOR adaptériyle calisacak sekilde yapilandiriimasina yénelik kilavuz

niteligindedir.
E.2 Kurulum ve Yapilandirma
Kurulumun tamamlanmasi igin agagidaki araglar gereklidir:

«  HART segenegine sahip XMT1000 akis dlger
«  Masoneilan VECTOR V1100 Kablosuz HART adaptéru.

E.2.1 XMTIOO0O ile Masoneilan VECTOR Arasindaki Baglanti

a

d TOPRAK BAGLANTISI [YESIL/SARI]*

HART [SARI]

AKIM DONGUSU
BAGLANTILARI

H/FF - H/FF +

’ 1 ]

GERI DONUS [BEYAZ] ¢

q DONGU BESLEME [KIRMIZI]

NOT 1

q DOGRUDAN BESLEME [SiYAH] T‘
9
)

*SINYAL [KABLO RENGI]

NOT 1: SiYAH KURSUNLU KABLOYU AYRI TUTUN

Not:  Beyaz ve sari kablolar arasina 250 Q'luk direnci eklediginizden emin olun.

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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Ek E. Kablosuz HART iletigimi

E.2.2 XMTI000 yapilandirmasi

3.

4,

HART dijital ¢ikigi i¢in 4 degigkeni programlayin

- PV

< SV

< TV

. Qv

Tipik élgtimler arasinda hacimsel akig, toplam degerler, hiz, ses hizi vb. bulunur; ancak bunlar uygulamaya
baghdir.

Olgum cihazini hatasiz galigacak sekilde ayarlayin; hatasiz sistemlerin sorunlarini daha sonraki agamalarda
gidermek daha kolay olacaktir.
HART aginda kolayca taninabilmeleri igin élgim cihazina benzersiz bir Etiket ve Uzun Etiket atayin.

E.2.3 Masoneilan VECTOR V1100 Adaptér yapilandirmasi

Bu adim, VECTOR adaptdrunin kablosuz ag gegidi tarafindan taninmasini saglayacak sekilde yapilandiriimasini
saglayacaktir.

1
2,

3.

98

Bir 6nceki adimda takilan 250 Q'luk direncin Gzerine bir Emerson 475 iletisim cihazi baglayin.
iletigim cihazini agin ve mentden HART segenedini segin. Emerson 475, 0-16 numarali adresleri tarayacak sekilde
ayarlanmigsa, VECTOR adaptérand algilamalidir. Varsayllan VECTOR adresinin 15 oldugunu lGtfen unutmayin.
475, VECTOR adaptérand algilamiyorsa, tarama ayarlarinin dogru olup olmadigini kontrol edin:

- Utility (Araglar menUsu% igin 3'e basin

- Configure HART Application (HART Uygulamasini Yapilandirmak) igin T'e basin
- 2ye basin, Polling Addresses (Sorgulama Adresleri)
- (0-15) araligina gelin ve Enter tuguna basin
« Ana menuye geri dén
Kurulum Etiketi: VECTOR adaptérint kolayca taniyabilmek igin ona benzersiz bir etiket adi atayin.
HART uygulamasini segin
2'ye basin, Online (Gevrimigi)
2'ye basin, Configure (Yapilandir)
2'ye basin, Manual Setup (Manuel Kurulum)
7'ye basin, Device Information (Cihaz Bilgileri)
2'ye basin, Long Tag (Uzun Etiket)

g. Etiket adini yazin ve Enter tugsuna basin; bdylece etiket adi VECTOR adaptérine kaydedilir

A Kimligi ve Katilim Anahtarrni ayarlama - VECTOR adaptérdnin Kablosuz Ag Gegidi agina baglanabilmesi igin
bu degerlerin adaptére giriimesi gerekir. Bu degerlerin Emerson Ag Gegidi belgelerinde yer aldigini ve aglara gére
farklik gésterebilecedini lutfen unutmayin.

a. HART uygulamasini segin

-9 020 UQ

2'ye basin, Online (Gevrimigi)

2'ye basin, Configure (Yapilandir)

2'ye basin, Manual Setup (Manuel Kurulum)

2'ye basin, Wireless (Kablosuz)

2'ye basin, Join Device to Network (Cihazi Aga Baglayin)

Aginizin Network ID (Ag Kimligi) ve Join Key (Katiim Anahtari) girin

@ ~pao
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Ek E. Kablosuz HART iletigimi

E.2.4 Emerson Kablosuz AJ Gegidi Kurulum Ayarlari

Asagidaki bilgiler, Kablosuz Ag Gegidini belirli bir bilgisayara STATIK IP ile nasil yapilandiracaginizi géstermektedir; bu,
bir tanilama araci olarak faydali olabilir.

Not:

Bu, tipik bir son kullanici uygulamasi degildir; ancak mdsgteri tesislerinde bir tanilama araci olarak
kullanilabilir. AG gecidi, musterinin kendi proseddrlerine gére tesislerinde halihazirda kurulmus olabilir.

Kablosuz a§ gegidine +24 VDC gug kaynagr baglayin. A§ gegidinin i¢ kapagindaki etikete bakin.

Ag gegidinin Ethernet 1 baglanti noktasi ile bilgisayarin Ethernet baglanti noktasi arasina bir GAPRAZ kablo
baglayin.

Bilgisayarin TCP/IP ayarlarini yapilandirin (Bu bilgilere Ag Gegidi kilavuzunda ulagabilirsiniz).

da. Agc: Bilgisayarin Denetim Masasi'ndaki ag ayarlari.

b. TCP/IPyi ve Ozellikleri segin.

c. Degisiklik yapmadan énce mevcut sabit IP ayarlarini not edin; bdylece bilgisayarin orijinal durumuna geri
déndurdlebilmesi saglanir.

“Asagidaki IP adresini kullan” segenedini isaretleyin.
IP Adresi alanina 192.168.1.12 yazin.
Alt ag maskesi alanina 255.255.255.0 degerini girin.

@ 0@

Hem TCP/IP hem de LAN é&zellikleri pencerelerinde "Tamam’i segin.

Proxy'leri devre digi birakin.
a. Bilgisayardaki standart web tarayicisini agin.

b. Araglar->internet Segenekleri->Baglantilar->LAN Ayarlari menUsune gidin.
c. "Proxy Sunucusu” kutucugunun isaretini kaldirin.

Kablosuz A Gegidini yapilandirin.
a. Web sunucusu altinda https://192.168.1.10 adresini yazin.

« Kullanici adi: admin ve Sifre: default ile giris yapin.

b. Setup (Ayarlar)->Internet Protocol (internet Protokol() ekranina gidin.
+ "IP Adresi Belirt" kutucugunun isaretli oldugunu kontrol edin.

+ IP adresini 192.168.1.10 olarak ayarlayin.
+ Maskeyi 255.255.255.0 olarak ayarlayin.
-+ Ag gegidini 192.168.1.12 olarak ayarlayin (Not: By, bilgisayardaki IP adresidir)

Galismayi kontrol edin: HART'In yavas bir protokol oldugunu, Kablosuz HART'In ise daha da yavas oldugunu
unutmayin; bu nedenle, A§ Gegidinin VECTOR'U algilamasini beklerken sabirli olun.
a. Agda "gevrimigi’ cihaz olup olmadigini gérmek icin A§ Genel Bakis sayfasina bakin.

b. Goérundigunde, VECTOR adaptérinl ve Kablosuz HART verilerini gérmek icin Explorer sayfasina gegin.

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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Ek E. Kablosuz HART iletigimi

[bu sayfa igin hazirlanmig bir icerik bulunmamaktadir]

100 PanaFlow™ XMT1000 Kullanici Kilavuzu



Ek F. Foundation Fieldbus iletigimi

Ek F. Foundation Fieldbus lletigimi
F.1  Girisg

Fieldbus, saha cihazlari igin gelistirilmis ¢ift yonlU bir dijital iletisim protokoltdur; proses kontrol sistemleri
teknolojilerinde bir ilerleme saglar ve ¢ok sayida saha cihazinda yaygin olarak kullaniimaktadir.

XMTI000 FF segenedi, Fieldbus Foundation tarafindan standartlastirilan teknik 6zelliklere gére tasarlanmistir ve diger
dreticiler tarafindan Uretilen cihazlarla birlikte galisabilirlik saglar. Fieldbus segenegi PCB'si, bes Al islev blogu ve bir
PID iglev blogundan olusan yazilimla birlikte sunulur.

Not:  Fieldbus’un diger &zellikleri, mihendislik, tasarim, kurulum ¢aligmalari, devreye alma ve bakimina iliskin
daha genel bilgiler igin Ittfen Fieldbus Teknik Bilgileri (TI 38K3A01-01E) belgesine bakiniz.

F.2 Kurulum

F.2.1 Ag Yapilandirmasi
Fieldbus cihazlariyla birlikte kullaniimak Uzere asagidaki cihazlar gereklidir:
- Gug kaynag: Fieldbus igin 6zel bir gug kaynagr gereklidir. Akim kapasitesinin, tim cihazlarin (ana bilgisayar

dahil) tukettigi maksimum akimin toplam degderinden oldukga yuksek olmasi tavsiye edilir. Geleneksel DC
akimi oldugu gibi kullanilamaz.

< Sonlandiricilar: Fieldbus icin iki adet sonlandirici gereklidir. Ana bilgisayara takilan sonlandiricilarla ilgili
ayrintilar i¢in tedarikgiye bagvurun.

+  Saha cihazlari: Slgum ve kontrol sistemi igin gerekli saha cihazlarini baglayin. XMT1000, Fieldbus Foundation
tarafindan gergeklestirilen birlikte galisabilirlik testini basariyla gegmistir. Fieldbus'u dizgun bir sekilde
baslatmak igin, yukaridaki testin gerekliliklerini karsilayan cihazlar kullanin.

+  Ana bilgisayar: Saha cihazlarina erigim igin kullanilir. Bir dlgtim hatti icin ézel bir ana bilgisayar (6rnegin DCS)
kullanilirken, deneysel amaglar igin 6zel iletigim araglari kullanilir.

F.2.2 Kutupluluk

XMT1000 Foundation Fieldbus terminalleri (+) ve (-) isaretleriyle belirtiimistir. Ancak tasarim, kutuplara duyarli
degildir. Bu, baglantilar ters olsa bile XMT1000'in iletisim kuracagdi anlamina gelir.
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Ek F. Foundation Fieldbus iletigimi

F.2.3 Baglanti

Fieldbus kablolarini terminal PCB'sindeki PT'e baglayin (agagidaki Sekil 65‘a bakin). Panametrics, muhafazanin sag
Ust arka baglanti noktasinin kullaniimasini dnermektedir.

ONEMLI: Latfen tam yerel kurulum talimatlarina uydugunuzdan emin olun.

F.2.4 FISCO (Fieldbus Kendinden Guvenli Konsepti)
XMTI1000 Fieldbus, hem varlik hem de FISCO parametreleri agisindan FISCO baglantisi olarak sertifikalandiriimigtir:

»  FISCO Parametreleri
Vimax Veya U; =175V
Imax Veya Lj = 380 mA

Ci=0
Li =10 MH
Pi = 5,32W

«  Varlik Parametreleri
Vmaox Veya U; = 24 V
Imax Veya Lj = 250 mA

Ci=0
Li =10 MH
P, =532W

Not:  XMTIO00 FISCO kontrol ¢izimi, Panametrics’in 752-584 numarali gizimidir. Cizimin bir kopyasi igin lutfen
fabrikaya bagvurun.

Dikkat: FISCO kapag, FISCO ydnergelerine uygun olarak takiimalidir.
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ONEMLI: XMTI000 terminal devre kartindaki FISCO kapagi, IS ve IS olmayan baglantilar arasinda bir bariyer
olusturmak igin gereklidir. Fieldbus uygulamasi FISCO ise bu kapak takiimalidir.

FISCO kapagi, asagidaki Sekil 66'da gosterildigi gibi fabrikadan takilmig olarak gelmelidir. Fieldbus kablolari, terminal
devre kartindaki FISCO bolgesine dogrudan girebilmesi igin XMT1000'in sag Ust baglanti noktasindan gegiriimelidir.

Kablo Baglanti
Noktasi

Sekil 66: FISCO Kapagi ve Montaj Vidasi Takildi

F.2.5 DD Dosyasl

DD dosyasl, Foundation Fieldbus web sitesinde (www.fieldcommgroup.org) Uretici olarak "Panametrics” ve model
olarak "XMT1000" segildiginde bulunabilir. Ayrica, mevcutsa DCS tedarikgisinin web sitesinde de bulunabilir.
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F.2.6 Varsayillan DUgum Adresi

Fabrikadan gikan her bir XMTI000 akig élgerinin varsayilan digum adresi17'dir (asagidaki Sekil 67'e bakiniz). Bu

deger, devreye alma sirasinda degistiriimelidir.

104

r =
Device Properties — .. = “
Baker Hughes g
XMT1000
\ Manufacturer Baker Hughes
| Category
Model Name XMT1000
H1 Device Class Link Master
MANUFAC_ID 0x004745
DEV_TYPE 0x0010
DEV_REV 0x01
DD_REV 0x01
ITK Version 6.00
PD Tag BH_XMT1000, FBK2___152917551
Device ID 0047450010 FBK2___ 152917551
Node Address 17 (0x11)
more information from manuf; rer ite. Dugum AdreSi

1S = =

Sekil 67: XMT1000 Aygit Ozellikleri
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F.3 Ozellikler

F.3.1 Genel
Uretici Ad:
Uretici Kimligi (Onaltilik):
Model:
Cihaz Taru:

FF Cihaz SUrimu:

FISCO ile uyumlu:

Tehlikeli Ortam Sertifikalari:
ITK Revizyonu:

Protokol:

Protokol Baud hizi (bps):
DD ve CFF Dosyalari:

FF aracihidiyla programlanabilir
akis olger:

F.3.2 Fiziksel

Polariteye duyarli (Evet/Hayir):
Bekleme Akim Tuketimi (mA):
Calisma Gerilimi:

F.3.3 iletigsim

Yigin Ureticisi:

LAS Yedekleme Destegi:
Toplam VCR Sayist:
Yapilandirma igin Sabit VCR'ler:

*LAS, Link Active Scheduler (Baglanti Aktif Zamanlayict) anlamina gelir. Ana LAS arizalandiginda ag

yonetebilir.

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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Panametrics

004745

XMT1000

0010

En guncel bilgiler igin Fieldbus Foundation web sitesine bakiniz
Evet

Sekil 752-584'e bakiniz

6,2

H1

31.25k

En guncel bilgiler i¢in Fieldbus Foundation web sitesine bakiniz
Evet

Hayir
26
9-32VDC

Softing AG
Evet*

24

1
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F.3.4 Kullanici Katmani

FB Uygulamasi Ureticisi:
islev Bloklart:
Blok Olusturmayi Destekler:

Fieldbus Uzerinden Firmware
Gulncellemesi:

Yazma Korumasi Ayart:

F.3.5 isglev Bloklari

Kaynak Blogu Sinif Tara:
D6énUstaracy Bloklart:
Dénustaracu Blogu Sinifi Tara:
islev Bloklart:

FB Calisma Suresi (ms):

islev Blogu Sinif Tara:

& File

Softing AG
5-Al(e), 1-PID
Hayir

Hayir

PCB Uzerindeki HW atlama kablosu

Gelistirilmis (Saha Tanilama)

XMIT, KOMPOZIT KANAL, KANAL 1, KANAL 2, KANAL 3
Ozel

Al (), PID

20, 40

Standart

p - NI-FBUS Cel
intufueb_—_o Configure _!i

( wee0-0 X

ew ﬁ_indow !;1

[ Hide FBAP Grid || 2, Hide Help
Q&L s R A|E

-
- F

| EShow FBAP  [Z)Show Sche

B

&£ My System
= & interface0-0

I Network Parameters

5 Schedule

@3 Function Block Application

i

§7BH_XMT1000____ FBKZ__152917551
RESOURCE  FBK2__152917551 (RB2)
XMIT_TB FBK2__152917551 (XMITTB)

COMPOSITE_CH_TB FBK2__152917551 (COMPOSITECHANNELTB)
CHANNEL_1.TB FBK2_ 152917551 (CHANNEL1TB)
CHANNEL_2_TB FBK2__ 152917551 (CHANNEL2TB)
CHANNEL_3_TB FBK2_ 152917551 (CHANNEL3TB)
ANALOG_INPUT1 FBK2__152917551 (AD

ANALOG_INPUT2 FBK2__ 152917551 (AD

ANALOG_INPUT3 FBK2__152917551 (AD

_@1_ANALOG_INPUT4 FBK2_ 152917551 (AD

@ ANALOG_INPUTS FBK2_ 152917551 (AD

@ PID.1  FBK2__152917551 (PID)
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Sekil 68: XMT1000 FF Bloklari

PanaFlow™ XMT1000 Kullanici Kilavuzu



F.4 Kaynak Blogu

Ek F. Foundation Fieldbus iletigimi

Kaynak Blogu, XMT1000 Foundation Fieldbus uygulamasina iligkin genel bilgiler sunar. Kullanic, FF revizyon

numaralarini gérebilir, sifreleri ayarlayabilir ve NAMUR NE107 bit haritasini yapilandirabilir.

F.4.1

FF Revizyonu

Sekil 69 Asagida, XMT1000 Kaynak Blogu'ndaki Foundation Fieldbus yazilim ve donanim strimleri gésterilmekte olup,
her ikisi icin de bir FF Revizyonu yer almaktadir.

BH_XMT1000___ FBK2 152917551 : RESOU... E=EE )

Apply Values

[RESOURCE  rekz_15) | B & [0 B2 | % &= 03 |[m(m

¥ Periodic Updates |2 [sec) = |

00s ” Auto

Process | Tuning | Options | Alams | Diagnostics Others I

Parameter | Value A
@ ITK_VER [ ﬂ
@ SOFTWARE_REV FD-5W V 3.01.6.16118:16597H
@ HARDWARE_REY FEK2-5TD  v1.01 =

< [t »

Wiite Changes [ Read Al

Sekil 69: XMT1000 Ko_ynok Blogunda FF Revizyonu
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F.4.2 Parola

XMTI1000 sistem parametrelerini degdistirmek igin bir sifre giriimesi gerekir. Bu islem Foundation Fieldbus kullanilarak
gerceklestirilebilir. Farkl sifreler (Yénetici veya Operatér) igin farkll glvenlik seviyeleri mevcuttur. Sifre seviyeleriyle
ilgili daha fazla bilgi igin IGtfen standart kilavuza bakiniz. Asagidaki Sekil 70'de XMT1000 Kaynak Blogundaki sifre

alanlari gésterilmektedir.

V@ GE.XMT1000.___ FBK2. 152017551RESOU... E=EE )

:l Apply Values

\[RESOURCE  Fekz__15: | B2 & | ER=-EEE]

| ¥ Periodic Updates |2 (sec) =

i 0DS ]| Autto

| _Pmcess] Tuning | Options | Alarms | Diagnostics UlhENI

Parameter | Value -
@ SYSTEM_OPT_TYPE 0«00
! @ SYSTEM_REQ_LEVEL Viewer
@ SYSTEM_REQ_PASS 0
@ SYSTEM_REQ_CMD 0400
U | i
Wiite Changes Read All

Sekil 70: XMT1000 Kaynak Blogundaki Sifre Alanlari

Dikkat: Sifreyi girmeden énce, XMIT _TB ddénusturtcu blogunun aktif modda oldugundan emin olun.

Yapilandirma moduna girmek icin asagidaki adimlari uygulayin:

®NO G s®N

Resource Block > Others (Kaynak Blogu > Diger) sekmesini segin.
SYSTEM_OPT_TYPE 6gesini sec¢in ve Option Fl olarak ayarlayin.
SYSTEM_REQ_LEVEL 6gesini segin ve Admin (Yénetici) veya Operator (Operatér) olarak ayarlayin.
SYSTEM_REQ_PASS alanina Admin (Yénetici) veya Operator (Operatér) sifresini girin.
SYSTEM_REQ_CMD aglilir menusunden Cancel (iptal) segenegini segin.
SYSTEM_REQ_CMD agilir menusinden Login (Girig) segenedini segin.
Write Changes (Degisiklikleri Kaydet) dugmesine tiklayin.

XMTI000 ekraninda Sl:in Config Mode (S1: Yapilandirma Modunda) ifadesinin gérantilendiginden emin olun.

Artik Admin (Yénetici) ayricaliklaryla alanlari dizenleyebilmelisiniz.
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Dénustardacd Bloklarindaki alanlar ddzenlemek igin agagidaki adimlari uygulayin:
1. New Value (Yeni deder)isegin veya girin.

2. Write Changes (Degisiklikleri Kaydet) dugmesine tiklayin.
3.

Resource Block > Others (Kaynak Blogu > Diger) sekmesine geri dénin ve SYTEM_REQ_COM agilir menusinden
commit (Onayla)yi secin

4. Write Changes (Degisiklikleri Kaydet) dugmesine tiklayin.
Yapilandirma modundan ¢ikmak igin asagidaki adimlari uygulayin:

1. SYSTEM_REQ_CMD agilir menusinden Cancel (iptal) segenedini segin.

2. Write Changes (Degisiklikleri Kaydet) dugmesine tiklayin.

Not:  XMTIO000, 5 dakika boyunca herhangi bir islem yapiimadiginda yapilandirma modundan otomatik olarak

cikar.
F.4.3 NAMUR NE107

NAMUR NE107 tavsiyesinde, cihaza 6zgl ayrintili ariza tanilama bilgilerinin dért basit durum sinyali altinda ézetlendigi
belirtiimektedir. Ariza tanilama ayarlari Panametrics tarafindan varsayilan degerlere ayarlanmistir, ancak kullanici
tarafindan istenen herhangi bir dizeye degistirilebilir. D6rt durum sinyali gsunlardir:

Failed (Basarisiz): Bu kategori genellikle donanim veya yazilim arizalari igin kullanilir. Olgim cihazinin giktisi
gegcerli degildir. C6zUm igin Uretici firmaya danigin.

Offspec (Spesifikasyon disi): Bu kategori genellikle uygulama, kurulum veya iglem sorunlari igin kullanilir.
Yardim igin bu ekin sorun giderme boélumune bakin veya Panametrics musteri hizmetlerine bagvurun.

Check (Kontrol): Bu kategori, programlama vb. gibi cihaz Gzerinde devam eden iglemler nedeniyle cihazin
ciktisinin gegersiz oldugunu belirtir.

Maintenance (Bakim): Bu kategori genellikle durumu iyi olan ancak bazi proses kosullari veya aginma

faktorleri nedeniyle teknik ézelliklerin digina gikabilecek parametreleri atamak igin kullanilir. Bu kategoride
varsayilan olarak ayarlanmig herhangi bir tanilama yoktur.

Durum sinyalleri (agsagidaki Sekil 71'e bakiniz), hata olustugunda ya hata olarak bildirilebilir (ACTIVE (AKTIF)) ya da
maskelenebilir (MASK (MASKE) ). MASK (MASKE) bitleri igin varsayilan ayar bulunmamaktadir.

Apphy Values

[ ceamion oo tammstnesovnee_rea_tmimsirea i 0 R S e |

FESGUR s M E % B E & 22 Eo @
E i T T IS > 1) NS
005 [[hues

Poocess | Tunrg| Ootiorn | Mo | Diogrousics Oobaes |
Ve

Patameter 1

@ FO_HANT Map L0000 = sttve b
@ FO_CHEDK_ MAP Check Functi acteve for
@ FO_FAR_MASK. 0000000 st

@ FO_OFFSPEC_MASK BO000000) =

@ FO_HAINT_MASK. DLOOO0NN = ok ca

@ FO_CHEEY, MASK. (%) o=

Sekil 71: Kaynak Blogunda NAMUR NEI07 Yapilandirmasi
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XMTI1000 Kaynak Blogundaki NAMUR NEI107 Errors (Hatalari) ve Default Categories (Varsayilan Kategorileri), agagidaki
Tablo 37'de listelenmistir.

Tablo 37: NAMUR NE107 Hatalari ve XMT1000 Varsayilan Kategorileri

Hata

CRC Configuration Error
(CRC Yapilandirma Hatast)

Alt Hata Aciklamasi

Persistent Parameter CRC Fault (Kalici
Parametre CRC Arizasi)

Varsayilan Kategori
Failed (Bagarisiz)

Software Failure (Yaziim Hatasi)

Stack Overflow failure (Yigin Tagmasi arizasi)

Failed (Basarisiz)

Sequence or Windowed Watch Dog failure
(Sira veya Pencereli Watch Dog hatas)

Failed (Basarisiz)

Software fault (Yazihm arizasi)

Failed (Basarisiz)

Device Initialization Failure
(Aygit Baglatma Hatasi)

Initialization failed (Baglatma basarisiz)

Failed (Bagarisiz)

Hardware Failure
(Donanim Arizasi)

ADC Bit Test Fault (ADC Bit Testi Hatasi)

Failed (Basarisiz)

VGA test Fault (VGA test Arizasi)

Failed (Bagarisiz)

Clock Frequency Fault (Saat Frekans Arizasi)

Failed (Basarisiz)

CPU test Fault (VGA test Arizasi)

Failed (Bagarisiz)

Invariable Flgsh Memory Fault (Sabit Flash
Bellek Hatasi)

Failed (Basarisiz)

Variable Memory Fault (Degisken Bellek
Arizasi)

Failed (Basarisiz)

FPGA Configuration CRC fault
(FPGA Konfigurasyon CRC arizast)

Failed (Basarisiz)

Temperature Test Fault (Sicaklik Test Arizasi)

Failed (Basarisiz)

Driver Failure (SUrtict Arizasi)

Failed (Bagarisiz)

Watch Dog failure (Gézetim Saati Arizast)

Failed (Basarisiz)

DSP Hardware Errors (DSP Donanim Hatalari)

Failed (Basarisiz)

Default ISR (DSP Exception) (Varsayilan ISR
(DsP istisnast))

Failed (Bagarisiz)

DSP Exception (DSP istisnas)

Failed (Basarisiz)

Modbus Communication Loss
(Modbus iletigim Kesintisi)

No Modbus communication (Modbus
iletigimi yok)

Failed (Basarisiz)

Sensor Value out of Range
(Sensér Degeri Araligin Diginda)

VelocityWarning (HizUyarisi)

Offspec (Spesifikasyon dis)

Device not calibrated
(Cihaz kalibre edilmemis)

NotCalibrated (KalibreEdilmedi)

Offspec (Spesifikasyon disi)

Sensor Measurement Error
(sensér Olgim Hatas)

SingleChAccuracy (SinyalChDogrulugu)

Offspec (Spesifikasyon digi)

CokluChDogrulugu

Offspec (Spesifikasyon disi)

ActiveTw (AktifTw)

Offspec (Spesifikasyon disi)

CycleSkip (Ddngu Atlama)

Offspec (Spesifikasyon disi)

Amplitude (Genlik)

Offspec (Spesifikasyon disi)

SignalQuality (SinyalKalitesi)

Offspec (Spesifikasyon digi)

VelocityRange (HizArahgr)

Offspec (Spesifikasyon dis)

SoundSpeed (Ses Hizi)

Offspec (Spesifikasyon digi)

SNR

Offspec (Spesifikasyon digi)

Device in Configuration Mode
(Aygit Yapilandirma Modunda)

In Configuration Mode - Indication
(Yapilandirma Modunda - Gésterge)

Check (Kontrol et)

Unsupported Parameter Warning
(Desteklenmeyen Parametre Uyarisi)

Unsupported Parameter - Warning
(Desteklenmeyen Parametre - Uyari)

Check (Kontrol et)

Invalid Parameter Range Warning
(Gegersiz Parametre Araligi Uyaris)

Invalid Parameter Range - Warnin
(Gegersiz Parametre Araligi - Uyari

Check (Kontrol et)

Invalid Request Warnin
(Gegersiz Talep Uyarisi

Invalid request - Warning (Gecersiz talep -
Uyari

Check (Kontrol et)

Invalid User Warning
(Gegersiz Kullanici Uyarisi)

Invalid User - Warning (Gegersiz Kullanici -
Uyari)

Check (Kontrol et)
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F.5 XMIT Dénustariacu Blogu

XMIT dénustardcu blogu, Al blogu araciligiyla Fieldbus'a iletilebilen parametreleri igerir. Kullanici, gergek zamanli
verileri gérlntuleyebilir ve her bir parametre icin birim segebilir (agagidaki Sekil 72'e bakiniz).

@ BH_XMT1000____ FBK2_ 152917551:XMITTE M

porie s o (%6 B 2 8 &3 [@/0
I W Pesodc Updated  [2[sec] =
005 ||h.m
Process | 10 Conig | Alwms | Disgnossics | Trends Othes |
Pasmater | Value Typ
(= nmsérf T
STATUS - o
QUALITY Good_NorCascads m
SUBSTATUS NeaSpactn ]
uMITS HetLerded o
@ DENSITY_UNIT kg/m o]
|8 @ VOLUME TRIC_FLOW
VALUE o0 008165 o
STATUS
QUALITY Good_MorCascade o
SUBSTATUS NenSpects
UMITS NetLimted o

Sekil 72: XMIT Dénusturiacu Blogundaki Olgim Parametreleri ve Birimleri
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F.5.1 Birimler

XMIT Transducer Block (XMIT Dénlstirica Blogu)'nda bulunan élgiim parametreleri igin gesitli birim segenekleri
mevcuttur. Asagidaki Tablo 38'de her bir parametre igin kullanilabilir birimler listelenmistir.

Not: Birimler yalnizca Admin (Yonetici) sifresi kullanilarak degistirilebilir. XMIT Transducer Block (xMIT
DénUstaricl Blogu) ile Al Block (Al Blogu) arasinda secilen birimlerin ayni oldugundan emin olun.

Tablo 38: XMIT Dénustirict Blogunda Kullanilabilir Parametreler ve Birimler

Parametre Birimler

Density (Yogunluk)

g/m’, kg/L, g/ml, kg/m’, Ib/in’, Ib/ft, Ib/gal

Volumetric Flow (Act)
(Hacimsel Akig (Aktif))

m’[s,m’[m, m’[s,m’[s, L[s, L/dk, L/s, L[s, CFS, CFM, CFH, ft'[s, gal/s, GPM, gal/s, gal/s,
ImpGal/s, ImpGal/dk, ImpGal/s, ImpGal/s, bbl/s, bbl/dk, bbl/sa, bbl/gun, kgal[dk,
kgal/sa, kgal/gun, kbbl/dk, kbbl/sa, kbbl/gun, ac-ft/m, ac-ft/sa, ac-ft/gun

Mass Flow (Kutle Akist)

kg/s, kg/dk, kg/saat, kg/gun, t/s, t/dk, t/saat, t/gun, Ib/s, Ib/dk, Ib/saat, Ib/gun, Ston/s,
Ston/dk, Ston?scat, Ston?g(]n, klb(ABD)/s, kib(ABD)/dk, kib(ABD)/saat, kib(ABD)/gun

Velocity (Hiz)

m/s, ft/s

Totals (Toplamlar)

m’, L, ft’, galon, varil, Mgal, Mft, ImpGal, Mbbl, M, Mm’, ac-ft, ac-in, Sm’, SL, SCF

Temperature (Sicaklik)

K,C, F R

Pressure (Basing)

kg/m’, Pa, MPq, kPa, bar, mbar, torr, atm, psia, psig

12
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F.6 Kompozit Dé6nUsturacu Blogu

Composite Transducer Block (Kompozit DénUstirici Blogu), ¢ yolun timunde ortak olan measurement values
(8lcum degerlerini) ve programmable parameters (programlanabilir parametreleri) saglar. Asagidaki Sekil 73'de
Composite Transducer Block (Kompozit Dénustiric Blogu) gésterilmekte olup, Tablo 39 sayfa 114'de ise

Ek F. Foundation Fieldbus iletigimi

kullanilabilir Measurements (Olgumler) ve Parameters (Parametreler) listelenmektedir.

Not:  R/W isareti, parametrenin Admin (Yénetici) sifresi kullanilarak FF'ye yazilabilecegi anlamina gelir.

@ BH_XMT1000___ FBK2_ 152917551 : COMPOS!

Apply Values
[conFosiTe_CHTBFRR_ | B2 = 2 & e8|
W PeiodeUpdates  [2(sec] =
005 [~
Process | 1/0 Confip | Alsms | Disgrostics Othes |
Patameoter | Valun
@ FIFE_ID S0.0023 men
@ PIPE_OD 110.002 ren
@ PIPE_WALL_THICKNESS 10 exen
@ CORR_PEAK_LOW_UMIT 1000
@ AMALOGOUT_PERCENTSCALE 0%
@ ACCELERATION_UMIT 158
@ AMP_DISC_MIN 14
@ AMP_DISC_MAX R

Sekil 73: Kompozit Dénustaricu Blogu

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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na

Tablo 39: Kompozit TB'de Kullanilabilir Olgim Dederleri ve Parametreler

Bilegik TB Olgumleri ve Parametreleri (Mea(?sltfruenent) Parametre

BATCH_FWD_TOTALS R

BATCH_REV_TOTALS R

BATCH_TOTAL_TIME R

SOUND_SPEED R

INVENTORY _FWD_TOTALS R

INVENTORY _REV_TOTALS R

INVENTORY _TOTAL_TIME R

MULTI_KFACTOR R

REYNOLDS_KFACTOR R

CURRENT _OPERATING_TEMP R

STANDARD _VOLUMETRIC R

BATCH_NET_TOTALS R

ERROR_STATUS R

HEALTH_CODE R

REPORTED _ERROR R

GATE_INPUT_STATE R
UNIT_TYPE_DENSITY_R R
UNIT_TYPE_VELOCITY_R R
UNIT_TYPE_TEMPERATURE_R R

PIPE_ID R/W
PIPE_OD R/W
PIPE_WALL_THICKNESS R/W
CORR_PEAK _LOW _LIMIT R/W
ANALOGOUT_PERCENTSCALE R/W
ACCELERATION_LIMIT R/W
AMP_DISC _MIN R/W
AMP_DISC _MAX R/W
KINEMATIC _VISCOSITY R/W
CALIBRATION_FACTOR R/W
ZERO_CUTOFF R/W
RESPONSE _TIME R/W
VELOCITY_LOW _LIMIT R/W
VELOCITY_HIGH _LIMIT R/W
VELOCITY_WARN _LOW _LIMIT R/W
VELOCITY_WARN _HIGH _LIMIT R/W
REFERENCE _DENSITY R/W
SOS_LOW_LIMIT, SOS_HIGH_LIMIT R/W
MULTIK _VELREY_1-12, MULTIK_KFACTOR_1-12 R/W
REYNOLDS_CORRECTION R/W
FLUID_SUPPLY _TEMPERATURE R
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Tablo 39: Kompozit TB'de Kullanilabilir Olgim Dederleri ve Parametreler

Bilegik TB Olgumleri ve Parametreleri (Meaosllj;rl:err?went) Parametre

FLUID _RETURN_TEMPERATURE R

SOS_LOW_LIMIT R/W
SOS_HIGH_LIMIT R/W
MULTIK _VELREY R/W
MULTIK _KFACTOR R/W
PATHCONFIGURRATION R/W
HARDWARE _REVISION R

SOFTWARE _REVISION R

UMPU _SERIAL_NUMBER R

TOTALIZER_CMD R/W
SENSOR_SERIAL_NUMBER R

MULTIK _ACTIVE R/W
MULTIK _TYPE R/W
MULTIK _PAIRS R/W
KVINPUT _SELECTION R/W
ENABLE_ACTIVE_TW R/W
CALIBR_MODE_SELECTION R/W
PATH_ERROR_HANDLING R/W
UNIT_TYPE _DIMENSION R/W
UNIT_TYPE _TIME R/W
UNIT_TYPE _VISCOSITY R/W
UNIT_TYPE_STD_VOL R/W
SYSTEM_SERIAL_NUMBER R

FTPA_SERIAL_NUMBER R

VOLTAGE _SELECTION R/W
ATTENUATOR_SELECTION R/W

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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F.6.1 Toplayiciy: Sifirlama

Parti toplamlari Foundation Fieldbus Uzerinden kontrol edilebilir (agagidaki Sekil 74 adresine bakiniz). Kullanicl,
Composite Transducer Block (Kompozit DénUsturicl Blogu) nun TOTALIZER _CMD iglevindeki segenegi ayarlayarak
parti toplayicilarini baglatabilir, durdurabilir veya sifirlayabilir. Toplayicilari Foundation Fieldbus Gzerinden ayarlamak
icin:

1. Ana PCB Uzerindeki kapi ve toprak terminallerinin bagl oldugunu kontrol edin.

2. Composite Transducer Block (Kompozit Dénustirici Blogu)ndaki CALIBR _MODE _SELECTION parametresini
Gate Input (Gate Girigi) olarak ayarlayin.

Bu adimlar tamamlandiktan sonra, TOTALIZER _CMD Uzerinde istediginiz secenegi belirleyip degisiklikleri 6lgim
cihazina kaydederek parti toplamlayicisini (basglatma, durdurma veya sifirlama) kontrol edebilirsiniz. Bu iglev igin sifre
gerekmez.

ONEMLI: Envanter Toplayici yalnizca fabrikada sifirlanabilir.

BH _XMT1000_ FBKZ__ 152917551 : COM

| Apply Values
[COMPOSITE CH_TB FBRZ_ | B 5 | % B2

W PeriodicUpdates  [2(sec) =
| oos ”Auto

| Process | 1/0 Config | Alaims | Diagnostics  Othe

Parameter | Vbt
@ PATHCONFIGURATION Singls
| | @ HARDWARE_REVISION 21474
@ SOFTWARE_REVISION 32364
& UMPU_SERLAL_NUMBER 11110
@ " TOTALZER_CMD Batch
@ FACTORY_DEFAULT i}
@ SENSOR_1_SERIAL_NUMBER 21474
@ SENSOR_2_SERIAL_NUMBER 21474

Sekil 74: Composite TB'deki TOTALIZER _CMD iglevi
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F.7 Ayarlanabilir Olgimler

Asagidaki tabloda FF Gzerinden sunulan 8lgu segenekleri goésteriimektedir:

Tablo 40: FF Uzerinden Olglimler Mevcuttur

Velocity (Hiz)

Ch 1 Signal Quality Down (Ch 1 Cikig
Yéna Sinyal Kalitesi)

Ch 2 SNR Down (Ch 2 Gikig YénU
SNR)

Volumetric (Hacimsel)

Ch 1 Amplitude Up (Ch 1 Girig YénU
Genlik)

Ch 2 Peak Index Up (Ch 2 Girig YoNnU
Tepe Endeksi)

Mass Flow (Katle Akigt)

Ch 1 Amplitude Down (Ch 1 Gikig
Yénu Genlik)

Ch 2 Peak Index Down (Ch 2 Gikig
YénU Tepe Endeksi)

Batch Fwd Volumetric Totals (Toplu
iletim Hacimsel Toplamlar)

Ch 1Gain Up (Ch 1 Girig Y&éNU Kazang)

Ch 2 Peak % Up (Ch 2 Girig YénU
Tepe %)

Batch Rev Volumetric Totals (Toplu
Revizyon Hacimsel Toplamiari)

Ch1Gain Down (Ch 1 Cikig YoNU
Kazang)

Ch 2 Peak % Down (Ch 2 Cikig Y&NU
Tepe %)

Totalizer Elapsed Time (Toplam
Gegen SUref

Ch 1SNR Up (Ch 1 Girig Y&NnU SNR)

Ch 2 No. Of Errors (Ch 2 Hata Sayisi)

Soundspeed (Ses Hizi)

Ch 1SNR Down (Ch 2 Cikig YONU SNR)

Ch 3 Soundspeed (Ch 3 Ses Hizi)

Inventory Fwd Volumetric Totals
(stok ileri Yukleme Hacimsel
Toplamlarr)

Ch 1Peak Index Up (Ch 1 Girig YénU
Tepe Endeksi)

Ch 3 Transit Time Up (Ch 3 Girig
YdNnU Gegig Suresi)

Inventory Rev Volumetric Totals
(Stok Dénustm Hacimsel
Toplamlart)

Ch 1 Peak Index Down (Ch 1 Cikig
YénU Tepe Endeksi)

Ch 3 Transit Time Down (Ch 3 Cikig
YénU Gegis Suresi)

Inventory Totalizer Elapsed Time
(Envanter Toplayici Gegen Sure)

C;w 1Peak % Up (Ch 1 Girig YonU Tepe
%

Ch 3 DeltaT

Meter Factor (Olgum Cihazi Faktéra)

Ch 1Peak % Down (Ch1Cikig YoNnU
Tepe %)

Ch 3 signal Quality Up (Ch 3 Girig
Yéna Sinyal Kalitesi)

Reynolds K-Factor (Reynolds
K-Faktora)

Ch 1 No. Of Errors (Ch 1 Hata Sayisi)

Ch 3 Signal Quality Down (Ch 3
Cikig YoNU Sinyal Kalitesi)

Current Operating Temperature
(Gegerli Galigma Sicakhig)

Ch 2 Soundspeed (Ch 2 Ses Hizi)

Ch 3 Amplitude Up (Ch 3 Girig Yénu
Genlik)

Standard Volumetric (Standart
Hacimsel)

Ch 2 Transit Time Up (Ch 2 Girig Yén(
Gegig Suresi)

Ch 3 Amplitude Down (Ch 3 Cikig
Yénu Genlik)

Batch Net Volumetric Totals (Toplam
Net Hacimsel Toplamlari)

Ch 2 Transit Time Down (Ch 3 Cikig
Y®énU Transit Suresi)

Ch 3 Gain Up (Ch 3 Girig YénU
Kazang)

Error Status (Hata Durumu)

Ch 2 DeltaT

Ch 3 Gain Down (Ch 3 Gikig YénU
Kazang)

Health Code (All System Errors bit
map) (Saglik Kodu qt‘,‘lm Sistem
Hatalari bit haritasi)

Ch 2 Signal Quality Up (Ch 2 Girig
Yéna Sinyal Kalitesi)

Ch 3 SNR Up (Ch 3 Girig YéNnU SNR)

Reported Error (highest priority Error)
(Bildirilen Hata (en yuksek éncelikli
hata))

Ch 2 Signal Quality Down (Ch 1 Cikig
Yéna Sinyal Kalitesi)

Ch 3 SNR Down (Ch 3 Cikig YénU
SNR)

Gate State (Kapi Durumu)

Ch 2 Amplitude Up (Ch 1 Girig Yénu
Genlik)

Ch 3 Peak Index Up (Ch 2 Girig Yén
Tepe Endeksi)

Ch 1Soundspeed (Ch 3 Ses Hizi)

Ch 2 Amplitude Down (Ch 1 Cikig
Yénu Genlik)

Ch 3 Peak Index Down (Ch 1 Gikig
YénU Tepe Endeksi)

Ch 1 Transit Time Up (Ch 2 Girig YoNU
Gegis Suresi)

Ch 2 Gain Up (Ch 1 Girig YénU
Kazang)

Ch 3 Peak % Up (Ch 2 Girig YéNnU
Tepe %)

Ch 1 Transit Time Down (Ch 3 Gikig
YénU Gegig Suresi)

Ch 2 Gain Down (Ch 3 Cikig YéNU
Kazang)

Ch 3 Peak % Down (Ch 2 Gikig Y6nU
Tepe %)

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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Tablo 40: FF Uzerinden Olgiimler Mevcuttur

Ch1DeltaT

Ch 2 Girig YonU SNR

Ch 3 No. Of Errors (Ch 1 Hata Sayisi)

Ch 1Signal Quality Up
(Ch 2 Girig YoNnU Sinyal Kalitesi)

Sistem seri numarasi

Olgum Cihazi Bilgileri

Sensdr 2 Yukari Seri numarasi

Tampon 1Dn Seri numarasi

Akig panosu Seri numarasi

Sensdr 2 Dn Seri numarasi

Tampon 2 Up Seri numarasi

Akig panosu donanim strdmu

Sensdr 3 Yukari Seri numarasi

Tampon 2 Dn Seri numarasi

Sensoér 1 Yukari Seri numarasi

Sensdr 3 Dn Seri numarasi

Tampon 3 Up Seri numarasi

Sensoér 1 Dn Seri numarasi

Tampon 1 Up Seri numarasi

Tampon 3 Dn Seri numarasi

18

Tablo 41: FF araciligiyla yapilandirilabilir

Boru KonfigUrasyonlari

Pipe Outer Diameter (Boru Dig Capt)

Pipe Wall Thickness (Boru Duvar Kalinligr)

Pipe Inner Diameter (Boru i¢ Capr)

Akigkan Yapilandirmalari

Kinematic Viscosity (Kinematik Viskozite)

Reference Density (Referans Yogunluk)

Tracking Mode Selection (izleme Modu Segimi)

Minimum Soundspeed (En duguk ses hizi)

Maximum Soundspeed (Maksimum Ses Hizi)

Sinirlar

Minimum Velocity Warning Limit (Asgari Hiz Uyari Siniri)

Maximum Velocity Warning Limit (Maksimum Hiz Uyari Siniri)

Minimum Velocity (En DUsUk Hiz)

Maximum Velocity (Maksimum Hiz)

Zero Cutoff (Sifir Kesim)

Flow Averaging (Akig Ortalamast)

Minimum Amplitude (En Kuguk Genlik)

Maximum Amplitude (Maksimum Genlik)

Correlation Peak Limit (Korelasyon Tepe Sinirt)

Path Configuration
(Yol Yapilandirmast)

Path Configuration (Yol Yapilandirmast)

Path Error Handling (Yol Hatasi Duzeltme)

Ch 1 Path Weight (Ch 1Yol Agirhgs)

Ch 2 Path Weight (Ch 2 Yol Agirligi)

Ch 3 Path Weight (Ch 3 Yol Agirhigr)

Ch 1Path Length (Ch 1 Yol Uzunlugu)

Ch 2 Path Length (Ch 2 Yol Uzunlugu)

Ch 3 Path Length (Ch 1 Yol Uzunlugu)

Ch 1 Axial Length (Ch 1 Eksenel Uzunluk)

Ch 2 Axial Length (Ch 2 Eksenel Uzunluk)

Ch 3 Axial Length (Ch 1 Eksenel Uzunluk)
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Tablo 41: FF araciligiyla yapilandirilabilir
Dénustlrica Yapilandirmalari Ch 1 Transducer Type (Ch I: DénUsturica TArd)

Ch 1 Transducer Number (Ch 1 Dénusgturiict Sayisi)

Ch 1 Transducer Frequency (Ch 1 DdnUstUricU Frekanst)
Ch 1 Static Tw (Ch 1 Statik Tw)
Ch 2 Transducer Type (Ch 2 DénUstiracu Tara)

Ch 2 Transducer Number (Ch 2 DénUstlricu Sayisi)

Ch 2 Transducer Frequency (Ch 2 Dénusturicu Frekansi)
Ch 2 Static Tw (Ch 2 Statik Tw)
Ch 3 Transducer Type (Ch 2 Dénustricu Tura)

Ch 3 Transducer Number (Ch 2 Dénustiricu Sayisi)

Ch 3 Transducer Frequency (Ch 2 Dénusturicu Frekansi)
Ch 3 Static Tw (Ch 2 Statik Tw)
Geligmig Transmit Voltage (iletim Gerilimi)

Attenuator (Zayiflaticr)

Reynolds Correction (Reynolds Dogrulamas)

Tw Mode Selection (Tw Modu Segimi)

Ch 1 Active Tw Peak % (Ch 1 Aktif Tw Tepe %)
Ch 2 Active Tw Peak % (Ch 2 Aktif Tw Tepe %)
Ch 3 Active Tw Peak % (Ch 1 Aktif Tw Tepe %)
Ch 1 Delta-T Offset (Ch 1 Delta-T Ofseti)
Ch1Tbc

Ch 1 Transmit Delay (Ch 1iletim Gecikmesi)

Ch 1 Number of Errors Allowed (Ch 1izin Verilen Hata Soy|S|)
Ch1Peak % (Ch1Tepe %)

Ch 2 Delta-T Offset (Ch 1 Delta-T Ofseti)

Ch2Tbc

Ch 2 Transmit Delay (Ch 2 iletim Gecikmesi)

Ch 2 Number of Errors Allowed (Ch 1izin Verilen Hata Soy|S|)
Ch 2 Peak % (Ch 2 Tepe %)

Ch 3 Delta-T Offset (Ch 3 Delta-T Ofseti)

Ch 3Tbc

Ch 3 Transmit Delay (Ch 2 iletim Gecikmesi)

Ch 3 Number of Errors Allowed (Ch 1izin Verilen Hata Soy|S|)
Ch 3 Peak % (Ch 2 Tepe %)

Kalibrasyon Meter Factor (Olgum Cihazi Faktéra)

Calibration Mode Selection (Kalibrasyon Modu Segimi)

K-Table Selection (K-Tablo Segimi)

Number of Points (Puan Sayisi)

Calibration Type Selection (Kalibrasyon Turd Segimi)

Calibration table Velocity points (1to 6) (Hiz puanlari (Tden 6'ya kadar))
(Kalibrasyon tablosu)

Reynolds points (1to 6) (Reynolds puanlari (I'den 6'ya kadar))

K-Factors points (1to 6) (K-Faktérleri puanlari (1ila 6))
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F.8 Kanal DénUsturicu Blogu

CHI, CH2 ve CH3 dénusturicu bloklari, G¢ yolun her biri igin measurement values (6lgim degerlerini) ve
programmable parameters (programlanabilir parametreleri) gdsterir. Agsagidaki Sekil 75'de Channel Transducer
Block (Kanal Dénustirict Blogu) gosterilmekte olup, Tablo 42 sayfa 12I'de ise mevcut measurements (Slgumler) ve

parameters (parametreler) listelenmektedir.

Not:

@ BH_XMT1000_
AEplNelcess

FEK2 1529

R/W igareti, parametrenin Admin (Yénetici) sifresi kullanilarak FF'ye yazilabilecedi anlamina gelir.

LN i X g e ™,

[CHANNEL_1_T8 FBK.J.’_:T 4]

¥ PeiodcUpdaed [20ec) =

| o0s [

Process | 170 Config | Alams | Diagrostcs  Othess |

Parametes Value

@ CH_1_WEIGHT_FACTOR 1

@ CH_1_TBC Oz

@ CH_1_TwW 143

@ CH_1_PATH_LENGTH 322072 mm
@ CH_1_AX1AL_LENGTH 322072 e

Sekil 75: Kanal Dénusgturacd Blogu
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Tablo 42: TB Kanalinda Kullanilabilir Olgim Degerleri ve Parametreler

Kanal TB Olgumleri ve Parametreleri (Meaosll:;ruerrnnent) Parametre
CH_SOUND_SPEED R
CH_TRANSIT_TIME_UP R
CH_TRANSIT_TIME_DN R
CH_DELTA_T R
CH_UP_SIGNAL_QUALITY R
CH_DN_SIGNAL_QUALITY R
CH_UP_AMP_DISC R
CH_DN_AMP_DISC R
CH_GAIN_UP R
CH_GAIN_DN R
CH_SNR_UP R
CH_SNR_DN R
CH_UP_PEAK R
CH_DN_PEAK R
CH_PEAK_PCT_UP R
CH_PEAK_PCT_DN R
CH_NUM_ERRRORS_OF_16 R
CH_WEIGHT _FACTOR R/W
CH_TBC R/W
CH_TW R/W
CH_PATH_LENGTH R/W
CH_AXIAL_LENGTH R/W
CH_TRANSMIT_DELAY R/W
CH_DELTA_T_OFFSET R/W
CH_PCT_PEAK R/W
CH_TRANSDUCER_TYPE R/W
CH_TRANSDUCER_FREQ R/W
CH_ERRORS _ALLOWED R/W
CH_TRANSDUCER_NUMBER R/W
CH_PATHCONFIGURATION R/W
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F.9 Analog Girig Blogu

Analog Girig (Al) Blogu (asagidaki Sekil 76'a bakiniz), genel bir sinyal kogullandirma iglevi olarak tasarlanmigtir. Bir Al
blogunun cikigi Fieldbus'a baglanabilir. Al blogu, Transducer Block (DénUstirici Blogu) tarafindan élgulen verileri
alir ve igler; ayrica élgeklendirme, filtreleme, alarm olusturma ve trend analizi gibi ek islevler sunar.

@ BH_XMT1000___FBK2__152917551 : ANALOG_INPUT1
Apply Values |
jpAraLoGNPUT FeR2__ (B S (B8 B | 8 B 93
: W PesodcUpdstes  [2(tec) =
| 005 |[Aso  Morual
| | |
| Process | Seaing | Tuning| Opticns | Alsenss | Disgrostcs | Toa
 Parameler Value
@ TAG_DESC
© @ MODE_BLX
TAAGET Augo
ACTUAL [« AT
FERMITTED Augo | Man| 00S
HOAMA Aoty

B9k
g’#&.ﬂ: o) 532

Sekil 76: Analog Girig (Al) Blogu

F.10 PID Blogu

PID iglevi, programlanabilir bir algoritmaya dayal kontrol saglar. PID iglev blogu, akigi kontrol etmek igin bir vana ile
birlikte kullanilabilir.

Not:  PID Blogunun kullanimiyla ilgili daha fazla bilgi igin Foundation Fieldbus Teknik Ozelliklerine bakiniz.
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F.1  Hata igleme

Ek F. Foundation Fieldbus iletigimi

Akig 6lger, gercek verilerle birlikte hata durumunu Fieldbus Uzerinden yayinlar. Error status (Hata durumu), Channel
Transducer Block (Kanal Dénustirici Blogu)ndaki CH_x_Reported Error parametresinde gérulebilir. Ayrica, her bir
proses degiskeniyle birlikte gésterilen Quality parametresi de hatayi bildirir. Asagidaki Sekil 77'de,

CHI_REPORTED _ERROR degeri El olarak gérunmektedir.

Not:  Gercek dicim hatalar ve olasi nedenleri hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. B6lim 4, Hata Kodlari ve Sorun

Giderme.

152917551 (CHANNELLTE)

thd

Process | 10 Confip| Aloms | Disgnostics Others |

Perameter | Vahoe |_Type & Extenzions | Heb
@ CH_1_ATW_SNR_UP 164563 n Ch_1_Atw_SHR_Up
@ CH_1_ATW_SNR_ON 708403 m Ch_1_Aw_SNR_Dn
@ CH_1_ATW_AMP_UP 2863 o Ch_1_Aw_Arp_Up
@ CH_1_ATW_AMP_ON 2un o Ch_1_Atw_Arrp_Dn
@ CH_1_ATW_GAIN_UP 08545484 B n Ch_1_Atw_Gan_Up
@ CH_1_ATW_GAIN_DN IRRE o Ch_1_Atw_Gan_Dn
@ CH_1_ERROR_STATUS 0 m Ch 1 Stahus bR map
@ CH_1_REPORTED_ERROR SKR €1 - Emer) @m Ch 1 Most sigriicant emor
@ CH_1_UP_PEAX 1 = Ch1Up o Pesk
@ CH_1_ON_PEAX sn [~} Ch1D0n e Posk
@ CH_1_PEAK_PCT_UP 80% m Ch 1 Dynamic Thieshold on UP Channel
@ CH_1_PEAK_PCT_DN 0% m Ch 1 Dynammic Thieshold on DN Charnel
@ CH_1_NUM_ERRORS_OF_16 1% m Ch 1 HumEnors of Laxt 16
@ CH_1_ATW_UP_PEAX ] = Ch_1_fw_Up_Peak
@ CH_1_ATW_DN_PEAX k<] Cr_1_Aw_On_Peak
@ UNIT_TYPE_DIMENSION_R e = Unit Type Dimeraion
@ UNIT_TYPE_TIME_R o Un Type Time
@ UNIT_TYPE_VELOQTY_R /s ] Unit Type Vekocty
< m J
‘Weie Changes

Sekil 77: Bildirilen Hata
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Olgum cihazinda 8lgim hatasi olugtugunda, yayinlanan parametrenin quality bit (kalite biti) bad (kéta) olarak
gosterilir (agagidaki Sekil 78'e bakiniz). Kalite bitini “iyi” olarak degistirmek igin, dlgim cihazindaki lgiim hatasinin

giderilmesi gerekir.

QUALITY.STATUS (KALITE.DURUMU) alaninin Bad (Két) ve SUBSTATUS (ALTDURUM) alaninin Sensor Failure (Sensér
Anizasi) olarak gérindugune dikkat edin. Bu bilgi, dizeltiimesi gereken bir 8lgim hatasini géstermektedir.

@ BH_XMT: IW_FBQ_I}EIHSI : ANALOG_ INPUT1 FBK2__152917551 (Al

|

| Apply Values

GINPUTT FERZ__ | 4 B3| 8 &3 | 2 B3 eoe

¥ Penodic Updates IZIml 3
005 [[Auo Mermal

Parameter | Voo | TypokExonsions | Hep
so [max lon = 321 The uset descnphon of the intended A0pbcabo
B @ MODE_BLK The actual, laegat, permilted, and noemal modes of I
TARGET Ao m This is the mode requested by the opetator. Only or
ACT [ LY = This is the current mode of the block, which may dif
PERMITTED Augo|Man | 00S (o] Delines the modes whach ate alowed for an nstanc:
NORMAL Auto m This is the mode which Lhe block should be set to o
BeFV Eher the pematy analog value for ute in executing |
;\s/?klﬁs o0 o A numencal quarily entered by a user of calculated
QuauTy Bad @m QUALITY
SUBSTATUS SensoFadure m SUBSTATUS
LMITS Notlivded o LIMITS
8 p ouT The primacy analog value calculated 35 3 1esul of e
EVALUE 1.28488 [+ ] A rumencal quanly entered by & user of calculsled
C QUALITY Bod [ o QuAlITY
= 2 m SUBSTATUS
ORITS Rutimss o LIMITS
@ CHANNEL FLOW_VELOQITY o The rurbes of the logical hatdwate channal that is ¢
B @ FIELD_VAL Raw value of the field device in % of PV range, wih
\;?klr)ﬁs o0 ] A rumencal quarily entered by 3 user of calculsted
Quauty Bad m QuALITY
SUBSTATUS Sensofadure @m SUBSTATUS
UMITS NotLimted ] LIMITS
«| m ] »
Wike Changss | ReadAl

Sekil 78: Kalite Bit Hatasi
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F.12 Simulasyon Modu

Simulation Mode (Simulasyon modu), cihazin gergek veri saglamadan FF uygulamasini test etmenizi saglar. Olgim
cihazi PCB'si, simUlasyon modu devre digi birakilmig olarak génderilir. Simulasyon modunu etkinlestirmek igin
asagidaki adimlari uygulayin:

DIKKAT! Elektronik bilesenlerin zarar gérmesini 6nlemek igin, baskili devre kartlariyla
calisirken daima ESD korumasi kullanin.

1.  Olgum cihazindan devre kartini gikarin.

2. P5 atlama kablosunu bulun (ogogldoki Sekil 79'a bakin).

3. Simulasyon modunu etkinlestirmek igin P5 atlama telini bir sira sola kaydirin (2. ve 3. pimler).

4. PCB'Yyi 6lgim cihazina yeniden takin

5. Resource Block (Kaynak Blogu)ndaki Block (Blok) hata alaninin SimulationActive (Simulasyon Etkin) durumunu

goésterdiginden emin olun.

]
|

.
7

’ _J 703-1924
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F.13 Fieldbus Sorun Giderme Kilavuzu

Olasi Fieldbus sorunlarina yénelik énerilen ¢éztmler igin asagidaki Tablo 43'e bakiniz.

Tablo 43: XMT1000 FF Sorun Giderme Kilavuzu

Sorun

DCS ile XMTI000 FF arasinda iletigim
kurulamiyor

Muhtemel Neden

Baglantisiz, kopuk veya kisa devre
yapmig kablolar

Cézum

XMTI1000 ile yan hat cihazi kuplérd
arasindaki kablolama dogru
yapilmaldir.

Gug¢ kapali veya besleme gerilimi 9
V'tan dusuk

Uygun voltaj saglayin

DCS'de adres algilama araligi dogru
ayarlanmamig

Dogru adres algilama araligi -
XMTI000 igin varsayilan adres 0x17'dir

XMTI1000 FF ile iletisim sik sik kesiliyor.

Arazi agida ¢ok fazla parazit var.

Bir osiloskop veya baska bir fieldbus
durum izleme cihaz kullanarak
fieldbus Uzerindeki dalga formunu
kontrol etmek.

Veride sonlandiricilarin eksik olmasi,
sonlandiricilarin yanlig yerlestiriimesi
veya fazladan sonlandiricilar.

Terminator gerekliliklerinin ayrintil bir
incelemesi icin FOUNDATION Fieldbus
teknik &zelliklerine bakiniz.

XMTI000 FFdeki bir parametreye
deger yazilamiyor.

Yapilandirma modunda degil.

Kaynak bloguna dogru "Admin”
sifresini girin - XMT1000 kullanici
araytzinde "S1 - yapilandirma
modu” ifadesinin gérundiugunden
emin olun

Gegerli arahgin disinda bir deger
girmeye ¢alistiniz.

Parametrelerin ayar araligint kontrol
edin.

Mevcut modda yazma erigimi izin
verilmiyor.

Hedef modunu degistirin.

Atlama teli yazma korumali
konumdadir.

Yazma korumasi atlama teli ayari
icin fabrikayla iletisime gegin

Bir fonksiyon blogunun gergek modu,
hedef moddan farklidir.

OO0S'ta kaynak blogu.

Kaynak Blogunun hedef modunu
Auto (Otomatik) olarak degistirin.

islev bloklarinin ne zaman
caligacagini belirleyen
zamanlamalar dogru sekilde
ayarlanmamis.

Bir yapilandirma araci kullanarak
zamanlamalarr ayarlayin.

D&NUsturict blogu Auto (Otomatik)
modda degil.

Dénugtdracu blogunun hedef
modunu Auto (Otomatik) olarak
degistirin.

Bir blogun dinamik parametreleri
guncellenmiyor.

XMTI1000 kapatildi

XMTI000 cihazinin agik ve dizgun bir
sekilde élgum yaptigindan emin olun

XMTI000, FF PCB'yi tanimiyor

XMTI1000 kullanici arayGzindeki
Options (Segenekler) menusunden
Fieldbus se¢cenegini kontrol edin — bu
segenek géranayorsa, dlgim cihazi
bu segenegdin mevcut oldugunu
algilamigtir
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F.14 DPI620 FF Moduler iletigsim Cihazi

XMTI1000 FF segenedi ile yerel tanilama yetenedi icin Panametrics Measurement and Control, DPI620G-FF Genii
elismis moduiler kalibratér ve HART/Fieldbus iletisim cihazini &nermektedir. Kalibratéran IS versiyonu da mevcuttur
DPI620G-IS-FF). Asagidaki Tablo 44‘de modeller, agiklamalar ve temel avantaijlar listelenmistir.

Géruntu Model PN Aciklama
DPI620G-FF Genii gelismig
moduler kalibratér ve
HART/Fieldbus iletigim
cihazi
DPI620G-IS-FF Genii kendinden

guvenli gelismis
moduiler kalibratér ve
HART/Fieldbus iletigim
cihazi

Ek F. Foundation Fieldbus iletigimi

Tablo 44: DP1620 Genii Modelleri

Baslica Avantajlar

Cihaz yapilandirmasi, ayarlama ve
kalibrasyon i¢in tam donanimli iletigim
cihazlar

Tam cihaz tanimi (DD) katuphaneleri
Dahili gug dagitici

Basit bir web indirme islemiyle Ucretsiz
yaziim ve DD guncellemeleri

Dikkat: Daha fazla bilgi igin DP1620 web sitesine bakin:

https://www.Panametrics.com/druck/test-and-calibration-instrumentation/multifunction-cal

l
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[bu sayfa igin hazirlanmig bir icerik bulunmamaktadir]
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Ek G.
G.l

Menu Haritasi

Primary Pages - SIL Type (Ana Sayfalar - SIL TUru

Ek G. MenU Haritasi

- - - - - = = 1 Agiklama
! Girig Adimlar1 (Ol¢tim Cihaz tiirii -> SIL) H Toeyici B
1 = -
] Velocity A Main Menu Progrom 1 [ L it diey
! A Display Format A | v Operator : Vesil Metinle Gosterilen Opsiyonlar | Y oneici erisimi veya daha yiiksek
! 0.000 || Program |—p| Admin ' Karmuz: Metinle Gosterilen Opsiyonlar| Factory Access
i mis Errors/Warnings o Fadory H
1 Flow Info v i
! 1
] v A i
1
] Main Menu i
1 Errors/Warnings A 1
1 Flow Info 4
! Keypad Lockout % i
h ‘Software Y 1
1
] '
! '
! '
! '
! 1
! ]
I
1 Enter Factory password WARNING! ]
! & 111111 v After entering the right H
H = € password, safe output 1
| o ] 86 (RS ENTER will go to DD state. 1
A .
! [a»]. HOVE [A ] .HODF Confirm it, Press Enter! ]
1l 1
T e et e e LT
! ANA SAYFALAR !
1 1
: System | Input/Output > | » | « Programming >l Calibration > | p | ¢ SiLTesting » > « Ad_vnnced > 4 Factory 1
' oo URSR—— 4 e Meter Factor B SiLOutput Min/Mak & Opticn /0 Type D Serial Numbers N !
i Meter Settings t\(;u‘\(x% Output (Std) Channel 1 Calibration Mode SIL Output Analog et Settings Option Comm Type 1
: View Error Log < Digital Output [Std} Channel 2 Calibration Type Switch stall Type Factory Test 1
! Reset Error Log Option Comm(Slet 1) v | 4 | chgnpel3 < | Resetk-Table v |« v |« Upgrode Access ¥ Reset Inv Total v !
1 1
1
| v A v A v A v A v A i
1 1
! < Input/Output > < Calibration > 4 SiLTesting > <4 Advanced > < Factory I
Analog Output (std) A& Reset K-Table B On Board A A a !
1 oy e Factory Tests 1
: igital Output (:‘L ) K Iubje Selection Temperature Reset Inv Total 1
: Option Comm ('»om No. xo‘m; Watchdog Test Unlock Admin Access :
: Analog Output {SIL) ¥ KT ¥ v b Meter Type ¥ 1
: i
1 1
' ]

Giris Adimlari (Sayag tiirii -> SIL dis1)

Velocity &) Main Menu Program
F Display Format A v Opﬂm
0.000 > Program > Admin
mfs Errors/Warnings « Fodory
Flow Info v
v A
Main Menu
Errors/Warnings A
Flow Info
Keypad Lockout
Software! v v
v
Enter Factory password WARNING!
i After entering the right
Y 111111 l— | password, the system
[x] EC [ Y] ENTRR will goto config mode.
[«»] MOVE [Av] MODF Confirm it, Press Enter!

Agikama
Siyah Metinle Gosterilen Opsiyoniar | izleyici Enisimi

Mavi o Operator e st dizey
Ye51 Metinle Gosterllen Opsiyoniar snetic erisimi veya daha yiksek
Kirmiz: Metinle Gosterilen Opsiyonlar | Factory Access

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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' ANA SAYFALAR

1

1 System > |p |« input/Output > | p |« Programmi > ’ < Advanced > < Factory

¥ g} ing < Calibration > 4 Sil Testing > - i

1 Meter Units Communication Port 4 Composite > Meter Factor e - > Option /O Type Al > Serial Numbers

1 Meter Settings Analog Output (Std) Crianndd 1 GG Ya di Settings Option Comm Type
: View Error Log Digital Output (Std) Channel 2 Calibration Type Factory Test

' Reset Error Log < optionComm (Slot]) v | €| Channel 3 d | ResweTaiia v | < < A P Reset Inv Total

1

1

1 A v v

! v A v &
! < Input/Output > < Calibration > <« Advanced > < Factory

H Analog Output (Std) 4 Calibration Type - Reset A Factory Tests

i Digital Output (Std) Reset K-Table Meter Install Type Reset Inv Total

: Option Comm (Slot1) No. Of Points Unlock Upgrode A Unlock Admin Access
1 Option 1/0 (Slot2) v K-Table v ¥ Meter Type

1

1

1
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G.3 Log-in Steps - SIL Type (Girig Adimlari - SIL Tipi)

130

Giris adimlar (Sayag ti
Velocity v | MainMenu P
Display Format a
0.000 L Admin
mis Errors/Warnings > Factory
Flow Info v
v A
Main Menu
Errors/Warnings a
Flow Info
Keypad Lockout
Software Upgrade v v
o Enter Operator password v 'WARNING!
After entering the right
111111 5 password, safe output
[x] EC [v] ENTERR will g0 to DD state.
[«»] MOVE [Av] MODF Confirm it, Press Enter!

[Pk

[Syanietne Goseren Opsyonir | ey g |

ANA SAYFALAR
System < Input/Output > < P < Calibrotic > < »
u ogramming > alibration IL Testing
Communication i
Meter Units Pat 4 | P cmosie > al” SILOutput Min/Max &
Meter Settings Analog Output (Std) ey Calibration Mode SIL Output Analog
View Error Log Digital Qutput (Std) Channel2 Calbration Type Switch
Reset Error Log 4 optinCommisiotn) v |4 [ cuortes A Resetk-Table v|* v
v - b v A
< Input/Output > < Calibration 4 <4 SiLTesting >
Analog Output (Std) 4 Reset K-Table 2 0On Board .
Digital Output (Std) i ecin Temperature
Option Comm (Slot1) No. Of Points Watchdog Test
Analog Output (SIL) ¥ K-Table v .

Girig adimlar1 (Sayag t

Velodty Main Menu &
gj. Display Format a
0.009 g | admin
s > Errors/Warnings
Flow Info v o
v a
Main Menu
Errors/Warnings a
Flow Info
Keypad Lockout
Software v v
v
Enter Operator password v WARNING!
v After entering the right
111111 password, the system
[x)] BC [ v] ENTER will goto config mode.
[«»] MOVE [Av] MODF Confirm 1, Press Enter!

[(rswiama

[Syon e Gstonon Opsriar | Tyt Erss |

Sil Testing
None

ANA SAYFALAR
System »| ¢ tmput/output > | |« Programming > | p |« calibration >l
Meter Units Communication Port 4 Composite Meter Factor &
Meter Settings Analog Output (Std Channel 1 Calibration Mode
View Error Log < Digital Output (Std| < Channel 2 < Calibration Type <
Option Comm (siot1) ¥ Channel 3 Reset K-Table v
v A v
<4 Input/Output > < Calibration >
Analog Output (Std) 4 Calibration Type -
Digital Output (Std) Reset K-Table
Option Comm (Slot1) No. Of Points
Option /O (Slot2) ¥ K-Table v
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G.5 Meter Units and Settings (Olgiim Cihazi Birimleri ve Ayarlar)

oy Enge

i il veya daha yiksek

Kz Wetnie Gostarien Opsiyoniar

Facton Access

7 H =
v Meter Units v English/Unit Groups i
English »  velocity » &\
Meter Settings Mets Volumetric (Act) Cubicft/min i
View Error Log Volumetric (Std) Cubict/he £
Reset Error L M v Cubicftfdoy
9 T wE loss. m Cubicft/day v :
v B v A '
English/ Unit Groups Unit Groups/ActVol !
Vol Totalizer U5 Gallons/sec H
Mass Totalizer U.S Gallons/min i
Dimensions U5 Gallons/he '
v us L2 I
'
v D v A H
'
English/ Unit Groups UnitGroups/ActVal 1
Angle U5 Kilo Gallons /min At
Density US Kilo Gallons/hr :
Pressure '
'
I

U Kilo Gallons /day
USMegn

v
ystem | v Meter Settings v Display o]  BackightTimeout v Timeout
Meter Units —> (—> Timeaut " unm s
Meter Language Contrast ° Timeout 10 s 10
View Error Log System Date UNDO [ v ] SAVE
Reset Erri le e le—— -~ =]
eset Error Log - Meter T v e [ X m [«»] MOVE (Av] ALTER
v A
v
Mete etings . & Change Password EN :mwdlﬂpauwl |3l €nter new Operator password
Meter Tag | Operotor 2 111111
Label o Yes 1
[x] UNDO [ v SAVE
About Meter v |je— — [$ [ l«»] MOVE [Av] AUTER
X x veya
v Es
.4 v
Meter Settings About Meter System SN
Meter Tag > System AP spstemsm
Label Sensor SIN 11110101
Change Possword Product Type
About Meter v [E x| Tomsmiterversion v [4—ry
eya X
v A
About Meter
Transmitter Version -
MPU Version
FF Version Slot 1)
/AD Version (Slot2) .

System > Meter Settings v | Backight ¥yl Backight/Timeout Timeout
Meter Units —> a —> o Timeout UNT: s
Meter Language « Timeout 10 s 10
View Error Log SystemDate NDO [ ¥ ] SAVE
tror e [— Fa]
Reset Error Log Meter Ta v N X [t (<>] MOVE [Av] AUTER
v A
Meter Settings v Change Password | 4| Posswordioperator | ] vt new Operator posswerd
Meter Tag Operator No 111111
Label o Ves 1
[x] UNDO [v] SAVE
About Meter v ‘_x =1 ’—VMX [«»] MOVE [Avw] ALTER
v A
Meter Settings v ‘About Meter v [ sensorsiv v | charup v _ |chaup
] Meter Tag A SystemS/N N hetlp A > aivp
1 Label Sensor SN Ch#10n 2147483647 2147483647
: Change Password Product Type Ch#2Up [x] UNDO [v] saAvE
‘About Metes v [ Tronsmitterve v Ch#20 v
: = Transmitter Version —— n e Ml (o>] Mo (av] e
] v A
About Meter
Transmitter Version -
MPU Version
FF Version (Shot 1)
/RO Versionlslo) v
! p 7 ! e
System > View Error Log View Error Log 1) H
1 —> Siyat Gosterilen Opsiyonlar | 1zl Erigimi.
' Meter Units o Composite —> oo w0 3 | [y et Gosterton Opsyomar | T g _
' Meter Settings Channel 1 09/20 08:20:43 €22 H il
: ViewEnror Log Channel 2 08/10 23:10:28 €2 e
i Reset Error Log <x— Channel 3 ‘x_ 04/03 11:15:55 €2 1 [ Kimizi Metinle Gosterilen Opsiyonlar | Factory Access
'
i '
' v A '
i '
1 View Error Log er |
! 03/21 14:33:36  E23 '
1 02/20 07:40:48 €22 1
' 02/10 23:40:28 €22 )
! 01/03 12:15:55 €22 '
i '
¥ '

System
Meter Units
Meter Settings
View Error Log
Reset Error Log

Yes

prmm——————
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Ek G. MenU Haritasi

G.7 Input/Output - Analog Output (Girig/Gikis - Analog Gikig)

132

v v | Measurement Type v | Measurement Type/Com
<4 Input/Output > Andlog Qutput (Std) i . VD < : ypei D i
OuiputStd) 4 » o > Velodity
Digital Output (Std) o 520mA I Base Value Channel 1 Volumetric (Act
Option Comm [Slot 1) : Full Value Channel 2 Volumetric (Std]
Option 1/0 (Slot2) v |+ ¢ Calibrate v l¢—— Channel3 Mass Elow v
X %1 X eya¥
v v LS
Measurement Type/Comp
Mass Flow
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
Reynolds # v

Measurement Type
Composite
Channel 1

Channel 2
Channel 3

Measurement Type/Ch 1

* Velodty
Volumetric {Act)
Volumetric {Std)
Mass Flow

v

A

Measurement Type/Ch 1
AvgVol Flow Rate
Soundspeed
Gain
Std Deviation Gain

v

Measurement Type/Ch 1
Gain
Std Deviation Goin

4-20mA
Base Value
Full Value
Calibrate
Error Handling

Full Value
Full Value
3.0000 ft/s

Full Value
UNIT:  fi/s

3.0000
[x] UNDO [ v] SAVE
[«»] MOVE [Avw] ALTER

Fom———————

'
|| 4-20ma

1 Base Value
: Full Value
1

1

1

Error Handling

Calibrate

® Calibrate 4mA
Calibrate 20mA
Percentage of Scale

¥ | Colbrate ama
UNIT:  mA
4.000
Ly [x) Qur [v]
eyax | [4P] MOVE [4v]

SAVE
ALTER

4-20mA
Base Value
Full Value
Calibrate

Evor Handling

Error Handling
Low
High
Hold

Error Handling Value ¥ | value :
Vale P|UNIT: mA !
400 mA 4.00 H

{x] UNDO [v1 SAVE |}

[«>] MOVE [4v] ALTER |1
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G.8 Digital Output - Pulse Output (Dijital Gikig - Darbe Gikigi)

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu

Pulse
Pulse Volue A
Pulse Width
Test Pulse
Erar Handling v

1
<« Input/Output > Digital Output (5td) Pulse | polarity !
Analog Qutput (Std) A off Polarity A * Negative I
Digital Output (Std) o Pulse Measurement Type Pasitive !
Option Comm (Slot 1) Frequency Pulse Value :
Option /0 (Slot2) v Alarm Pulse Width v — 1
Vveya¥ 1
7y Y = - :

‘ v i

Control Output Pulse —— Measurement Type » M Type/Comp 1

Pol A !

arity ite * Fwd Vol Batch I

Measurement Type Channel 1 Rev Vol Batch 1

Pulse Volue Channel 2 L

t—— Net Vol Batch

Pulse Width Y[ x | chonnel3 Fwd Moss Batch v |

Vieyax :

A 1

v ES hd 1

Measurement Type/Comp 1

Net Vol Batch A :

Fwd Mass Batch 1

Rev Mass Batch !

Net Mass Batch v

i

1

Measurement Type ¥ a| Measurement Type/CH #1 :

Composite 7| o Ewd Vol Batch 1

?hm‘e:l Rev Vol Batch :

«:hon”e|§ Net Vol Batch 1

ShNanRer p— Fwd Mass Batch v |!

eya 1

1

v S 1

1

Measurement Type/CH #1 1

Net Vol Batch A1

Fwd Mass Batch :

Rev Mass Batch i

Net Mass Batch v :

1

s L]

1 v !

Pulse Pulse Value v | Pulse Value

i 1

1 Polarity AP pulsevahe > UNT: 3 [

: Measurement Type 10.00 m3 10.00 :

i F\lke\:dz [ %] UNDO [ ¥1 SAavE |1

! Pulse Width b Ly [«»] MOVE [Av] ALTER |}

ieyax 1

Ry oot il oo il -

| | pulse v | Pulse Width ' | Pulse Width i

1 Polarity A Pulse Width UNIT: - ms 1

1 Measurement Type !

: Pulse Volue N e = [ %] UNDg.O[g V1 save i

[ Pulse Width bl o | [(»] MOVE [Av] ALTER ['

1 VeyaX :

,'.' g, (gl el Lol A i o s S ey 5

1 | Pulse _‘/’ Test Pulse V| Test Puise !

1 Pulse Value A Test Pukse 1

1 Pulse Width 0 0 !

. Test Pulse [x) our ([v] SAVE |i

: Error Hondling v % [4»] MOVE [Avw] ALTER :

v | Emor Handling
L] H‘ﬁ
Stop

Ek G. MenU Haritasi

NOT.

Darbe Cikisi igin desteklenen
Olgtim Turlerinin tam listesi
icin lutfen Modbus semasina
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G.9 Digital Output - Frequency Output (Dijital Gikig - Frekans Gikigi)

. '
- 1
< Input/Output > ,_‘/’ Digital Output (Std] _:, Frequency v Measurement Type ¥ Measurement Type/Comp 1
Analog Output (Std) A Off 4 I Meuoswrement Type A » Composite A * Velodty :
igital Output (Std) Pulse 1 Base Value Channel 1 i
Option Comm (Slot 1) o Frequency H Full Value Channel 2 Volumetric (Std) '
Option 1/0 (Slot2) v <x— Alarm v ‘—"xl Full Frequency ¥ l¢— Chonnel3 v Mass Flow - :
: x Veyak 1
1
A A 1 v - v A
i 1
Control Output I Measurement Type/Comp 1
: Mass Flow A |1
I Avg Vol Flow Rate :
I Soundspeed 1
: Reynolds # v
: : NOT.
I 1 Frekans Cikisi i¢in desteklenen
Measurement Type/CH #1 =
! Mecoas‘:peurgerr:ﬂwe . ol poea Lis a |! Olgtm Tarlerinin tam listesi igin
: Channel 1 Volum:tr‘c (Act) : lutfen Modbus semasina veya
1 Channel 2 Mass Flow ;1 Kullanim Kilavuzuna bakiniz
: Chennel 3 v le fspeed v |
i Wieyax !
! A 1
1 ¥ 1
: Measurement Type/CH #1 :
I Gain 1
! Std Deviation Gain 1
i SNRUp !
I SNR Dn v |
i 1
! ]
v A
T R e
1 [
1 Frequency v | Base Value v | BoseValue [
! Measurement Type A[—P|  BaseVake —{ UNIT: /s H
1 Base Value 0.000 m's 0.000 1
: ?I“\'/GIIAE h [ x] UNDO [ v ] SAVE :
i Ul EfE ey M le—| («»1 MovE [av] aurer i
1 1
f
1 v v [ !
H Frequency |— TestFrequency — est Frequency 1
H Full Value A Test Frequency UNIT:  Hz 1
1 Full Frequency ] Hz 0 1
! Test Frequency = 1
1 - 3 — le—| [ x ] oum [v] SAVE |,
: Error Handling v x Vieyax | [4»] MOVE [A¥] ALTER |1
1
L
r
} Frequency v | Error Handling & Error Hondling Value v Value :
! Full Value AP Low Vale > UNT e |
: ‘F'ull‘FF:equency :\ﬁh 12000 Hz 12000 :
! et L [x] UNDO [v] sAve |!
1 Evor Handling v lg— o Other — g
1 ral x feyax| [4>] MOVE [Av] AUTRR [
1 )
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G.10 Digital Output - Alarm (Dijital Gikig - Alarm)
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}
< Input/Output > Digital Output Std) "i Alarm v" | AlarmState Alarmstate
Analog Output (Std) A off H Alarm State A . Closed Normally Closed
Digital Output (Std) Pulse 1 Alarm Type Y Normally Open
g Normally Open
Option Comm (Slot 1) Frequency ., Measurement Type Fail S fy P VEYA | o Fail Safe
Option I/0 (Slot2) v - B - Al m Value v ail Safe
: Yieya¥x
v
iy =
Control Output : Al v _ | AlarmType Alarm Type
: Alarm State A 7| e tow * Fault
I Alarm Type High VEYA
1 Measurement Type
i Alarm Value
! Veeyax
e e st ot mem o S m i gy )
A 4 A
FEs= e e o o e e e et
1 | Alorm v Measurement Type v | Measurement Type/Comp
! Alorm State A ¥ G A > Jod
1 Alarm Type Channel 1 *E
1 ype : i Volumetric (Act)
1 Measurement Type Channel 2 Volumetric (Std)
1 Alarm Value b { Channel 3 v Mass Flow v
i x eyax
! v & v A
: Measurement Type/Comp
] Volumetric (Std) A
! Mass Flow
: Soundspeed
1 Reynolds # v
]
1
]
! Measurement Type il Measurement Type/CH #1
H yp yp
Composite A . § A
1 Velodty
] Channel 1 Volumetric (Act)
! Channel 2 Mass Flow
: Channel 3 v ‘sfveyax Soundspeed v
1
1 v A
1
1 Measurement Type/CH #1
! Gain A
1 Std Deviation Gain
1 SNR Up
: SNRDn v
1
L

Alarm
Alorm State
Alarm Type
Measurement Type

v | AlarmValue

10.00

/s

» AlarmValue
UNIT: m/s
10.00
» [x] UNDO [ v] SAVE
[«»] MOVE [Avw] ALTER

Alarm
Alarm Type
Measurement Type
Alarm Value
Test Alarm

T

v | TestAlarm
AP o
ON
v [x] QT [v]
x

1 NOT:

Ek G. MenU Haritasi

| Alarmlar igin

1 desteklenen Olgim
1 Tarlerinin tam listesi
: igin lutfen Modbus

1 haritasina bakiniz
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G.11 Communication Port (iletisim Baglanti Noktast)

-«

Input/Output
Communication Port
Analog Output (Std)
Digital Output (Std)
Option Comm (Slot 1)

1 O O O O O O S o o 1
1
1 Baud Rate :
1 2400 1
: 4800 1
1 9600 -
1 19200 1
} 1
1
1 v A :
K 1
Jlc ication Port Baud Rate 1
1| BoudRate P 19200 :
1 Parity 38400 1
: Address 57600 1
1|  StopBits o 115200 :
b= = e !
A )
1 - I
| | Communication Port Parity 1
! Baud Rate L None :
|| Parity 0dd i
| Address o Even 1
1 Stop Bits :
| I 4ol S f
Address p| Address
Address
1 1
[ x] UNDO [ v ] SAVE

fMeyax | [« »] MOVE [Aw] ALTER
1 e RV P !
1| Communication Port Stop Bits 1
] Baud Rate .9 :
: Parity 7 1
1|  Address 1
1| StopBits :
I

1

vveya¥

G.12 Input/Output - Option Comm (Slot 1) (Girig/Cikig - Opsiyon Karti (Yuva 1))

G.12.1 FF
4 Input/Output Option Comm (Slot 1) FF Board v About FF :
Analog Output {Std) > About FF SWRevision 0.02.1 |
Digital Qutput (Std) HWRevision  0.1.2.0 U
Option Comm (Slot 1) :
Option 1/0 (Slot 2} < < I
X U
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G.12.2 HART (PV Configuration) (HART (PV Yapilandirmast))

< Input/Output > v | Option Comm (Slot 1)
Analog Output Std) & [P  HART
Digital Output (Std)
Option Camm (Slot 1)
Option 1/0 (Slot 2) v

{

Ek G. MenU Haritasi

o '
1 1
v
| HART v | Analog Output Measurement Type 1
% ¥ MeoswementType P Mass 1
1| About HART Base Value * VolumetriclAct) f
! Full Volue Volumetric (Std) 1
Calibrate Velocit :
i X1 Vieyak soan, :
: v x ;
! 1
Analog Output v | Full value V| Full Value
I

' Base Value Full > UNIT:  ftA3/s i
i A 1
! vk 10 ft3/s 10 ) !
! Callen [x] UNDO [ ] SAVE '
' rror Handling 2 !
1 Y Veoyax | 471 MOVE [Av] ALTER !
! 1
1 v A '
H v [ cdibrate v o] Calibrate 4mA H
H A * Calibecte AmA uwt: ma !
i ase Value H
[ Full Value Calibrate 20mA 4.000 ]
i Percentage of Scale [x] UNDO [ ¥ ] SAVE !
I Error Handling — Veeyax | [4»] MOVE [Av] ALTER H
I 1
1 1
I v S 5
1 v 3 v v i
1 Analog Output |———| Error Hondling | | Error Handiing Vaiue |——! Value H
1 Base Value Low Valie UNT: mA I
I i
H Full Value :‘9‘; 400 m 4.00 i
! Calibrate —| 0 [x] UNDO [ v] save |t

1 Other -
' Errar Handiing x| x [“evax | [«»] MOVE [Av] ALTER [}
' i
! i

HART
Analog Output
About HART

V| About HART

> SWRevision 0.00.1
HWRevision  0.1.0.0

—|

X

G.13 Programming (Programlama)

G.13.1 Composite Clamp-on (Pipe Configuration) (Kompozit Kelepgeli (Boru Yapist))

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu

Pipe
Pipe Size
Pipe Material
Lining Material

Fom=====mm

Lining Thickness

010 in

N Lining Thickness
UNIT:  in
0.10
¢ [x] UNDO [ v'1 SAVE
[«»] MOVE [Av] ALTER

'
<« Programming » | v | Program/Composite v 1| pipe Y| pipeSize v | Pipe 0D v | Pipe0D H
Composite —> % pipesize ¥ pipecd > ripe — o in !
Channel 1 Fluid 1| PipeMaterial Pipe Wall Thickness 350 in 3.50 H
Channel 2 Path '] Lining Material PipelD T '
: H g Ma [x] UNDO [ ¥ SAVE
i hi 5 1
Channel 3 qx_ Limits 4?:- Lining Thickness 3 qx— - [«»] MOVE [Av] AUTER |}
1
v o '
Program/Composite 1 :
Fluid 1| Pipe v | Pipe Material alr i ]
ek 1| opesie 4 t:.penuwnvsmndad :
Limits 1| PipeMaterial Standard Carbon Steel
R ey =
Lining Thickness Al i
x Brass v 1
1 vieyax H
1
' v }
1
1
[ Pipe Material ¥, | Pipe Material/Other ¥ _| Pipe Soundspeed A »| Pipe Soundspeed 1
i standord Pipe Soundspeed Pipe Sourdspeed UNIT:  ft/s |
1 o Other 1056431 ft/s 10564.31 !
[x] uwoo (v save |!
X Vveyax | [4»] MOVE [Avw] ALTER |1
1
__________________________________________________________ 1
e e Y . A 0 . i Y '
1| Pipe v | Lining Material H
: Pipe Size * None 1
i Pipe Material Standard :
' Material Other 1
1| Lining Thickness |
: 2 '
: v A :
1 & v " " 1
H Lining Material | Lining Material/ Standard :
H None * Totpoy 1
: . Glass [Pyrex) \
Other Asbestos Cement !
! [— 1
: Weya¥ Mortar v i
1
1
1 v & H
1 = - v i v | Lini ]
1 Lining Material '_ | Lining Material/Other Lining Soundspeed Lining Soundspeed
1 None > » M N s )
! Standord moso s 7710.50 !
: * Other [x] UNDO [v] SAVE | ,
3 eyax | [4%] MOVE [Av] ALTER | !
'
% 1
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G.13.2 Composite Wetted (Pipe Configuration) (Kompozit Islak Bélge (Boru Dizeni))

1
4 Programming » | v | Program/Composite v 1| Pipe ‘/I Pipe Size v | Pipe OD v | Pipe 0D N
Compcsite > Pipe A .| Pipe Size Pipe 0D > Pipe 0D > UNIT: in 1
Channel 1 Fluid 1 Pipe Wall Thickness 350 in 3.50 :
Channel 2 Path ! Pipe D [x] UNDD [+ save |
Channel 3 Limi . R — 1
anne =1 ™= M3 X < e | [4>] MOVE [4v] ATRR |4
1
v A !
Program/Composite
Fluid A
Path
Limits

G.13.3 Composite Clamp-on and Wetted (Fluid) (Kompozit Kelepgeli ve Islak (Akigkanla Temas
Eden

< Programming > | v | Program/Composite Fluid v | pensity v | pensity (Act) v | Density act) 1
ite > Pipe N ™ ) " Density P UNT: LvFns I
Channel 1 i 1| Kinematic Viscosity Density [Ref] 624 Lb/Ft3 1
Channel 2 Path 1| Tracking D
| [ x] UND SAVE |!
Channel 3 i -~ [
ik e M T i % $oor | (471 MOVE [Av] AUTER i
|
v A - B -
. - '
Program/Composite i | Kinematic Viscosity H
Fluid a| i Density | —»| < Fodiv !
Path : ity K i
Limits 1| Troding [x] UNDO [v] save [}
[ i '
" | Vrerar| [4>] MOVE [Av] ATER |!
| ]
Y W = EAN rrnrerereas D I
1| Fluid | ¥y | Fluid/Tracking || FluidType 1 Fluid Type/Standord '
: Density °on © Standard * Water 002600 :
H Kinematic Viscosity off Other Water (0t0100C) v
1| Troding NG !
. — — Some| of :
1 x x v 1
1 '
| vy A i
i " a v
H FluidType v | Soundspeed timits V| Min Soundspeed p| Min Soundspeed
' Standard —> Hin: > Min UNIT:  fi/s
; « Other Max Soundspeed 3600.00 s 3600.00
] [x] UNDO [ ¥1 SAVE
le—
1 [ < Vieyax | [4»] MOVE 1
1
1
| v A '
i v | Fluid ¥ o Fuid typerstandard :
' Fluid/Tracking 5| eI 1 Etic Iype/ standon 1
' on * Standord * Water 010260 C) e 4
i o Off Other Sea Water H
' le—o, oviz0 i
' | Veyax | Crude Oil v !
1 X 1
' 1
1 v A :
'
! Fluid Type | Nominal Soundspeed | NominaiSoundspeed /| Nominalsoundspeed H
i Standard e i — i e < UL 1
1 o Other 3600.00 ftls 3600.00 |
' 08
1 [ x] UNDO [ ¥ 1 SAVE :
: ‘._.x [ [«»] MOVE [Av] ALTER |,
L '
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G.13.4 Composite - Path Configuration (Kompozit - Yol Yapilandirmasi)

Ek G. MenU Haritasi

]
< Programming + | Program/Composite v'!| path v | Path Configuration/Std 1
Compoasite Pipe _* Path: i —®  iTiedDiometer(lD) 4 :
Channel 1 Fluid 1| Path Weights 1 Mid Radius (MR} 1
Channel 2 Path : Path Error Handling 2 Path (TD- 1D} :
Channel 3 < Limits le—- 2 Poth (MR- MR} v |,
X X viveya¥ 1
1 i
v : v A 1
1
i ' Path Configuration/Std !
Program/Composite ou
e ! 2 Path (TD-T0} all
Path 1 2 Path (MR - MR} 1
imi J 3 Path (MR-TD - MR] '
Limits -
- ! « 3 Path (Special) v |
1 1
i e S e o e 1
v A
T
1 | path ¥ | path Weights v | cH#1/Path Weight v | cH#1/path Weight
1 Path Configuration Channel 1 CH #1/Path Weight {
' i Channel 2 020 0.20 !
1| PathError Handling Channel 3 [v1 save [!
1 — A
! = 3 — [Av) ATER 1
—————— N ey ——————— S —————— T ———— 1
v A
FEmmmeeeseemmmeeseeeoosessseemmmeeee -
1 | Poth v | Path Error Handling i
: Path Configuration * On !
1 Path Weights off }
1 Path Error Handling i
: 1
:. viayax :
Programming - Composite Clamp-on (Path Configuration)
T T T E s e e e e e, "1
: ! 1
< Programming v | Program/Composite V1| path v | Path Configuration/Std ]
Composke Pipe »  Path ®|  1Tilted Diameter (TD) !
Channel 1 Fluid 1 Path Weights 2 Pgth (TD-T0} 1
Channel 2 Path I Path Error Handling o 3Path(TD-TD-TD) 1
Channel 3 < Limits ]
< 1
i
v
Program/Composite T ¥
i 1 | Path Path Weights v | CH #1/Path Weight v | CH#1/Path Weight 1
Fluid ! . L gl ig i
Path Path Configuration Channel 1 [—>  Gi#path H
Limits 1| Pothwe Channel 2 020 0.20 |
i|  pothErcor anding Channel 3 Tv1 save |!
[ A 1
: % X S (Avl AR |!
Lossm—mes——as—s PR e R e s SR S ——
A 4 A
o e e e i -
1
1| Path + | Path Error Hondling :
I Path Configuration * On i
1| PathWeights off i
1|  PathError Handling :
L 1
: Vieya¥ {

PanaFlow™ XMTI000 Kullanici Kilavuzu
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G.13.5 Composite (Limits Configuration) (Kompozit (Sinir Yapilandirmast))

SO 0
4 Programming » | v | Program/Composite V[ Limits Y. i Velocity v [ Min velocity i
ookt — Poc A M i veoty 2 [ Hinveloty > N s I e Cpsiyonar_|_Operatrergimiveya data ot cizey
cl h;::::l 2 P;lh i mf\yjlmﬁ it 46 s -BZ.([JQ | | [Yesi Metile Gosterten Opsiyoniar | nztc ensimi veya dana yiksek
Channel 3 Limits v U i | —d] [ x] UNDO v SAVE |1 o i
‘_x Q—rx T Max Vel Warn limit v = <_nm T|ler] MOVE [aw] AUTER :
! 1
v A 1Y A H
1 '
Program/Composite 1| Limits !
Fluid a 1| ZeroCutoff A '
Path 1 Flow Averaging H
Limits 1| Soundspeed Error % 1
Advanced v 1] HESNR v !
' 1
[ 1
1 v A 1
1 1
1| Limits 5
! Min SNR - 1
: Min Amplitude !
1 Max Amplitude 1
: Corr Peak imit v :
! 1
P 1
< Programming » | + | Program/Composite v Min Veloci V' | Min veleeit 1
" o L ty in Velocity I
Lamposts P Piee X _.,' A Min Velacity " unT. /s H
Channel 1 Hisd 1| MoxVelocity -82.00 fifs 8200 '
Channel 2 Path ! 1
nas . - 1 MinVel Warn limit [x] UNDO [ v] save |1
hannel ) Limits — 1 — 0 [
X | dmdWEeie W (T e | (421 MOVE [av] aurer ||
1
v A v A 1
1
Program/Composite Limits :
Fluid A Max Vel Warn limit A H
Path Zero Cutoff |
Limits Flow Averaging H
v Soundspeed Error % v {
1
1
B T T T . T . o o e o 1
<« Programming » | v | Program/Composite Vi Limits Y [ Min veloc v | MinVeloci
: » |—p{ Min Velocity in Velocity
- Pipe . Min Velocity 4 Min Velocity > unT: s
Channel 1 Fluid ' Maxve! ocity -82.00 fi/s
Channel 2 Path L ; . - -82.00
Chamnel 3 Limits wlet| |MinYe otk «— [x] UNDO [v] SAVE
anne A Ak B Rl
Nl | MoNdWanlel  Se €| lar] MOVE (V) AUTRR
I
v A I A
Program/Composite : Limits
Fluid A I Max Vel Warn limit A
Path 1| ZeroCutoff
Limits : Flow Averaging
v 1| Soundspeed v
1
1
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G.13.6 Composite (Advanced Configurations) (Kompozit (Geligmis Ayarlar))

Ek G. MenU Haritasi
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<« Programming » | v 1| program/Composite v | Advanced v | Inputs V| Temperature v | Fluid Temperature v | Fluid Temp/Active
Composite ¥ lud AP Inputs A P o apadine > o Fuidtenpetire P Fixed —>  AN1/RID-L
Channel 1 i|  Path Ambient Temperature Fressure o Acive o AIN2/RTD-2
Channel 2 : Limits Transmit Voltage
Channel 3 le— v l4—] FRefreshRate % g | —| e
X o X X x Vveyax
H v A
1
! Advanced v | Transmit Voltage v | Attenuator
' Inputs A [P high —> o
1 Ambient Temperature o Llow * OFf
: Transmit!
' Refresh Rate v |le—
1 x Vieyax
1
[l v
! v
' Advanced » Refresh Rate
! Inputs A .3
1
i Ambient Temperature SHz
' Transmit Voltage 108
] v *
! eya
1 v
y p— v | Tw V' | Active Tw Settings V| Active Tw nterval ¥ | Active Tw Interval
1 Tw N Active Tw Interval Adtive Tw Interval P unr: s
! Reynolds Correction Fixed T ATwTemp Change 600 600
H Signal Averaging mp [x] UNDO [ v1 SAVE
! Transmit Code ¥ = < o Veeyax| [4»] MOVE [Av] ALTER
1
1 v
i v
H n
5 Advanced . Rey/:olds Correction
' Tw [
i Reynolds Correction * OFF
; Signal Averaging
: Transmit Code v [eyax
1
! v
1
! Advanced v | Signal Averaging
! Tw a [P,
1 Reynolds Correction 8
4 Signal Averaging 16
1 Transmit Code v
i [ eyax
1
! v
1
: Advanced | Advanced/Transmit Code
h W a N
1 Reynolds Correction 4
: Signal Averaging O |
H Transmit Code v 1
1 x
1 Yeya
< Programming v 1| Program/Composite v | Advanced | Inputs v | Advanced + | Fluid Temperature v | Fluid Temp/Active
Compasite —'; Fluid A A e e —> Fixed —>  AIN-1/RTD-1
Channel 1 H Path Ambient Temperature Pressure Ambient Temperature o Adive o AIN2/RTD-2
Channel 2 i Limits Transmit Voktage Transmit Voltage
Channel 3 q—r' Advanced v lg—] FRefreshRate v @—  RefreshRate <
x] x = % x eyax
]
1 v A
1
1 Advonced v | Transmit Voltage v" | Attenuator
i Inputs A [P high > o
H Ambient Temperature o low . off
I Transmit Voltoge
: Refresh Rate v je—
i X g
i v A
! v
] Advanced ») Refresh Rate
I Inputs A ° 3
1 Ambient Temperature SHe
1 Transmit Voltage ;GHE
[l eshRate v
1
]
L
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G.13.7 Channels (Clamp-0n) (Kanallar (Kelepgeli))

p f . i
< Programming » | Y program/Channel 1 | 3| tnstall Type/Clamp-on ¥ | Transducer Number 1
Composite 1| Transducer o Stndad ¥ . msCPiosH) A 1
Chonnel 1 [ Placzment Special #16(C-PT-10-H) !
Channel 2 Advanced #17(C-PT-20H !
Channel 3 T w3 [e—  #2ic1Pi0-Hm) v 1
I Vveyax H
1
] v A 1
1 1
! install Type/Clamp-on v | camp-onfspecel v | Transducer Frequency !
1 Standard | Frequency 4 » 200 ke \
|  Spedal Static Tw 250 Kz 1
! Nom. WedgeSo§ « 500Kz !
i [—( WedgeAngle v | 1MH v |
1 x Vieyax H
1 !
: - - |
' Clamp-on/Spedial '
! Static Tw 4 !
1 Nom. Wedge Sos H
1 Wedge Angle 1
! TempCoef v !
1 1
i il i e i 4 o 4 . s i 1
A
PR S e e S R e e e R e S e e S R R e e e e S R e R A e e R '
1
1| #rogram/channel 1 v’ | CH#1/Transducer v o OO Tarverses v/ | No.Of Traverses 1
1| Transducer > NaOffraverses No.Of Traverses | uni !
i Plocement Spacing 2 2 !
: Advanced [x] UNDO [ ] save |1
<+—] — ovE [
H % 3 $oma] 4] MOVE (V] AR fo
v A
1
1| Program/Channel 1 v | cH#1/Advanced | DettaTOfset v p Detta TOfset i
1| Transducer ¥ DetaTOffset A P DekaTOfset UNIT: ns H
: Path The 002 s 1
Advanced Peak Detection T 1
[ 4 ? [x] UNDO [v] SAVE H
< Tw Peak Detection | — e
: 3 _— i x Vx| [4»] MOVE [4v] ALTER :
] v A 1
1
N 1
! CH #1/Advanced | PeakDetection ¥ | Peck Detection v Peak% V' | Peak% f
i Deita T Offset AP e pad > peck% —r % % UNT: % H
! The Automatic -8 % -80 ¥
! Peak Detection [x] UNDO [v1 SAVE |4
ATw Peak Detect v — [ le— 1
! wPeak Detection o = X o] [4%] MO [4v] ATRR ;
1
v = i
1
. " A - 1
! v i k% | Active Tw Peak %
CH#1/Advanced ATw Peak Detection ' | ATwPeak Detection v | Active Tw Peal H
: N el Monal —  AdiveTwPedk% % AdiveTwPeck% UNIT: % 1
! Peak Detection Automatic -8 % -80 '
ATw Peok Detection [x] UNDO [v1 SAvE |1
' : le—|
! Errors Allowed ¥ % W 5] Vit [4%] MOVE [Av] ALTER i
1
1 v A 1
1
v ¥ | Errors Allowed A
1 CH#1/Advanced Errors Allowed rrors Allowe
: The A ™ Errors Allowed P unit: !
1 Peak Detection g § H
1 ATw Peak Dete [x] UNDO [ Y] :
: Errors Allowed v [ m [«»] MOVE [Avw] !
: 1
R S o e i A e e i i A i iy
V1 v B :
< Programming > _.' Program/Channel 1 |—p| Install Type/Clamp-on Transducer Number H
Composite 1| Transducer * Standard . #1SICPT05H) 4 '
Channel 1 il Placement Special #16 (C-PT-10-H) '
Channel 2 Advanced #17(C-PT-20-H) H
Channel 3 N ' [€——  #zicLed0-HM) v '
1 veyax 1
'
1 v A ]
1 )
! Install Type/Clamp-on ¥ | clamp-onfspecicl ¥ | Transducer Frequency '
‘ Standard | Fraquensy A > 200 kHe Al
1 * Spedal Stotic Tw 250 KHz 1
! Nom. Wedge 505 o 500Kz ]
H [—| wedgeangle v |[&— 1MHz v [
H x Ve H
1 )
T o e o, ol 0 e s O e 0 2 o s el . W e s el e b
v A
o mim e —————— i om e i e ——————————mm e e e s e e S, - e e e e e i
1| Program/Channel 1 v | CH#1/Transducer v | No.Of Traverses + | No.Of Traverses !
1| Transducer > No OfTraverses > N OFfraverses | UnNT: 1
1| Placement Spacing 2 2 H
! Advanced e [x] UNDO™[ V] save |t
: <_x % ‘_fvmk [«»] MOVE [Avw] ALTER :
A
H o S s T TTTTTTEmTTTTT TTEmmmEmmmTTTY
1| Program/Channel 1 v’ | CH#1/Advanced v | DeltaT Offset Y| penatomset 1
! Transducer > DeltaTOffset DeltaT. UNIT: ns !
1| Path The 002 ns 0.02 |
|| Adwnced Peak Detection T 0] Tl EWE !
' [ ] <] Yonx| [4»] MOVE [Av¥] AUTER !
1 v A 1
' |
1 " v v | Peak% i
CH#1/Advanced | Peak Detection ¥ | Peok Detection | Peck % !
i DeftaT Offset > o peroal > peakx M peks = [ unr % ” !
! Tbe Automatic d % -0 !
) Peak Detection [x] UNDO [ ~1 savE [}
— [ [e— a
! e = [ S [4%] MOVE [Av) ATER |1
1
St s S s I U S H
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G.13.8 Channels (Wetted) (Kanallar (Islak))

< Programming
Composite
Channel 1

Channel 2
Channel 3

Ek G. MenU Haritasi

< Programming
Composite
Channel 1

Channel 2
Channel 3

1
Program/Channel 1 ¥ _| Install Type/Wetted | Transducer Number '
T !« s . i
Path Special #71 1
Advanced #74 :
<
T 1
! oy Vieax 1
] v A :
1 1
: Install TypeWetted | Wetted/Special v | Transducer Frequency |
1 Standard > Frequency —P 200 KHz f
1 o Special StoticTw 250 KHz 1
1 - 500Kz 1
' — «—| 1MHz v |1
: x veyax 1
_________________________________________________________________________ 1
[ 1k == —— e H
! i Axial Length
Program/Channel 1 v | CH#1/Path v | Axicl Length 7 !
1 5 T
1| Transducer Path Length > Miallength ) Ly UNIT: in :
| pah - i 512 in 512 1
| Advanced [x] UNDO [v] SAVE |i
1 «— le—| [«»] MOVE [Av] ALTER [!
! x x Viveya &l :
v A
i e oA ot et T o T
1
: Program/Channel 1 | CH#1/Advanced ¥ | DeltaT Offset v Delta T Offset 1
i|  Transducer —> DelaTOffset A > DekaTOfset UNIT: ns |
: Path Tbe 002 ns 0.02 I
|| Advanced i . [x] UNDO [ ] SAVE :
! 1 - = T V2 x| [4»] MOVE [A¥] ALTER v
1 v A :
1
i 1
! CH #1/Advanced ¥ | Peak Detection ¥ | peak Detection ¥ | Peak % v | Peak% !
: Delta T Offset A TP ¢ Mawal g Peak % — Peak % P UNIT: % i
i The Automatic e -80 i
! Peak Detection [ =] UNDO [v] SAVE |,
: ATw Peak Detection v ‘x_ ix— 4; o [«»] MOVE [Av] ALTER :
1
1
| > A v ) :
i CH#1/Advanced v | ATwPeck Detection ' | ATwPeak Detection ' | Active Tw Peak % | | Active Tw Peak % !
. The A", " L—»  AciveTwPeok% P  AdiveTw Peak % UNIT: % I
1 Peak Detection Automatic -80 -80 i
! ATw Peak Detection [x] UNDO [ v 1 SAVE |1
Errors Allow OVE I .
: Errors Allowed v ‘x_ qk_ QT Vieay] [4»] MOVE [Av] ALTER :
1
1 v A {
1 v v 1
! CH #1/Advanced Errors Allowed Errors Allowed
i The a " Ervors Allowed —> o :
! eak Detection ] 1
| ATw Peak Detection fisl SAVE :
1
] Errors Allowed v [+ ps IORS] ALTER |
! I
i - — — H
¥ 1| program/Channel 1 ¥ | install Type/ietted | Transducer Number '
G > o —>i « 20 1
1| Path Special #1 '
1| Advanced #14 !
'x: < [
i veya X :
I v A 1
1 1}
i Install TypeWetted v | wetted/special | Transducer Frequency i
'
1 Standard Frequency —P>|  200KHz H
¥ o Special Static Tw 250 KHz '
f « 500Kz
1 le—| 1 MHz v
: x Vveya X
v A
e e e’ = = SRS EEnSnn 1
] Axial Length !
Program/Channel 1 v | CH#1/Path V| Asial Length 7 g !
1 o
1| Transducer " Pathlength NvialLength L | UNIT: in H
1| path Akl Lenoth 512 in 5.12 i
| Advanced [x] UNDO (v ] savE |
[ — l— le—{ («»] MOVE [Av] ALTER |!
i % x i '
v
—"""7 v
1| Program/Channel 1 v | Delta TOffset Delta T Offset
! Transducer > DelaTOffset —  DekiaToOffset N ns
1| Path Toe 002 s 0.02
1| s Puidk Datection [x] UNDO [ v1 sAve
1 x N veesax| [4»] MOVE (Aw] ALTER
1
1 v A
'
! - - ¥ v | peaks
CH #1/Advanced | Peak Detection ¥ | Peak Detection Peak %
H Delta T Offset — ¢ Mo > peok% " ook Pt uniT: %
1 Tbe Automatic 80 -80
! Peak Detection [x] UNDO [ v ] SAVE
—| e T O
i "3 % x ¢ 14r] MOk [Av] AR
L
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G.14 Calibration (Kalibrasyon)

! i i 1

< Calibration * | v | cCalibration Mode v | calModeffrequency | Measurement Type v Measurement Type/ .

Meter Factor & |—»! Fullvalue . —> Velocity Eormp 1

Calibration Made + Gate Base Frequency Channel 1 ¥ !

Calibration Type Frequency Full Frequency Channel 2 = 1
Volumetric (Std)

Reset K-Table v —|  TestFrequency [e—]  Channel3 Mass Flow !

veyax x x veyax v :

v A v v A :

i 2 v : '

Cal‘njb;auon Mode _\/’ Cal Mode/Frequency [——{ Measurement Type | Measurement Type/CH #1 :

G Measurement Type Composite —»|  Velodty ]

Lo Base Value « Chamneld * Volumetric! :

* — Full Value chafinel2 Volimetric (5td) |

l¢——  Bosefrequency * % Channel 3 Mass Flow 1

= Vreyax H

< Calibration
Meter Factor
Calibration Mode
Calibration Type
Reset K-Table

v | calibration Type
—>

* Vel
Reynolds Number

<« Calibration

.l.

v | ResetK-Table

'
1
' Meter Factor * ResetAl .
1| calbration Mode Reset Composite
1 Calibration Type Reset Channel 1
i ResetK-Table v Reset Channel 2 v
I
1
v
mm e
i 3 .
HE Calibration » p K-Table Selection
1| Resetk-Table A . on
D K-Table Composite
1| N Of Points Channel
\ K-Table W
'
I

K-Table/Composite

Point #17
Point #18
Point #19
Point #20
1|« advanced > |optiont/oisio:2)
1 Option /O Type bt None
! Reset Settings « AD-AOALAI
1 Unlodk Upgrade Access AC-AO-AI-R-100-3W
1 Unlock Operator Access AO-AO-R-R-100-3W
! vveyak
i ¥ =
. Option 1/0 (Slot 2)
' AQ-AO-AI-R-100-4W
' AQ-AO-R-R-100-4W
! AQ-AQ-AI-R-1000-3W
! AC-AORR-10003W
1
¥ 1
i A4 . i
: Option 1/0 (Slot 2) !
: AQ-AQ-AI-R-1000-3W 1
i AC-AQ-R-R-10003W 1
{ AQ-AQ-AI-R-1000-4W :
! AC-AO-R-R-1000-4W H
1 1
1
i
1|« Advanced »| | ResetSettings v | Commission Settings 1
1 Option 1/0 Type * Commission Settings . !
1 ResetSettings Factory Settings Yes H
H Unlock Upgrade Access |
Unlock Operator Access e :
Mater Install Type 3 Vveyax !
1

< Advonced »

Option 1/0 Type
Reset Settings

i

1

i

1

'

i Unlodk Upgrade Access
| Unlod Operator Access
'

1

Unlock Upgrade
IS
No

: < Advonced » Unlock Operator :
1 Option 1/0 Type . Yes ]
[l Reset Settings No :
: Unlock Upgrade Access i
| UnlodkOperator 1
H Vaeyax 1

1
e o o o 1

144

v

<« Calibration » | rave | ] KTable/Composie | o —— veloaty !
Reset K-Table a * Point#1 Velodty  2.000 /s UNIT: fi/s 1
K-Table Selection Channel 1 Point #2 K-Factor 1000000 2.000 !
No. Of Points Channel 2 Point #3 gt e
2 v [®g— chonnel3 -« - [x] UNDO [ v] save |1
K-Table X anne 3 Point #4 3% vierx| [a»] MOVE [Avw] AUTER |}

v
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G.16 SIL Testing (Meter Type - SIL) (SIL Testi (Olgiim Cihazi Tipi - SIL))

< 5iLTesting | v SIL OutputMin/Max
SILOutputMin/Max 4 o Lowlow
SIL Output Analog High High
Switch | percantageofscale
v [Ceax

SIL Outp v scale
Low Low UNIT: %
High High 0000
— h——(x1 our (v sAE

'
1
!
|
!
i
!
;
| v 7y
i
|
!
|
!
i
!
!
!

< Sl Testing » | ¥ | siLoutput Analog Switch
SILOutput Min/Max & © Open Switch
Close Switch

i i
1< su Testing | v On Board Temperature v 0On Board Temperature 1
| ©onBoord 4 [T onBoard Temperature [ UNIT: * celsius !
i Temperature 3375 Celsius 41.00 |
| watchdogTest [x] UNDO [ v 1 SAVE ||
! Vvepak veenx | [4»] MOVE (4] MODF |!

i

h 1

1
|4 SiLTesting |V Watchdog Test v Watchdog Tes: |
I ongoord O s | Watchdog test passed! i
i|  Temperature . Vo 1
| WatchdogTest !
! T [ VR | by !
' |

G.17 Factory (Fabrika)

G.17.1 Serial Numbers (Seri Numaralari)

! ]
! ]
' -

< Factory | Serial Numbers v Sensor S/N v | ch#1up v | Ch#1up !
'
1| Serial Numbers A —> Semo SN > #vp A [/ anw —> '
1 Option Comm Type MPU (Flow)S/N Ch#10n 2147483647 2147483647 1
(] [ o SystemS/N Ch#2up [x] UNDO [v] save | |
[ Total v «——| Ch#20n v le—]
{ eset Inv Total . = | ey | [4%] MOVE [Av] ALTER :
! i
1 v A !
! ]
) Sensor S/N !
' hisup A |
! Ch#30n .
1 Ch#1Up Buffer :
' Ch#10n Buffer v i
'
1 i
1 v A !
' 1
i Sensor S/N :
1 Ch#2 Up Buffer B i
' Ch#2 Dn Buffer i
H Ch #3 Up Buffer '
1 v ]
| 1
! ]
1
1 ) A !
1 1
1 Meter Data V| systems/n v | systems/N !
! Sensor S/N >  SstemsN i
! MPU (Flow)S/N 11110001 11110001 |
) SeEnsm [x] UNDO [ ] SAVE i
| N - [«»] MOVE [Av] ALTER i
) Vieyax '
! !

: < Factory v | Option Comm Type :
¥ Serial Numbers A . None '
' Option Comm Type HART )
U raetoryTest F Board '
1 ResetinyTotal v '
! 1

|« Factory v | Resetinv Total |
il Option Comm Type . Yes 1
i Factory Test )
| ResetinvTotal v i

'

UnlockAdmin Access

: < Factory v' | Unlock Admin Access
i oOptionCommType & [P« No

| Factory Test Yes

| ResetinvTotal

i

i

'
i| 4 Factory V| Meter Type }
I| ractoryTest A" Nonsit i
Reset Inv Total '

' siL )
1| UnlockAdmin Access )
¥ Meter Type - 1
! Veyax 1
'
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G.17.2 Factory Test (Fabrika Testi)

i 1
: <4 Factory v Factory Tests " | Keypad Test :
i Serial Numbers A Keypad Test A * No 1
! Option Comm Type LCD Test Ves :
: Factory Test Analog Output !
1 Reset Inv Total v Digital Output Y e !
: X VveyaX :
1 v S 1
1 1
: Factory Tests ¥ J Flow Cal Test v | FlowCal Gate :
1 Analog Output A off 7| Close I
1 Digital Output + Gate « Open ;
: Communication Port P Frequency 1
1 Flow Cal Test v |*x < 1
1 YveyaX :
1
1 * A I
1 1
! Flow Cal Test v | Test Frequency v | Test Frequency !
1 off »  TestFrequency UNT:  Hz !
1 Gate 0 Hz 0 1
: « Frequency N {x] UNDO [ ¥] SAvE [}
< A 1
: 7 po— [«»] MOVE [Avw] ALTER |
B e - R R R R e e e e -
.« .
G.18 Input/Output (Girig/Cikig)
G.18.1 Option 1/O (Slot 2) (Opsiyon Girig/Gikig (Yuva 2))
—_— T '
ut/o arr ] PN 231 H
: ""‘27“1 ~“t:::‘l(5"“ : ™ oms—l;ﬁmsw _‘/* Analog Output (52:1) _‘/' off ':E:::':::em i
Digital Output Std) 3|  Anclog Output (52:2 * &20mA Input Pressure i
Option Comm (Slot 1) 1| Andlog Input 52:3) le—| 1
b4 dx— - : RTD Input 52:4) = ooy E
| v - ]
i
Analog Input - (52:3) v i ¥ | calitrate 4ma "
; N L T oot ;
! & % Calibrate 20mA - l‘mtnyoo(_l - [
i = Voeyax | [4 %] MOVE [Av] ALTER E
1 f
1 '

1 v v . v "

1| AD-AO-AIR-1000-3W v | RTD Inputisz:4) v RTD Input(S2:4) p| Colibrate RTD) Set Point 1 ) SetPoint 1

1 Analog Output (S2:1) — or —P|  Noof RTD Calpoints Set Paint 1 . | setpointt UNIT: €

1 inu:mﬁmrué\;;b * RID ingast Calibrate ::la«;ava“u;l 0 C 0

! \nalog Input 52:3 R [x] UNDO [ v'] SAVE
] [ e [Fx | ReadValvez M 3 mh»l MOVE [Av] ALTER
'

' v a

'

' Calibrate (RTD)

i Set Point A

'

'

'

'

'

'
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Analog Output - 52:1) /| Measurement Type v | Measurement Type/Comp
Measurement Type A

AO-AO-AI-R-1000-3W

1<

N e .
Base Value Chonnel 1 Volumetric {Act)
Full Value Choonel 2 Volumetric (Std)

Colibrate v|e—] Chonnel3 ¥ J&—— MassFlow v
X veyax

< Input/Output > | v [ Optioni/oisiot2) Andlog Output(S2:1)
Analog Output (Std) & ===  AGAO AR off

Andiog Outpet 521)
Digital Output () Anciog Output (522) o B200A
Option Comm (Slot 1} Analog Input (52:3)
Option 10 (Slat 2) v le— RTD Input (S2:4]

I

4

v A y =
Measurement Type/Comp
Hass Flow

Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
Reynolds #

\
'

'

'

1

'

'

'

'

'

'

'

'

'

1

'

'

'

'

1

'

Measurement Type /| Measurement Type/ch 1 z
Composite a . 1l
Channel 1 Volumetric (Act) !
Channel 2 Volumetric (Std) '
Channel 3 Y [&— MossFlow v |
-~ !

'

'

'

1

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

v A
Meosurement Type/Ch 1
AvgVol Flow Rate B
Soundspeed
Gain

v A

Meosurement Type/Ch 1
ain
std Deviation Gain
SNR Up
SNRDn

Anolog Output - (521) o Fulvoke v Flie

3.0000 fi/s 3.0000
= [x] UNDO [ Y] SAVE
[ veyax [«»] MOVE [Av] ALTER

Base Value a

Calibrate
Eor Hondling v

1
R M

i
] - 152 v | Caiibrote v i '
‘Andlog Output- 52:1) Cali Calibrate bmA

I —_— —

i|  Bosevalue . * Colibrote 4mA UNIT:  mA i
| FulVale Calibrate 20mA 4.000 !
| ) Percentage of Scale [x] UNOO [v1 Save |4
1| Eroronding M [$omr [ [4»] MOVE [av] AUTRR [

N r 1
1 | Andlog Output - (s2:1) V| Error Hondi ¥ Error Handiing Value Y value '
1 esevoiue N — e " unm: ma !
'l Fulvole High 400 ma 4.00 1
i coltroe - Hold [x] uNoO [v] save ||
! =1 < Ywpx [[42] MOVE [Av] ATER |}
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G.18.2 Advanced Output SIL (Meter Type - SIL) (Geligsmig Cikig SIL (Olgim Cihazi Tipi - SIL))

4 Input/Output 4-20mA " Measurement Type
Analog Output (Std) P| o Measurement Type P o Velocity
Digital Output (Std) Base Value Volumetric (Act)
Option Comm (Slot1) Full Value Volumetric (Std)
Analog Output (SIL) < Calibrate Mass Flow
X
A 4 A
4-20mA v | BaseValue v | Basevalue
Measurement Type A Base Value UNIT:  m/s
Base Value 0.000 m/s 0.000
Full Value ‘/ S
<
Full Frequency Lil s v [x1 unoo [ V]
v A
Analog Output (SIL) Y »| Full Volue _‘/, Full Value
Measurement Type 4 Full Volue UNIT: /s
Base Value 3.0000 fis 3.0000
Full Value [ =] UNDO [ v ] SAVE
Calibrate v X X | [4»] MOVE [Avw] ALTER
A 4 A
Analog Output (SIL) v | Calibrate v | caibrate &maA
Measurement Type 4 * Colibrote &mA “TunT: ma
Base Value alibre i 4000
Full Value . Percentoge of Scale £ %) 0 [v]
Calibrate v % < [4»] Av]
v A
Analog Output (SIL) v Error Handling
Base Value A Low Low
Full value High High
Calibrate
i v
Error Handling %

G.19 Display Measurement (Ekran Olguleri)

G.19.1 One/Two Variable (Composite) (Tek/iki Degiskenli (Kompozit))

0.000

m/s

Velocity -

Display Measurement
* G i

F 3

Channel1
Channel2

Channel3

v Composite

Volumetric (Act)
Volumetric (Std)

f——  Mass Flow

“veyaX

(Veya)

0.000 m/s

0.000 m/s

Velocity "1

148

v

Composite
Raw Velocity
Avg Vol Flow Rate
Batch Vol Total
Inventory Vol Totd

w

v | InvVol Measure

A 4

* Fwd Vol inventory
Rev Vol Inventory
Net Vol Inventory

<

v A

Composite
Batch Mass Total
Inventory Mass Total
Soundspeed
Std deviation of So§

A

¥

Inventory Time

<
eyax

v

A

Composite
K-Factor
Reynolds K-Factor
Reynolds #
On Board Temperature

v

A

Composite
Reynolds #
On Board Temperature

Diagnostics

Inputs

* Fluid Temperature
Pressure

<

<
Vveya¥

v

Composite
Reynolds #
On Board Temperature
Inputs
Diagnostics

7

* CydeTime

<
Vieyak
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G.19.2 Channel 1 (Kanal 1)
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Ch1 Velocity & v Display Measurement
P Composite
0.000 + Channell
mfs P Channel2
% Channel3
(Veya)
Velocity &
0.000 m/s
Ch1 Velocity
0.000 m/s

v .| Channel 1
> . i A
Volumetric (Act)
Volumetric (Std)
< Mass Flow v
Vieyak
v A
Channel 1 v~ | Ch1/inv Vol Measure
Raw Velocity - * FwdVol
Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Batch Vol Total Net Vol Inventory
Inventory Vol Total v le Inventory Time
vveyaX
v A
Channel 1 v |ch 1/Diagnostics
Batch Mass Total A Wedge Soundspeed A
Inventory Mass Total Wall Time
Soundspeed Lining Time
Gain v |« Angle in Fluid v
VieyaX
v A v A
Channel 1 + | Ch1/Diagnostics
Gain A ¥ + Transit Time Up A
Std Deviation Gain Transit Time Dn
K-Factor Delta-T
i v le SigQualityUp v
vveya¥
v A
Ch1/Diagnostics
Sig Quality Dn A
Amplitude Up
Amplitude Dn
SNR Up v
v A
Ch1/Diagnostics
SNR Dn A
Gain Up
Gain Dn
Eor Status v
v A
Ch1/Diagnostics

ATw Amplitude Up A
ATw Amplitude Dn

ATw SNR Up
ATw SNR Dn v
\ 4 A
Ch 1/Diagnostics
ATw Gain Up 4
ATw Gain Dn
Wedge Soundspeed
Time v

G.20 Measurement View (Olgcim Géranimau)

—p Goriintlilenecek &lgtim

Velocity

m/s

E22: SingleChAccuracy

0.000——

—pp Kilitle/Kilidi A¢ simgesi

—pp Secilen Slgimin degeri
—7J Goriintilenen degerin birimi
— Hata Numarasi ve Kisa Hata Agiklamasi
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G.21 Forward Volume Total (ileri Hacim Toplami)

Fwad Vol Total

Rev Vol Total

0.000

0.000

v | Totalizer

Y

Channel1
Channel2
< Channel3

(Veya)

v .| Totalizer /Composite

* Fwd Vol Batch
Rev Vol Batch
Net Vol Batch

Yveya

Batch Time

v

Fwd Vol Total

Rev Vol Total

0.000

0.000

v

Totalizer/Composite
Batch Time
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch
Net Mass Batch

v

Totalizer/Composite
Net Mass Batch
Fwd StdVol Batch
Rev Std Vol Batch
Net Std Vol Batch

Totalizer
Composite

« Channel1
Channel 2
Channel3

v | Totalizer /Channel 1

Y

* Fwd Vol Batch
Rev Vol Batch
Net Vol Batch

<+ Batch Time

VieyaX

v

Totalizer /Channel 1
Batch Time
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch
Net Mass Batch

v

Totalizer/Channel 1
Net Mass Batch
Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch
Net Std Vol Batch

G.22 Totalizer Display (Toplayict Gérinimu

Velocity

0.000

m/s

Main Menu

A 4

Display Format
Program
Errors/Warnings
Flow Info

F 3

150

A 4

F 3

Display Format Velodity E
* OneVariable
Two Variable 0000
Totalizer mls
v A
Display Format Velocity &
One Variable 0.000 m/s
« TwoVariable »| ChlVelocity
Totalizer 0.000 m/ls
v A
Display Format Fwd Vol Total nos
OneVuriuble 0.000 m”3
T\:‘)‘\{nncble Rev Vol Total
o Totalizer 0.000 mA3
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G.23 Process Variable (iglem Degiskeni)
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Velocity B | v.|MainMenu v Flow Info | <« CompFlowinfo 12 » <« CompFlowlnfo  2/2 »
Display Format A P Composite Flowlnfo > Vel 001 mis K-Factor 1.0
0.000 Program Ch1 Flow Info Vol(Act)  0.00 mA3/s ReyK 075
m/s Errors/Warnings Ch2 Flow Info Mass 009 Kafs Rey # 500
l¢—| Flowinfo v le— Ch3Flowlnfo le—| 505 148200 mis |
x X X
v A
Flow Info v | < Ch1 Flow Info 18 » | [« chiflowinfo 208 » » | 4 Chi Flowinfo iz > < Ch1 Flow Info 4/s »
Composite Flow Info > vel 0.01 m/fs TTUp 17523 us SNRUp 2156 > Peak Up 505
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