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Prefdacio

Servigos

A Panametrics fornece aos clientes uma equipe de pessoal de apoio experiente pronta a
responder a questdes técnicas, bem como a outras necessidades de apoio remoto e no
local. Para complementar a nossa vasta carteira de solugées lideres da industria,
oferecemos vdrios tipos de servigos de apoio flexiveis e escaldveis, incluindo: Formagdo,
reparacoes de produtos, contratos de assisténcia e muito mais.

Visite https://www.bakerhughes.com/panametrics/panametrics-services para mais
informagoes.

Convengdes tipogrdaficas

Nota: Estes paragrafos fornecem informagdes que permitem uma compreensd@o mais profunda da situagado,
mas ndo sd@o essenciais para o correto preenchimento das instrugoées.

IMPORTANTE: Estes pardagrafos fornecem informacgdes que realgam as instrugdes essenciais para a configuragdo
correta do equipamento. O ndo cumprimento cuidadoso destas instrugdes pode causar um
desempenho ndo fiavel.

CUIDADO! Este simbolo indica um risco de potenciais ferimentos pessodis ligeiros e/ou danos
graves no equipamento, salvo se estas instrugdes forem seguidas a risca.

Este simbolo indica um risco de potenciais ferimentos pessoais graves, salvo se estas
instrugdes forem seguidas a risca.

>
:

Problemas de seguranca

AVISO! E da responsabilidade do utilizador certificar-se de que todos os cédigos,
regulamentos, regras e leis locais, distritais, estatais e nacionais relacionados com a
seguranca e condicdes de funcionamento seguras séio cumpridos em cada instalagéo.

Atencdo clientes europeus! Para cumprir os requisitos da Marca CE para todas as unidades
destinadas a serem utilizadas na UE, todos os cabos elétricos devem ser instalados conforme
descrito neste manual.

>

Equipamento auxiliar

Normas de seguranga locais

O utilizador deve certificar-se de que utiliza todo o equipamento auxiliar de acordo com os cédigos, hormas,
regulamentos ou leis locais aplicdveis & seguranga.

Area de trabalho

AVISO! Os equipamentos auxiliares podem ter modos de funcionamento manual e
automatico. Dado que o equipamento pode deslocar-se repentinamente e sem aviso,
néo entrar na célula de trabalho deste equipamento durante o funcionamento
automatico e ndo entrar na zona de trabalho deste equipamento durante o
funcionamento manual. Se o fizer, pode provocar ferimentos graves.

AVISO! Certifique-se de que a alimentagéo do equipamento auxiliar estd DESLIGADA e
bloqueada antes de efetuar procedimentos de manutengédo neste equipamento.
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Qualificagéo do pessoal

Certificar-se de que todo o pessoal tem formagdo aprovada pelo fabricante aplicGvel ao equipamento auxiliar.

Equipamento de seguranga pessoal

Certificar-se de que os operadores e o pessoal de manutencdo dispdéem de todo o equipamento de seguranga
aplicavel ao equipamento auxiliar. Exemplos disso séo os 6culos de seguranga, o arnés de protegdo, o calgado de
seguranga, etc.

Operac¢éo néo autorizada

Certifique-se de que o pessoal ndo autorizado ndo tem acesso ao funcionamento do equipamento.
Acesso ndo autorizado

CUIDADO! Para evitar o acesso ndo autorizado ao processo do medidor SIL, o fluximetro XMT1000
deve ser ligado ao PC s6 com uma ligagé&o por cabo. A ligagéo através de redes
internas ou pela Internet n&o é recomendada

Conformidade ambiental

Diretiva relativa aos residuos de equipamentos eléctricos e electronicos (REEE)

A Panametrics € um participante ativo na iniciativa europeia de recolha de Residuos de Equipamentos Eléctricos e
Electrénicos (REEE)( 2012/19/EV).

O equipamento que comprou exigiu a extragdo e utilizagdo de recursos naturais para a sua produgdo. Pode conter
substdncias perigosas que podem afetar a salde e o ambiente.

A fim de evitar a disseminacgéo dessas substéncias no nosso ambiente e diminuir a press@o sobre os recursos
naturais, encorajamo-lo a utilizar os sistemas de retoma adequados. Estes sistemas reutilizardo ou reciclaréo a
maior parte dos materiais do seu equipamento em fim de vida Gtil de uma forma correta.

O simbolo do contentor de lixo com rodas barrado com uma cruz convida-o a utilizar esses sistemas.

Se necessitar de mais informagdes sobre os sistemas de recolha, reutilizagdo e reciclagem, contacte a sua
administragdo local ou regional de residuos.

Visite www.bakerhughes.com/health-safety-and-environment-hse para instrugées de recolha e mais informacgées
sobre esta inicaitiva.
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Capitulo 1. Introdugdo

Capitulo1. Introdugdo

1.1  Vis&o geral do sistema XMT1000

OXMTI000 é um transmissor ultrassénico de liquidos de um, dois ou trés canais para medidor de vazé&o ultrassénico
intrusivo ou n&o intrusivo. O XMT1000 é o transmissor utilizado em conjunto com os sistemas humidificados
PanaFlow HT, PanaFlow LZ, PanaFlow Z3 ou os sistemas ultrassdnicos ndo intrusivos PanaFlow LC.

Este manual servird de guia para a instalagdo do transmissor XMTIO00, para selecionar a localizagdo correta para
montar o transmissor (e medidor de fluxo geral), ligag@o correta da cablagem, programacdo, codigos de erro e
resolugcdo de problemas e procedimentos de manutengéo e servigo.

® (&

Figura 2: PanaFlow LC
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Capitulo 1. Introdugéo

Figura 3: PanaFlow z3

Figura 4: PanaFlow LZ

1.2 Teoria de operagéo

O XMTI1000 utiliza um procedimento chamado Medigdo de fluxo com tempo de transito. Neste método, o fluximetro
transmite os pulsos ultrassénicos através de um liquido em movimento. Os pulsos que se deslocam na mesma
direcdo que o fluxo do fluido (jusante) deslocam-se ligeiramente mais rapido do que os pulsos que viajam contra o
fluxo do fluido (montante). A diferenca nos tempos de deslocacgéo é utilizada para calcular a velocidade do fluxo.
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Capitulo 1. Introdugdo

Intervalo de tempo varidvel

Sinal de transmissdo Sinal de rececdo

T A

| Janela de rastreio |
fixada em sinal
de recec@o

Intervalo da janela de rastreio

ATW garante a precisdo quando as condi¢des do fluido se alteram
Figura 5: Deslocagéo - medigdo do tempo do fluxo

1.3 Aplicagéo SIL

O XMTI000 com a sele¢do do fluximetro apropriado pode ser um fluximetro ultrassénico SIL2 (sensor) com
capacidade para oferecer a um sistema SIL3 uma configuragdo de design redundante. O XMTI000 com o sistema
PanaFlow HT, LZ, Z3 ou LC é certificado com IEC61508 através de uma validagéo completa de uma organizagdo
externa. Ao obter esta certificagdo de terceiros, comprovémos o rigor de design necessdrio através de um ciclo de
vida de seguranga do produto e da implementagdo de uma gestéo de seguranca funcional. Este rigor adicional de
design, fabrico e de controle garante que € o fluximetro ultrassénico ideal para a sua seguranga ou sistema de
controle do processo.

par@metros de segurang¢a. Consulte o manual de seguranca do XMT1000 para obter

CUIDADOQ! s6 pessoal qualificado/com formagéo tem autorizagéo para alterar e validar os
mais informagdes sobre estes pardmetros.
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[nenhum contetdo destinado a esta paginal
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Capitulo 2. Instalagéo

Capitulo 2. Instalagéo

2.1 Introducdo

Para garantir a operagdo segura e fiGivel do XMT1000, deve ser instalado de acordo com as diretrizes estabelecidas.
Estas diretrizes, descritas detalhadamente neste capitulo, incluem os seguintes topicos:

+ Retirar o XMT1000 da embalagem
« Selecionar a localizagéo de instalagéo do XMT1000 (local ou remota)

 Instalagéo do XMT1000 na localizagdo selecionada
+ Ligagdo da cablagem do XMT1000

AVISO! O medidor de vazéo XMT1000 podem medir a velocidade de fluxo de muitos fluidos,
alguns dos quais s@o potencialmente perigosos. Nunca é demais chamar salientar a
importancia de préaticas de seguranga adequadas.

Certifique-se de que segur todos os cédigos e regulamentos de seguranca locais
aplicaveis para instalagéo de equipamento elétrico e de manuseamento de fluidos
perigosos ou de condigées de fluxo. Consulte o pessoal de seguran¢ga da empresa ou
autoridades de seguranga locais para verificar a seguran¢a de quaisquer
procedimentos ou préticas.

Atengdo clientes europeus! Para satisfazer os requisitos da Marca CE, todos os cabos devem ser
instalados como descrito em Section 2.2, "Conformidade da marca CE".

2.2 cConformidade da marca CE

Para comformidade com a Marca CE ou instalagdo em dreas onde o ruido é muito elevado, os cabos do medidor de
vazdo XMTI000 devem ser ligados de acordo com as instru¢gées na presente secgdo.

IMPORTANTE: A conformidade com a marca CE é obrigatéria para todas as unidades cuja utilizagéo em paises da
UE estd prevista.

O XMTI1000 deve ser ligado com os cabos recomendados e todas as ligagdes devem estar devidamente protegidas
e ligadas a terra. A ligagéo & terra do chassis deve ficar localizada até 10 ft (3 m) do transmissor. Consulte a Tabela 1
abaixo para obter os requisitos especificos.

Tabela 1: Requisitos da cablagem

Ligacdo Tipo de cabo Terminagdo da ligagéo a terra
Transdutor RG-62 a/U ou equivalente blindado Ligado & terra com uma glande de cabo
Entrada/saida | 22 AWG protegido e blindado com material Ligado & terra com uma glande de cabo

blindado instalado no exterior da casaca

Energia Condutor 14 AWG 2 blindado Ligado & terra com uma glande de cabo

Nota: Se o XMTI000 for ligado como descrito anteriomente, a unidade ficard em conformidade com as Diretivas
EMC e LVD.

2.3 Instalagéo em ambientes explosivos
Ao instalar este aparelho, devem ser respeitados os seguintes requisitos:
« O utilizador final deve garantir que qualquer cabo e dispositivos de ligagdo de cabos utilizados com o

equipamento é adequado para temperaturas superiores a 90 °C.

« A cablagem para e do dispositivo, que entra ou sai do invéluco do sistema, deve ser instalada com métodos de
ligag@o adequados a localizagées perigosas de classe 1 Diviséo 1 e/ou classe 1zona 1, como apropriado para a
instalacgéo.
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Capitulo 2. Instalagdo

Quando existir o risco da cabega do medidor ficar exposta & luz direta do sol no limite mais alto das
especificagdes de temperatura ambient, deve ser instalado um para-sol.

Os cabos de ligagdo devem ser montados de forma segura e protegidos contra danos mecdénicos, puxdes e
torgdes.

As entradas de cabos no dispositivo s@o NPT %", 6X ma configuragéo de montagem local e 1x ha configuragcéo
de montagem remota.

Para certificagdo USA/CAN, o fluido do processo ficard limitado a 3705 psig. Para certificagdo ATEX/IECEX, o fluido
do processo ficard limitado a 3750 psig.

As glandes de cabos com design & prova de chamas aprovado sdo obrigatérias. Estes devem ser instalados de
acordo com as instrugdes do fabricante. Se as glandes de cabos forem fornecidas pela BH, as instrugées do
fabricante, tal como fornecidas & BH, ser@o incluidas na documentagdo.

O sistema estd abrangido pelos nimeros de certificado tal como indicado nas etiquetas das pdginas seguintes.
O codigo de temperatura do sistema depende do intervalo de temperatura méximo do fluido do processo.

As entradas de ndo utilizadas devem ser seladas com um tampdo roscado devidamente certificado. Fita Teflon
ou outro material vedante é necessdrio quando instalar roscas NPT.

N&o sdo permitidas modificagcdes em qualquer invéluco a prova de incéndio.
Antes de abrir, deve desligar a energia do sistema.

A instalagdo deve estar em conformidade com as instrugées de instalagéo e com o National Electrical Code®
ANSI/NFPA 70, o Canadian Electrical Code C22.1 ou o IEC/EN 60079-14, conforme aplicavel.

O produto néo contém quaisquer pegas expostas que produzam temperatura superficial de infravermelhos,
ionizagdo eletromagnética ou perigos ndo elétricos.

O produto ndo deve ser sujeito a tensées mecdnicas ou térmicas para além das permitidas na documentagdo
de certificac@o e no manual de instrugées.

O produto néo pode ser reparado pelo utilizador; deve ser substituido por um produto certificado equivalente.
As reparagdes s6 devem ser efetuadas pelo fabricante ou por um reparador autorizado.

Apenas pessoal competente e com formagdo pode instalar, operar e manter o equipamento.

O produto & um aparelho elétrico e deve ser instalado numa drea perigosa, de acordo com os requisitos do
certificado emitido. A instalagdo deve ser efetuada de acordo com todas as normas e praticas internacionais,
nacionais e locais adequadas e com os regulamentos do local para aparelhos & prova de fogo e de acordo
com as instrugées contidas no manual. O acesso aos circuitos ndo deve ser efetuado durante o funcionamento.

Para configuragéo de montagem local, a temperatura méxima do processo serd 95 °C para medidores com
Fieldbus Hart ou Foundation e placas 1/O instaladas. Para medidores s6 com Fieldbus Hart ou Foundation sem
placa 1/O instalada, a temperatura méxima do process serd 150 °C. A temperatura ambiente maxima para
montagem local serdé 60 °C para medidores com Fieldbus Foundation e 65 °C para todas as outras
configuragdes.

Consulte este manual de utilizador BHO54CI11 para instrugdes detalhadas de instalagdo, operagdo, manutengdo
e servigo.

2.4 Condigoes especiais para uma utilizagéo segura

Entre em contacto com o fabricante se forem necessdrias informagdes sobre as dimensées das juntas & prova
de incéndio.

As ligagées de campo parar o XMTI000 (p. ex. transdutores ultrassénicos, acessorios ou periféricos
semelhantes) podem ser adequadamente certificadas quanto & localizagéo e instaladas de acordo com os
requisitos do método de ligagdo de cablagem do cddigo local elétrico conforme aplicavel.

Siga as instrugdes do fabricante para reduzir o risco de perigo de carga eletrostdtica.

E da responsabilidade do utilizador final garantir que o ambiente préximo do equipamento ndo excede o
ambiente permitido de -60 °C/+65 °C.

S6 podem ser utilizados dispositivos de entrada certificada aprovados.

O utilizador final deve garantir que qualquer cabo e dispositivos de ligagdo de cabos utilizados com o
equipamento é adequado para temperaturas superiores a 90 °C.

O utilizador final devera garantir a ligagdo a terra apropriada aquando da instalagdo.

A classificag@o do codigo de temperatura o medidor de fluxo liquido ultrassénico PanaFlow™ PF10 de montagem
local e montagem remota estd dependente da temperatura méxima do processo (consulte as tabelas abaixo):
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2.5 Retirar o XMT1000 da embalagem

Antes de retirar o XMTI000 da sua caixq, inspecione a caixa e os instrumentos cuidadosamente. Todos os
instrumentos fabricados pela Panametrics séo garantidos como estando livres de defeitos de material e de fabrico.
Antes de deitar fora qualquer material da embalagem, verifique se todos os componentes e documentagdo
enumerada no recibo de entrega estdo presentes. Deitar fora uma pega importante juntamente com os materiais
da embalagem é uma ocorréncia demasiado frequente. Se algo faltar ou estiver danificado, entre imediatamente
em contacto com o Apoio ao Cliente da Panametrics para obter assisténcia.

O XMTI000 é fornecido com uma etiqueta com nimero de série e uma etiqueta de certificagdo para identificagéo
do instrumento (ver Figura 6 e Figura 7). O sistema pode ser montado num corpo de medidor existente (montagem
local) ou em outra localizag&o através de um cabo de ligagdo (montagem remota).

o ———
PANAMETRICS O

1100 TECHNOLOGY PARK DR.
BILLERICA, MA 01821 USA

PANAMETRICS
FREE ZONE EAST, SHANNON,
CO. CLARE, V14 V992, IRELAND

PanaFlow™ Transmitter PanaFlow™ Transmitter

MODEL: MODEL:
SIN: S/N:
MFG DATE: MFG DATE:
Volts: Watts: Hz: e} Volts: Watts: Hz: o)

W

Modelo e numero de série (Boston)

Modelo e numero de série (Shannon)

c€E & & & °

1180

° e & & & ° °

1180

Exdb IICT6 Gb IP66
112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Sira 17ATEX1053X

IECEX SIR 17.0021X
Tamb = -40°C to +60°C

Ex db IIC T6 Gb IP66

112G Ex db [IC T6 Gb IP66
Sira 17ATEX1053X

IECEX SIR 17.0021X
Tamb = -40°C to +60°C

CLI, DIV, GPS BCD; T6
CL1, Zone 1, AEx db IIC T6 Gb

Exdb IIC T6 Gb
CSA 16.70095348% sp
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66

Tamb = -40°C to +60°C  © us

CLI,DIVI, GPS BCD; T6
CL 1, Zone 1, AEx db IIC T6 Gb

Exdb IICT6 Gl
CSA 16.70095348% sp
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66

Tamb = -40°C to +60°C ~ © us

FISCO PARAMETERS:

Vmax or Ui=17.6V

Imax or li = 380mA

Ci=0, Li = 10pH, Pi = 5.32W

ENTITY PARAMETERS:
Vmax or Ui = 24V

Imax or li = 250mA

Ci=0, Li = 10pH, Pi = 5.32W

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
O ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE

DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

Certificacdo (US/CAN, IECEX/ATEX)
[FISCO]

CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING

O ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT O

Certificacdo (US/CAN, IECEX/ATEX)
[Standard]

Figura 6: Etiquetas de um XMTI000 tipico (invéluco de aluminio)
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PANAMETRICS
1100 TECHNOLOGY PARK DR.
BILLERICA, MA 01821 USA

PanaFlow™ Transmitter

MODEL:
S/N:
MFG DATE:

Volts: Watts: Hz: e}

Modelo e numero de série (Boston)

° CE & & X °

1180

CLI,DIVI, GPS BCD; T6 Ex db IIC T6 Gb IP66
CL1,Zone 1, AEx db IIC T6 Gb 112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Exdb IIC T6 Gb Sira 17ATEX1053X
CSA 16.70095348X spw IECEX SIR 17.0021X
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66 Tamb = -40°C to +60°C
Tamb = -40°Cto +60°C  ©

FISCO PARAMETERS: ENTITY PARAMETERS:
Vmax or Ui = 17.6V Vmax or Ui = 24V

Imax or li = 380mA Imax or li = 250mA
Ci=0, Li=10pH, Pi = 5.32W Ci=0, Li=10pH, Pi=5.32W

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
o ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

PANAMETRICS
FREE ZONE EAST, SHANNON,
CO. CLARE, V14 V992, IRELAND

PanaFlow™ Transmitter

MODEL:
S/N:
MFG DATE:

Volts: Watts: Hz: O

° CE & & X °

1180

CL1,DIVI, GPS BCD; T6 Ex db IIC T6 Gb IP66
CL(Ij,l)Zone 1, Agx db IIC T6 Gb 112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Exdb ICT6 G Sira 17ATEX1053X
CSA 16.70095348X sp IECEx SIR 17.0021X
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66 Tamb = -40°C to +60°C
Tamb = -40°C to +60°C  © v

SUPPLY CONNECTION WIRING SHALL BE RATED TO 95°C MINIMUM
CABLE GLAND ENTRIES ARE 3/4" NPT & 1/2" NPT

WARNING - DO NOT OPEN WHEN ENERGIZED OR
WHEN AN EXPLOSIVE GAS ATMOSPHERE IS PRESENT
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
o ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

Certificacdo (US/CAN, IECEX/ATEX)
[FISCO]

Certificacdo (US/CAN, IECEX/ATEX)
[Standard]

Figura 7: Etiquetas de um XMT1000 tipico (invéluco de ago inoxidavel)
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2.6 Consideragdes sobre o local e distancia

2.6.1 Acessoao medidor

Porque a localizagéo relativa da célula de fluxo e do transmissor XMT1000 & importante, recorra ds diretrizes nesta
secdo para planear a instalagéo do XMT1000.

Para recomendagées sobre a distéincia da célula de fluxo, consulte o manual do seu sistema especifico de medidor
de fluxo ou entre em contacto com a Panametrics para obter assisténcia. O acesso ao medidor de vazdo XMTI000
ndo deve estar obstruido, como definido pelas distéincias minimas em redor do armario especificadas em Figura 8
na pagina 9.

12 in. (300 mm) DE DISTANCIA
MiNIMA RECOMENDADA PARA
ACESSO DE SERVICO

J

121in. (300 mm) DE DISTANCIA
MiNIMA RECOMENDADA PARA i
ENTRADA DE CABOS

12 in. (300 mm) DE DISTANCIA
| | MINIMA RECOMENDADA PARA
‘ ‘ ENTRADA DE CABOS

SISTEMAS ELETRONICOS

12 in. (300 mm) DE DISTANCIA SERIE 1000

MINIMA RECOMENDADA PARA
ACESSO DE SERVICO

2° TUBO FORNECIDO PELO

/ CLIENTE

KIT DE MONTAGEM
REMOTA DA SERIE 1000

12 in. (300 mm) DE DISTANCIA
MINIMA RECOMENDADA PARA
ENTRADA DE CABOS

Figura 8: Disténcias do armério do XMT1000 (diag. ref. 712-2164)

2.6.2 cConsideragdes sobre exposicdo a vibragéo

Sempre que possivel, instale o medidor de vazdo XMT1000 num local isolado de vibragdes. Evite instalar junto de
equipamento gerador de vibragdes aleatdrias de baixa frequéncia, alta energia.

2.6.3 Exposi¢do aluxdo sol

O instalador deve considerar e limitar a exposicdo do medidor de vazéo XMTI000 & luz direta do sol. Em ambientes
extremos, devem ser utilizados para-sois.
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2.6.4 Instalacdo do fluximetro

A precis@o do XMT1000 é afetada pela localizagdo da célula de fluxo nos tubos do processo e pela orientagéo dos
transdutores. Assim, para além da acessibilidade para manutengdo, respeite as seguintes direticas de instalagéo:

+ Posicione a célula de fluxo de forma a que o fluxo para montante sem perturbacgdo tenha, pelo menos,
10 diéGmetros de tubos e 5 diGimetros de tubos de fluxo para jusante sem perturbagéo em linha reta desde o
ponto de medicdo (ver Figura 9 abaixo). Fluxo sem perturbagdo significa evitar fontes de turbuléncia no fluido
(p.ex, valvulas, flanges, expansées, cotovelos, etc.), evitar turbilhdes e evitar cavitagdo.

Diregdo do fluxo

ﬁ

Figura 9: Requisitos minimos para tubo de fluxo reto

+ Posicione os transdutores num plano axial comum ao longo do tubo. Além disso, posicone-os no lado do tuvo
e ndo na parte superior ou inferior, porque na parte superior hd a tendéncia para ocorrer acumulagéo de gds
e na inferior hd a tendéncia para acumulagdo de sendimentos. Qualquer uma das situagdes resultard na
atenuagdo dos sinais ultrassénicos. Ndo existem restricdes semelhantes com tubos verticais, desde que o
fluxo do fluido seja ascendente para evitar a queda livre do fluido ou um tubo menos que completamente

cheio (ver Figura 10 abaixo).

Figura 10: Orientagdes boas e mds da célula de fluxo/transdutor em tubos horizontais

CUIDADO! Ndo coloque isolamento térmico nos trasndutores, caixas de jungéo ou nos
componentes eletrénicos do medidor. O transdutor e caixa de jungéo desempenham a
Lur!g o de permutador de calor que protege o transdutor de temperaturas altas e
aixas.
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Figura 11: A montagem remota do medidor XMT1000 é sempre obrigatéria para tubos verticais

CUIDADO! A montagem local do medidor XMT1000 néio é permitida para tubos verticais.

CUIDADO! A montagem remota do medidor XMT1000 & sempre obrigatéria para tubos verticais.
Para tubos verticais, o fluxo do fluido é/tem de ser ascendente porque o método de
medigdo exige que o tubo esteja cheio.

2.6.5 Montagem remota

O armdrio padrdo do XMT1000 &€ um armdrio de aluminio, & prova de explosdes IP67 com revestimento de po.
Normalmente, o armdrio & montado téo préximo quanto possivel dos transdutores. Quando escolher um local para
montagem remota, que é recomendado para temperaturas de processo superiores a 150 °C, certifique-se de que a
localizagdo garante o facil acesso ao armdario para programagdo, manutengdo e servigo.

Atengdo clientes europeus! Para estar em conformidade com a diretiva de Baixa Tensdo da Unido
Europeia, esta unidade requer um dispositivo externo de corte de energia, como um interruptor ou
disjuntor. O dispositivo de desconexd&o deve estar assinalado como tal, claramente visivel,
diretamente acessivel e localizado a menos de 1,8 m (6 pés) da unidade.

2.6.6 Comprimentos dos cabos

Posicione o armdrio do XMT1000 t&o proximo quanto possivel dos transdutores. A disténcia méxima dos
transdutores no caso de montagem remota do XMTI000 é 1000 pés (300 m) utilizando um cabo coaxial para
sistemas PanaFlow HT, PanaFlow LZ e PanaFlow LC. Para o PanaFlow Z3, a distéincia maxima & 100 pés (30m). se
forem necessdrias dist@ncias maiores, consulte a fabrica para obter assisténcia.

2.6.7 Cabos do transdutor

Quando instalar os cabos do transdutor, respeite sempre as praticas padrdo para instalagdo de cabos elétricos.
Ndo encaminhe os cabos do transdutor junto de cabos de energia CA de alta tensdo ou quaisquer outros cabos que
possam causar interferéncias elétricas. Além disso, proteja os cabos e ligagdes do transdutor do clima e de
atmosferas corrosivas e certifique-se de que segue as diretrizes de instala¢cdo do fabricante se forem fornecidas
glandes de cabos.
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2.7 Criar as ligagoes elétricas

Esta secgdo contém instrugdes para efetuar as ligagdes elétricas necessdrias para o medidor de vazdo XMTI000.
Consulte Figura 12 na pagina 13 para obter um diagrama da cablagem completo.

Nota:

A imagem mostra as ligagées de transdutor com saida por cabo e MCX para total transparéncia. Sé o tipo
de conector apropriado para cada medidor pedido serd instalado na PCB. Normalmente, as saidas por
cabos sdo utilizadas para ligagdes do transdutor com sistemas PanaFlow HT, PanaFlow LZ e PanaFlow LC e
os conectores MCX sdo utilizados com o sistema PanaFlow Z3.

AVISO! Desligue sempre a energia do XMT1000 antes de remover a cobertura frontal ou a
cobertura traseira. Isto é eespecialmente importante em atmosferas perigosas.

Atencdo clientes europeus! Para satisfazer os requisitos da Marca CE, todos os cabos devem ser
instalados como descrito em “Conformidade da marca CE” na pdagina 5.

Prepare o XMT1000 parar efetuar as ligagdes da cablagem procedendo aos seguintes passos:

« Para aceder aos terminais da cablagem, efetue os seguintes passos:

1
2,
3.

Desligue da unidade quaisquer fios de energia ligados anteriormente.
Desaperte o parafuso na tampa da cablagem.

Cologque uma vareta ou chave de parafusos comprida ao longo da tampa nas ranhuras fornecidas e rode a
tampa na direcdo contrdria & dos ponteiros do relégio até sair do armdrio.

Instale quaisquer glandes de cabos necessdrias nos furos de conduta apropriados no lado oposto do
armdrio.

Consulte as etiquetas no interior da tampa traseira para saber como proceder d ligacdo dos cabos de
energia e opcionais.

Para ligar qualquer conjunto de cabos opcionais, deverd efetuar os seguintes passos gerais:

Desligue a energia principal da unidade e retire a tampa da cablagem.

Instale uma glande de cabo no furo de conduta selecionado no lado do armdrio de componentes elétricos
e enfie um par de cabos torcidos 26-12 AWG normal através deste furo de conduta.

Posicione o bloco de terminal de opgées I/O padrédo ou I/O analégico e ligue os cabos opcionais como
indicado na etiqueta no interior da tampa da cablagem. Prenda a glande do cabo.

Quando concluir a ligagdo da cablagem da unidade, reinstale a tampa da cablagem no armdrio e aperte o
parafuso.

AVISO! E necesséria ligagdo a terra adequada do armério do XMT1000 através de um parafuso
externo de ligacdo & terra no armério (ver Figura 12 na pdgina 13) para evitar a
possibilidade de choques elétricos. Todos os parafusos de ligagéo a terra s6 devem ser
apertados & méo, com um bindrio méximo permitido de 2,5 N-m (22 in-Ib).

Para instrugdes especificas sobre uma configuragdo de saida especifica da cablagem, consulte a subsecgdo
apropriada.
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PARAFUSO EXTERIOR DE LIGAGAO
ATERRA

No oA W —

PINO
UP1
DN1
uP2
DN2
UuP3
DN3

PINO

1
2
3
4

BLOCOS DE TERMINAIS \/O PADRAO
ACEITA CABO 26-14 MED. [0,129 A 2,08 MMA2]
PINO A

* LIGAGAO A TERRA PRINCIPAL DO ARMARIO
EFETUADA PELO CLIENTE

DESCRICAO

RS485 MODBUS (+)

RS485 MODBUS (-)

RS485 COMMON
FREQUENCIA/TOTALIZADOR/CAL (+)
FREQUENCIA/TOTALIZADOR/CAL (-)
SAIDA 4-20MA ANALOGICA (+)

RTN 4-20MA ANALOGICA (-)

CONECTORES DE TERMINAL MCX
ACEITA FICHA MCX DE ANGULO RETO 50 OHM

DESCRICAO
CAN 1MONTANTE

CAN1JUSANTE
CAN 2 MONTANTE
CAN 2 JUSANTE
CAN 3 MONTANTE
CAN 3 JUSANTE

BLOCO DE TERMINAIS DE SAIDA CAN 1
ACEITA CABO 26-12 MED. [0,129 A 3,31 MMA2]

DESCRICAO

SIG JUSANTE CAN1(+)
RTN JUSANTE CAN 1(-)
RTN MONTANTE CAN 1 (-)
SIG MONTANTE CAN 1 (+)

NOTAS:

CLIENTE PARA RECEBER BLOCOS DE TERMINAL MCX OU DE SAIDA POR CABO.

BLOCO DE TERMINAL DA ENERGIA DA LINHA
ACEITA CABO 20-10 MED. (0,518 A 5,26 MMA2]

CcA
PINO
1

2

P

[ou]
cc

BLOCOS DE TERMINAIS DE SAIDA POR CABO NAO MOSTRADOS ACIMA

LOCALIZAGAO DO CONECTOR DA PLACA DO TERMINAL NAO ESTA A ESCALA E

SUJEITA A ALTERAGAO

COBERTURA DA PLACA DE CAMPO FOUNDATION COMO MOSTRADA NAO

PRESENTE EM TODAS AS CONFIGURAGOES.

LIGAR CHASSIS A TERRA

LIGAGAO A TERRA ADICIONAL EFETUADA PELO CLIENTE

PLACA TERMINAL DE COMUNICA(;ISO DIGITAL
ACEITA CABO 26-12 MED. [0,129 A 3,31 MMA2]

NENHUM

[ou]

BLOCO DE TERMINAL HART
PINO A

1 HART (+)

2 HART (-)

[ou]

FOUNDATION FIELDBUS
PINO  DESCRICAQ

REDE FIELDBUS (+)
REDE FIELDBUS (-)

1
2

PCB LIGAGAO A TERRA

BLOCOS DE TERMINAIS I/O ANALOGICOS
ACEITA CABO 26-14 MED. [0,129 A 2,08 MMA2]
CONSULTAR FOLHA 2 PARA INFORMAGOES

PINO DE!

1 SIG JUSANTE CAN 2 (+)
2 RTN JUSANTE CAN 2 (-)

3 RTN MONTANTE CAN 2 (-)
4 SIG MONTANTE CAN 2 (+)

SOBRE LIGAGOES

BLOCO DE TERMINAIS DE SAIDA POR CABO CAN 2
ACEITA CABO 26-12 MED. [0,129 A 3,31 MMA2]

2.7.1 Ligacéo das saidas analégicas

Figura 12: Diagrama da cablagem da placa do terminal do XMT1000

A configuragdo padréo do medidor de vazéo XMTI000 inclui uma saida analégica 4-20 mA isolada. As ligagdes para
esta saida podem ser efetuadas com cabos padréo de par torcido mas a impeddncia do ciclo da corrente para
este circuito ndo deve ser superior a 600 ohms. Duas saidas analégicas adicionais estdo disponiveis como opgéo.

Para ligar os cabos das saidas analégicas, efetue os seguintes passos:

1. Desligue a energia principal da unidade e retire a tampa da cablagem.

2. Instale a glande de cabo necessdria no furo de conduta apropriado no lado do armdrio dos componentes
eletrénicos.

3. Consulte Figura 12 na pagina 13 para saber onde fica o bloco de terminais e ligar os cabos das saidas

analdégicas como mostrado. Prenda a glande do cabo.
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Atencdo clientes europeus! Para satisfazer os requisitos da Marca CE, todos os cabos devem ser
instalados como descrito em “Conformidade da marca CE” na pdgina 5.

IMPORTANTE: A saida analdgica A é um sinal ativo. N&o fornega energia a este circuito, porque é alimentado pelo
medidor de fluxo.

4. Quando concluir a ligagdo da cablagem da unidade, reinstale a tampa da cablagem no invélucro e aperte o
parafuso.

AVISO! Certifique-se de que todas as tampas, com os seus anéis de vedagéio, estéo instaladas
e que os parafusos estdo apertados antes de fornecer energia num ambiente perigoso.

Nota: Antes de utilizar, deve configurar e calibrar a saida analdgica. Proceda para a préxima secgdo para
continuar a ligar a cablagem inicial da unidade.

Nota: Ver Apéndice A, Especificagdes, para saber os requisitos de carga e de tensdo.

2.7.2 Lligacgdo das saidas digitais

A configuragéo padréo do medidor de vazéo XMT1000 inclui uma saida digital isolada, que pode ser utilizada como
saida de totalizador (pulso), uma saida de frequéncia, um relé de alarme ou uma porta de calibragdo. Para ligar
qualquer saida, deverd efetuar os seguintes passos gerais:

1. Desligue a energia principal da unidade e retire a tampa da cablagem.

2. Instale a glande de cabo necessaria no furo de conduta apropriado no lado do invélucro dos componentes
eletrénicos.

3. Consulte Figura 12 na pagina 13 para saber onde fica o bloco de terminais e ligar os cabos das saidas digitais
como mostrado. Prenda a glande do cabo. Consulte Capitulo A, Especificagées, para saber os requisitos de
carga e de tensdo.

Atengdo clientes europeus! Para satisfazer os requisitos da Marca CE, todos os cabos devem ser
instalados como descrito em “Conformidade da marca CE” na pdagina 5

4. Quando concluir a ligagdo da cablagem da unidade, reinstale a tampa da cablagem no invélucro e aperte o
parafuso.

AVISO! Certifique-se de que todas as tampas, com os seus anéis de vedagdo, estdo instaladas
e que os parafusos estdo apertados antes de fornecer energia num ambiente perigoso.

2721 Lligagéo dos cabos como porta de calibragéo
Para realizar a calibragéo do medidor, deverd utilizar uma palavra-passe de nivel de Admin.
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2.7.3 Lligag@o da Modbus/Porta de servigo

O medidor de vaz&o XMT1000 estd equipado com uma porta de comunicagdo Modbus para ligagéo com o
PanaView™ Plus (software de PC) ou para um sistema de controle separado. A porta é uma interface RS485.
IMPORTANTE: O comprimentos méximo de cabo para uma ligagéo RS485 é 4000 ft (1200 m).

Para ligar a porta de série RS485, consulte a Figura 12 na pdgina 13 e efetue os passos seguintes:

1. Desligue a energia principal da unidade e retire a tampa da traseira.

2. Instale a glande de cabo necessaria no furo de conduta apropriado no lado do invélucro dos componentes
eletrénicos.

3. Enfie uma extremidade do cabo no furo da conduta e ligue-o ao bloco do terminal.
4. Quando concluir a ligagdo da cablagem da unidade, reinstale a tampa da cablagem no invélucro e aperte o
parafuso.

Nota: Antes de utilizar, a porta de série tem de ser programada.

AVISO! Certifique-se de que todas as tampas, com os seus anéis de vedagéo, estéo instaladas
e que os parafusos estéo apertados antes de fornecer energia num ambiente perigoso.

2.7.4 Cablagem HART ou ligagéo Fieldbus Foundation (se aplicavel)

O medidor de vazdo XMTI000 tem a opgdo de poder ter uma saida adicional 4-20mA/HART ou uma saida

Foundation Fieldbus no bloco de terminal #1 (TB1) de acordo com a Figura 12 na pagina 13. No sistema HART, um sinal
ativo & utilizado. O FF corresponde a um sinal passivo. As ligagdes para esta saida podem ser efetuadas com cabos
padrdo de par torcido mas a impeddncia do ciclo da corrente para este circuito ndo deve ser superior a 600 ohms.

Para ligar os cabos HART ou as saidas Foundation Fieldbus efetue os seguintes passos:

1. Desligue a energia principal da unidade e retire a tampa da cablagem.

2. Instale a glande de cabo necessdria no furo de conduta apropriado no lado do invélucro dos componentes
eletrénicos.

3. Consulte Figura 12 na pdgina 13 para saber onde fica o bloco de terminais e ligar os cabos do HART ou a do
Foundation Fieldbus como mostrado. Prenda a glande do cabo.

Atencdo clientes europeus! Para satisfazer os requisitos da Marca CE, todos os cabos devem ser
instalados como descrito em “Conformidade da marca CE” na pdgina 5.

4. Quando concluir a ligagéo da cablagem da unidade, reinstale a tampa da cablagem no invélucro e aperte o
parafuso.
2.7.5 Ligagéo da cablagem do bloco de terminais 1/O analégico (se aplicavel)

O medidor de vazdo XMT1000 tem a opgdo de poder ter saidas analdgicas adicionais, entradas analdgicas e
entradas RTD no bloco de terminal #2 (TB2) de acordo com a Figura 12 na pagina 13. As ligagées para esta saida
podem ser efetuadas com cablagem de par torcido padrdo.

Para ligar os cabos HART ou as saidas Foundation Fieldbus efetue os seguintes passos:

1. Desligue a energia principal da unidade e retire a tampa da cablagem.

2. Instale a glande de cabo necessaria no furo de conduta apropriado no lado do invélucro dos componentes
eletrénicos.

3. Consulte Figura 12 na pagina 13 para saber onde fica o bloco de terminais e ligar os cabos das saidas /O
adicionais como mostrado na seguinte tabela.

4. Prenda a glande do cabo.
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Tabela 2: Ligagéo da cablagem do bloco de terminal I/O adicional

Cédigo
opcional Descri¢do

-1 Duas saidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 CAN1 | All Alta | AITRTN | AITRTN | CAN2 | AI2 Alta AI2RTN | AI2RRTN
analégicas, duas Alta Baixa Alta Baixa 24V 24V
entradas analdgicas Saida Saida

-2 Duas saidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 CAN1 | All Alta | AITRTN | AITRTN NC RTD2 S+ | RTD2S- RTD2
analégicas, uma Alta Baixa Alta Baixa 24V RTN
entrada analégica, Saida
um RTD-PTI100 de
3 fios

-3 Duas saidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 NC RTDI S+ | RTDI S- RTD1 NC RTD2 S+ | RTD2S- RTD2
analégicas, duas Alta Baixa Alta Baixa RTN RTN
RTD-PTIO0 de 3 fios

-4 Duas saidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 CAN1 | All Alta | AITRTN | AITRTN | RTD2 C | RTD2S+ | RTD2 S- RTD2
analégicas, uma Alta Baixa Alta Baixa 24v RTN
entrada analégica, Saida
um RTD-PTI00 de
4 fios

-5 Duas saidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 RTDIC | RTDI S+ | RTD1S- RTD1 RTD2 C | RTD2 S+ | RTD2S- RTD2
analégicas, duas Alta Baixa Alta Baixa RTN RTN
RTD-PTI00 de 4 fios

-6 Duas saidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 CANI All Alta | AITRTN | AITRTN NC RTD2 S+ | RTD2S- RTD2
analégicas, uma Alta Baixa Alta Baixa 24v RTN
entrada analégica, Saida
um RTD-PT1000 de
3 fios

-7 Duas saidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 NC RTDI1 S+ | RTD1S- RTD1 NC RTD2 S+ | RTD2S- RTD2
analégicas, duas Alta Baixa Alta Baixa RTN RTN
RTD-PTI000 de 3 fios

-8 Duas saidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 CANI All Alta | AITRTN | AITRTN | RTD2C | RTD2 S+ | RTD2S- RTD2
analégicas, uma Alta Baixa Alta Baixa 24V RTN
entrada analégica, Saida
um RTD-PT1000 de
4 fios

-9 Duas saidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 RTDIC | RTD1S+ | RTDI S- RTD1 RTD2 C | RTD2 S+ | RTD2S- RTD2
analégicas, duas Alta Baixa Alta Baixa RTN RTN
RTD-PTIO00 de 4 fios

-10 Duas saidas SIL Alta SILI
analégicas SIL Baixa
classificadas

Atencdo clientes europeus! Para satisfazer os requisitos da Marca CE, todos os cabos devem ser
instalados como descrito em “Conformidade da marca CE” na pdgina 5.

5. Quando concluir a ligagéo da cablagem da unidade, reinstale a tampa da cablagem no invélucro e aperte o
parafuso.
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2751 Diregdes da cablagem para entradas passivas/ativas
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Figura 13: RTD de 3 fios
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Figura 14: RTD de 4 fios
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Figura 15: Entrada analégica com fonte de alimentagéo interna
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Figura 17: Saida de frequéncia/totalizador
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Figura 19: RS-485
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2.7.6 Ligagdo da saida por cabo CH1 e CH2

Consulte Figura 12 na pagina 13 e Section 2.7.], "Lligagdo das saidas analégicas” para saber a localizagéo dos blocos
de terminal de saida por cabo do Canal 1e Canal 2.

Para ligar da cablagem das saidas por cabo do CAN 1 para o bloco de terminal 5, consulte Figura 20 e efetue os
seguintes passos:

1. Desligue a energia principal da unidade e retire a tampa da traseira.

2. Instale a glande de cabo necessdria no furo de conduta apropriado no lado do invélucro dos componentes
eletrénicos.

3. Enfie uma extremidade do fio vermelho do cabo RG61 a jusante do CAN 1 através do furo da conduta do terminal
DN e ligue-o ao bloco do terminal.

4. Enfie uma extremidade do fio preto do cabo RG61 a jusante do CAN 1 através do furo da conduta do terminal RTN
sob o terminal DN e ligue-o ao bloco do terminal.

5. Enfie uma extremidade do fio vermelho do cabo RG61 a montante do CAN 1 através do furo da conduta do
terminal UP e ligue-o ao bloco do terminal.

6. Enfie uma extremidade do fio preto do cabo RG61 a montante do CAN 1 através do furo da conduta do terminal
RTN acima do terminal UP e ligue-o ao bloco do terminal.

7. Quando concluir a ligagdo da cablagem da unidade, reinstale a tampa da cablagem no invélucro e aperte o
parafuso.

8. Para ligar da cablagem das saidas por cabo do CAN 2 para o bloco de terminal 5, repita os passos anteriores.

Figura 20: Cablagem das saidas por cabo de CAN1 e CAN2

27.7 Cablagem de energia da linha

O XMTI1000 pode ser adquirido para funcionar com entradas de energia de 100-240 VCA ou 12-28 VCC. A etiqueta no
lado do invélucro enumera a tenséo de linha e classificag@o de energia necessdrias para o medidor. Certifique-se
de que liga o medido apenas a tensdo de linha especificada.

Atencdo clientes europeus! Para estar em conformidade com a diretiva de baixa tens@o da Unido
Europeia, esta unidade requer um dispositivo externo de corte de energia, como um interruptor ou
disjuntor. O dispositivo de desconexé&o deve estar assinalado como tal, claramente visivel,
diretamente acessivel e localizado a menos de 1,8 m (6 pés) da unidade.

CUIDADO! A versdo CC destina-se a ser fornecida por fonte de alimentagédo de Classe 2, SELV ou
equivalente.
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Consulte Figura 12 na pagina 13 para saber onde ficam os blocos dos terminais e ligar a energia de linha da seguinte
forma:

1. Prepare os cabos de energia de linha cortando os cabos de energia de linha e de CA neutro (ou os cabos de
energia CC positivo e negativo) até obter um comprimento de 0,5 pol. (1 cm) mais curto do que o cabo de
ligagdo a terra. Isto garante que o cabo de ligagdo & terra é o Ultimo a desprender-se se o cabo de energia for
desligado & forgca do medidor.

2. Instale uma glande de cabo no furo de conduta. Se possivel, evite utilizar os outros furos de conduta para este
efeito para minimizar qualquer interferéncia no circuito da linha de energia CA.

Atengdo clientes europeus! Para satisfazer os requisitos da Marca CE, todos os cabos devem ser
instalados como descrito em “Conformidade da marca CE” na pégina 5.

3. Enfie o cabo no furo de conduta e ligue os cabos de energia de linha ao terminal de energia, com os nUmeros de
pino mostrados em Figura 12 na pagina 13.

IMPORTANTE: O fio de ligagdo & terra deve ser ligado ao chassis do sistema.

4. Deixando o fio ligeiramente folgado, prenda-o com a bragadeira de cabos.

5. Quando concluir a ligagdo da cablagem da unidade, reinstale a tampa da cablagem no invélucro e aperte o
parafuso.

AVISO! Certifique-se de que todas as tampas, com os seus anéis de vedagdo, estdo instaladas
e que os parafusos estdo apertados antes de fornecer energia num ambiente perigoso.

CUIDADO! Os transdutores devem ser corretamente ligados antes de fornecer energia ao
medidor.
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[nenhum contetdo destinado a esta paginal
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Capitulo 3. Programacgdo

3.1 Introducéo

Este capitulo tem instru¢ées para a programagdo das varias funcionalidades do medidor de vazéo PanaFlow™
XMT1000. Neste capitulo, seréo enumeradas todas as opgdes disponiveis. O utilizador pode depois alterar as
definicdes User Preferences (Preferéncias do utilizador) e Inputs/Outputs (Entrada/saidas), Programming
(Programacao) para medicdes de fluxoe Calibration (Calibragéo) para satisfazer as suas necessidades.

3.1 Recomendagdes sobre utilizagdo segura

IMPORTANTE: S6 pessoal qualificado e com formagdo tem autorizagéo para alterar e validar os parémetros de
segurancga. Consulte o manual de seguranga do XMT1000 para obter mais informagdes sobre estes
parémetros. Nem todos os utilizadores terdo acesso a todos os menus. Alguns menus s6 podem ser
acedidos aos utilizadores que possuam o cédigo de acesso correspondente.

CUIDADO! O fluximetro XMTI000 s6 deveré ser ligado ao PC através de uma ligagéo por cabo.
A ligagdo através de redes internas ou pela Internet néo é recomendada.

IMPORTANTE: E da responsabilidade do utilizador final seguir todas as precaugées de ciberseguranga
relativas a este produto. O utilizador autorizado deverd manter e salvaguardar todas as
palavras-passe de utilizador necessdrias para aceder aos pardmetros do programa

nos instrumentos através do teclado, do software PanaView™ Plus, HART ou Modbus. O
utilizador deve salvaguardar os ficheiros do programa que séo armazenados fora dos
instrumentos e carregados através de comunicagdes digitais. O utilizador deve ligar-se
ao instrumentos através de uma ligagdo direta por cabo. Qualquer ligagdo através da
Internet ndo é recomendada.

IMPORTANTE: O PC ligado deve ser sempre examinado com um programa antivirus atualizado.

Os utilizadores deverad verificar se hé atualizagdes de firmware disponiveis e a funcionalidade das comunicagdes da
Panametrics.
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3.1.2

Funcionalidades de HMI

r=l1Panametrics

PanaFlow™

Figura 21: XMT1000 HMI

As seis teclas no teclado magnético sdo utilizadas para programar o XMT1000:

Simbolo na tecla Nome da tecla Funcgdes

X Tecla Escape Para cancelar uma alteragdo numérica, sair de um menu
ou como tecla Back (Voltar).

v Tecla Enter Para aceitar uma entrada numeérica ou selecionar uma
opgdo de menu

| Tecla de seta esquerda Para navegar pelas opgdes de menu, pdginas ou definir a
posi¢cdo do cursor

> Tecla de seta direita Para navegar pelas opgdes de menu, pdginas ou definir a
posi¢cdo do cursor

A Tecla de seta cima Para nove?or pelas opgdes de menu, pdginas ou para
aumentar/reduzir as entradas numéricas

v Tecla de seta baixo Para ncuve?ar pelas opgdes de menu, paginas ou para
aumentar/reduzir as entradas numéricas

3.13

Luzes indicadoras

A luz azul no canto superior direito por cima do ecré é o Indicador de energia normalmente aceso quando o
instrumento estd ligado.

A luz vermelha no canto superior esquerdo por cima do ecrd é o Indicador de erro. A luz do Indicador de erro

pisca quando um erro de instrumento é detetado. Uma curta mensagem de erro serd apresentada no canto

|(nfer|or esquerdo da Vista de Medigbes. Se o instrumento funcionar sem erros, a luz vermelha estard OFF
apagada).
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3.2 cCabdigos de acesso

IMPORTANTE: Nem todos os utilizadores teréo acesso a todos os menus. Alguns menus s6 podem ser acedidos aos
utilizadores que possuam os codigos de acesso correspondentes.

Os codigos de acesso predefinidos para o medidor de vazéo XMT1000 sdo:

« Palavra-passe de bloqueio do teclado, predefinida (fixa) = 102719 [né&o é possivel alterar esta palavra-passe]
« Palavra-passe do operador, predefinida (pode ser alterada) = 111111

. Polovro—faosse de atualizagdo do software, gerada ]pelo sistema especificamente para o nUmero de série do
sistema [ndo é possivel alterar esta palavra-passe|.

IMPORTANTE: A Panametrics recomenda que todas as palavras-passes predefinidas (que podem ser alteradas)
seja alteradas apds a entrada em servigo do medidor.

3.21 Desbloquear teclado bloqueado

Depois de ligado, se a Vista de Medigcées (Consultar Figura 22) apresentar um icone de cadeado no canto superior

direito, efetue os seguintes passos para desbloquear o modo de teclado bloqueado do medidor.

« Pressione ESC-ENT-ESC [x v x] seguido da palavra-passe “Operator” ou a palavra-passe “Keypad Lockout”.
O icone do cadeado no canto superior direito do ecré@ apresentard um cadeado aberto que significa que o
teclado do medidor estd desbloqueado.

3.3 Paginas de vista de medigdes

3.3.1 Vistade medigoes
Quando ligado, o medidor XMTI000 apresenta os seguintes ecrds:

+ Ecré com o logétipo da Panametrics

« Ecrds de inicializagéo do medidor

+ Auto-testes e resultados do arranque

- Por fim, a Vista de Medicées (Consultar Figura 22)

Este ecré (Consultar Figura 22) serd identificado como “Vista de Medigcées” neste capitulo. O utilizador pode optar
por apresentar as medigdes neste vista a partir de uma lista de opgdes. O indicador de erro no canto inferior
esquerdo do ecrd estard apagado se o medidor ndio apresentar erros.

———— > Medicdo a apresentar

Velocity E » icone de Bloqueado/Desbloqueado
0.000— — Valor para medigdo selecionada
m/s ——> Unidade para valor apresentado
E22: SingleChAccuracy — Nimero de erro e descrigdo curta do erro

Figura 22: Vista de medigdes
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3.3.11 Alterar formato de apresentagéio
Para alterar o formato de apresentacdo, efetue os seguintes passos e consulte Figura 23.

1. Pressione [»] até o icone do cadeado do ecrd Vista de Medicées ficar destacado e pressione [ENTER].
2. No Menu Principal selecione [Formato de apresentacéo], e pressione [ENTER].
3. Selecione o formato [Uma vari@vel] ou [Duas variaveis] ou [Totalizador] que se adequa &s suas necessidades.

Velocity Main Menu Display Format Velocity E
o = A g
0.000 Rrogram Two Variable 0.000

m/s X Errors/Warnings e Totalizer m/s
Flow Info

) 4 A
Display Format Velocity E
One Variable V' 0.000 m/s

LW Two Variable >
Ch1 Velocity

Totalizer

0.000 m/s

Vv A

Display Format Fwd Vol Total no E
One Variable 7 0.000 mA3

Two Variable g | Rev Vol Total
° 0.000 mA3

Figura 23: Alterar formato de apresentacgéo
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3.3.1.2 Sele¢do da medigdo composta a apresentar

Para selecionar uma medigdo composta a apresentar na Vista de Medigoes, efetue os seguintes passos e consulte
Figura 24.

1. Pressione [»] até o nome da medicéo na Vista de Medigées ficar destacado e pressione [ENTER].
2. Em Apresentar Medicées selecione [Composto], e pressione [ENTER].
3. Depois, selecione a medigdo que pretende visualizar na Vista de Medigées e pressione [ENTER].

m_l—i 7 Display Measurement Composite
I i Composite | - eiocity | -
0_000 Channel 1 Volumetric (Act)

m/s X Channel 2 ¢ Volumetric (Std)
Channel 3 vory Mass v

(ou) A 4 A

Velocity a Composite Inv Vol Measure

0.000 m/s Raw Velocity o —‘/, M Fwd Vol Inventory

I Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Batch Vol Total ——— | NetVol Inventory

0.000 m/s Inventory Vol Total \ 4 v'or X[ inventory Time
v A

Composite

Batch Mass Total A
Inventory MassTotal
Soundspeed

v
v A

Composite

K-Factor o
Reynolds K-Factor
Reynolds #

On Board Temperature i 4
h 4 A

Composite Inputs

Reynolds # A _‘/_, U Fluid Temperature

On Board Temperature Pressure

Diagnostics w|vorX
h 4 A

Composite Diagnostic

Reynolds # A —‘/, M Cycle Time

On Board Temperature
Inputs

w | vorx

Figura 24: Sele¢gdo da medigéio composta a apresentar
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3.3.1.3 Sele¢do da medigdo de canal a apresentar

Para selecionar uma medig¢do de canal a apresentar na Vista de Medigcbes, efetue os seguintes passos e consulte
Figura 25.

1. Pressione [»] até o nome da medicdo na Vista de Medicées ficar destacado e pressione [ENTER].
2. Em Apresentar Medicées selecione [Canal x], e pressione [ENTER].
3. Depois, selecione a medigdo que pretende visualizar na Vista de Medigées e pressione [ENTER].

M—| & 7 Display Measurement Channel 1
Composit Aoty | a
0_000 ' Volumetric (Act)
m/s X Channel 2 Volumetric (Std)
Channel 3 voorX Mass Flow v
(ou) v A
Velocity [*) Channel 1 Ch1/Inv Vol Measure
Raw Velocity A v Ld Fwd Vol Inventory
0.000 m/s Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Batch Vol Total Net Vol Inventory
0.000 m/s Inventory Vol Total v vor X Inventory Time
v A
Channel 1 Ch 1/Diagnostics
Batch Mass Total o~ Wedge Soundspeed a
Inventory MassTotal Wall Time
Soundspeed Lining Time
v Angle in Fluid A 4
v A ) 4 A
Channel 1 Ch 1/Diagnostics
Gain al Y |‘CSTATE A
Std Deviation Gain Transit Time Dn
K-Factor Delta-T
w [ Oor X | sigouaityup v
A 4 ik
Ch 1/Diagnostics
Sig Quality Dn A
Amplitude Up
Amplitude Dn
A4
hd A
Ch 1/Diagnostics
SNR Dn a~
Gain Up
Gain Dn
-
h 4 A
Ch 1/Diagnostics
ATw Amplitude Up o
ATw Amplitude Dn
ATw SNR Up
v
hd A
Ch 1/Diagnostics
ATw Gain Up o
ATw Gain Dn
Wedge Soundspeed
-

Figura 25: Selegdo da medig¢ao de canal a apresentar
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3.3.14 Ecré do totalizador

O ecré do totalizador em Vista de Medigcées mostra as medi¢des do totalizador e oferece a capacidade para iniciar,
parar ou reiniciar os totais. Consulte Figura 23 para configurar o formato do ecré para Totalizador. Efetue os
seguintes passos para selecionar as medi¢des de totalizador apropriadas para ver em Vista de Medi¢des. Consulte
Figura 26.

1. Pressione o botédo [ »] no teclado até o nome da medicdo na Vista de Medigées ficar destacado e pressione
[ENTER].

2. Em Apresentar/Totalizador selecione [Composto] ou [Canal x], e pressione [ENTER].

3. Depois, selecione a medigdo do totalizador que pretende visualizar na Vista de Medicées e pressione [ENTER].

4. Pressione o botdo [»] no teclado até [ 11 ou »] ficar destacado para parar ou iniciar a totalizagdo,
respetivamente.

5. Pressione o botéo [»] no teclado até [V} ficar destacado para reiniciar/limpar as medigées do totalizador.

Fwd Vol Total v g | Totalizer & Totalizer/Composite
0000  m"3 e 1 Fwd Vol Batch -
Rev Vol Total Channel 1 i Rev Vol Batch
0.000 mA3 Channel 2 y Net Vol Batch
Channel 3 vior X Batch Time v
(ou) v v A
Fwd Vol Total no E Totalizer/Composite
0.000 mA3 Batch Totals Time a
Rev Vol Total Fwd Mass Totals
0.000 mh3 Rev Mass Totals
Net Mass Totals v
h 4 A
Totalizer/Composite
Net Mass Batch o

Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch

Net Std Vol Batch v

Totalizer Totalizer/Channel 1

Composite v “ &l Fwd Vol Batch Ao
LY Channel 1 Rev Vol Batch

Channel 2 ¢ Net Vol Batch
Channel 3 vorX Batch Time v

hAEY N

Totalizer/Channel 1
Batch Time A
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch

v
v A

Totalizer/Channel 1
Net Mass Batch a
Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch

v
Figura 26: Sele¢éo das medig¢des do totalizador para apresentar
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3.3.2 Paginas priméria e de inicio de sesséo
Para iniciar a sessdo no medidor, efetue os seguintes passos:

1 IEressiorlwe [»] até o icone do cadeado do ecré Vista de Medigbes ficar destacado e, em seguida, pressione
ENTER].

2. No Menu Principal, desloque-se para baixo e selecione [Programa] e, em seguida, pressione [ENTER].

3. Desloque-se e selecione o nivel de acesso pretendido [Operador]e. em seguida, pressione [ENTER].

4. Introduza a palavra-passe do nivel de acesso de Operador e pressione [ENTER].

B. Depois de concluir o inicio de sessdo, verd as passos de inicio de sesséio como mostradas em Figura 27. Para

passar de uma pdgina para a seguinte, pressione [4] ou [ > ] e para se deslocar pelas opgcées de uma pdaging,
pressione [A]e[V].

Nota: Para facilitar a navegagdéo para cima e para baixo é circular, o que significa que se pressionar [A] quando
a primeira opg¢do estiver destacada, passard para a ultima op¢do da pdgina. Do mesmo modo, quando
pressionar [v] quando a ultima opg¢do estiver destacada, passard para a primeira opg¢do da pagina.

Passos de inicio de sessdo

Velocity G Main Menu Program

. VS
s Display Format v °
0.000 Admin

m/s Errors/Warnings
Flow Info

Main Menu

- Factory

Errors/Warnings -~
Flow Info 7
Keypod Lockout

Software Upgrade| -

Enter Operator Password WARNING!
A 111111 7 After Entering the correct
[ x1 ESC [ v ]ENTER [¢ Password, the system will go
i to config mode. Confirm it,
[«»] MOVE [y ] MODF Press Enter!
PAGINAS PRINCIPAIS :
System [ 3 } 4 'nput/Output > > 4 Programming > 4 Ccalibration » :
communicoionror DA 4 Al
Meter Settings Analog Output (Std) Channel 1 Calibration Mode
View Error Log 4 Digital Output (Std) 4 Channel 2 Calibration Type E
Reset Error Log Option Comm (Slot1) W& Channel 3 < Reset K-Table w :
. Py N v A :
4 Input/Output > 4 Calibration >
[Analog Output (Std) S Reset K-Table P
Digital Output (Std) K-Table Selection
Option Comm (Slot 1) No. of Points
Option 1/0 (Slot 2) - [K-Table | -

Acesso de operador ou superior

Figura 27: Passos de inicio de sesséio e pdginas primdria

IMPORTANTE: Se nenhuma tecla do teclado for premida durante 5 minutos, o XMTI000 encerra o programa e
apresenta novamente as medigdes. Porque as alteragdes sé podem ser aplicadas depois do
utilizador as confirmar, o medidor ignora quaisquer alteragdes da configuragdo ndo confirmdadas.
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3.4 Programa principal - definigdes do sistema

3.41 Selec¢do de unidades

O operador pode selecioanr as unidades de medigdes preferenciais. Efetue os passos como na secgdo “Paginas
primaria e de inicio de sessdo” para navegar para a pagina de definigdes Sistema. Depois, destaque [Definigées de
unidade] e pressione [ENTER]. Os tipos de medigées serdo enumerados como Figura 28 abaixo, para os quais pode
selecionar as suas respetivas unidades preferenciais.

System } 7 Meter Units o English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
(N | | velocity a || comme A
Meter Settings Metri _ Cubicft/min
: — etric —_— A
ViewError Log X X Volumetric (Std) ¢ Cubicft/hr
ResetError.log Mass w |vorX Cubicft/day A4
v P < ) 4 A
English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
Vol Totalizer A U.S Gallons/sec o
Mass Totalizer U.S Gallons/min
Dimensions U.S Gallons/hr
angle | hd U Gallons/doy |G
v Ao Vv A
English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
Acesso de operador ou superior Angle PN USKilo Gallons/min
Density U.S Kilo Gallons/hr
Pressure U.S Kilo Gallons/day
[emperature | v U Megs Gallons/day [ g

Figura 28: Sele¢édo de unidades

3411 Grupos de unidades e unidades suportadas
A Tabela 3 especifica os grupos de unidades e respetivas unidades suportadas no XMTI000.

Tabela 3: Grupos de unidades e unidades suportadas

Grupo de unidades Unidades métricas suportadas Unidades em inglés suportadas
Unidades de velocidade m/seg. pés/seg.
Unidades volumétricas m?[s, m*/min, m?/h, m?/d, L[s, L/min, | ft3/s, ft2/min, ft2/h, ft/d, gal/s, gal/min, gal/h,
L/h, ML/d gal/d, bbl/s, bbl/min, bbl/h, bbl/d, kgal/min,
kgal/h, kgal/d, kbbl/min, kbbl/h, kbbl/d,
ac-ft/min, ac-ft/h, ac-ft/d, ac-in/s,
ac-in/min, ac-in/h, ac-in/d, impgal/s,
impgal/min, impgal/h, impgal/d, Mbbl/d,
Mimpgal/d, Mgal/d
Unidades volumétricas SL/s, SL/min, SL/hr, SL/d, Sm?/s, SCFH, SCFM, SBBLD, SBBLH, SBBLM, SBBLS,
padréo Sm?2/min, Sm?/hr, Sm?/d SCFD, SCFS
Unidades de massa kg/s, kg/min, kg/h, kg/d, Ton/s, Ib/s, Io/min, Ib/h, Ib/d, kib/s, kilb/min, kib/h,
Ton/min, Ton/h, Ton/d kib/d, STon/s, STon/min, STon/h, STon/d
Unidades volumeétricas mé3, L, Smé3, SL, ML, Mm? ft2, Mft?, gal, Mgal, bbl, Mbbl, ac-ft, ac-in,
totais impgal, sft?
Unidades de massa totais kg, MTon Lb, STon
Unidades de dimensbes mm pol.
Unidades de densidade kg/m?, g/cm?, Ton/m?, kg/L, g/mL, oz[in?, Ib/in?, Ib/ft?, Ib/gal
kg/dm?
Unidades de pressdo kg/m?, Pa, MPa, KPa, bar, mBar, Torr, | Psi-g, Psi-a
atm
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Tabela 3: Grupos de unidades e unidades suportadas

Grupo de unidades Unidades métricas suportadas Unidades em inglés suportadas
Undades de dngulo Graus, radianos Graus, radianos
Unidades de temperatura °C, K, °F, °R °C, K, °F, °R
Unidades de viscosidade cSt, m?/s ft2/s

3.4.2 Definigoes do medidor

Para alrerar as definigdes de Idioma, apresentacdo, data do sistema, identificador do medidor, etiqueta, Alterar
palavra-passe ou para ver Acerca do medidor, efetue os passos como na seccdo “Pdginas primdria e de inicio de
sess@o” para navegar para a pdgina de definigdes Sistema. Depois, destaque fDefinigées do medidor] e pressione
[ENTER]. Figura 29 abaixo, mostra as opgées disponiveis.

System 13 Meter Settings Display Display/Backlight Backlight/Timeout Timeout
Meter Units v Iisplay | A v Backlight] v Always On v - v Unit s
-S Language Contrast . ‘ 10 s 10
View Error Log X System Date X X X Vor X | [X} UNDO [ ] SAVE
Reset Error Log Meter Tag v [«»] MOVE [y ] ALTER
v A
Meter Settings 7 Change password 7 Password/Operator Enter new Operator passworf
Meter Ta N No v
Label e - 11
X X ‘—‘/ % [x] UNDO [ v'] SAVE
or
About Meter v [«»] MOVE [ 1ALTER
4 A
) About Meter Sensor S/N Ch#1Up Ch#1Up
Meter Settings W P s a v - 7
Meter Tag B _s cSIN CIAn 2147483647
Label ensor Ch#1Dn 2147483647
e " | (x1 uNDo [ v SAVE
Change Password X ProductType X Ch#2 Up X vor X
- Transmitter Version v Ch#2 Dn v [«»] MOVE [ o ] ALTER
h 4 A
About Meter
Transmitter Version A
Acesso de operador ou superior MPU Version
FF Version (Slot1)
v

Figura 29: Definig6es do medidor

3.5 Programa principal - entradas e saidas

3.5.1 Definigées da porta de Modbus

O medidor XMT1000 supota comunicacées digitais recorrendo ao protocolo MODBUS/RTU, com RS-485 de 3 fios
como interfaces de nivel fisico. A taxa de Baud pode ser configurada como um valor entre 2400 a 115 200 bits por
segundo (bps), com paridade seleciondvel e o nimero de stop bits (predefinigéo = 115200, Par, 1 Stop Bit). Efetue os
passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sessdo” para navegar para a pdgina de definigdes
Entrada/saida. Depois, destaque [Porta de comunicagéo] e pressione [ENTER]. Figura 30 abaixo, mostra as opgées
disponiveis.
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Baud Rate
2400
4800
9600
19200
Input/Output Communication Port Baud Rate
(v ’ » 2 v 19200
A Baud Rate] 38400
Analog Output (Std) Parity " N 27600
Digital Output (Std) i X Address ‘\/OF X
Option Comm (Slot1) 7 Stop Bits
. AN,
Communication Port Parit
7 y
Baud Rat None
aud Rate odd
[ ] -
Address ¢
Stop Bits vor X
Communication Port 7 Address Address
Baud Rate | [EEESH v 1
Parity 1
G M [ x] UNDO [ v'] SAVE
Stop Bits vor X | t«»1 mMove (%1 ALTER
Communication Port v Stop Bits
Baud Rate ) ol
p 2 2
Acesso de operador ou superior Z‘;;‘:ZSS
top 5| wor £

Figura 30: Definigées da porta de Modbus

3.5.2 Saidaanalégica padréo
O XMTI000 tem uma Saida analégica e uma Saida digitai na configuragdo padréo.

3.5.21 Configurar saida analégica

O medidor XMT1000 tem uma saida analdgica na configuragdo padrdo. Para saidas analdgicas adicionais, podem
ser adquiridas placas I/O opcionais. Efetue os passos como na secgéo “Paginas primaria e de inicio de sessdo” para
navegar para a pégina de definigdes Entrada/saida.

1. Depois, destaque [Saida analégica (Padréo)] e pressione [ENTER].

2. Se ndo pretender ligar-se a umasaidas analégica, deverd desativar (OFF) a selecgéo de saida analégica.

3. Se efetuar aligagdo a uma saida analdgica., selecione a opgdo 4-20mA. A Figura 31 abaixo apresenta as
opgoes disponiveis.

4. Selecione a medig@o a enviar através da saida 4-20maA, seguida do [Valor base] e do [Valor total]. Consulte
Tabela 4 para saber que opgdes de medigdes estdo disponiveis para a saida analogica.

5. Selecione [Tratamento de erros]. Consulte a secgéo 3.5.2.2 para selecionar uma opgdo mais adequada s suas
necessidades.

Tabela 4: Op¢des de medicéo para saida analégica

Canal de medigéo Opgoes de medigéio para saida analégica
Composta Velocidade, Volumétrico real, Volumétrico padréo, Fluxo de massa, Taxa de
fluxo volumétrica média, Velocidade do som, #Reynolds
Canal x Velocidade, Volumétrico real, Volumétrico padréo, Fluxo de massa, Taxa de
fluxo volumétrica média, Velocidade do som, Desvio padréo de ganho,
Ganho e SNR

PanaFlow™ XMTI000 Manual do utilizador 33



Capitulo 3. Programagdo

3.5.22 Compreender aopg¢éio de tratamento de erros
A seguinte Tabela 5 mostra a resposta para cada uma das opgdes de tratamento de erros. Para um medidor

multicanal, o [Tratamento de erros de caminho] definido para ON (ver Figura 45) altera a resposta da saida.
Consulte a Tabela 6 para saber qual a resposta da saida analégica com%Tratamento de erros de caminho]

definido para ON.

Nota: Tabela 6 Pressupbe que Volumétrico Real Composto seja selecionado como medigdo da saida analégica.

Tabela 5: Opcdes de tratamento de erros de saidas analégicas
Opcdo Resposta da saida

Baixa Forga a saida para 3,6 mA em caso de erro

Alta Forga a saida para 20 mA em caso de erro

Manter Mantém a dltima leitura “boa”

Outra Permite ao utilizador introduzir um valor entre 4mA e 20mA, para ser
utilizado na saida em caso de erro

Tabela 6: Tratamento de erros de saidas analégicas com tratamento de erros de caminho definido como ON

Comportamento
volumétrico
Can2em Can3em Erro apresentado composto previsto Resposta da saida
Canlemerro erro erro no medidor (Real) analégica
Nd&o N&o N&o Sem erro Volumétrico mA proporcional
composto medido | Volumétrico composto
(Real) medido (Real)
Sim N&o Né&o E22: Volumétrico mMA proporcional
PrecisdoCanUnico | composto medido | Volumétrico composto
(Real) medido (Real)
Né&o Sim Né&o E22: Volumétrico mMA proporcional
PrecisGoCanUnico | composto medido | Volumétrico composto
(Real) medido (Real)
Né&o N&o Sim E22: Volumeétrico mMA proporcional
PrecisdoCanUnico | composto medido | Volumétrico composto
(Real) medido (Real)
Sim Sim N&o E23: Volumétrico mA proporcional
PrecisdoMultiCan | composto medido | Volumétrico composto
(Real) medido (Real)
Ndo Sim Sim E23: Volumeétrico mMA proporcional
PrecisdoMultiCan | composto medido | Volumétrico composto
(Real) medido (Real)
Sim Nd&o Sim E23: Volumétrico mA proporcional
PrecisdoMultiCan | composto medido | Volumétrico composto
(Real) medido (Real)
Sim Sim Sim E23: O Volumeétrico Valor mA baseado na
Precis@oMultiCan | composto medido | definicdo [Tratamento
(Real) manteré o de Erros]
altimo valor bom
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4 Input/Output > Analog Output (Std) 4-20mA Measurement Type MEUSU'Eme"”YPE/CﬂmP‘
- 4 Compositd N
s |
Digital Output (Std) N :-20ma} T BaseValue ot Volumetric (Act)
Option Comm (Slot 1) ‘;_ Full Value Channel 2 vor X Volumetric (Std)
Option 1/0 (Slot 2) v Ay Calibrate Channel 3 Mass Flow
v o v o
Measurement Type/Comp
Mass Flow .
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
v
Measurement Type v Measurement Type/Ch #1
Composite W - A
[ichannel 1] Volumetric (Act)
Channel 2 or X Volumetric (Std)
Channel 3 Mass Flow
Measurement Type/Ch #1
Avg Vol Flow Rate a
Soundspeed
Gain
i oevaton o Jy
A 4 A
Measurement Type/Ch #1
Gain
Std Deviation Gain
NR Up
: SNROn | v
Acesso de operador ou superior
. .
4-20 mA Full Value Full Value
Base Value - v UNIT: ft/s
3.0000
Calibrate 3.0000 ft/s
Error Handling vor X {xclND oL : J3AVE
[«» ] MOVE [y JALTER
V'S
4-20mA Calibrate Calibrate 4mA
Base Value ._ I 4 UNIT: mA
Full Value 4.000
[Calibrate} Calibrate 20mA [x JUNDO [ v ]SAVE
Error Handling Percentage of Scale vor X (<> IMOVE [* JALTER
4-20mA Error Handling Error Handling Value Value
Base Value Low 7 v UNIT: mA
Full Value High 4.00
Calibrate Hold 4.00 mA ———1 [x JUNDO [ v ]SAVE
X sor X

[«» ] MOVE [y )ALTER

3.5.2.3

Calibrar saida analégica

Para calibrar a saida analdgica, efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sessdo” para
navegar para a pégina de definigdes Entrada/saida. Pode utilizar um multimetro ou DCS/SCADA para calibrar a

Figura 31: Configurar saida analégica

saida analégica. Independentemente de utilizar um multimetro ou DCS/SCADA, os seguintes passos séo iguais. Para

melhor leitura, os seguintes passos s6 se referem ao multimetro e ndo repetem multimetro ou DCS/SCADA.

1. Ligue (ON) o multimetro (se utilizado) e configure-o para medir corrente (mA) CC. Ligue o cabo de teste do lado
positivo (Aout+) da saida analégica principal ao terminal positivo do multimetro, e o cabo negativo ao terminal
negativo (Aout-).

2. Depois, no menu principal, destaque [Saida analégica (Padréo)] e pressione [ENTER]. Depois, destaque

[4-20mA] e pressione [ENTER].
3. Desloque-se para baixo e selecione a opgdo [Calibrar].
4. Selecione [Calibrar 4amA] e verifique se a leitura do multimetro indica 4,00mA + 0,0ImA. Se o valor do multimetro

ndo for 4,00mA + 0,0ImA, introduza o valor lido no multimetro no valor Calibrar 4mA e pressione [ENTER].

Verifique novamente o multimetro para confirmar se a leitura indica 4,00mA dentro de +0,0ImA.

5. Selecione [CGIibrqr 20mA] e verifique se a leitura do multimetro indica 20,00mA + 0,0ImA. Se o valor do
multimetro n&o for 20,00mA + 0,0ImA, introduza o valor lido ho multimetro no valor Calibrar 20mA e pressione
[ENTER]. Verifique novamente o multimetro para confirmar se a leitura indica 20,00mA dentro de +0,0ImA.
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6. Selecione [Percentagem de escala] e ajuste a escala para 0,00% e pressione [ENTER], em seguida, verifique se
a leitura do multimetro é 4,00mA dentro de £0.0lmA. Em seguida, ajuste a escala para 50,00% e pressione
[ENTER], em seguida, verifique se a leitura do multimetro & 12,00mA dentro de +0.0ImA. Em seguida, ajuste a
escala para 100,00% e pressione [ENTER], em seguida, verifique se a leitura do multimetro é 20,00mA dentro de
+0.0ImA.

7. Seos passos 4, 5 e 6 foram concluidos e verificados com sucesso, a saida analdgica foi calibrada com sucesso.
3.6.3 Saida digital padréo

3.5.3.1 Configurar saida de pulso

Para programar uma saida de pulso, efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sesséo”
para navegar para a pagina de definigcées Entrada/saida:

1. l[\lo meiwu principal, destaque [Saida digital (Padréo)] e pressione [ENTER]. Em seguida, selecione a opgéo
Pulso].

2. Configure as opgdes [Polaridade], [Tipo de medigdo], [Valor de pulso], [Largura de pulso], [Testar pulso] e
[Tratamento de erros] consoante as suas necessidades. A Figura 32 abaixo apresenta as opgdes disponiveis.
Consulte também a Tabela 7 abaixo para compreender cada opgdo.

Tabela 7: Opcdes de saida de pulso
Descrigdo funcional

Polaridade Selecione o limite negativo ou positivo do pulso
Tipo de medi¢do Selecione o canal e a medigdo a gerar
Valor de pulso Selecione quantas unidades da medicdo selecionada s@o

acumuladas antes de um pulso ser apresentado

Largura de pulso Selecione a duragdo de cada pulso apresentado

IMPORTANTE: Certifique-se de que o medidor ndo estd
configurado para gerar mais do que um
pulso durante este periodo, porque poderd
resultar na perda de pulsos.

Testar pulso Introduza o nUmero de contagem de pulso a testar

Tratamento de erros Selecione a resposta da saida de pulso durante um erro

Para obter as opgdes de medicdo disponiveis para a saida de pulso, consulte Tabela 8.

Tabela 8: Opcdes de medigédo para saida de pulso
Canal de medigéo Opgoes de medicéo para saida de pulso

Composta Totais volumétricos para a frente, Totais volumétricos para trds, Totais
volumétricos liquidos, Totais de massa para a frente, Totais de massa para
trdas, Totais liquidos de massa, Totais volumétricos padrdo para a frente, Totais
volumétricos padrdo para trds, Totais volumeétricos liquidos padréo

Canal x Totais volumétricos para a frente, Totais volumétricos para trds, Totais
volumétricos liquidos, Totais de massa para a frente, Totais de massa para
tras, Totais liquidos de massa, Totais volumétricos padréo para a frente, Totais
volumeétricos padré&o para trds, Totais volumétricos liquidos padréo
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4 Input/Output > Digital Output (Std) Pulse Polarity
Analog Output (Std)  a Off Polarity | S| e
L4 - Measurement Positive
Option Comm (Slot 1) Frequency Pulse Value v |vor X
Option 1/0 (Slot 2) v Alarm Pulse Width
v A
Pulse Measurement Type Measurement Type/Comp
Polarity A v R v e A
Measurement Type] channel 1 =
— t
Pulse Value v X Channel 2 — Nee‘;vzl B?ncch
Pulse Width Channel 3 v Fwd Mass Batch
v A v A
Measurement Type/Comp
Net Vol Batch 4
Fwd Mass Batch
Rev Vol Batch
¥
Madstireient Tyge Measurement Type/CH #1
Composite & _‘/, L] Fud Vol Batch A
Rev Vol Batch
f—
Channel 2 Net Vol Batch
thinnel3 v I X| FwdMassBateh v
v A
Measurement Type/CH #1
Net Vol Batch .
Fwd Mass Batch
RevM Batch
s ev Mass Batci -
Acesso de operador ou superior v A et Mass Batch)
Pulse Pulse Value
- . v Pulse Value 7 UNIT:  mA3
[Pulse Value | — 10.00
Measurement Type 10.00 A3
s m +—— | [ x JUNDO [ v ]SAVE
; v X vor X A
Pulse Width [«» ] MOVE [y JALTER
. 4 PN
Pulse ; Pulse Width
: Pulse Width ]
Polarity A _\/. v | UNIT: ms S
Measurement Type 5.00 ms
Pulse Value ‘—x [ x JUNDO [ v  ]SAVE
vor X| A
[«» ] MOVE [y ]ALTER
PulpseI . 2 Test Pulse . Test Pulse
ulse Value N N
Pulse Width 0 ¢
— ¢ v' ] SAVE
i X vor X [ x 1UNDO [AI
Error Handling M [«>]MOVE [% JALTER
.4 A
P“':el i / Error Handling
ulse Value N o EEEI
Pulse Width Stop
Test Pulse P
EEEEEm v |V X

Figura 32: Configurar saida de pulso

PanaFlow™ XMTI000 Manual do utilizador

37



Capitulo 3. Programagdo

3.5.3.2 Configurar saida de frequéncia

Para programar uma saida de frequéncia, efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de
sess@0” para navegar para a pdagina de definigdes Entrada/saida:

1. No menu principal, destaque [Saida digital (Padr&o)] e pressione [ENTER]. Em seguida, destaque a opgdo
[Frequéncia] e pressione [ENTER].

2. Configure as opgdes [Tipo de medigéo], [Valor base], [Vagr total], [Frequéncia total], [Testar pulso] e
[Tratamento de erros] consoante as suas necessidades. A Figura 33 abaixo apresenta as opgées disponiveis.
Consulte também a Tabela 10 abaixo para compreender cada opgdo.

Para obter as opgdes de medicdo disponiveis para a saida de frequéncia, consulte Tabela 9.

Tabela 9: Opcdes de medicéio para saida de frequéncia

Canal de medigéo Op¢des de medigéio para saida de frequéncia

Composta Velocidade, Volumétrico real, Volumétrico padrdo, Fluxo de massa, Taxa de
fluxo volumétrica média, Velocidade do som, # Reynolds

Canal x Velocidade, Volumétrico real, Volumétrico padrdo, Fluxo de massa, Taxa de
fluxo volumétrica média, Velocidade do som, Desvio padrdo de ganho, Ganho
e SNR
Tabela 10: Opgées de saida de frequéncia

Opg¢éo Descrigéio funcional

Tipo de medicéo Selecione o canal e a medi¢do a gerar

Valor base Introduza o valor de medigdo que deve corresponder ao valor min. do
intervalo de frequéncia

Valor total Introduza o valor de medigdo que deve corresponder ao valor max. do
intervalo de frequéncia

Frequéncia total Introduza o valor mais alto do intervalo de frequéncia que pretender gerar

Testar pulso Introduza o nimero de contagem de pulso a testar.

Tratamento de erros Selecione a resposta da saida de frequéncia durante um erro: Baixa, Alta,

Manter ou Outro Valor. Durante um erro de medigdo, o valor de tratamento de
erro selecionado serd enviado para a saida de frequéncia.
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4 Input/Output » Digital Output (Std) Frequency Measurement Type Measurement Type/Comp
Analog Output (std) , || Off Y| I ¢ || CEEmm s || - IEEEEE '
Digital Output (St Pulse Base Value | Channell Volumetric (Act)

Option Comm (Slot 1) x| - A X Full Value v x Channel 2 v orX \ﬁlum;tnc(Std] v
Option 1/0(Slot2) v Alarm Full Frequency Channel 3 ¥ aEs oW
) 4 A v y N
Measurement Type/Comp
Mass Flow :
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
v
[Reynolds#]
Measurement Type Measurement Type/CH #1
Composite L. ° B
Volumetric (Act)
Channel 2 vorx| MassFlow
Channel 3 Soundspeed ¥
A 4 P N
Measurement Type/CH #1
Gain 4
Std Deviation Gain
SNR Up .
[SNR Dn}
v o
. Frequency Base Val Base Value
Acesso de operador ou superior N ase Value ONIT: e
Measurement Type v [Base Value | v : 0.000
Full Value = 0900 mste—(x 1unpo (v 1sAvE
Full Frequency v [«>]MOVE [y JALTER
v o
Frequency Test Frequency Test Frequency
Full Value 4 o _y UNIT: Hz
Full Frequency _
ra 0 Hz l/or)( [ x JUNDO [ v ]SAVE
Error Handling v [«» IMOVE [ : JALTER
TN A
Frequency Error Handling Error Handling Value Value
Full Value [ (SEZEN BT v | mmm “a U,
Full Frequency High
Test Freiuenci X Hold I 12000 Hz Jor X [ x 1UNDO [ v ]SAVE
Y ° Kl [«>» ]MOVE [+% JALTER

Figura 33: Configurar saida de frequéncia

3.5.3.3 Compreender a ope¢éo de tratamento de erros

A Tabela 11 mostra a resposta para cada uma das opgdes de tratamento de erros de saida de frequéncia. Para um
medidor multicaminho, o [ Tratamento de erros de caminho] definido para ON (ver Figura 45) altera a resposta da
saida. Consulte a Tabela 12 para saber qual a resposta da saida de frequéncia com [Tratamento de erros de
caminho] definido para ON.

Nota: Tabela 12 Pressupde que Volumétrico real composto é selecionado como tipo de medi¢do para a saida de
frequéncia e que a configuragdo do caminho é 3 caminhos.

Tabela 11: Opgdes de tratamento de erros de saidas de frequéncia
Opgéo Resposta da saida

Baixa Forga a saida para OHz em caso de erro

Alta Forga a saida para 10000Hz em caso de erro

Manter Mantém a dltima leitura “boa” em Hz

Outros Permite ao utilizador introduzir um valor entre OHz e 12 000Hz para ser
utilizado na saida em caso de erro
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Tabela 12: Tratamento de erros de saidas de freq

uéncia com tratamento de erros de caminho definido como ON

Comportamento
volumétrico
Can2em Can3 em Erro apresentado compostoprevisto  Resposta da saida de
Canlemerro erro erro no medidor (Real) frequéncia
Né&o N&o Né&o Sem erro Volumétrico Frequéncia proporcional
composto medido ao Volumétrico
(Real) composto medido (Real)
Sim N&o N&o E22: Volumeétrico Frequéncia proporcional
PrecisdoCanUnico | composto medido ao Volumétrico
(Real) composto medido (Real)
Né&o Sim N&o E22: Volumétrico Frequéncia proporcional
PrecisGoCanUnico | composto medido ao Volumétrico
(Real) composto medido (Real)
Nd&o N&o Sim E22: Volumeétrico Frequéncia proporcional
PrecisGoCanuUnico | composto medido ao Volumétrico
(Real) composto medido (Real)
Sim Sim N&o E23: Volumétrico Frequéncia proporcional
PrecisdoMultiCan | composto medido ao Volumétrico
(Real) composto medido (Real)
Né&o Sim Sim E23: Volumétrico Frequéncia proporcional
Precis@oMultiCan | composto medido ao Volumétrico
(Real) composto medido (Real)
Sim Né&o Sim E23: Volumétrico Frequéncia proporcional
Precis@oMultiCan | composto medido ao Volumétrico
(Real) composto medido (Real)
Sim Sim Sim E23: O Volumétrico Valor de frequéncia
Precis@oMultiCan | composto medido | baseado na definicdo
(Real) manterd o [Tratamento de Erros]
altimo valor bom

3.5.3.4 Configurar saida de alarme

Para programar uma saida de alarme, efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sessdo”
para navegar para a pagina de definigcées Entrada/saida:

1. No menu principal, destaque [Saida digital (Padréo)] e pressione [ENTER]. Em seguida, selecione a opgéo

[Alarme].

2. Selecione as opgoes [Estado do alarme], [Tipo de alarme], [Tipo de medigéio], [Testar alarme] e [Valor do
alarme] mais adequadas as suas necessidades. A Figura 34 abaixo apresenta as opgdes disponiveis. Consulte
também a Tabela 14 abaixo para compreender cada opgdo.

Para obter as opgdes de medicdo disponiveis para a saida de alarme, consulte Tabela 13.

Canal de medigéio

Tabela 13: Op

6es de medigdo para saida de alarme
Opcdes de medigdo para saida de frequéncia

Composta Velocidade, Volumétrico real, Volumétrico padréo, Fluxo de massa, Taxa de
fluxo volumétrica média, Velocidade do som, # Reynolds
Canal x Velocidade, Volumétrico real, Volumétrico padréo, Fluxo de massa, Taxa de

fluxo volumétrica média, Velocidade do som, Desvio padrdo de ganho, Ganho
e SNR
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Tabela 14: Opcgoes de saida de alarme
Opg¢éo Descrigéio funcional

Estado do alarme Selecione se o estado deve ser normalmente aberto, normalmente fechado
ou Failsafe
Tipo de alarme Para Estado do Alarme selecionado como Normalmente Aberto ou
Normalmente Fechado, o Tipo de Alarme pode ser definido como Alto ou
Baixo. Se definido como alto, os alarmes seréo ativados se a Medigcéo
selecionada for superior ao Valor de Alarme programado
Tipo de medicdo Selecione o canal e a Medi¢gdo monitorizados para ativagéo do alarme
Testar alarme Selecione as opgdes "Off” (Desativado) ou "On" (Ativado) para o alarme
Valor do Alarme Introduza o valor de medigcdo que deverd ser o ponto de ativagdo
4 Input/Output » Digital Output (Std) Alarm Alarm State Alarm State
Analog Output (Std) v off v AN ol Clos OR Normally Closed
Pulse 4 Q'ﬂrm Type i Normally Open Normally Open
Option Comm (Slot 1) X Frequency x s e v |Yorx Fail Safe ¥roilsofe |
Option 1/0 (Slot 2) v .- Aarmyalie
b 4 V'
Alarm Alarm Type Alarm Type
Alarm State Al v o Em [ Fault |
— OR
Alarm Typg High
Measurement Type v |vorx
Alarm Value
"""" v A
Alarm Measurement Type [Measurement Type/Composite
Alarm State A v BY Composite| A AN £
Alarm Type Channel 1 Volumetric (Act)
X Channel 2 vorX | Volumetric(Std)
Alarm Value M Channel 3 ¥ Mass Flow
A 4 o v A
% Measurement Type/Composite
Acesso de operador ou superior Veliimatric et
Volumetric (Std)
Soundspeed
v
MeasurementType Measurement Type/CH #‘1
Composite AN B
MY Channe! 1] Volumetric (Act)
Channel 2 % vorX Mass Flow -
Channel 3 Soundspeed
v A
Measurement Type/CH #1
Gain 2
Std Deviation Gain
SNR Up
SNR D] o
""""" b 4 A
Alarm Alarm Value Alarm Value
Alarm State . v | DS v UNIT: m/s
Alarm Type 10.000 m/s 10.00
Measurement Type X <—x [x JUNDO [ v ])SAVE
o Valuel ' i [«> 1MOVE [y ]ALTER
v A
Alarm Test Alarm
Alarm Type * v |
ON
Measurement Type
Alarm Value v X [x JQUIT [v ]TEST

Figura 34: Configurar saida de alarme
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3.5.4 Comunicagéo Ranhura 1 (opcional)

Ranhura 1 opcional configurada como HART

Efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sess@o” para navegar para a pagina de
definigées Entrada/saida.

3.5.4.1

1. Em seguida, destaque [Comunicagéio opcional (Ranhura1)] e pressione [ENTER]. Em seguida, destaque a
opcdo [HART] e pressione [ENTER].

2. Pode definir Safdas Analégica com a opgéio HART. Consulte Figura 35 e Figura 31.
3. Também pode ver os nimeros das versdes de hardware e software HART na opgdo Acerca do HART.

4 Input/Output » Option Comm (Slot 1) HART Analog Output Measurement Type
Analog Output (std)  , |_v fineT | i ﬁ 15| Moss
Digital Output (Std) { About HART Base Value .
E % i s e volumetric istd)
Option I/0(Slot2) v Calibrate Velocity
A 4 A
Analog Output Full Value Full Value
% A
Base Value A [ | o} UNIT:  ft~3/s
I 0 ftryss 10
Calibrate B 73 orc] [ x JUNDO [ v 1SAVE
Error Handling [«» ] MOVE [y JALTER
v 'S
Analog Ou:put N , Calibrate CJ'I\:::Tmte t;\mA
Base Value N K] v m
FulValie Calibrate 20mA 2000
—— f— |
UNDO [ v ]SAVE
Error Handling v X Percentage of Scale Vorx| (%] [A !
. [«»1MOVE [y JALTER
Acesso de operador ou superior
A 4 V'S
Analog Output Error Handling Error Handling Value Value
Base Value A L] tow ¥ Voluel o UNIT: mA
Full Value High — o= e 400
Calibrate < Hold T ' Corx| [x JUNDO [ v ]SAVE
o Hondling I . [«> IMOVE [4 JALTER
v A
HARY About HART
Analog Output ] _ 0.0.0.1
lbout HART ] |  Hwrevision 0100

3.5.4.2

Ranhura 1 opcional configurada como FF

Efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sess@0” para navegar para a pagina de
definicées Entrada/saida.

Figura 35: Ranhura 1 opcional configurada como HART

1. Destaque [Comunicagéo opcional (Ranhural)] e pressione [ENTER]. Em seguida, destaque a opgéo [FF] e
pressione [ENTER].

2. Pode ver os niumeros das versdes de hardware e software FF na opgéo Acerca do FF.

Acesso de operador ou superior

4 Input/Output [ 3
Analog Output (Std) A
Digital Output (Std)

Option 1/0 (Slot 2) v

Option Comm (Slot 1)

v H

FF Board

X

i bout FF

About FF

v S

HW Revision

X

0.0.2.1
0.1.2.0

Figura 36: Ranhura 1 opcional configurada como FF
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3.5.,5 Ranhura21/0 (opcional)

Para capacidades avangadas de 1/O, o XMTI000 suporta uma I/O opcional que oferece 2 saidas analégicas
adicionais (AO-AQ), com até 2 entradas analégicas (Al-Al) ou 2 entradas RTD (R-R). Consulte Tabela 15 para ver
todas as opgdes disponiveis.

Tabela 15: Opgées disponiveis de 1/O opcional
# de codigo de opgéio Opgédes de entrada/

XMT1000# saida disponiveis
AO-AO-AI-Al
AO-AO-AI-R 3 fios, 100 Ohm
AO-AO-R-R 3 fios, 100 Ohm
AO-AO-AI-R 4 fios, 100 Ohm
AO-AO-R-R 4 fios, 100 Ohm
AO-AO-AI-R 3 fios, 1000 Ohm
AO-AO-R-R 3 fios, 1000 Ohm
AO-AO-AI-R 4 fios, 1000 Ohm
AO-AO-R-R 4 fios, 1000 Ohm

a—

OO | N[®|O1 M|W|N

Neste capitulo, a opgéo AO-AO-AI-R 3 fios, 1000 Ohm serd usada como exemplo. Outras opgdes tém capacidades e
mapa de menu semelhantes.

3.5.5.1 10 opcional (Ranhura2): Configurar saida analégica
Efetue os passos como na secgdo “Paginas primdaria e de inicio de sess@o” para navegar para a pagina de

definicées Entrada/saida.
1. Destaque [I/O opcional (Ranhura 2)] e pressione [ENTER].

2. Em seguidag, destaque a opgéo [AO-AO-AI-R-1000-3W] e pressione [ENTER]. Em seguida, destaque [Saida
analégica (s2:1)] or [Saida analégica (52:2)] e pressione [ENTER].

3. Se ndo pretender ligar-se a uma saida analégica, deverd desativar (OFF) a selecgdo de saida analégica.

4. Se efetuar aligagdo a uma saida analdgica., selecione a opgdo 4-20mA. Figura 37 abaixo, mostra as opgoes
disponiveis.

5. Selecione a medig@o a enviar através da saida 4-20mA, seguida do [Valor base] e do [Valor total] . Consulte
Tabela 4 para saber que opgdes de medicdes estdo disponiveis para a saida analdgica.

6. Selecione [Tratamento de erros]. Consulte a Section 3.5.5.2 para selecionar uma opgdo mais adequada ds suas
necessidades.
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4 Input/Output » Option 1/0 (Slot 2) AAD-ADAI-R-1000-3W Analog Output (52:1) Analog Output (52:1) Measurement Type Measurement Type/Comp
Anclog Output (std) » [ |  E (——{ o — N P e
Digital Output (Std) Analog Output (S2:2) L - 20m] : | BaseValue le——| Channel 1 olumetric (Ac
Option Comm (lot 1) X | Analog Input (52:3) X X Full Value 3 Channel 2 Vorx| Volumetric (Std)
y RTD Input (52:4) Calibrate M Channel 3 v Mass Flow
v a v a
Measurement Type/Comp
Mass Flow N
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
[Reynolds#]
Measurement Type Measurement Type/CH #1]
Composite — . .
——] Volumetric (Act)
Channel 2 vorX|  Volumetric (Std)
Channel 3 Mass Flow
h 4 V'S
Measurement Type/CH #1]
AvgVol Flow Rate  *
Soundspeed
Gain
JStd Devigtion Gain IM
v VN
Acesso de operador ou superior Measurement ypelcH 1
Std Deviation Gain
SNR Up
v
4 A
Analog Output (S2:1) .\ Full Value Zn:“l:;lult;te/
7 ] s
Sose Value | — %.0000
Calibrate a 30000 ft/s o] % 1UNDO [ 1sAvE
Error Hondling 7 [«> IMOVE [5 JALTER
................ 7Y
Analog Output (S2:1) Calibrate Culib.mte 4mA
EGISIE\JV?IUQ 4 L [ [Calibrate 4mal v | UNIT: mA s
ull Value
[—| calibrate 20mA “orx] [* 1unDO [~ IsAvE
Error Handling ¥ Percentage of Scale [«> JMOVE [+ JALTER
.......... = 7
Analog Output (S2:1) Error Handling Error Handling Value Value
Base Value o= ow _ | mm v uniT: mANO
Full Value High i
Calibrate | fold —] 4,00 mA [ (% Junpo [ 1sAvE
M - B [+* IMOVE [v IALTER

Figura 37: Configurar saida analégica de 1/0 opcional

3.5.5.2 10 opcional (Ranhura2): Calibrar saida analégica

Para calibrar a saida analégica de 1/O opcional, efetue os passos como na secgéo “Paginas primdaria e de inicio de
sess@o” para navegar para a pégina de definigdes Entrada/saida. Pode utilizar um multimetro ou DCS/SCADA para
calibrar a saida analégica. Independentemente de utilizar um multimetro ou DCS/SCADA, os seguintes passos sdo
iguais. Para melhor leitura, os seguintes passos s6 se referem ao multimetro e ndo repetem multimetro ou
DCS/SCADA.

Nota: Para efeitos de simplicidade, o menu de /O opcional utiliza a convengédo Ranhura:Canal. Por exemplo,
Saida analégica (S2:1) indica Saida Analégica na Ranhura 2, Canal 1. 1/O opcional esta instalado na Ranhura
2 da pilha de componentes eletrénicos.

1. Lligue a saida analégica como em Figura 38.

2. Ligue (ON) o multimetro (se utilizado) e configure-o para medir corrente (mA) CC. Ligue o cabo de teste do lado
positivo (Canal 1 de saida analégica: I/0 1) ou (Canal 2 de saida analégica: If0 3) da saida analégica /O
opcional para o terminal positivo do multimetro e o cabo negativo para o terminal negativo (Canal 1 de saida
analégica: 1I/0 2) ou (Canal 2 de saida analégica: IfO 4).

3. Destaque [I/0 opcional (Ranhura 2)] e pressione [ENTER].

4. Em seguida, destaque a opcdo [AO-AO-AI-R-1000-3W] e pressione [ENTER]. Em seguida, destaque [Saida
analégica (s2:1)] or [Saida analégica (52:2)] e pressione [ENTER].

5. Depois, destaque [4-20mA] e pressione [ENTER].
6. Desloque-se para baixo e selecione a opgdo [Calibrar].

7. Selecione [Calibrar 4amA] e verifique se a leitura do multimetro indica 4,00mA + 0,0ImA. Se o valor do multimetro
ndo for 4,00mA = 0,0ImA, introduza o valor lido no multimetro no valor Calibrar 4mA e pressione [ENTER].
Verifique novamente o multimetro para confirmar se a leitura indica 4,00mA dentro de £0,0ImA.
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10.

Selecione [Culibrur 20mA] e verifique se a leitura do multimetro indica 20,00mA + 0,0ImA. Se o valor do
multimetro néo for 20,00mA + 0,0ImA, introduza o valor lido no multimetro no valor Calibrar 20mA e pressione
[ENTER]. Verifique novamente o multimetro para confirmar se a leitura indica 20,00mA dentro de +0,01mA.

Selecione [Percentagem de escala] e ajuste a escala para 0,00% e pressione [ENTER], em seguida, verifique se
a leitura do multimetro & 4,00mA dentro de +0.0ImA. Ajuste a escala para 50,00% e pressione [ENTER], em
seguida, verifique se a leitura do multimetro & 12,00mA dentro de +0.0ImA. Ajuste a escala para 100,00% e
pressione [ENTER], em seguida, verifique se a leitura do multimetro é 20,00mA dentro de £0.0ImA.

Se os passos 4, 5 e 6 foram concluidos e verificados com sucesso, a saida analdgica foi calibrada com sucesso.

Quando a calibragéo for concluida, selecione a opgéo [Guardar] ou a opgdo [Guardar e terminar a sessdo]
para guardar os dados de calibragdo.

Calibragéo de saida 4-20mA Calibragdo de saida 4-20mA
Canal 1 Canal 2
/01 1/02 /03 1/04
Carga: 6000 Carga: 6000
MULTIMETRO MULTIMETRO
> 5,5 DIGITOS >55DIGITOS

Figura 38: Ligagdes do Canal 1 e Canal 2 da saida analégica de 1/O opcional

3.5.5.3 10 opcional (Ranhura2): Configurar saida analégica

Efetue os passos como na secgdo “Paginas primdaria e de inicio de sess@0” para navegar para a pagina de
definicées Entrada/saida.

1
2.

Destaque [I/0 opcional (Ranhura 2)] e pressione [ENTER].

Em seguida, destaque a opgdo [AO-AO-AI-R-1000-3W] e pressione [ENTER]. Depois, destaque [Entrada
analégica (82:3)] e pressione [ENTER].

Se ndo pretender ligar-se a uma entrada analdgica, deverd desativar (OFF) a selecgdo de entrada analdgica.

Se efetuar a ligagdo a uma entrada analégica., selecione a opgdo [4-20mA. Figura 39 abaixo, mostra as opgées
disponiveis.

Selecione a medicdo a introduzir através da entrada 4-20mA, seguida do [Valor base] e do [Valor total] .
Consulte Tabela 4 para saber que opgdes de medigdes estdio disponiveis para a saida analdgica.

Opgdes de medig&o para entrada analégica

Temperatura, Pressdo
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4 Input/Output b Option 1/0 (Slot 2) AQ-ADAI-R-1000-3W Analog Input (S2:3) Analog Input (52:3) Measurement Type
Analog Output (Std) & [—— | v | Andlogoutput(s21) |4 off | | I a0
Digital Output (Std) Analog Output (52:2) B 4-20mA Input] Base Value Pressure
Option Comm (Slot 1) X X X Full Value Vorx
b RTD Input (52:4) Calibrate
v “
Analog Input (52:3) Calibrate Calibrate 4mA
UNIT: mA
Measurement Type v ] —
Base Value ¢ _ g
Full Value X Calibrate 20mA vork| [% JUNDO [v ISAVE
Calibrote] [+> IMOVE (7 JALTER
v V' N
AQ-AOAI-R-1000-3W RTD Input (52:4) RT Input (52:4] Calibrate RTD Set Point 1 Set Point 1
foslon uipu S <] off ——| nootrocoiponts | SN ¢ (< | o— |« JUNTEC
Analog Output (S2:2 LY R70 Input] ead Value 0 C )
Analog input 52:3) | X | % | Setpoint2 3 7am| [ 1UNDO; [+ JSAVE
Acesso de operador ou superior o szl pendVolies e
P P v A
Calibrate RTD
Set Point 4 4
Read Value 4
Set Point 5 Y

Figura 39: Configurar entrada analégica/entrada RTD de 1/O opcional

3.56.,5.4 10 opcional (Ranhura2): Calibrar entrada analégica

Para calibrar a entrada analégica de 1/O opcional, efetue os passos como na secgéo “Paginas primaria e de inicio
de sessdo” para navegar para a pagina de definigées Entrada/saida.

Nota: Para efeitos de simplicidade, o menu de I/0 opcional utiliza a convengéo Ranhura:Canal. Por exemplo,
Entrada analégica (S2:3) indica Entrada Analégica na Ranhura 2, Canal 3. 1/O opcional esta instalado na
Ranhura 2 da pilha de componentes eletrénicos.

1. Lligue a entrada analégica como em Figura 40.

2. Ligue (ON) o calibrador e configure-o para medir corrente (mA) CC. Ligue o cabo de teste do lado positivo
(Canal 3 de entrada analégica: I/0 7) da entrada analégica I/O opcional para o terminal positivo do multimetro
e o cabo negativo para o terminal negativo (Canal 3 de saida analégica: 1/0 8).

3. Destaque [1/0 opcional (Ranhura 2)] e pressione [ENTER].

4. Em seguidag, destaque a opgéo [AO-AO-AI-R-1000-3W] e pressione [ENTER]. Depois, destaque [Entrada
analégica (52:3)] e pressione [ENTER].

5. Depois, destaque [4-20mA] e pressione [ENTER].

6. Desloque-se para baixo e selecione a opgéo [Calibrar].

7. Selecione [Calibrar 4mA] no menu do medidor. Configure o atual [4mA] na fonte de corrente calibrada e

verifique se a atual leitura do XMT1000 & 4,00mA +0,0ImA. Quando a leitura estabilizar no LCD, pressione [ENTER]
para aceitar o atual valor 4 mA ou pressione [ESCAPE] para cancelar a calibragdo.

8. Selecione [Calibrar 20mA] no menu do medidor. Configure a corrente [20mA] na fonte de corrente calibrada e
verifique se a leitura do XMTI000 & 20,00mA +0,0ImA. Quando a leitura estabilizar no LCD, pressione [ENTER] para
aceitar o atual valor 20 mA ou pressione [ESCAPE] para cancelar a calibragéo.

9. Quando a calibragéo for concluida, selecione a opgéo [Guardar] ou a opgéo [Guardar e terminar a sesséo]
para guardar os dados de calibragdo.

Calibracdo de saida 4-20mA
Canal 3

/07 1/0 8

4-20mA
FONTE

Figura 40: Ligagdes da entrada analégica 1/O opcional
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3.5.,5.5 10 opcional (Ranhura2): Calibrar entrada RTD

1. Insira o sensor RTD e RTD principal no banho de temperatura e ligue (ON) e configure-o para o ponto de
referéncia de temperatura pretendido.

2. Efetue os passos como na seccdo “Paginas primdria e de inicio de sessdo” para navegar para a pdgina de
definigcées Entrada/saida. Consulte Figura 39 acima, destaque [1/O opcional (Ranhura 2) ]pe pressione [ENTER].

3. Destaque a opgdo [AO-AO-AI-R-1000-3W] e pressione [ENTER]. Em seguida, destaque [Entrada RTD (s2:4)] e
pressione [ENTER].

4. Destaque [Entrada RTD] e pressione [ENTER].

5. Configure o nimero de pontos de calibragdo selecionando [N.° de Pontos Cal RTD].
6. Deslogue-se para baixo e selecione a opgéo [Calibrar].

7

Selecione [Ponto Red 1], pressione [ENTER] e defina [Ponto Ref 1] para o valor de temperatura selecionado no
calibrador. Pressione [ESCAPE].

8. Selecione [Leitura Valor 1], pressione [ENTER] e verifique se [Leitura Valor 1] indica o valor [Ponto Ref 1]. Quando
a leitura estabilizar no [Valor Lido 1], pressione [ENTER] para aceitar o valor ou pressione [ESCAPE] para
cancelar a calibracgéo.

9. Repita os passos 7 e 8 para outros pontos de referéncia.

10. Quando a calibragéo for concluida, selecione a opgdo [Guardar] ou a opgcdo [Guardar e terminar a sesséo]
para guardar os pontos de calibragdo.

Conetividade de XMT1000 Conetividade de XMT1000
1/09 /010 1/011 1/012 /09 /010 1/011 1/012
| | ’
RTD RTD
PT100-4WIRE PT100-3WIRE

Figura 41: Ligagéo RTD de I/O opcional

3.5.6 Saida analégica (SIL) - (opcional)

Para saida analdgica SIL, TEM de utilizar este bloco de terminal e localizagéo para programagdo. Utilize esta secgdo
para selecionar o tipo de medigdo, definir os valores de base e de escala total, calibrar e testar a saida analdgica SIL
e definir o tratamento de erros.

Efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sess@o” para navegar para a pdgina de
definigées Entrada/saida.

1. Em seguida, destaque [Saida analégica (SIL)] e pressione [ENTER].

2. Selecione a medigdo a enviar através da saida 4-20maA, seguida do [Valor base] e do [Valor total] .

3. Selecione o tratamento de erro com "Baixo” ou "Alto". Para PanaView, selecione “Fire-Low” ou “Fire-High"”. Baixo é
um sinal de 3,6mA e Alto € uma sinal de 2ImA.

4. Veja a préxima secgdo para calibrar a saida analégica SIL.
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3.5.6.1

Calibrar saida analégica SIL

Pode utilizar um multimetro ou DCS/SCADA para calibrar a saida analégica SIL. Independentemente de utilizar um
multimetro ou DCS/SCADA, os seguintes passos sdo iguais. Para melhor leitura, os seguintes passos sé se referem ao

multimetro e ndo repetem DCS/SCADA.

7.

4 Input/Output 4-20mA Measurement Type
Analog Output (Std) P o Measurement Type P o Velocity
Digital Output (5td) Base Value Volumetric {Act)
Option Comm (Slot1) Full Value Volumetric (Std)
Analog Output (SIL) Calibrate Mass Flow
v A
4-20mA v' | Base Value v" | Base Value
Measurement Type A Base Value UNIT: m/fs
:alstev\a"alue 0.000 m/s 0 .UUQ
ull Value
UND [ ¥ SAVE
I Freq «— [ %
Full Frequency v % 1 o ]
v A
Analog Output (SIL) i Full Value ‘/> Full Value
Measurement Type & Full Value UNIT:  ft/s
Base Value 3.0000 /s 3.0000
Full Value | [ x] UNDO [ v+ ] SAVE
Calibrate v | x E [4»] MOVE [Avw] ALTER
b A
Analog Output (SIL) v .| Colibrate o Calibrate 4mA
Measurement Type A U1 ® Colibrote &mA TlUMIT: mA
Base Value Calibrate 20m#A 4.000
Full Value Percent " UNDO [ v
< [ x] UNC l ]
Calibrate Y1 « [4»] MOVE [Aw]
v
Analog Qutput (SIL) v Error Handling
Base Value A Low Low
Full Value High High
Calibrate
Error Handling v |4 %

Figura 42: Saida analégica (SIL)

Ligue (ON) o multimetro (se utilizado) e configure-o para medir corrente (mA) CC.

Ligue o cabo de teste do lado positivo (Aout+) da saida analégica principal ao terminal positivo do multimetro,
e o cabo negativo ao terminal negativo (Aout-).

Desloque-se para baixo e selecione a opgdo [Calibrar].

Selecione [quibrqr 4mA] e verifique se a leitura do multimetro indica 4,00mA = 0,0ImA. Se o valor do multimetro
ndo for 4,00mA = 0,0ImA, introduza o valor lido no multimetro no valor Calibrar 4mA e pressione [ENTER].
Verifique novamente o multimetro para confirmar se a leitura indica 4,00mA dentro de +0,0ImA.

Selecione [Calibrar 20mA] e verifique se a leitura do multimetro indica 20,00mA + 0,0ImA. Se o valor do
multimetro né&o for 20,00mA + 0,0ImA, introduza o valor lido no multimetro no valor Calibrar 20mA e pressione
[ENTER]. Verifique novamente o multimetro para confirmar se a leitura indica 20,00mA dentro de +0,0ImA.

Selecione [Percentagem de escala] e ajuste a escala para 0,00% e pressione [ENTER], em seguida, verifique se
a leitura do multimetro é 4,00mA dentro de £0.0ImA. Em seguida, ajuste a escala para 50,00% e pressione
[ENTER], em seguida, verifique se a leitura do multimetro é 12,00mA dentro de £0.0ImA. Em seguida, ajuste a
escala para 100,00% e pressione [ENTER], em seguida, verifique se a leitura do multimetro é 20,00mA dentro de
+0.0ImA.

Se os passos 4, 5 e 6 foram concluidos e verificados com sucesso, a saida analdgica foi calibrada com sucesso.

3.6 Programa principal - programacéo (néo intrusivo)

As opgdes selecionadas na pagina de programagdo devem ser as mais adequadas & sua aplicagdo. As
configuragdes selecionadas na pdgina de programagdo sdo vitais para as medicdes de fluxo serem precisas.
As definigbes de programacgdo incorretas podem resultar em medicdes erradas e afetar a precisdo.
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Nota: Consulte a fabrica ou a Panametrics Services, se ndo tiver a certeza de quais sdo as definigées apropriadas
para a sua aplicagéo.

Nota: Utilize estes secc¢do, se instalar um medidor de vazdo ultrassénico ndo intrusivo. Quando terminar, va para
“Calibragéo” na pagina 62. Se utilizar um medidor de fluxo ultrassénico humidificado, va para “Programa
Principal - Programagdo (Humidificada)” na pagina 58.

3.6.1 Programacéo do tubo

O menu Tubo permite ao utilizador especificar todos os pardmetros do tubo necessdrios para garantir medi¢coes
precisas da taxa de fluxo ultrassénico. Efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sesséo”
para navegar para a pagina Programagéo.

2,

Nota:

I[Destoqi.le a opgdo [Composta] e pressione [ENTER]. Em seguida, destaque a opgéo [Tubo] e pressione
ENTER].

As dimensées do tubo como [Dié@metro externo] EDE), [Espessura da parede] e [Diédmetro interno] (DI),
[Material do tubo], [Material de revestimento] e [Espessura do revestimento] podem ser programadas neste
menu. O medidor suporta uma lista de materiais de tubo padréio como em Tabela 17. Se um material de tubo
padréo for selecionado, a velocidade de som do tubo é automaticamente atualizada. Se o material do tubo néo
estiver na lista padréo, selecione Outro como material do tubo. Certifique-se de que introduz a velocidade de
som do tubo correta para o material especifico do seu tubo. O medidor suporta uma lista de materiais de
revestimento padrdo como em Tabela 18. Se Revestimento ndo estiver presente, selecione Nenhum. Se um
material de revestimento padrdo for selecionado, a velocidade de som do revestimento &€ automaticamente
atualizada. Se o material do revestimento ndo estiver na lista padrdo, selecione Outro como material do
revestimento. Certifique-se de que introduz a velocidade de som do revestimento correta para o material
especifico do seu revestimento.

As unidades de medic¢do utilizadas para os parédmetros de tamanho do tubo dependem das escolhas
feitas em “Sele¢do de unidades” na pagina 31.

4 Programming }

Prigram/Composite Pipe Pipe Size Pipe 0D Pipe 0D

Channel 1
Channel 2
Channel 3

Fluid
Path
Limits

v A

Pipe Material
Lining Material
Lining Thickness

JPipe 0D | —~ s — ] unit: In
3.50

Pipe Wall Thickness
Pipe ID

3.50 in

-
v orX.

[x JUNDO [+ ]SAVE
<> ]MOVE [y JALTER

v A

Prigram/Composite
Fluid
Path
Limits

Pipe
Pipe Size

Lining Material
Lining Thickness

Pipe Material
o ST

Other

Pipe ID

Stainless Steel
Aluminum

N
Rcarbon Steel

Brass v

Acesso de operador ou superior

Pipe Material
Standard

Pipe Material/Other

Pipe Soundspeed

1056431 ft/s

—

P—
L orX

Pipe Soundspeed
UNIT:  ft/s
10564.31
[x JUNDO [ v ]SAVE

[«>]MOVE [y JALTER

Pipe
Pipe Size
Pipe Material

Lining Thickness

Lining Material

* |
Standard
Other

VA

Lining Material
None
il ondod |

Other

Lining Material/Standard
) o oo | *
Glass (Pyrex)
Asbestos Cement
Mortar ¥

VA

Lining Material
None

Standard
.

Lining Material/Other

Lining Soundspeed
d
771050  ft/s

—1
v orX|

Lining Soundspeed
UNIT:  ft/s
7710.50
[x JUNDO [ v ]SAVE

[» ] MOVE [y JALTER

v A

Pipe

Pipe Size

Pipe Material
Lining Material

Lining Thickness

0.10 in

v orX|

Lining Thickness
UNIT: in
0.10
[x JUNDO [ v ]SAVE

[«» IMOVE [y JALTER

Figura 43: Programagdo do tubo
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Material do tubo
Outros

Tabela 17: Materiais do tubo

Descri¢do
Qualquer material

Material do tubo
D0ctil ferro

Descrigdo
Ferro ddctil

Ago de carbono

Aco de carbono

Fundido em ferro

Ferro fundido

Aco inoxidavel Aco inoxidavel Monel Monel

Aluminio Aluminio Niquel Niquel

Latéo Latéo Nylon pldastico Nylon
Cobre Cobre Polietileno Plastico Polietileno
Cobre/Niquel 10 10% liga Ni/Cu Polietileno Plastico Polietileno

Cobre/Niquel 30

30% liga Ni/Cu

PVC pléastico

Cloreto de polivinila

Pirex de vidro Vidro pirex Acrilico de pldastico Plasticos acrilicos
Pederneia de vidro Vidro pederneira Estanho
Coroa de vidro Vidro coroa Titdnio

GRP Plastico reforcado com Tungsténio (recozido)
vidro
Quro Quro Zinco
Inconel Inconel

Tabela 18: Materiais do revestimento
Materiais do revestimento

Outros

Epoxi de alcatrdo

Pirex de vidro

Cimento de amiante

Argamassa

Borracha

Teflon

3.6.2 Programacéo do fluido

O menu Fluido (ver Figura 44) permite ao utilizador especificar todos os par@metros do fluido que passa pelo tubo
necessdrio para garantir medigdes precisas da taxa de fluxo ultrassénica. Efetue os passos como na secgéo
“Paginas primdria e de inicio de sess@o” para navegar para a pagina Programagado.

2,

Destaque a opgdo [Composta] e pressione [ENTER]. Desloque-se para baixo, destaque a opgéo [Fluido] e
pressione [ENTER].

Destaque [[Densidade], pressione [ENTER] e programe a densidade real [Densidade (Real)] e densidade de
referéncia [Densidade (Ref)] do fluido do processo.

Em seguida, destaque [Vicosidade cinemética], pressione [ENTER] e programa a viscosidade cinematica do
fluido do processo.

Em seguida, destaque a opgéo [Rastrear]. A janela de rastreio é utilizada para monitorizar a velocidade do som
programada para detetar o sinal quando o utilizador néo sabour qual a velocidade do som do fluido. O medidor
também suporta uma lista de tipos de fluido padréo. Se o fluido do processo néo estiver incluido na lista de
fluidos padréo e se ndo souber qual a velocidade do som do fluido, defina a janela de rastreio para On e
programe a velocidade do som minima e méxima para monitorizar.

Para uma lista de fluidos padréo (ver Tabela 19) suportada pelo medidor, as velocidade do som minima,
maxima e nominal sGo automaticamente selecionadas.

Programe também a [Temperqtura do fluido] e a [Temperatura Ambiente] do processo, ver a seccéo
Programagdo avangada.
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Rastreio ativado (On)

Tabela 19: Lista de fluidos padréo

Rastreio desativado (Off)

QOutros Outros
Agua (0 a 260 °C) Agua (0 a 260 °C)
LNG LNG
Oleo 22 °C Oleo 22°C
Agua do mar
Oleo de lubrificagéo
Petréleo bruto
Metanol (20 °C)
Etanol
Freon R12
Diesel
Gasolina
Nitrogénio liquido (-199 °C)
4 Programming » Prigram/Composite Fluid Density Density (Act) Density [Act)
h ] Pipe SN Y - [——] UNIT: Lb/Ftr3
Channel 1 h {—-] moti sity ensity (Rel = i 62.4
Channel 2 % Path 3 f;z:;‘z(v'm 1 J]  Density Ref) 624 WS ool (4 Junpo [ JSAVE
Chonnel 3 Limits 4 [«> IMOVE [+ JALTER
v 'S . 4 A
Prigram/Composite Fluid Kinematic Viscosity Fixed KV Fixed KV
Fluid Density v 4 UNIT: ot
Path — ] Rl e v " ‘ : 10 -
Limits n X cs vorx] [x JUNDO [+ JSA
Jhsvanced] Trcking <> IMOVE 1§ ALTER
T A
Fluid Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard
Density - Pater 0 to260 0
Kinematic Viscosity r - Water(0 to 100C)
x | ©of Other e [T
o oiL
v y'S
i Min Soundspeed
Fluid Type Soundspeed Limits . Min Soundspeed ik fl:’spe
Standard ~ )| [ - . 3600.00
. Max Soundspeed — 360000 fi/s o] [x JUNDO [V ISAVE
Acesso de operador ou superior X [«> IMOVE [5 JALTER
hd A
Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard N
On P Sea Water
Ho | St Vorx] oill220
Crude Oil M
v P
i i Nominal Soundspeed
Fluid Type Nominal Soundspeed ) Nominal Soundspeed e f P
Stondard — _ — e 3600.00
N 1 3600.00 ftfs [“orx] [x JUNDO [ v SAVE
% [+ IMOVE [y JALTER

3.6.3 Programagdo da configuragéo do caminho

Figura 44: Programagdo do fluido

Efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sess@o” para navegar para a pdagina
Programacgdo. Consulte Figura 45 para as opgdes de configuragéo do caminho.

1. Destaque a opgdo [Compostal] e pressione [ENTER]. Desloque-se para baixo e selecione [Caminho] e

pressione [ENTER].

2. Selecione [Configuragéo do caminho], [Pesos do caminho] e [Tratamento de erros de caminho].
3. Os pesos do caminhos sé&o utilizados nos cdlculos da velocidade do fluxo composto de acordo com a seguinte

equacdo:
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Velocitycomposite =

((Velocitycy, x PathWeightcy,) + (Velocitycy, X PathWeightcy,) + (Velocitycnz X PathWeightcy3))

(PathWeightcy, + PathWeightc,, + PathWeightcps)

4. Se [Tratamento de erros de caminho] for definido como On, o medidor continuard a apresentar medigdes
mesmo que ocorram erros um ou dois candis. A medi¢do do fluxo continuard a ser efetuada até ocorrerem
erros nos trés canais (para 3 caminhos (TD-TD-TD)).

4 Programming > Prigram/Composite Path Path Configuration/Std
;’:Ped bl N ._ i 1Tilted Diameter (TD)
Channel 1 -‘“ Path Weights 2 Path (TD - TD)
EEﬁEEEI% % Path Error Handling orx| e _
Limits 4
Prigram/Composite Path Path Weights CH #1/Path Weight CH #1/Path Weight
’ ) v
:I:v’d 4 Path Configuration v [channel 1 | DR Y /path Weight 4730
ath R
h 1 chamel2 0.20 [x JUNDO [+ ]SAVE
Umits Path Error Handling x Channel 3 X vorX i " :
¥ y [«>» ] MOVE [y ]ALTER
v VN
Path P Path Error Handling
= Path Configuration = "
Acesso de operador ou superior Path Weights — OT
vorX

Figura 45: ConfiguracGo do caminho

3.6.4 Programacéo dos limites de fluxo e de diagnéstico

Efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sess@o” para navegar para a pagina
Programacgdo. Consulte Figura 46 para as opgdes de configuragdo do caminho.

2,

Ii)estoqije a opgdo [Composta] e pressione [ENTER]. Desloque-se para baixo e selecione [Limites] e pressione
ENTER].

Progiome a velocidade minima do fluxo em [Velocidade min] e a velocidade maxima do fluxo em [Velocidade
max].

Programe os limites de aviso de velocidade apropriados em [Limite de aviso vel min] e [Limite de aviso de vel
méx]. Os valores programados nos limites de aviso deverdo ser inferiores aos que foram programados em
[velocidade minfe [g\JleIocidade max] para indicadores de aviso antecipado no LCD e Erros.

Para cortar o programa de medigées proximo de zero, um valor apropriado deverd ser introduzido em [Corte zero].

d. Para ver o fluxo médio estavel, programe o periodo de tempo durante o qual seré calculada a média do fluxo em
[Célculo de Média do Fluxo]. Por exemplo, se programar um valor de 16 em [Célculo de Média do Fluxo], o valor
do fluxo incluird a média dos Ultimos 16 seg. de valores do fluxo. Isto permite reduzir o ruido dos valores de fluxo
apresentados e os resultados.

Se na sec¢éo “Programacdo do fluido” na pagina 50, Rastrear foi configurado como OFF, programe a [% de Erro

da Velocidade do Som]. Esta configuragdo serd utilizada para validar se a velocidade do som medida néo

exceder o intervalo programado da velocidade do som nominal. Caso a velocidade do som exceda a [% de Erro
da Velocidade do Som|] da velocidade do som nominal, um E2: Erro de Velocidade do Som serd reportado.

Prigram/Composite Limits
v Pipg A v A v
EI:tI: 4 Max Velocity

x Min Vel Warn Limit

- hd Max Vel Warn Limit
v o v A

Prigram/Composite Limits
Fluid A Max Vel Warn Limit 5
Path Zero Cutoff
Limits Flow Averaging

Min Velocity
UNIT: ft/s
-82.00
[ x JUNDO [ v ]SAVE

[«> ] MOVE [% JALTER

Min Velocity
Min Velocity | —

-82.00 ft/s

4 Programming [ 2

Channel 1
Channel 2 X
Channel 3

v orX vorX

Acesso de operador ou superior

Figura 46: Limites de Fluxo e de Diagnéstico
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3.6.5 Programacdo de Definicdes Avangadas

Efetue os passos como na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sessdo” para navegar para a pdgina
Programacgdo. Consulte Figura 47 para as opgoes de configuragdo do caminho.

1. Destaque a opgdo [Compostal] e pressione [ENTER]. Desloque-se para baixo e selecione [Avangado] e
pressione [ENTER].

2. Selecione [Entradas] e configure o processo [Temperatura do Fluido]. A temperatura do fluido pode ser
fixa/estatica (temperatura média do fluido do processo) ou podem ser valores em tempo real cuja leitura foi
efetuada através de uma entrada analégica ou RTD (disponivel como opgéo).

3. Além disso, defina a [Temperatura Ambiente].

4. A [Tensdo de Transmissédo] deverd ser definida com base na viscosidade do fluido do processo e nos
tamanhos de tubos. Para fluidos de viscosidade alta ou tubos de tamanho grande, podem ser necessdrias
definigbes de alta tens@o para os sinais que passam.

5. Selecione a [Taxa de Atualizagé&o] com base na rapidez com que pretende que as medigées sejom geradas
pelo medidor. A sele¢éo da taxa de atualizagdo ndo altera a taxa de atualizagéo da saida digital e analogica.
A saida analdgica e a saida digital sGo sempre atualizadas a 4Hz.

4 Programming » Priglran/Composite . Advanced Inputs Temperature Fluid Temperature Fluid Temp/Active
e s | ) - | - A o ) AN-yRTD-1
anne | «——] Ambient Temperature f——] P
Channel 2 X Limits X i ressure [ ¢ L/ ctive] — - ISR
Transmit Voltage
Ct 13 9 x 4 X %
hannel [Advanced] v Refrasti Rate v vor:
v V'S
Advanced Transmit Voltage Attenuator
Inputs A 121 High < on
Ambient Temperature - mm ® -
x v orX
Refresh Rate
h 4 A
Advanced | RefreshRate i
Inputs | o Acesso de operador ou superior
Ambient Temperature J¢—— 5 Hz
Transmit Voltage SBEX
e 7" 10 Hz

Figura 47: Definigdo Avangada

3.6.6 Programacéo do Canal X

Este menu é utilizado para configurar as definicdes Avangadas, Transdutores e Posicionamento dos canais. Efetue
0s passos como ha secgdo “Paginas primdria e de inicio de sess@0” para navegar para a pagina Programagdo.

1. Em seguida, destaque a opgéo [Canal x] e pressione [ENTER].

3.6.6.1 Programagcdo do Transdutor

Nota: O guia de instalagdo do transdutor da Panametrics para o seu modelo fornece informagées mais
detalhadas sobre as configuragées de montagem do transdutor.

1. Desloque-se e destaque [Transdutor] e pressione [ENTER].

2. O medidor suporta uma lista de transdutores padrd&o. Para transdutores padrdo (ver Tabela 20) suportados pelo
medidor, [Frequéncia do Transdutor], [ Temp Estético], [Angulo de Clivagem] e [Velocidade do Som de
Clivagem|] séo automaticamente selecionados.

3. Se o seu transdutor é especial e ndo estiver incluido em Tabela 20, selecione [Transdutor] como Especial e
programe a Frequéncia do Transdutor, Temp Estdtico, Angulo de Clivagem e Velocidade do Som de Clivagem.
Entre em contacto com a fdbrica ou a Panametrics Services para obter os valores adequados aos seus
transdutores.

Tabela 20: Transdutores Padréo
Ndmero do Transdutor Ndmero do Modelo do Transdutor

15 (#15/115) C-PT-05-H
16 (#16/116) C-PT-10-H
17 (#17/117) C-PT-20-H
23 C-LP-40-HM
24 C-LP-40-NM
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Tabela 20: Transdutores Padréo

Namero do Transdutor Namero do Modelo do Transdutor
312 C-RW-312
318 C-RW-318
401 C-RS-401
402 C-RS-402
403 C-RS-403
407 UTXDR-407
408 UTXDR-408
505 C-RR-505
510 C-RR-510
520 C-RR-520
591 C-RR-591
592 C-RR-592
595 C-RR-H-595
596 C-RR-H-596
597 C-RR-H-597
601 C-AT-601
602 C-AT-602
603 C-AT-603

3.6.6.2 Programagéo da Posi¢Go

O menu Posigdo permite ao utilizador configurar o método de montagem dos transdutores, com base na
programagdo do transdutore e do tubo efetuada nas secgdes “Programa principal - programagdo (ndo intrusivo)”
na pdagina 48 e “Programagdo do Transdutor” na pagina 53

2,

o

Consulte Figura 50, selecione [Posigéio] e pressione [ENTER].

Programe o [N.° de Travessias] com base na configuragdo de instalagéo do seu transdutor e no transdutor.
Consulte Figura 48 para possiveis configuragdes de travessias suportadas pelo medidor. Normalmente, uma
instalagdo de duas travessias é utilizada.

O [Espagamento] mostra o valor calculado pelo XMTI000 para a distancia correta entre os transdutores a
montante e a jusante, com base no transdutor, fluido e dados de tubo programados. Este é o valor do
espacamento fisico que deve ser utilizado quando instalar o seu transdutor numa configuragdo néo intrusiva no
tubo <iver Figura 49). Quando sair do menu [Canal x], o medidor apresentard uma mensagem que indica que
serd necessdrio ajustar o espacamento fisico entre transdutores para o valor calculado pelo XMT1000.

Ajuste o espagamento fisico de acordo com o valor calculado pelo XMT1000.
Repita a secg¢do “Programacgdo do Canal X” na pdgina 53 para todos os canais.

Isto conclui a programagdo das medigdo de fluxo. Todos os restantes passos implicam a calibragéo do medidor
para precisdo de velocidade e medigdes da velocidade do som. Saia da programagdo premindo [ESCH atéo
menu apresentar a opgdo Guardar. Destaque [Guardar] ou [Guardar e terminar sessé@o] e pressione [ENTER]
para guardar as definigdes. O medidor nédo utilizard a definicdo alterada para efetuar as medi¢ées até as
definic6es serem explicitamente guardadas.

Certifique-se de que o tubo esté cheio e de que o fluxo & inexistente. Antes de passar para a secgdo seguinte
“Programacdo de Definicbées Avancadas de Canal” na pdgina 56, aguarde durante 5 minutos para o fluxo
estabilizar a zero.

Nota: Se for necessario instalar os transdutores com um espacamento diferente do que foi calculado pelo

XMTI000, certifique-se de o valor ndo é superior ou inferior a 10% do valor calculado. Substitua o valor
[Espagamento] calculado pelo medidor pelo valor de espagamento fisico instalado.
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2 Transversais
1 Transversal

4 Transversais

3 Transversais

6 Transversais

5 Transversais

8 Transversais

7 Transversais

Figura 48: Configuracdes de Travessia

1 Transversal

[ -

2 Transversais

Figura 49: Espagamento
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4 Programming > Prigram/Channel 1 nstall Type/Clamp-on Transducer Number
Composite N - " v ° A
o Placement Special —| #16 (C-PT-10-H)
Channel 2 Advanced ./ orX #17 (C-PT-20-H)
Channel 3 #23 (C-LP-40-HM) ¥
v A
Install Type/Clamp-on Clamp-on/Special Transducer Frequency
4 A
sundr | ——— ] 0
. 1 statictw =
x Nom. Wedge SoS vorx|e
Wedge Angle v 1 MHz y
v A
Prigram/Channel 1 CH #1/Transducer No. Of Traverses No. Of Traverses
UNIT:
Transducer _ R _ — 2
. Jplacement] ——|  spacing —| 2 [ [ x 1uNDO [ v ]SAVE
X X v orX|
Acesso de operador ou superior T [<> ] MOVE [§ JALTER
v o
Prigram/Channel 1 CH #1/Advanced Delta T Offset Delta T Offset
? | o [
| ommm | b
Placement T Tbe ‘—X 0.02 ns m [x JUNDO [ v ]SAVE
Peak Detection [«> ] MOVE [4 JALTER
v A
CH #1/Advanced Peak Detection Peak Detection ?Jeb:: TOffset
v 2 NS
Delta T Offset ¥ _ v —) 40
The <~ Automatic 4—)( -80 % _worx [ x 1UNDO [;/ ] SAVE
Jpeak Detection | [«»]MOVE [% JALTER

Figura 50: Programagcéo de Canal (Transdutor, Posigéo e Avangado)

3.6.6.3 Programagdo de Definigdes Avangadas de Canal
1. Consulte o procedimento de calibragéo néo intrusiva para calibrar o fluxo zero [Desvio Delta-T].

2. Consulte a Section 3.6.7.1 Velocidade do fluido para calibrar a velocidade do som.

3. Desloque-se e destague [Detegéio de Pico] e pressione [ENTER]. Selecione [Automaética] para o medidor obter
automaticamente a [% Pico]. Se receber frequentemente erros E6: Ciclo Ignorado, entre em contacto com a
féabrica.

3.6.7 Cadlibragéo da Velocidade do Som do Fluido

Para realizar a calibragdo da Velocidade do Som (S0S), é necessdrio instalar o software PanaView™ Plus PC, versdo
1.2.0 ou superior. O procedimento de calibragdo do SOS & descrito na secgéo CAL-TRIM-TEST do manual de ajuda do

PanaView™ Plus que pode ser aberto através do menu principal da aplicagéo.

O XMTI000 pode calibrar a velocidade do som (SOS) do fluido apés a instalagéo, desde que o operador saiba qual a
SOS do fluido nas atuais condigdes de fluxo. A SOS medida do fluxo ndo deverd exceder as especificagées de
precis@o depois de seguir os procedimentos de instalagdo padrdo. A calibragéo da SOS serve para afinar o medidor
XMT1000 de acordo comas condi¢des de instalagdo no local e para manter o desempenho de alto precisdo.

3.6.7.1 Procedimento de calibragdo da SOS do fluido

A calibragéo da SOS serd realizada em cada canal. Apds a calibragdo, a SOS medida em cada canal, e o canal
composto, deverd estar #1 ft/s (ou 0,3 m/seg.) do valor previsto. Calibre a SOS do fluido de acordo com o seguinte
procedimento.

Procedimento de calibragéo:

1. Abra Panametrics PanaView™ Plus. Clique em [Ligar].
2. Selecione o modelo do instrumento e a porta de comunicagdo.
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Connect to Meter

Instrument Model *

XMTI000 v

Connection Type *

Serial RS-485 M
Communication Port * Node id *

COMI e 1

Baud Rate * Parity *

115200 e Even e
Data Bits * Stop Bits *

8 e 1 e
Language *

English v

Figura 51: Ecrd PanaView™Plus

3. Clique em [LIGAR AO INSTRUMENTO].

4. Altere o][NiveI de Acesso] para Operador e introduza a respetiva [Palavra-passe]. Clique em [Alterar Nivel de
Acesso].

Access Level
Operator

Password

Change Access Level

Change Password

Disconnect

Figura 52: Ecrd PanaView™ Plus - Nivel de Acesso

5. Clique em [Cal-Trim-Test]. Expanda o parametro [Calibragéo da SOS].
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PanaView™ Plus /B W00 [©)

XMTI000 | v440 | Factory.

98 Dashboard Cal Trim Test

B mstumentio 505 Calibration

& Configuration A Before performing 505 (Speed of Sound) calibration, please ensure that the instrument figured with transducers connected
& Units
50s Caiibration

~ Monitor

al Signals

B ogs m

Q@ rep @w

Baker S

Hughes

Figura 53: Calibragdes da SOS

Dependendo da configuragdo do caminho, os valores da SOS para $OS Medida (composta), SOS Canl, SOS Can2,
SOS Can3 serdo apresentados e atualizados dinamicamente.

6. Introduza o valor da SOS previsto para as atuais condigdes de fluxo em [sOs Real] para afinar o medidor para
todos os canais.

7. Clique no botéio Afinar para finar os valores adicionados em [sOs Real]

8. Clique em [Guardar CAL NO MEDIDORY], os valores da SOS apresentados serdo atualizados de acordo.

9. Critérios de aceitagdo: + 1ft/s ou 0,3 m/seg.

3.7 Programa Principal - Programagéo (Humidificada)

As opc¢oes selecionadas na pdgina de programagdo devem ser as mais adequadas & sua aplicagdo.
As configuragdes selecionadas na pdgina de programagdo sdo vitais para as medicdes de fluxo serem precisas.
As definicées de programacdo incorretas podem resultar em medicdes erradas e afetar a precisdo.

Nota: Consulte a fabrica ou a Baker Hughes Services se ndo tiver a certeza de quais sdo as definigées
apropriadas para a sua aplicagdo.

IMPORTANTE: As configuragdes na pdgina de programagdo sdo pré-selecionadas para serem as mais adequadas
& sua aplicagdo. Consulte a fabrica ou a Baker Hughes Services antes de alterar qualquer uma destas
definicdes. Modificar qualquer uma das definigdes pode resultar em medigdes erradas e afetar a
precisdo.

3.71 Programacéo do tubo

O menu Tubo permite ao utilizador especificar todos os pardmetros do tubo necessdrios para garantir medicoes
precisas da taxa de fluxo ultrassénico. Efetue os passos como em “Paginas primdria e de inicio de sessdo” na
pagina 30 para navegar para a pdgina Programagdo.

1 I[Destoqije a opcdo [Compostal] e pressione [ENTER]. Em seguida, destaque a opgéo [Tubo] e pressione
ENTER].

2. Asdimensées do tubo como [Di@metro externo] (DE), [Espessura da parede] e [Dié@metro interno] (DI) podem
ser programadas neste menu.

Nota: As unidades de medi¢cdo utilizadas para os parédmetros de tamanho do tubo dependem das escolhas
feitas em “Sele¢do de unidades” na pagina 31.
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4 Programming 4 Prigram/Composite Pipe Pipe Size Pipe 0D Pipe 0D
v h 4 R |~ | R | R —— UNIT: In
Channel 1 ——| Fluid A i 3.50
Channel 2 x| roth X | SN G 350 in Joon] o tunoo TV Jsmve
Channel 3 Limits v e [«» IMOVE [+ JALTER
v A
Prigram/Composite
Fluid 4
Path
Limits 2
v Acesso de operador ou superior

Figura 54: Programagé&o do tubo

3.7.2 Programagdo do fluido

O menu Fluido (ver Figura 55) permite ao utilizador especificar todos os par@metros do fluido que passa pelo tubo
necessario para garantir medi¢es precisas da taxa de fluxo ultrassonica. Efetue os passos como em “Paginas
primaria e de inicio de sessdo” na pdgina 30 para navegar para a pdgina Programagdo.

1. Selecione [Composta] e pressione [ENTER]. Desloque-se para baixo, selecione [Fluido] e pressione [ENTER].

2. selecione [Densidade], pressione [ENTER] e programe a densidade real [Densidade (Real)] e densidade de
referéncia [Densidade (Ref)] do fluido do processo.

3. Em seguida, selecione [Vicosidade cinemaética], pressione [ENTER] e programa a viscosidade cinematica do
fluido do processo.

4. Em seguida, selecione [Rastrear]. A janela de rastreio € utilizada para monitorizar a velocidade do som
programada para detetar o sinal quando o utilizador néo sabour qual a velocidade do som do fluido. O medidor
também suporta uma lista de tipos de fluido padrédo. Se o fluido do processo ndo estiver incluido na lista de
fluidos padréo e se ndo souber qual a velocidade do som do fluido, defina a janela de rastreio para On e
programe a velocidade do som minima e mdxima para monitorizar. A janela de rastreio deve estar configurada
como On (Ativada).

5. Para uma lista de fluidos padréo (ver tabela 15) suportada pelo medidor, as velocidade do som minima,
mdaxima e nominal séo automaticamente selecionadas.

6. Programe também a [Temperatura do fluido] e a [Temperatura Ambiente] do processo, veja “Programagéo
de Definigées Avangadas” na pdgina 61.

IMPORTANTE: Consulte a fébrica antes de configurar a janela de rastreio para Off (Desativada).

Tabela 21: Lista de fluidos padréo

Rastreio ativado (On) Rastreio desativado (Off)
Outros Outros
Agua (0 a 260°C) Agua (0 a 260°C)
LNG LNG
Oleo 22°C Oleo 220C

Agua do mar

Oleo de lubrificagéo

Petréleo bruto
Metanol (200C)
Etanol

Freon R12
Diesel

Gasolina
Nitrogénio Liquido (-199°C)
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dprogramming P Prigram/Composite Fluid Density Density (Act) Density (Act]
h | Pipe = Y | o [——] uNIT: Lb/FtA3
Channel 1 —— L] Kinematic Viscosity  f—1 yensity (Ref] | 62 4 P S— 62.4
Ehamnel3 X | Path XT] trocking x| Deiiel % 626 L/FUS Kol [ JNDO [V ISAVE
: L L [+» IMOVE_[$ JALTER
v V' N v N
Prigram/Composite Fluid Kinematic Viscosity Fixed KV Fixed KV
Fluid A Density v « ——q UNIT: St
Path y + =TT . 0
Limits W 10 St [-orx] [x JUNDO [+ JSAVE
M [«> JMOVE [+ JALTER
Fluid Fluid/Trocking Fluid Type Fluid Type/Standard
Density | a Wter 010260
Kinematic Viscosity r - — Water(0 0 100C)
x| off <1 Other P LNG
orx] LNG
OIL
v S
Fluid Type Soundspeed Limits Min Soundspeed 'J'."‘”SOU’;?/SPQN’
v v NIT: s
Standard —~ | [ — " ] 3600.00
« . 5 MaxSoundspeed 1 3600.00 ft/s oo [x JUNDO [V JSAVE
Acesso de operador ou superior [«> IMOVE [ ALTER
v y's
Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard
; N
Y e ]
On Sea Water
.| Other =i pe
-l x| o Vo] oilz2g
Crude Oil M
v S
: Nominal Soundspeed Nominal Soundspeed Nominal Soundspeed
Fluid Type y Lo v i UNIT: ft/s
Standard —~ | [IEEEEE | - 360000
- . - a3 3600.00 ft/s [“orx] [x 1UNDO [ JSAVE
[«> JMOVE [y JALTER

Figura 55: Programacdo do fluido

3.7.3 Programacéo da configuragéo do caminho

Efetue os passos como em “Paginas primdria e de inicio de sessdo” na pagina 30 para navegar para a pdgina
Programacgdo. Consulte Figura 56 para as opgdes de configuragdo do caminho.

1. Selecione [Composta] e pressione [ENTER]. Desloque-se para baixo e selecione [Caminho] e pressione [ENTER].
2. Selecione [Configuragéo do caminho],, [Pesos do caminho] e e [Tratamento de erros de caminho].

3. Os pesos do caminhos sdo utilizados nos cdlculos da velocidade do fluxo composto de acordo com a seguinte
equacdo:

((Velocitycp, % PathWeightcy,) + (Velocitye,, x PathWeightcy,) + (Velocityeps X PathWeightcps))
(PathWeightcy, + PathWeightc,, + PathWeight ,3)

Velocitycomposite =

4. Se Tratamento de erros de caminho for definido como On, o medidor continuard a apresentar medigdes mesmo

que ocorram erros um ou dois canais. A medi¢cdo do fluxo continuard a ser efetuada até ocorrerem erros nos
trés canais.

4Programming > Prigram/Composite Path Path Configuration/Std
?[’P% = -] Y 1Tilted Diameter (TD)
Channel 1 ~ Path Weights 2 Path (TD-TD)
ERgﬂﬂgl % Path | Path Error Handling orx| « IEEEEEER
Limits v
v A v A
Prigram/Composite Path Path Weights CH #1/Path Weight CH #1/Path Weight
S(\]\:\[:l A Path Configuration v - N i S 0.20
Pt — Channel 2 ’
Limits p X X orx] [* JUNDO [ v ISAVE
v Path Weights Channel 3 [> JMOVE [* JALTER
v A
Path 2 Path Error Handling
i Path Configuration —| -l
Acesso de operador ou superior Path Weights —| " ox
— vorX

Figura 56: Configuragdo do caminho
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3.7.4 Programagéo dos limites de fluxo e de diagnéstico

Efetue os passos como em “Paginas primaria e de inicio de sessdo” na pdagina 30 para navegar para a pdgina
Programacdo. Consulte Figura 57 para as opgodes de selegcdo de limite.

1. Selecione [Composta] e pressione [ENTER]. Desloque-se para baixo e selecione [Limites] e pressione [ENTER].

2, Progiome a velocidade minima do fluxo em [Velocidade min] e a velocidade maxima do fluxo em [Velocidade
max].

3. Programe os limites de aviso de velocidade apropriados em [Limite de aviso vel min] e [Limite de aviso de vel
méx]. Os valores programados nos limites de aviso deverdo ser inferiores aos que foram programados em
[Velocidade minfe [%Ielocidclde max] para indicadores de aviso antecipado no LCD e Erros.

4. Para cortar o programa de medigdes proximo de zero, um valor apropriado deverd ser introduzido em [Corte
zero].

«  Para ver o fluxo médio estdvel, programe o periodo de tempo durante o qual serd calculada a média do
fluxo em [Célculo de Média do Fluxo]. Por exemplo, se programar um valor de 16 em [Célculo de Média do
Fluxo], o valor do fluxo incluird a média dos Gltimos 16 seg. de valores do fluxo. Isto permite reduzir o ruido
dos valores de fluxo apresentados e os resultados.

5. Se na secgdo “Programagéo do fluido” na pagina 59, Rastrear foi configurado como OFF, programe a [% de Erro
da Velocidade do Som]. Esta configuragdo serd utilizada para validar se a velocidade do som medida néo
exceder o intervalo programado da velocidade do som nominal. Caso a velocidade do som exceda a [% de Erro
da Velocidade do Som|] da velocidade do som nominal, um E2: Erro de Velocidade do Som serd reportado.

4Programming > Prigram/Composite Limits Min Velocity Min Velocity
e ] - | o—
Channel 1 i ¢ Max Velocity -82.00
Channel 2 X Path TX MQMT?\C', 4 -82.00 ft/s [x JUNDO [ ]SAVE
Channel 3 inVel Warn Limit L orx vor¥| i
v Max Vel Warn Limit [«> JMOVE [y JALTER
v A v VN
Prigram/Composite Limits
Fluid 4 Max Vel Warn Limit 4
Path Zero Cutoff Acesso de operador ou superior
Limits Flow Averaging
v

Figura 57: Unidades de Fluxo e de Diagnéstico

3.7.5 Programacdo de Definigdes Avangadas

Efetue os passos como em “Paginas primaria e de inicio de sessdo” na pdagina 30 para navegar para a pdgina
Programagdo. Consulte Figura 58 para as opgdes de configuragdo do caminho.

1 ?elecioiﬁe [composta] e pressione [ENTER]. Desloque-se para baixo e selecione [Avangado] e pressione
ENTER].

2. Selecione [Entradas] e configure o processo [Temperatura do Fluido]. A temperatura do fluido pode ser
fixa/estatica (temperatura média do fluido do processo) ou podem ser valores em tempo real cuja leitura foi
efetuada através de uma entrada analégica ou RTD (disponivel como opgéo).

3. Além disso, defina a [Temperatura Ambiente].

4. A [Tensdo de Transmisséo] deverd ser definida com base na viscosidade do fluido do processo e nos
tamanhos de tubos. Para fluidos de viscosidade alta ou tubos de tamanho grande, podem ser necessdrias
definicdes de alta tensdo para os sinais que passam.

5. Selecione a [Taxa de Atualizag&o] com base na rapidez com que pretende que as medigées sejom geradas
pelo medidor. A selegéo da taxa de atualizagdo ndo altera a taxa de atualizagéo da saida digital e analogica.
A saida analdgica e a saida digital séo sempre atualizadas a 4Hz.

6. Isto conlui as opgdes de programagdo bdsica que podem ser necessdrias atualizar com base na aplicagdo do
fluxo. A programagdo avangada jd efetuada pela fabrica da Baker Hughes e durante a colocagdo em servigo.
Saia da programagéo premindo [ESC] até o menu apresentar a opgéo Guardar. Destaque [Guardar] ou
[Guardar e terminar sess&o] e pressione [ENTER] para guardar as definigées. O medidor ndo utilizard a
defini¢do alterada para efetuar as medigdes até as definicdes serem explicitamente guardadas.
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Figura 58: Definicdes Avangadas

3.8 Calibragéo

Este menu é utilizado para calibrar o medidor XMTI000 para outra referéncia de taxa de fluxo. Efetue os passos como
na secgdo “Paginas primdria e de inicio de sess@0” para navegar para a pagina Calibragéo.

Nota: Use o [Fator de Medidor] ou [K-Table], ndo utilize ambos ao mesmo tempo.

Desloque-se e destaque [Fator de Medidor] e pressione [ENTER]. O Fator de Medidor & um multiplicador Gnico
aplicado & medi¢do Velocidade do Composto. O valor predefinido & 1,0 e se um Unico fator é suficiente para
aproximar o intervalo de velocidade medida de outra referéncia de taxa de fluxo, esta opgdo é utilizada. Se um
unico fator € insuficiente para cobrir o intervalo de velocidade de fluxo ou o intervalo de viscosidade, utilize a
opcdo K-Table.

Se utilizar [Fator de Medidor], ignore os seguintes passos. Caso contrdrio, desloque-se e destaque [Modo de
Calibragéio] e pressione [ENTER]. O medidor suporta os métodos de calibragdo Portdo (Totalizador) ou Saida de
Frequéncia.

a. Se Portéo (Totalizador) for selecionado, ligue as entradas do Portéo aos pontos de teste El e E2 que se encontram
no canto inferior esquerdo a frente do PCB principal quando a tampa frontal for retirada.

b. Se saida de Frequéncia for utilizada para calibragéo, defina [Tipo de Medigéo], o seu [Valor Base], [Valor Total],
correspondente e respetiva [Frequéncia de Base], [Frequéncia Total]. Defina um valor de [Testar Frequéncia]
para testar a ligagdo da Saida de Frequéncia antes de iniciar a calibragéo.

Desloque-se e destaque [Tipo de Calibragéo] e pressione [ENTER]. O tipo de calibragéo pode ser definido para

Velocidade ou nimero Reynolds. Dependendo da selegdo, os pontos de K-Table serdo atualizados para aceitar

as entradas de Velocidade ou nUmero Reynolds.

Desloque-se e destaque [Reiniciar K-Table] e pressione [ENTER]. Selecione a tabela a reiniciar. Pode optar por
reiniciar todas as tabelas ou a K-Table composta ou qualquer K-Table de canal especifico.

Desloque-se e destaque [Selegéio de K-Table] e pressione [ENTER]. A opgdo predefinida & Off. Para calibragéo

“como estd” deixe a [Seleg&o de K-Table] como OFF. Depois de concluir a calibragéo “como estd” e identificar

([Ds voloies de K-Factor para cada ponto de calibragéo, selecione a opgdo de tabela [Composto] ou a tabela
Canal].

Desloque-se e destaque [N.° de pontos] e pressione [ENTER]. Introduza o nimero de pontos para abrir a
K-Table.

Desloque-se e destaque [K-Table] e pressione [ENTER]. Selecione cada ponto e atualize a [Velocidade] ou
[NGmero Reynolds] e o seu [K-Factor] correspondente. Estes pontos definem uma curva de calibragéo para o
XMT1000.

Nota: [K-Table] Velocidade ou Nimero Reynolds (Ponto #1 para Ponto #20) deve ser introduzo em ordem

crescente para o medidor funcionar corretamente.
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Figura 59: Menu de Calibragéo
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Capitulo 4. Cdédigos de erro e resolugéo de problemas

4.1 Introducgéo

O medidor de vazdo XMT1000 é um instrumento fidvel e de facil manutengé&o. Quando corretamente instalado e
utilizado, como descrito no Capitulo: Instalagdo, o medidor fornece medigdes precisas da taxa de fluxo com
intervengcd@o minima do utilizado. No entanto, se ocorrer um problema no invélucro de componentes eletrénicos ou
nos transdutores, este capitulo explica como resolver problemas que ocorram no medidor de fluxo XMTI000.
Indicagdes de um possivel problema incluem:

-+ Apresentagéo de uma mensagem de erro no ecrd LCD, software PanaView™ Plus PC ou HART

e Leituras erréticas do fluxo

« Leituras de precisd@o duvidosa (por exemplo, leituras que ndo consistentes com as leituras de outro dispositivo
de medigdo de fluxo ligado ao mesmo processo).

Se ocorrer qualquer uma das condigdes anteriores, prossiga com as instrugdes fornecidas neste capitulo.

Nota: Para areas de ruidos elétricos elevados, é recomendavel a utilizagéo de “Conformidade da marca CE”
section na pagina 5.

4.2 Classificagdo de erros e codigos de erro

Os componentes eletronicos do XMT1000 incluem dois ou mais subsistemas. O transmissor, unidades de medi¢do de
fluxo e/ou 1/O opcional. O propésito dos codigos de erro e strings é alertar o operador para os problemas que
ocorram num subsistema especifico. O erro de comunicagdo indica a interrupgéo da comunicagdo entre o
subsistema Transmissor e o subsistema Medicéo de fluxo ou subsistema 1/O opcional.

Os erros ho XMT1000 séo classificados em 5 tipos como indica a seguinte tabela:

Tabela 22: Classificagédo de erro XMT1000

Classificagéo de erro Namero de erro Subsistema
Erros de fluxo E, onde n & o nUmero do erro Subsistema de fluxo
Erros de sistema S, onde n &€ o nUmero do erro Subsistema Transmissor ou Fluxo
Erros de comunicagdo Cp, onde n é o niumero do erro Transmissor para Fluxo ou I/O opcional
Erros de Transmissor X, onde n é o nimero do erro Subsistema Transmissor
Erros de 1/O opcionall A, onde n é o nimero do erro Subsistema I/O opcionall

Se ocorrer um problema com os componentes eletrénicos ou transdutores, um sistema de mensagens integrado de
codigos de erro simplifica significativamente o processo de resolugéo de problemas.

Todas as possiveis mensagens de cédigos de erro XMTI000 sdo discutidas neste capitulo, juntamente com as
possiveis causas e as agées recomendadas. Quando um codigo de erro é gerado, serd apresentado no canto
inferior esquerdo do ecrd LCD, como discutido em Capitulo 3, Programagdo.

Se uma mensagem de erro for apresentada no ecrd durante a operagdo do XMTI000, consulte a sec¢do apropriada
deste capitulo para instrugdes sobre como proceder. Poderd ser-lhe pedido que entre em contacto com a
Panametrics. Fornecer todos os dados de diagnéstico e informagdes dos pardmetros como na Tabela de Dados de
Diagnéstico antes de contactar o seu centro local de vendas ou de servigo ajudard a resolver o problema mais
rapidamente.

Para além do ecré loca, as mensagens de erro séo fornecidas no registo de Modbus relevante através de
representacgdo de bit-field. Para localizar o registo apropriado, consulte Apéndice C, 'Representacéo do bit-field do
cbdigo de erro”.
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4.3 Erros de fluxo (Erros E)

4.3.1 Orientagdes gerais para resolucgdo de erros de fluxo do cédigos de erro

Se um cédigo de erro no ecré LCD, software PanaView™ Plus PC indicar E22: SingleChAccuracy ou E23:
MultiChAccuracy, consulte a secgdo abaixo. Além disso, consulte a Tabela 23 abaixo para as causas e agdes
recomendadas para cada codigo de erro.

4311 Erro de canal Gnico

Se um erro ocorrer em s6 um canal, as causas mais provaveis s@o:

1. Programagcdo incorreta dos limites de erro ou alteragées nas condigdes do fluxo que invalidam a programagdo
anterior.

2. Cabos e transdutores com defeito/danificados, espagamento fisico incorreto, acoplador, amortecedor ou
componentes eletrénicos.

Depois de ter tentado eliminar/corrigir qualquer uma das causas mais provaveis indicadas acima, se o erro persistir,
verifique também as condicées do processo/fluxo tais como:

1. Turbuléncia excessiva..

2. Descontinuidades nas caracteristicas do fluido como fluxo multifésico, flashing, bolsas de gds, presenga de
bolhas ou de particulas sdlidas, cavitagdo ou alteragdo rdpida do tipo de fluido.

3. Propriedades extremas do fluido, como pressdo ou temperatura.
4. Acumulagdo de cera no interior do tubo.
5. Tubo semicheio.

43.1.2 Errode multicanais

Se ocorrer um erro em mais do que um canal, a causa mais provavel é alteracées nas condicées do processo/fluxo
tais como:

1. Turbuléncia excessiva.

2. Descontinuidades nas caracteristicas do fluido como fluxo multifasico, flashing, bolsas de gds, presenga de
bolhas ou de particulas sélidas, cavitagdo ou alteragdo rapida do tipo de fluido.

3. Propriedades extremas do fluido, como pressdo ou temperatura.
4. Acumulagdo de cera no interior do tubo.
5. Tubo parcialmente cheio.

Depois de ter tentado eliminar/corrigir qualquer uma das causas mais provaveis indicadas acima, se o erro persistir,
verifique também:

1. Programacdo incorreta dos limites de erro ou alteragées nas condigées do fluxo que invalidam a programagdo
anterior.

2. Cabos e transdutores com defeito/danificados, espagamento fisico incorreto, acoplador, amortecedor ou
componentes eletrénicos.

Caso ndo consiga limpar os erros, recolha os dados de diagnostico e as informagdes de parémetros para cada
canal na Tabela de Dados de Diagndstico antes de contactar o seu centro de vendas ou centro de servigo local.

4.3.1.3 Visualizar erros/avisos especificos de canais

Para assinalar o estado do medidor, o XMT1000 tem codigos de erro integrados. Os erros especificos de canais sdo
muito importantes para determinar as medidas corretivas necessdrias. Figura 60 Abaixo mostra os passos para
visualizar os atuais erros/avisos especificos de canais. A descrigdo dos cédigos de erro e as agbdes recomendadas
sdo fornecidas na Tabela 23 abaixo.

Velocity & Main Menu v Flow Info Errors/Wurni.ng 1/1
Display Format N v E23: MultiChAccuracy
0.000 Program Ch 1 Flow Info E:; Ei :zﬁ Error:
m/s v % Ch 2 Flow Info o 51.- o Error.|
Flow Info Ch 3 Flow Info 3 rror!

Figura 60: Visualizar erros especificos do canal atual
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Tabela 23: Descrigéio de erros de fluxo e acées recomendadas
Cédigo de erro Problema Causa Agéo recomendada

El: SNR

A relacdo Sinal para
Ruido%SNR) é baixa

O sinal acustico do processo
€ muito fraco A razdo pode
ser bolhas, outras condicées
de fluido, um tubo vazio,
cabos, transdutores,
acoplador ou amortecedores
partidos.

Verifigue se a medi¢do Tempo Ativo dos
transdutores a montante e a jusante é
valida. Se a medigdo de Tempo Ativo for
valida entdo este erro indica um
problema nas condi¢gdes do processo.

Se a medi¢do Tempo Ativo ndo for
valida, entdo verifique o valor
introduzido na op¢do Limites Minimos
de Errro do SNR (consulte Capitulo 3,
Progrcmcho). Além disso, consulte as
seccoes “Problemas de Fluido e Tubo” e
“Problemas com o Transdutor” para
corrigir quaisquer problemas

E2: Velocidade Som

A velocidade do som
medida excede os
limites programados

O erro pode ser causado por
programagcdo incorreta, mas
condigées do fluido ou ma
orientagdo do transdutor.
Também poderd ocorrer se o
a qualidade do sinal for mé

Compare a velocidade do som medida
com os valores hominais programados
para o fluido do processo e corrija
quaisquer erros de programagdo.
Consulte as secgdes “Problemas com
Fluido e Tubos” e "Problemas com o
Transdutor” para corrigir quaisquer
problemas. Caso ndo consiga limpar os
erros, recolha os diagnosticos
necessdrios antes de entrar em
contacto com a Panametrics

E3: Intervalo de
velocidade

A velocidade medida
excede os limites
programados

Este erro pode ser causado
por programagdo incorreta,
mas condicées do fluido efou
turbuléncia excessiva.

Certifique-se de que a taxa de fluxo real
estd dentro dos limites de error
programados (consulte o capitulo
Programacdo). Consulte as seccées
“Problemas com Fluido e Tubos” e
“Problemas com o Transdutor” para
corrigir quaisquer problemas

E4: Qualidade do
sinal

A qualidade do sinal &
inferior aos limites de

Isto significa que a forma do
sinal, reciprocidade de

Certifique-se de que a qualidade do
sinal & superior aos limites de error

excede os limites
programados

programagdo. montante para jusante, ou o | programados (consulte o capitulo
valor de pico de correlagdo Programacdo). Consulte as seccées
do sinal caiu abaixo do limite | “Problemas com Fluido e Tubos” e
de pico de correlagdo. A “Problemas com o Transdutor” para
causa é normalmente a corrigir quaisquer problemas. Recolha
mesma que para E6 ou ES os dados de diagndéstico necessdrios
antes de entrar em contacto com a
Panametrics
E5: Amplitude A amplitude do sinal Este erro pode ocorrer devido | Certifique-se de que a amplitude estd

a uma elevada atenuacdo ou
amplificagdo do sinal devido
a alteracdes nas
propriedades do fluido,
problemas com o transdutor,
amortecedor e/ou acoplador

dentro dos limites programados.

Se o ganho for negativo e a Amplitude
> 32, altere a tensdo de transmissdo
para “Baixa”. Se ainda for negativa,
ative o Atenuador. N&o ative o
Atenuador se a tensdo de transmissdo
for alta.

Se o ganho for superior a 35 dB, altere a
tensdo de transmissd@o para “Alta”
(consulte o capitulo Programagéo).
Consulte as secgdes “Problemas com
Fluido e Tubos” e “Problemas com o
Transdutor” para corrigir quaisquer
problemas. Recolha os dados de
diagnostico necessdrios antes de entrar
em contacto com a Panametrics
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Tabela 23: Descri¢@io de erros de fluxo e agcées recomendadas
cédigo de erro Problema Causa Acgéo recomendada

E6: Ignorar ciclo

Um ciclo ignorado é
deteado durante o
processamento do sinal
para medigdo

Isto deve-se normalmente a
uma maé integridade do sinal,
ossivelmente devido a
olhas nos tubos, absor¢do
de som por fluidos altamente
viscosos ou cavitagdo

Se este erro for causado por alteragdes
na taxa de fluxo, este erro serdé corrigido
automaticamente quando a taxa de
fluxo estabilizar apos a aceleragdo
inicial. Mas se o erro persistir, consulte a
secgdo “Problemas com Fluido e Tubos”
para corrigir quaisquer problemas.
Verifique a percentagem de pico do
limiare recolha os dados de diagndstico
necessdrios antes de entrar em
contacto com a Panametrics

E15: Tempo ativo

A medicdo de Tempo
ativo é invalida

Um cabo de transdutor esté
danificado ou é necessdrio
acoplar novamente um
transdutor. Isto pode ficar a
dever-se a programagéo
incorreta ou a temperaturas
extremas do processo

Consulte as secgdes “Problemas com o
Transdutor” para corrigir quaisquer
problemas. Caso ndo consiga limpar os
erros, recolha os diagnosticos
necessdrios antes de entrar em
contacto com a Panametrics

E22: Precisdo de
canal Unico

Ocorreu um erro num
dos canais de medigdo

Ocorreu um erro num canal
de medicdo; a precisdo da
medicdo pode estar
comprometida porque o
medidor poderd estar a
utilizar uma substituigéo de
corda irma

Verifique os erros individuais do canal,
consulte esta tabela para agdes
recomendadas para corrigir os erros do
canal

E23: Precisdo

Ocorreu um erro em

Ocorreu um erro em dois ou

Verifique os erros individuais do canal,

aviso programados

multicanal dois ou mais canais de | mais canais de medi¢do; a consulte esta tabela para agdes
medigdo precis@o da medicdo pode recomendadas para corrigir os erros do
estar comprometida porque | canal
o medidor estd a utilizar uma
substituigdo de corda irmd
E27:K-Table A K-Table é invéalida A K-table introduzida é Verifique os valores da K-table e
invalida invalida certifique-se de que a velocidade de
ndmero Reynolds na tabela estdo
apresentados por ordem ascendente
E28: Falha do Avaria do software Trata-se de uma avaria do Esta condigdo ndo se corrige por sisé e
software software ndo se corrige automaticamente por si
s6. Tente desligar e ligar o medidor. Se o
erro persistir depois de desligar e ligar o
medidor, entre em contacto com a
fabrica da Panametrics.
E29: Aviso de A velocidade medida Este erro pode ser causado Certifigue-se de que a taxa de fluxo real
velocidade excede os limites de por programagdo incorreta, | estd dentro dos limites de aviso

mas condigbes do fluido efou
turbuléncia excessiva.

programados (consulte o capitulo
Programacdo). Consulte as seccées
“Problemas com Fluido e Tubos” e
“Problemas com o Transdutor” para
corrigir quaisquer problemas

E31: Ndo calibrado

O medidor de fluxo néo
foi calibrado

O medidor de fluxo néo foi
calibrado na fabrica e, por
isso, ndéio estd a realizar as
medic¢des. Entre em contacto
com a fabrica da
Panametrics

A condicdo ndo se corrige por si s6 e
ndo se corrige automaticamente por si
s6. Entre em contacto com a fabrica da
Panametrics para obter mais
informagdes sobre a configuragdo do
medidor
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4.4 Problemas de fluido e de tubos

Se a resolugdo preliminar dos problemas com Mensagens de Cédigo de Erro e os Pardmetros de Diagndstico indica
um possivel problema, continue nesta secgdo. Os problemas de medigdo recaem em duas categorias:

*  Problemas com fluido
«  Problemas com tubos

Leia cuidadosamente as seguintes secgdes para determinar se problema estd relacionado com o fluido ou com os
tubos. Se com as instrugées nesta secgcdo ndo conseguir resolver o problema, entre em contacto com a
Panametrics para obter assisténcia.

441 Problemas com fluido

A maioria dos problemas relacionados com fluidos resultam do ndo cumprimento das instru¢ées de instalagdo do
sistema de medidor de fluxo, como descrito no capitulo: Instalagéo

Se a instalagdo fisica do sistema corresponder ds especificagdes recomendadas, & possivel que o préprio fluido
possa estar a afetar a precis@o das medigdes da taxa de fluxo. O fluido medido deve satisfazer os seguintes
requisitos:

« O fluido deve ser homogéneo, monofdasico, relativamente limpo e com fluxo estdvel.
Apesar de um nivel baixo de particulas arrastadas poder ter um efeito reduzido na operagéo do XMT1000,
quantidades excessivas de particulas sélidas absorverdo ou dispersardo os sinais de ultrassom. Esta
interferéncia das transmissdes de ultrassons através do fluido resultard em imprecisdes das medi¢bes da taxa
de fluxo. Além disso, os gradientes de temperatura no fluxo do fluido poderdo criar leituras erraticas ou
imprecisas da taxa de fluxo.

«  Ofluido néo deve cavitar préximo do ponto de medigéo.
Os fluidos com presséo de vapor relativamente proxima da pressé@o do processo podem cavitar préximo do
ponto de medigdo. A cavitagdo pode, normalmente, ser controlada com um design de sistema adequado.

+  Ofluido ndo deve atenuar excessivamente os sinais de ultrassons.
Alguns fluidos, particularmente os que s@o bastante viscosos, absorvem prontamente a energia de ultrassons.
Neste caso, um aviso de sinal e mensagem de erro serdo apresentados no ecrd para indicar que a forga dos
sinais ultrassénicos é insuficiente para garantir a fiabilidade das medic¢ées.

« A velocidade do som do fluido ndo deve variar excessivamente.
O XMTI000 tolerard alteragdes relativamente grandes da velocidade do som do fluido, visto que podem ser
causadas por variagdes na composicéo efou temperatura do fluido. No entanto, essas alteracées podem
ocorrer lentamente. Além disso, & provdvel que as flutuagdes da velocidade do som do fluido causadas por
alteragdes na temperatura recuperem independentemente. Flutuagées répidas da velocidade do som do fluido
apra um valor £ 20% do que foi programado no XMTI000, resultard em leituras erraticas ou imprecisas da taxa
de fluxo. Isto pode ocorrer quando mudar fluidos de lote.

Nota: Consulte o Capitulo 3: Programagdo para confirmar se a velocidade do som apropriada foi programada no
medidor.

4.4.2 Problemas com Tubos

Podem ocorrer problemas relacionados com tubos resultantes da sele¢do incorreta da localizagdo do medido ou
de erros de programacdo. O seguinte poderd resultar em instalagées problemdticas:

«  Arecolha de materia n(a) localizagéo/localizagées do transdutor.
Residuos acumulados nas localizagdo dos transdutores causardo interferéncia na transmissdo de sinais de
ultrassons. Como resultado, ndo é possivel realizar medi¢des de precisas de taxas de fluxo. Na maioria dos
casos, o realinhamento dos transdutores corrige estes problemas mas, em alguns, podem ser utilizados
humidificados. Consulte o Capitulo: Instalagdo para mais informagées sobre as praticas correctas de
instalagdo.

+  Medicbes imprecisas dos tubos
A precis@o da medi¢do da taxa de fluxo baseia-se significativamente na precisédo das dimensdes do tubo
programado. Mega a espessura e o didmetro da parede do tubo diameter com a mesma precisdo pretendida
nas leituras da taxa de fluxo. Além disso, verifique se o tubo estd amolgado, perfurado ou se tem superficies
dsperas, excentricidade, deformagdo da soldadura, se é reto e outros fatores que possam causar leituras
imprecisas. Consulte o Capitulo: Programacgéo, para instrugdes sobre como introduzir os dados do tubo.

« Onterior do tubo ou o tubo ndo esta suficientemente limpo.
A acumulagdo excessiva de calcdrio, ferrugem ou residuos no interior do tubo afetard as medigdes do fluxo.
Regra geral, uma fina camada de revestimento ou uma acumulagdo sdlida de forte aderéncia na parede do
tubo néo causaré problemas. Calcério solto e revestimentos espessos (como alcatréo ou 6leo) afetardo as
transmissdes ultrassénicas e poderdo resultar em medigdes incorretas ou pouco fidveis da taxa de fluxo.

PanaFlow™ XMTI000 Manual do utilizador 69



Capitulo 4. Cédigos de erro e resolugdo de problemas

4.5 Problemas do transdutor

Os transdutores ultrassonicos sdo dispositivos resistentes e fidveis. No entanto, estéio sujeitos a danos fisicos
causados por manuseamento e ataques quimicos. A seguinte lista de potenciais problemas estd agrupada de
acordo com o tipo de transdutor. Contacte a Panametrics se ndo conseguir resolver um problemas relacionado
com o transdutor.

4.5.1 Problemas do transdutor

- Danos internos: Um transdutor ultrassénico é constituido por um cristal de cer@mica ligado & caixa do
transdutor. A ligagdo entre o cristal e a caixa ou o prépriop cristal pode ser danificada por choques mecdnicos
extremos e/ou temperaturas extremas. Além disso, a cablagem interna pode ficar corroiida ou sofrer um
curto-circuito no caso da entrada de contaminantes na caixa do transdutor.

- Danos fisicos: Os transdutores podem sofrer danos fisicos se os deixar cair em superficies duras ou se bater
neles com outro objeto. O conector do transdutor é a pega mais fragil e & a que estd mais sujeita a danos.
Danos mais ligeiros podem reparados dobrando cuidadosamente o conector para a sua forma original.

Se ndo for possivel reparar o conector, o transdutor tem de ser substituido.

IMPORTANTE: Os transdutores tém de ser substituidos em pares. Consulte Capitulo 3, Programagdo para introduzir
os hovos dados do transdutor no medidor.

4.6 Erros de sistema (Erros S)

Estes erros estéo associados ao subsistema de fluxo. Os erros de sistema tém 4 tipos de informagdo.

1. Indicador
2. Aviso

3. Erro

4. Falha

O indicador é apenas uma notificagdo para o operador de que é necessdrio realizar uma agdo. Os avisos indicam
normalmente um erro de operador. Os erros indicam falhas que requerem atenc¢do. O operador deve realizar as
agée recomendadas para corrigir estes erros. As falhas indicam normalmente falhas mais graves relacionadas
com as verificagées de integridade de hardware [ software efetuadas pelo medidor XMTI000. Consulte a seguinte
tabela para coédigos de erro, mensagens de erro, tipo de erro e agées recomendadas.

Tabela 24: Descrigdo de erros de fluxo e agdes recomendadas
cédigo de erro Mensagem de erro Descri¢éio/ Agéio recomendada

S1: Em modo de
configuragdo

Indicador de Em modo
de configuragdo

Indicador: E apresentado quando um utilizador iniciou a
sessdo com nivel de Operador, Admin ou Fdbrica. O indicador é
automaticamente removido quando o utilizador terminar a
sessdo ou guardar alteragdes da configutagdo.

S2: Utilizador invalido

Aviso de utilizador
invdlido

Aviso: O de acesso introduzo para o nivel de acesso estd
incorreto. Inicie a sesséo com o nivel de acesso e cédigo de
acesso corretos.

S3: Pedido invalido

Aviso de pedido invdlido

Aviso: Um pacote de comunicagdo invdlido foi recebido e
descartado. Ou a operagdo solicitada € invalida. Envie um
pacote valido ou pedido de operagdo valida.

S4: Intervalo de
pardmetros invalido

Aviso de intervalo de
pardmetros invalido

Aviso: O valor programado para o pardmetro estd fora do
intervalo e, assim, foi descartado. Introduza um intervalo
vdalido.

Sb: Pardmetro néo
suportado

Este par@metro ndo é
suportado

Aviso: Foi recebido um pedido de leitura ou escrita para um
pardmetro ndo suportado

S6: Medigdo de fluxo

Ocorreu um erro em um
ou mais canais medi¢cdo
de fluxo

Erro: Ocorreu um erro em um ou mais canais medicdo de fluxo;
a precis@o da medi¢do poderd estar comprometida. Para
mais informacgdes, consulte os erros de fluxo(E

S7: CRC pardm persistente

Falha de CRC de
pardmetro persistente

Falha: Falha de CRC de pordmetroCFersistente. Tente desligar e
ligar o medidor. Se o erro persistir depois de desligar e ligar o
medidor, entre em contacto com a fabrica da Panametrics

S11: Frequéncia do reloégio

Erro da frequéncia do
relégio

Falha: Falha de entrada da frequéncia do relégio Tente
desligar e ligar o medidor. Se o erro persistir depois de desligar
e ligar o medidor, entre em contacto com a fabrica da
Panametrics
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Tabela 24: Descricéio de erros de fluxo e acdes recomendadas
cédigo de erro Mensagem de erro Descri¢éio/ Agéio recomendada

S12: CPU

Erro de CPU

Falha: Os registos de CPU tem bits bloqueados. Tente desligar e
ligar o medidor. Se o erro persistir depois de desligar e ligar o
medidor, entre em contacto com a fdbrica da Panametrics

S13: Membéria flash
invariavel

Falha de memoéria flash

Falha: Falha do teste de memoéria flash. Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e ligar o
medidor, entre em contacto com a fabrica da Panametrics

S14: SRAM invaridvel

Falha de SRAM invaridavel

Falha: Falha do teste de memoéria SRAM invaridvel. Tente
desligar e ligar o medidor. Se o erro persistir depois de desligar
e ligar o medidor, entre em contacto com a fabrica da
Panametrics

S15: Memoria varidvel

Falha de SRAM varidvel

Falha: Falha do teste de SRAM varidvel. Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e ligar o
medidor, entre em contacto com a fabrica da Panametrics

S16: Config de FPGA

Erro de configuracdo de
FPGA

Falha: Falha de validagéo da configuragdo de FPGA Tente
desligar e ligar o medidor. Se o erro persistir depois de desligar
e ligar o medidor, entre em contacto com a fabrica da
Panametrics

S17: Temperatura

Erro de temperatura

Erro: A temperatura dos componentes eletronicos ultrapassa o
intervalo de funcionamento predefinido. Certifique-se de que a
temperatura ambiente néo excede o intervalo de
funcionamento do medidor

S18: Falha do controlador

Falha do controlador

Falha: Falha do controlador. Tente desligar e ligar o medidor.
Se o erro persistir depois de desligar e ligar o medidor, entre
em contacto com a fabrica da Panametrics

S19: Falha do Watch Dog

Falha do Watch Dog

Falha: Falha do teste de Watchdog. Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e ligar o
medidor, entre em contacto com a fabrica da Panametrics

S21: Stack overflow

Stack overflow

Falha: Stack overflow Tente desligar e ligar o medidor. Se o erro
persistir depois de desligar e ligar o medidor, entre em
contacto com a fabrica da Panametrics

$22: Watchdog em
sequéncia ou em janela

Falha de sequéncia

Falha: Falha de sequéncia detetada Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e ligar o
medidor, entre em contacto com a fabrica da Panametrics

$23: Falha de inicializagéo

Falha de inicializagdo

Erro: Falha de inicializagdo Verifique todos os pardmetros da
configuragdo. Se o erro persistir, entre em contacto com a
fabrica da Panametrics

S24: Erros de hardware DSP

Falha de hardware DSP

Falha: Falha de hardware DSP detetada. Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e ligar o
medidor, entre em contacto com a fabrica da Panametrics

$25: Excegd@o de DSP

Excegdo de DSP

Falha: Excecdo de DSP. Tente desligar e ligar o medidor. Se o
erro persistir depois de desligar e ligar o medidor, entre em
contacto com a fabrica da Panametrics

$26: ISR predefinido

Excegdo no ISR

Falha: Excecdo no ISR. Tente desligar e ligar o medidor. Se o
erro persistir depois de desligar e ligar o medidor, entre em
contacto com a fabrica da Panametrics

S27: ISR de reposi¢cdo de
DSP

Excegdo no DSP ISR

Falha: Exce¢do no DSP ISR. Tente desligar e ligar o medidor. Se o
erro persistir depois de desligar e ligar o medidor, entre em
contacto com a fabrica da Panametrics

S28: Falha do software

Avaria do software

Erro: Avaria do software. Tente desligar e ligar o medidor. Se o
erro persistir depois de desligar e ligar o medidor, entre em
contacto com a fabrica da Panametrics

S29: Ciclo de saida A
aberto!

Erro de saida analdégica
SIL aberta

Falha: A saida analégica SIL estd desligada. Ligue a saida
analégica SIL e tente desligar e ligar o medidor.. Se o erro
persistir depois de desligar e ligar o medidor, entre em
contacto com a fabrica da Panametrics

S30: Guardar flash falhou

Guardar em Flash falhou

Erro: Pedido para guardar falhou. Tente novamente. Se o erro
persistir, entre em contacto com a fabrica da Panametrics
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4.7 Erros de comunicacéo (Erros C)

O erro de comunicagdo indica a interrupgdo da comunicagdo entre o subsistema Transmissor e o subsistema
Medigdo de fluxo ou subsistema I/O opcionall.

Tabela 25: Descri¢éio de erros de comunicacéo e acées recomendadas
codigo de erro Mensagem de erro Descrigéo/Agéio recomendada

Cl: Erro de comunicagdo
de fluxo

Erro de comunicagdo da placa
de fluxo

O transmissor ndo consegue comunicar com d
unidade de medi¢do de fluxo. Tente desligar e ligar
o medidor. Se o erro persistir depois de desligar e
ligar o medidor, entre em contacto com a fabrica
da Panametrics

C2: DISPARIDADE DE
MODO

Erro de ndo correspondéncia
de modo

Falha: Erro de ndo correspondéncia de modo, tente
desligar e ligar o medidor. Se o erro persistir depois
de desligar e ligar o medidor, entre em contacto
com a fébrica da Panametrics

C3: Erro de comunicacgdo
I/O opcionall

Erros de comunicagdo de
subsistema 1/O opcionall

O transmissor ndo consegue comunicar com o 1/O
opcional na Ranhura 2. Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e
ligar o medidor, entre em contacto com a fabrica
da Panametrics

4.8 Erros de Transmissor

Estes erros estdo associados ao subsistema do transmissor. Caso detete um dos erros de transmissor, siga as agoes
recomendadas como indicado em Tabela 26 e entre em contacto com a fébrica da Panametrics.

Tabela 26: Descri¢éio de erros de transmissor e agées recomendadas
Descrig¢do/Agéo recomendada

codigo de erro

X1: Erro de MCU RAM

Mensagem de erro
Falha de RAM do transmissor

O teste de memoéria da RAM do transmissor falhou.
Tente desligar e ligar o medidor. Se o erro persistir
depois de desligar e ligar o medidor, entre em
contacto com a fabrica da Panametrics

X2: Erro de CRC de Flash
MCU

Falha do teste de memoria
flash

Falha do teste de meméria flash. Tente desligar e
ligar o medidor. Se o erro persistir depois de
desligar e ligar o medidor, entre em contacto com a
fabrica da Panametrics

X7: MPU néo detetada

Nenhuma placa de fluxo
detetada

A placa de fluxo néo foi detetada pelo transmissor.
Tente desligar e ligar o medidor. Se o erro persistir
depois de desligar e ligar o medidor, entre em
contacto com a fébrica da Panametrics

X12: Falha de comando
do sistema

Comando do sistema falhou

Falha de comando do sistema. Tente desligar e
ligar o medidor. Se o erro persistir depois de
desligar e ligar o medidor, entre em contacto com a
fabrica da Panametrics

X13: Falha ao obter né GUI

Falha ao gerar GUI

Falha ao gerar GUI. Tente desligar e ligar o medidor.
Se o erro persistir depois de desligar e ligar o
medidor, entre em contacto com a fabrica da
Panametrics

X14: Falha de memoéria do
noé

Falha de memoéria do ndé GUI

Falha de memoéria do nd GUI. Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e
ligar o medidor, entre em contacto com a fabrica
da Panametrics

X15: Falha de inicializagéo
de Font API

Falha ao gerar tipo de letra

Falha ao gerar tipo de letra. Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e
ligar o medidor, entre em contacto com a fébrica
da Panametrics
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Tabela 26: Descri¢éio de erros de transmissor e agées recomendadas
cédigo de erro Mensagem de erro Descrigéio/ Agéio recomendada

X16: Falha deinicializagéo
de ficheiro XML

Inicializacdo de ficheiro XML
falhou

Inicializagd@o de ficheiro XML falhou. Tente desligar e
ligar o medidor. Se o erro persistir depois de
desligar e ligar o medidor, entre em contacto com a
fabrica da Panametrics

X17: Desligar Dout padr&o

Erros de transmissor

Falha: Erros de transmissor: Ligue a entrada digital
ao medidor. Se o erro persistir, entre em contacto
com a fdbrica da Panametrics

X18: Aout(padréo) fora
de limite

Erro de transmissor fora de
limite

Falha: Transmissor fora de limite, configure a
entrada analégica dentro do limite, se o erro
persistir, entre em contacto com a fabrica da
Panametrics

4.9 Erros de /O opcional

Tabela 27: Descri¢éio de Erros de 1/O opcional
cédigo de erro Mensagem de erro Descrigéio

Erro Al:AnalogCh(S2:3)!

ADC Channel(52:3) néio
responde

Entrada analégica/entrada RTD né&o funciona. Se o
erro persistir depois de desligar e ligar o medidor,
entre em contacto com a fadbrica da Panametrics

Erro A2:AnalogCh (S2:4)!

ADC Channel(S2:4) ndo
responde

Entrada analégica/ RTD ndo funciona. Se o erro
persistir depois de desligar e ligar o medidor, entre
em contacto com a fabrica da Panametrics

Erro A3:AnalogCh (S2:1)!

DAQ Channel ($2:1) néo
responde

Entrada analégica (4-20mA) néo funciona. Se o
erro persistir depois de desligar e ligar o medidor,
entre em contacto com a fabrica da Panametrics

Erro A4:AnalogCh (52:2)!

DAQ Channel (52:2) ndo
responde

Entrada analégica (4-20mA) néo funciona. Se o
erro persistir depois de desligar e ligar o medidor,
entre em contacto com a féibrica da Panametrics

AB6:(S2:3)Ch néo calibrada

Um erro ocorre quando a
entrada analégica/RTD ($2:3)
ndo estd calibrada

Calibre a entrada analégica/RTD. Se o erro persistir
depois da calibracdo, entre em contacto com a
fabrica da Panametrics

A7:(52:4)Ch néo calibrada

Um erro ocorre quando d
entrada analégica/RTD (S2:4)
néo estd calibrada

Calibre a entrada analégica/RTD. Se o erro persistir
depois da calibragcdo, entre em contacto com a
fabrica da Panametrics

A8: (52:1)Ch néo calibrado

Um erro ocorre quando a
entrada analégica/RTD (S2:1)
néo estd calibrada

Calibre a entrada analégica/RTD. Se o erro persistir
depois da calibragdo, entre em contacto com a
fabrica da Panametrics

A9: (S2:2)Ch néo calibrado

Um erro ocorre quando a
entrada analégica/RTD (S2:1)
ndo estd calibrada

Calibre a entrada analégica/RTD. Se o erro persistir
depois da calibragdo, entre em contacto com a
fabrica da Panametrics

A10:(S2:3)Input néo ligadat

Entrada analdégica: Um erro
ocorre quando a entrada
(4-20mA) ndo estd ligada a um
canal (52:3).

Entrada RTD: Um erro ocorre
quando a entrada RTD ndo estd
ligada ou quando a temp &
superior a 390 deg C no Canal
(s2:3)

Verifique a conectividade da entrada
analégica/entrada RTD e a temperatura RTD. Tente
desligar e ligar o medidor. Se o erro persistir depois
de desligar e ligar o medidor, entre em contacto
com a fabrica da Panametrics
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cédigo de erro

Tabela 27: Descri¢éio de Erros de 1/0 opcional (cont.

Mensagem de erro

Descrigéio

A1:(S2:4)Input n&o ligada!

Entrada analégica: Um erro
ocorre quando a entrada
(4-20mA) ndo esta ligada aum
canal (52:4).

Entrada RTD: Um erro ocorre
quando a entrada RTD ndo estd
ligada ou quando a temp &
superior a 390 deg C no Canal
(s2:4)

Verifique a conectividade da entrada
analégica/entrcldcl RTD e a temperatura RTD. Tente
desligar e ligar o medidor. Se o erro persistir depois
de desligar e ligar o medidor, entre em contacto
com a fabrica da Panametrics

Erro de A12:($2:3)Ch fora de
limite!

Valores de entrada
ultrapassados Para entrada
analdgica (S2:3) superior a
2ImA

Certifique-se de que a corrente da entrada
analégica € inferior a 2ImA. Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e
ligar o medidor, entre em contacto com a fdabrica
da Panametrics

Erro de A13:(S2:4)Ch fora de
limite!

Entrada analégica(s2:4)
superior a 2ImA

Certifique-se de que a corrente da entrada
analégica € inferior a 2ImA. Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e
ligar o medidor, entre em contacto com a fabrica
da Panametrics

Erro de n.° de série! Al8!

Erro de nUmero de série I/O
opcional

Falha: Erro de namero de série 1/O opcional. Tente
desligar e ligar o medidor. Se o erro persistir depois
de desligar e ligar o medidor, entre em contacto
com a fabrica da Panametrics

A24:Aout(S2:1) fora de
limite!

Quando a saida da saida
analégica(s2:1) exceder 21 mA
ou for inferior a 3,6 mA

Verifique a velocidade do fluxo. Se a velocidade
estiver dentro dos limites e o erro persistir, entre em
contacto com a fabrica da Panametrics

A25:A0ut(S2:2) fora de
limite!

Quando a saida da saida
analégica(s2:2) exceder 21 mA
ou for inferior a 3.6 mA

Verifique a velocidade do fluxo. Se a velocidade
estiver dentro dos limites e o erro persistir, entre em
contacto com a fébrica da Panametrics

A30: erro de opgdo de
placa!l

Erro de 1/O opcional

Falha: Erro de 1/O opcional. Tente desligar e ligar o
medidor. Se o erro persistir depois de desligar e
ligar o medidor, entre em contacto com a fdbrica
da Panametrics

A31:(52:3)Ch abaixo do
limite!

Valores de entrada inferiores
Para entrada analégica(S2:3)
entre 3,6 mA a 0,25mA

Verifique se a corrente analégica de entrada estd
entre 3,6 mA a 2ImA. Se o erro persistir, entre em
contacto com a fabrica da Panametrics

A32:(S2:4)Ch abaixo do
limite!

Valores de entrada inferiores
Para entrada analégica(s2:4)
entre 3,6 mA a 0,25mA.

Verifique se a corrente analégica de entrada esté
entre 3,6 mA a 2ImA. Se o erro persistir, entre em
contacto com a fabrica da Panametrics
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4.10 Dados de Diagnéstico

Para determinar o estado do medidor, o XMTI000 tem codigos de erro integrados. Consulte Tabela 28 abaixo para
diagnosticar qualquer problema no sistema. Se o medidor apresentar erros e os dados de diagnéstico indicarem
problemas, preencha o apéndice do registo de utilizador/servigo antes de entrar em contacto com a fébrica da

Panametrics.

Tabela 28: Pardmetros de Diagnéstico
Par@metro Descrigéo Bom Mau

Velocidade do som

Velocidade do som do
fluido medida

Em condigbes ideais a
velocidade do som deve
ser proxima 5 ftfs (1,5
m/s) entre canais.

Dependendo da
viscosidade do fluxo, taxa
de fluxo, os vdrios canais
podem ter velocidades
de som ligeiramente
diferentes. Isto pode ser
normal devido ao
caminho de sinal
diferente.

* Em condi¢des ideais, a dispersdo

da velocidade do som de 30 ft/s
9 m/s) ou mais entre medicoes de

velocidade do som dos canais
pode ser indicativa de um
problema associado a instalagéo
dos tubos ou de qualquer outra
condi¢do local diferente.

SNR para cima

A relacdo sinal para
ruido do transdutor a
montante

>5

<2

O valor de SNR entre 2 e 5 fornecerd
medicdes validas mas pode ser
indicativo de um problema associado &
instalagdo dos tubos ou qualquer outra
condi¢do local diferente. Verifique o
alinhamento das pecas de fixagdo,
espagamento do transdutor,
transdutores e todas as outras ligagdes.

SNR para baixo

A relacgdo sinal para
ruido do transdutor a
jusante

>5

<2

O valor de SNR entre 2 e 5 fornecerd
medig¢des validas mas pode ser
indicativo de um problema associado &
instalacdo dos tubos ou qualquer outra
condic¢do local diferente. Verifique o
alinhamento das pecas de fixagdo,
espagcamento do transdutor,
transdutores e todas as outras ligagdes.

Aumento /
Reducdo de Ganho

Definigdo de Ganho

>0 dBe<35dB

Em aplicagées na dgua,
em condic¢ées ideais, o
ganho dever@ ser
superior a 0 dB e inferior a
20 dB.

Para liquidos com maior
viscosidade, um ganho
entre 20dBe 35 dB é
aceitavel.

>35 dB ou <0 dB

+ Dispersdes de ganho de 10dB ou
mais entre canais podem ser
indicativas de um problema
associado & instalagdo dos tubos
ou qualquer outra condigdo local
diferente.

+  Se o ganho for negativo, altere a
tensdo de transmissdo para
“Baixa”. Se ainda for negativa, ative
o Atenuador. Ndo ative o
Attenuador se a tens@o de
transmissdo for alta.

+ Se oganho for superior a 35 dB,
altere a tensdo de transmissdo
para “Alta”.
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ParGmetro

Aumento de indice
de Pico

Tabela 28: Pardmetros de Diagnéstico (cont.

Descrigdo

O pico de limiar do sinal
de corregdio de
transmisséo a
montante

Bom

. Para tubos com
tamanhos superiqgres a1
polegada (2,5 cm), o
indice deve ser entre
400 - 700.

. Para tubos com
tamanhos superigres a1
olegada (25 cm), o
indice deve ser entre
150 - 350.

Y [o[V]

*  Paratubos de tamanhos superiores
a1 polegada (2,5 cm), se o indice
for <400 ou >700 entdo é indicagdo
de um problema com a localizagdo
da janela de recegdo.

+  Para tubos de tamanhos inferiores
a 1 polegada (2,5 cm), se o indice
for <150 ou >350 entdo é indicagdo
de um problema com a localizagdo
da janela de recegdo.

Redugéo de indice
de Pico

O pico de limiar do sinal
de corregdo de
transmisséo a jusante

. Para tubos com
tamanhos superiqgres a1
olegada (2,5 cm), o
indice deve ser entre
400 - 700.

. Para tubos com
tamanhos superigres a1
polegodo 25cm), o
indice deve ser entre

*  Paratubos de tamanhos superiores
a1 polegada (2,5 cm), se o indice
for <400 ou >700 entdo é indicagdo
de um problema com a localizagdo
da janela de recegdo.

+  Para tubos de tamanhos inferiores
a 1 polegada (2,5 cm), se o indice
for <150 ou >350 entdo é indicagdo
de um problema com a localizagdo

150 - 350. da janela de recegdo.

Tempo na Parede | Tempo de tdnsito no N/D Se o valor for negativo, entéo é
interior da parede do indicativo de um problema com os
tubo parédmetros de configuragdo.

Tempo no Tempo de tr@nsito no N/D Se o valor for negativo, entéo &

revestimento interior do revestimento indicativo de um problema com os
do tubo parédmetros de configuragdo

Aumento da A qualidade do sinal do | >1000 <1000

qualidade do sinal | transdutor a montante

Reducgdo da A qualidade do sinal do | >1000 <1000

qualidade do sinal | transdutor a jusante

Aumento da A amplitude do sinaldo | >14 e <32 >32 ou <14

amplitude transdutor a montante

Reducdo da A amplitude do sinaldo | >14 e <32 >32 ou <14

amplititude transdutor a jusante
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Capitulo 5. Manutencgédo e servigco

Os requisitos locais podem ou ndo permitir a substituicdo nas instalagdes de quaisquer componentes deste sistema
de medic¢do de fluxo sem uma calibragéo adequada de todo o sistema numa instalagdo de calibragdo autorizada.
Consulte o seu representante local da Panametrics & Panametrics Flow meter para determinar se a substituicdo dos
componentes nas instalagées & permitida.

Para instalagées de segurancga funcionais, &€ especialmente importante consultar o representante da Panametrics
Flow Meter antes de modificar os components hardware, as versdes de software ou até mesmo antes de programar
alguns paré@metros do programa. Consulte a secgdo “Lista de par@metros de seguranga” do manual de seguranga
SIL do XMT1000 para obter uma lista de par@metros de programa e o seu potencial impacto na seguranga funcional.

5.1 Pecas sobressalentes

Se uma avaria for detetada nos componentes eletrénicos do medidor de fluxo, a cabega de mediacgdo pode ser
substituida na totalidade para garantir a compatibilidade do hardware e firmware ou possivelmente de placas
eletrénicas especificas. Para garantir que os himeros corretas de pegas sdo pedidos, fornegca ao seu representante
local do medidor de fluxo da Panametrics & Panametrics Flow os nUmeros de série do medidor, localizado na Chapa
da sequéncia de pegas e na Chapa de nimero de série.

5.2 Instalacdo de pecas sobressalentes

Se for apropriado substituir qualquer componente do sistema de medig¢do de fluxo, a equipe de servigco de campo
do medidor de fluxo Panametrics & Panametrics tem a formagdo e o equipamento para realizar a substituicdo nas
instalagdes. A instalagdo destas pegas substituiveis nas instalagées por um membro da equipe de assisténcia da
Baker Hughes garantird a precis@o do sistema e qualquer garantir aplicvel. Consulte a Panametrics para pedir os
componentes apropriados e para agendar a instalagdo nas instalagoes.
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[nenhum contetdo destinado a esta paginal
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Apéndice A. Especificacdes
Al Operacdo e desempenho

Tipos de fluido

Liquidos: fluidos acusticamente condutores, incluindo a maior dos liquidos claros e muitos liquidos com pequenas
quantidades de sélidos arrastados ou bolhas de gds.

Tipos de transdutores

Todos os transdutores com pinga e humidificados

Tamanhos de tubos

Padréo: 1 pol. a 76 pol. (25 mm a 1930 mm)
Opcional: >76 pol. 8930 mm) consult factory
Registos de dados

Armazenamento padrdo no medidor, até 10 000 pontos de dados de fluxo com 26 pardmetros por ponto de dado
(software PanaView™ Plus necessdrio)

Nota: Consulte outros critérios de operagdo e desempenho com os manuais de sistema dos fluxémetros
PanaFlow HT, PanaFlow Z3, PanaFlow LZ e PanaFlow LC.

Parametros de medigéo
Fluxo volumeétrico, fluxo de massa, velocidade do fluxo e fluxo totalizado

Precisdo do fluxo (velocidade)
Até +0,3% de leitura (exequivel quando fornecido com um sistema de medidor de fluxo completo e calibragdo de
processo). A precis@o depende do tamanho, instalagdo e nimeros dos caminhos de medi¢do dos tubos.

Nota: A declaragéo de preciséo pressupdée a medigcdo de um liquido homogéneo de fase Gnica com perfil de
fluxo simétrico totalmente desenvolvido que passa pelo medidor. Aplicacées com disposicées de tubos
com um perfil de fluxo assimétrico pode obrigar ao encaminhamento em linha reta dos tubos e/ou
condicionamento do fluxo para que o desempenhor do medidor esteja & altura desta especificagéo.

Repetitividade
Leitura de £0,1% a 0,3%

Intervalo (bidirecional)
—40 a 40 pés/seg. (-12,2a 122 m/s)

Redugdo do medidor
400:1

Software de PC opcional

Software PanaView™ Plus software para funcionalidades adicionais
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A.2 Sistemas eletrénicos

Invélucos
Aluminio com revestimento de p6 ou aco inoxidavel (SS316)

Classificagdes
Transmissor XMT1000 PanaFlow
EUA/Canadd - classe |, divis@o 1, grupos B, C e D & prova de explos@o
ATEX - A prova de fogo 11 2 G Ex db IIC T6 Gb; Ta = -45 °C a +65 °C
FISCO Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb; Ta = -45 °C a +60 °C
I[ECEX - A prova de fogo Ex db IIC T6 Gb; Ta = -45 °C a +65 °C
FISCO Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb; Ta = -45 °C a +60 °C
EUA/Canadd - classe |, divis@o 1, grupos B, C e D & prova de explos@o
ATEX - A prova de fogo Il 2 G Ex db IIB+H2 T6..T3 Gb; Ta = -40 °C a +60 °C ... +65 °C
IECEx - A prova de fogo Ex db IIB+H2 T6..T3 Gb; Ta = -40 °C a +60 °C ... +65 °C
Conformidade RoHS (Diretiva 2011/65/EU)
Marca CE (Diretiva EMC 2014/30/EU, LVD 2014/35/EU, ATEX 2014/34/EU & RoHS 2011/65/EU)
Conformidade WEEE (Diretiva 2012/19/EU)

Montagem de sistemas eletrénicos
Montagem local ou remota Caminhos Trés caminhos

Visor
Inglés

Visor LCD monocromdtico 128 x 64, configuravel para pardmetros de medigdo Gnico ou duplo

Teclado
Teclado magnético, de seis botdes, bloquedvel integrado

Entradas/saidas padréo
Uma entrada isolada de 4 a 20 mA, carga méxima 600-ohm

Uma saida adicional, pode ser configurada como pulso, frequéncia ou alarme.

Entradas/saidas adicionais
Duas saidas isoladas de 4 a 20 mA, carga méxima 600-ohm

Duas entradas isoladas de 4 a 20 mA ou entrada de sensor RTD (suporto PT100: 3 e 4 fios, PTI000: 3 e 4 fios)
Uma saida isolada de 4 a 20 mA (SIL), carga méxima de 600 Ohm

Interfaces digitais

Padr&o: RS485/Modbus® opcional: Protocolo HART® 7.0 com 4 varidveis dindmicas, inclui uma saida analégica
adicional de 4 a 20 mA NAMUR NE43

Opcional: NAMUR NE107 compativel com Foundation Fieldbus® FISCO, LAS com 5 blocos de Al e um bloco PID
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Fontes de alimentagéo
Universal 100-240 VCA 50/60 Hz £10% ou 12 a 28 VCC

Nota: Para medidores CC, devem ser utilizadas fontes de alimentagdo de Classe 2 para transmitir poténcia.

Entradas de cabos
%" NPT como padré&o

Adaptadores via M20

Intervalo de temperatura
Operagéo: -40 °F a 140 °F (-40 °C a +60 °C)

Armazenamento: -40 °F a 158 °F (-40 °C a 70 °C)

Consumo de energia
15 Watts méaximo

ligagédo dos fios
As entradas de cabos incluem 6 x %" NPT, consulte a Panametrics para saber que adaptadores estdo disponiveis

Condig¢des gerais de instalagdo
Nivel de polui¢do: 2

Categoria de instalagdo: 2
Altitude: 2000 m

Protecéo de admisséo: IP66/67
Humidade relativa 10-90% HR

Registos de dados

Armazenamento padrdo no medidor, até 10 000 pontos de dados de fluxo com até 25 pardmetros por ponto de
dado (software PanaView™ Plus necessario).

A.3 Diagramas

Diagramas Descri¢do
702-2040 Detalhes da cablagem XMT1000.
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A.4 Diagrama da cablagem

-01 -02¢-06 -03e-07
PINO |DESCRICAO PINO  |DESCRIGAO PINO |DESCRICAO
1 SAIDA 14-20MA ANALOGICA (+) 1 SAIDA 14-20MA ANALOGICA (+) 1 SAIDA 14-20MA ANALOGICA (+)
2 SAIDA 14-20MA ANALOGICA (-) 2 SAIDA 14-20MA ANALOGICA (-) 2 SAIDA 14-20MA ANALOGICA (-)
3 SAIDA 3 4-20MA ANALOGICA (+) 3 SAIDA 3 4-20MA ANALOGICA (+) 3 SAIDA 3 4-20MA ANALOGICA (+)
4 SAIDA 2 4-20MA ANALOGICA (-) 4 SAIDA 2 4-20MA ANALOGICA (-) 4 SAIDA 2 4-20MA ANALOGICA (-)
5 SAIDA 1 DE ALIMENTAGAO 24 V 5 SAIDA 1 DE ALIMENTAGAO 24 V 5 SEM LIGAGAO
6 REDE ELETRICA 14-20 ANALOGICA (+) 6 REDE ELETRICA 4-20 ANALOGICA (+) 6 RTD1 SOURCE (+)
7 REDE ELETRICA 14-20 ANALOGICA 7 REDE ELETRICA 4-20 ANALOGICA (-) 7 TENSAO RTDI (+)
8 RETORNO 1 DE ALIMENTAGAO 24 V 8 RETORNO 1FONTE 24V 8 RTDI RETURN
9 SAIDA 2 DE ALIMENTAGAO 24 V 9 SEM LIGAGAO 9 SEM LIGAGAO
10 REDE ELETRICA 2 4-20 ANALOGICA (+) 10 FONTE RTDI (+) 10 RTD2 SOURCE (+)
11 REDE ELETRICA 2 4-20 ANALOGICA (-) 11 TENSAO RTDI (+) 11 TENSAO RTD2 (+)
12 RETORMNO 2 DE ALIMENTAGAO 24 V 12 TENSAO RTDI (-) 12 TENSAO RTDI (-)
-04e-08 -05e-09 SL
PINO |DESCRIGAO PINO |DESCRICAO PINO  |DESCRICAO
] SAIDA 14-20MA ANALOGICA (+) 1 SAIDA 14-20MA ANALOGICA (+) 1 SEM LIGAGAO
2 SAIDA 14-20MA ANALOGICA (-) 2 SAIDA 14-20MA ANALOGICA (-) 2 SEM LIGAGAO
3 SAIDA 3 4-20MA ANALOGICA (+) 3 SAIDA 3 4-20MA ANALOGICA (+) 3 SEM LIGAGAO
4 SAIDA 2 4-20MA ANALOGICA (-) 4 SAIDA 2 4-20MA ANALOGICA (-) 4 SEM LIGAGAO
5 SAIDA 1 DE ALIMENTAGAO 24 V 5 RTDI SOURCE (+) 5 SEM LIGAGAO
6 REDE ELETRICA 4-20 ANALOGICA (+) 6 TENSAO RTDI (+) 6 SEM LIGAGAO
7 REDE ELETRICA 4-20 ANALOGICA (-) 7 TENSAO RTDI (-) 7 SEM LIGAGAO
8 RETORNO 1 FONTE 24V 8 RTDI SOURCE (-) 8 SEM LIGAGAO
9 RTD1 SOURCE (+) 9 RTD2 SOURCE (+) 9 SEM LIGAGAO
10 TENSAO RTDI (+) 10 TENSAO RTD2 (+) 10 SEM LIGAGAO
11 TENSAO RTDI (-) 11 TENSAO RTD2 (-) 11 SAIDA 4-20MA SIL (-)
12 RTD1 SOURCE (-) 12 RTD2 SOURCE (-) 12 SAIDA 4-20MA SIL (+)
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Tabela 29: Validagdo do mapa Modbdus XMT1000

Endereco de registador Endereco de registador de Endereco de registador de Endereco de registador de
composto canal1 canal 2 canal 3
Ndmero de
Categoria Medic¢ao Tipo  registadores Formato Decimal Hexadecimal Decimal Hexadecimal Decimal Hexadecimal Decimal Hexadecimal
Velocidade F 2 Flutuante 33280 0x8200 34352 0x8630 35376 0x8A30 36400 0x8E30
. L Volumétrica F 2 Flutuante 33282 0x8202 34350 Ox862E 35374 Ox8A2E 36398 Ox8E2E
Medig¢6es principais — ~
Volumétrica padréo F 2 Flutuante 33306 0x821A 34392 0x8658 35416 Ox8A58 36440 Ox8E58
Fluxo de massa F 2 Flutuante 33284 0x8204 34354 0x8632 34378 0x8A32 36402 O0x8E32
Totais volumétricos para a frente F 2 Flutuante 33286 0x8206 34356 0x8634 35380 0X8A34 36404 Ox8E34
Totais volumétricos para trds F 2 Flutuante 33288 0x8208 34358 0x8636 35382 O0X8A36 36406 Ox8E36
Totais volumétricos liquidos F 2 Flutuante 33308 0x821C 34364 0x863C 35388 0X8A3C 36412 Ox8E3C
Totais volumetricos padrdo para | - 2 Flutuante 33332 0x8234 34394 0X865A 35418 OX8ABA 36442 OXSEBA
Fotal do Iotos Totais volumetricos padrdo para | 2 Flutuante 33334 0x8236 34396 0x865C 35420 O0XBABC 36444 OXBE5C
Totais Vo'ugzitrgcoos liquidos F 2 Flutuante 33336 0x8238 34398 Ox865E 35422 OXBASE 36446 OXBESE
Totais de massa para a frente F 2 Flutuante 33318 0x8226 34368 0x8640 35392 0X8A40 36416 O0x8E40
Totais de massa para trds F 2 Flutuante 33320 0x8228 34370 0x8642 35394 0X8A42 36418 Ox8E42
Totais liquidos de massa F 2 Flutuante 33326 0x833E 34376 0x8648 35400 0X8A48 36424 Ox8E48
Tempo total decorrido F 2 Flutuante 33290 0x820A 34384 0x8650 35408 0X8A50 36432 O0x8E50
Totais volumétricos para a frente F 2 Flutuante 1536 0x0600 1550 0X060E 1564 0xoe1C 1578 0X062A
Totais volumétricos para trds F 2 Flutuante 1538 0x0602 1552 0X0610 1566 OXOGIE 1580 0X062C
Totais volumétricos liquidos F 2 Flutuante 1540 0x0604 1554 0X0612 1568 0X0620 1582 0X062E
Total do inventdrio Totais de massa para a frente F 2 Flutuante 1544 0x0608 1558 0X0616 1572 0X0624 1586 0X0632
Totais de massa para tras F 2 Flutuante 1546 0x060A 1560 0X0618 1574 0X0626 1588 0X06234
Totais liquidos de massa F 2 Flutuante 1548 0x060C 1562 0X061A 1576 0X0628 1590 0X06236
Tempo total decorrido F 2 Flutuante 1542 0x0606 1556 0X0614 1570 0X0622 1584 0X06230
Taxa de fluxo volumétrico médio F 2 Flutuante 33340 0x823C 34400 0x8660 35424 0x8A60 36448 O0x8EG0
Totais volumétricos para a frente F 2 Flutuante 33286 0x8206 34356 0x8634 35380 0x8A34 36404 0x8E34
Totais volumétricos para tras F 2 Flutuante 33288 0x8208 34358 0x8636 35382 0x8A36 36406 Ox8E36
Totais volumétricos liquidos F 2 Flutuante 33308 0x821C 34364 0x863C 35388 0x8A3C 36412 O0x8E3C
Totais volumetricos padrdo para | - ¢ 2 Flutuante 33332 0x8234 34394 0x865A 35418 OXBABA 36442 OXBE5A
Totais de fluxo Totais volumetricos padrdo para | 2 Flutuante 33334 0x8236 34396 0x865C 35420 OXBA5C 36444 OXBE5C
Totais Vo'ugitrgcoos fiquidos F 2 Flutuante 33336 0x8238 34398 OX8B5E 35422 OXBABE 36446 OXBESE
Totais de massa para a frente F 2 Flutuante 33318 0x8226 34368 0x8640 35392 0x8A40 36416 Ox8E40
Totais de massa para trds F 2 Flutuante 33320 0x8228 34370 0x8642 35394 0x8A42 36418 O0x8E42
Totais liquidos de massa F 2 Flutuante 33326 0x822E 34376 0x8648 35400 0x8A48 36376 Ox8E48
Tempo total decorrido F 2 Flutuante 33290 0x820A 34384 0x8650 35408 0x8A50 36432 0x8E50
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Enderego de registador Enderego de registador de Enderego de registador de Enderego de registador de

composto canall canal 2 canal 3
Ndmero de
Categoria Medicdo Tipo  registadores Formato Decimal Hexadecimal Decimal Hexadecimal Decimal Hexadecimal Decimal Hexadecimal

Velocidade do som F 2 Flutuante 33292 0x820C 34306 0X8602 35330 0x8A02 36354 0x8E02
Velocidade bruta F 2 Flutuante 33338 0x823A 34304 0x8600 35328 O0x8A00 36352 Ox8E00
Aumento do tempo de trénsito F 2 Flutuante 34308 0x8604 35332 0x8A04 36356 0x8E04
Diagnéstico principal Redugdo do tempo de transito F 2 Flutuante NGo aplicavel 34310 0x8606 35334 0x8A06 36358 O0x8E06
Delta T F 2 Flutuante 34312 0x8608 35336 0x8A08 36360 0x8E08
Aumento de tempo ativo F 2 Flutuante 34332 0x861C 35356 Ox8AIC 36380 Ox8EIC
Reducgdo de tempo ativo F 2 Flutuante 34314 0x860A 35338 Ox8A0A 36362 Ox8EOQA
Aumento de ganho [aB] F 2 Flutuante 34324 0x8614 35348 Ox8A14 36372 Ox8E14
Redugéo de ganho [dB] F 2 Flutuante 34326 0x8616 35350 Ox8A16 36374 Ox8E16
Aumento de SNR F 2 Flutuante Nco aplicavel 34328 0x8618 35352 0x8AI8 36376 Ox8E18
Reducdo de SNR F 2 Flutuante 34330 O0x861A 35354 Ox8AITA 36378 OX8E1A
Aumento de amplititude F 2 Flutuante 34320 0x8610 35344 Ox8AI10 36368 Ox8EI10
Diagnéstico do tempo de Reducdo de amplititude F 2 Flutuante 34322 0x8612 35346 O0x8A12 36370 Ox8E12
transito Ganho padréo Var F 2 Flutuante 34388 0x8654 35412 0x8A54 36436 Ox8E54

Var padrdo da velocidade do som F 2 Flutuante 33330 0x8232 Ndo aplicavel
Aumento de pico I 2 Inteiro 34564 0x8704 35588 0x8B04 36612 0x8F04
Reducdo de pico | 2 Inteiro Ndo aplicavel 34566 0x8706 35590 0x8B06 36614 0x8F06
Aumento % de pico I 2 Inteiro 34568 0X8708 35592 0x8B08 36616 0x8F08
Redugdo % de pico [ 2 Inteiro 34570 0x870A 35594 0X8BOA 36618 Ox8FOA
Aumento de ga ﬂ;‘é’] de tempo F 2 Flutuante 34342 0x8626 35366 0Xx8A26 36390 0X8E26
Redugao %?i\?g?gé’]de tempo F 2 Flutuante 34344 0X8628 35368 0x8A28 36392 OX8E28
Aumento de SNR de tempo ativo F 2 Flutuante 34334 0X8G6IE 35358 Ox8AIE 36382 Ox8EIE
Reducdo de SNR de tempo ativo F 2 Flutuante 34336 0X8620 35360 0x8A20 36384 Ox8E20

Aumento de amplitude de tempo
) F 2 Flutuante 5 icé 34338 0X8622 35362 0x8A22 36386 0x8E22
Diagnéstico de tempo ativo N&o aplicavel
ativo 5 i

Redugdo de amplitude detempo | ¢ 2 Flutuante 34340 0X8624 35364 0x8A24 36388 OXBE24
Aumento de pico de tempo ativo I 2 Inteiro 34574 0x870E 35598 0x8BOE 36622 Ox8FOE
Redugdo de pico de tempo ativo [ 2 Inteiro 34576 0x8710 35600 0x8B10 36624 0x8F10
Aumento % de pico de tempo | 2 Inteiro 34578 0x8712 35602 0x8B12 36626 OX8F12
Redugdo % de pico de tempo | 2 Inteiro 34580 0X8714 35604 0x8B14 36628 0x8F14
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Endereco de registador Endereco de registador de Endereco de registador de Endereco de registador de
composto canall canal 2 canal 3
Ndmero de
Categoria Medicdo Tipo  registadores Formato Decimal Hexadecimal Decimal Hexadecimal Decimal Hexadecimal Decimal Hexadecimal
Reynolds # F 2 Flutuante 33316 0x8224 Ndo aplicavel
Fator Reynolds F 2 Flutuante 33302 0x8216 Ndo aplicavel
Fator de calibragdo F 2 Flutuante 33300 0x8214 34348 0x862C 35372 0x8A2C 36396 Ox8E2C
Entrada de temperatura do fluido F 2 Flutuante 16900 0x4204
Entradas Entrada de temperatura de
abastecimento F 2 Flutuante 16902 0x4206
Entrada de temperatura de F 9 Flutuante 16904 0x4208 N&o aplicavel
retorno
Entrada de pressdo F 2 Flutuante 16906 0x420A
Entrada de densidade F 2 Flutuante 16898 0x4202
Cédigo de estado do fluxo B 2 valorinteire ndo atribuido - 33536 0x8300 34560 0x8700 35584 0x8B0O 36608 OX8F0O
indicadores die estado do Erro de fluxo priorizado | 2 Valor inteiro ndio atribuido 33540 0x8304 34562 0x8702 35586 0x8B02 36610 0X8F02
Codigo de estado do sistema B 2 Valor |nte|rB?trI1:?e?dotr|bU|do B 33538 0x8302 N&o aplicavel
Taxa de Baud [ 2 Valor inteiro néo atribuido 1408 0x0580
inicé Paridade [ 2 Valor inteiro néo atribuido 1410 0x0582
DefinigGes de - — — — N&o aplicavel
comunicagao Stop Bits [ 2 Valor inteiro ndo atribuido 1412 0x0584
Endereco do medidor I 2 Valor inteiro néo atribuido 1414 0x0586
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Apéndice C. Representacdo do bit-field do cédigo de erro

Tabela 30: Cédigos de erro de fluxo em valores de bit field

Representacctio do erro Descrigdo do erro cédigo do erro (hexadecimal)

EO Sem erro 0x00000000
E29 Aviso de velocidade 0x00000001
E22 Erro de precis@o de canal Unico 0x00000002
E23 Erro de preciséo de multicanais 0x00000004
E15 Erro de tempo ativo 0x00000008
EG Erro de ignorar ciclo 0x00000010
E5 Erro de amplitude 0x00000020
E4 Erro de qualidade do sinal 0x00000040
E3 Erro de intervalo de velocidade 0x00000080
E2 Erro de velocidade do som 0x00000100
El Erro de SNR 0x00000200
E27 Erro de K-Table invdalida 0x08000000
E28 Falha do software 0x10000000
E31 Erro de n&o calibrado 0x40000000

Tabela 31: Cédigos de erro do sistema em valores de bit field

Representacéio do erro Descrigdo do erro Cédigo do erro (hexadecimal)
SO Sem erro 0x00000000
Sl Em modo de configuragdo 0x00000001
S2 Utilizador invélido 0x00000002
S3 Pedido invdlido 0x00000004
sS4 Intervalo de parédmetros invalido 0x00000008
S5 ParGmetro ndo suportado 0x00000010
S6 Medic¢do de fluxo 0x00000020
S7 Falha de CRC de pardmetros 0x00000040

persistentes
S8 Falha do testo de comutagdo de 0x00000080
multiplexador
S9 Falha do teste ADC Bit 0x00000100
S10 Falha do teste VGA 0x00000200
Sl Falha do teste de frequéncia do 0x00000400
relégio
S12 Falha do teste CPU 0x00000800
S13 Falha do teste de memoéria flash 0x00001000
invariavel
S14 Falha do teste de meméoria SRAM 0x00002000
invariavel
S15 Falha do teste de memoéria variavel 0x00004000
S16 Falha do teste de configuragdo de 0x00008000
FPGA
S17 Falha do teste de temperatura 0x00010000
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Representacéio do erro

Tabela 31: Cédig

Descri¢édo do erro

os de erro do sistema em valores de bit field
cédigo do erro (hexadecimal)

S18 Falha do controlador 0x00020000
S19 Falha do teste de Watch-dog 0x00040000
S20 Falha de leitura analégica 0x00080000
S21 Stack overflow 0x00100000
$22 Falha de watchdog em sequéncia 0x00200000
ou em janela
S23 Falha de inicializagéo 0x00400000
S24 Erros de hardware DSP 0x00800000
$25 Excecgdo de DSP 0x01000000
S26 ISR predefinido 0x02000000
S27 Reposi¢do de DSP 0x04000000
$28 Falha do software 0x08000000
S29 Ciclo de saida A aberto 0x10000000
S30 Falha ao guardar flash 0x20000000

Tabela 32: Cédigos de erro de comunicagéio em valores de bit field

Representagéio do erro Descri¢édo do erro cédigo do erro (hexadecimal)
Co Sem erro 0x00000000
Cl Erro de comunicagéo de fluxo 0x00000001
Cc2 DISPARIDADE DE MODO 0x00000002
C3 Erro de comunicagéo I/O opcionall 0x00000004

Tabela 33: Coédigos de erro de transmissor em valores de bit field

Representagéio do erro Descri¢édo do erro cédigo do erro (hexadecimal)
X0 Sem erro 0x00000000
X1 Erro de MCU RAM 0x00000001
X2 Falha do teste de memoaéria flash 0x00000002
X3 Erro de chip de chave MCU 0x00000004
X4 Erro de chip de tenséo MCU 0x00000008
X5 Erro de chip MCU RTC 0x00000010
X6 Placa OPT ndo detetada 0x00000020
X7 Placa MPU ndo detetada 0x00000040
X8 Tens@o MCU fora de limite 0x00000080
X9 Falha ao registar pulso MCU 0x00000100
X10 Falha de leitura do ficheiro MCU 0x00000200
X1 Falha de acesso ao registador MCU 0x00000400
X12 Falha de comando do sistema 0x00000800
X13 Falha ao obter né GUI 0x00001000
X14 Falha de meméria do nd 0x00002000
X15 Falha de inicializagdo de Font API 0x00004000
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Tabela 33: Cédigos de erro de transmissor em valores de bit field

Representagéio do erro Descri¢édo do erro cédigo do erro (hexadecimal)
X16 Falha de inicializagdo de ficheiro 0x00008000
XML
X17 Desligar Dout padréo 0x00010000
X18 Aout(podrdo) fora de limite 0x00020000
Tabela 34: Erros de I/O opcional em valores de Bit Field
Representagéio do erro Descri¢édo do erro cédigo do erro (hexadecimal)
AO Sem erro 0x00000000
Al Erro de canal analégico (52:3)! 0x00000001
A2 Erro de canal analégico (S2:4)! 0x00000002
A3 Erro de canal analégico (S2:1)! 0x00000004
A4 Erro de canal analdgico (52:2)! 0x00000008
AB ($2:3) Canal ndo calibrado 0x00000020
A7 (s2:4) canal néo calibrado 0x00000040
A8 (s2:1) Canal néo calibrado 0x00000080
A9 (s2:2) canal néo calibrado 0x00000100
AI0 (s2:3) Entrada ndo ligadal 0x00000200
Al (s2:4) Entrada néo ligada! 0x00000400
Al2 (s2:3) Erro de canal fora de limite! 0x00000800
A13 (S2:4) Erro de canal fora de limite! 0x00001000
Al8 Erro de n.° de série! 0x00020000
A24 Aout(S2:1) fora de limite! 0x00800000
A25 Aout($2:2) fora de limite! 0x01000000
A30 Erro de opgdo de placa 0x20000000
A3l (s2:3) Canal abaixo do limite! 0x40000000
A32 (s2:4) canal abaixo do limite! 0x80000000
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Apéndice D. Comunicagéo HART

D.1 Ligagdes do XMT1000 para o Comunicador HART

Quando um comunicador HART for ligado aos terminais de cablagem na placa de terminais eletrénicos XMT1000, o
circuito deve terminar com uma carga de resisténcia apropriada, como mostra a Figura 61 abaixo. O comunicador
HART estd ligado em paralelo com essa carga.

250 ohm
+ o AN ———
i
~
g
B g S
5 g \

Comunicador
HART

Figura 61: Diagrama da cablagem de comunicagéo HART

D.2 Alternador de modo de escrita HART

O circuito XMTI000 HART inclui um interruptor deslizante que pode ser utilizado para desativar o acesso de escrita
aos instrumentos através do HART. Este interruptor deslizante (mostrado na Figura 62 abaixo) foi concebido para
bloquear o acesso & configuragdo do HART por parte dos clientes que exigem este nivel de seguranga adicional.

Com o interruptor de Modo de escrita na posigdo direita, o circuito HART estd em modo de escrita ativado.

7031917

Bede

Escrita %
ativada
e

Nota: As seguintes sec¢bes deste Apéndice incluem mapas de menus para programar o XMTI000 através da
comunica¢do HART. Para realizar alteragdes a programagdo através do HART, o circuito HART deve estar
configurador para modo de Escrita Ativada. Se tentar escrever num dispositivo em modo S6 leitura, o
dispositivo indicard que o medidor estd em modo de Proteg¢do de escrita.

IMPORTANTE: N&o se recomenda a configuragdo do interruptor HART RO/RW para ativado.
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D.3 FicheiroDD

O ficheiro DD pode ser encontrado no website de Foundation Fieldbus www fiel

mmgr

rg em Panametrics

como fabricante e XMT1000 como modelo. Também pode ser encontrado no website da DCS, se disponivel. Mapas

de Menu HART

Para consulta durante a programacgdo do XMTI000, consulte os mapas de menu HART:

+  "Mapa de menu de saida HART” na pdagina 92
«  “Mapa de menu de revisGo HART” na pdgina 93

D.3.1 Mapa de menu de saida HART
Root Menu
PV Loop
QV Value TV Value Setup Menu SV Value PV Value Product Type
Current
L [ 1 | [ 1
/ ; \\ ' /- N i , N N
{ Login ) Service Menu* [ Logout ) Review Menu { Squawk f\ Clear Totals )
N ; N ~ Vg N re
*S6 pode ser editado por utilizadores Admin/Operador
Use Preference I/0 Options Sensor Setup : <
Menu Menu Menu* Meter Review HART Review

‘ *56 visivel para utilizadores Admin

HART Output Main Analog Main Digital Modbus/Service
Menu Output Menu* Output Menu* Port*
‘ i *Ver capitulo Programagdo
| | | |
——1—
HART Calibrate HART HART
Measurement Egﬁ;?&%ﬁg Analog Out Analog Error
___Type Menu Menu |Handling Menu
(sé visivel para utilizadores Admin)
Loop Current
PVUpper | | PV Lower Loop Current | | | ¢ andling
Range Range Error Handling "
L L Value
*S6 visivel quando Loop Current
< ™~ 7 Error Handling = "Other"
PV Type SV Type /Colibr?:te HART\}i ‘ SePt HART Loo\p\ 9
| \\\/%no 0g Ou// \\7ercentogie/ )
————— 7
( TV Type QV Type

Figura 63: Mapa de menu de saida HART
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D.3.2 Mapa de menu de revisGo HART

Root Menu
| [ | / ] | |
PV Loop
Current QV Value TV Value Setup Menu SV Value PV Value Product Type
TN N [ 4 ™ / I
1 Login J Service Menu* {  Logout | Review Menu ( Squawk | [ Clear Totals /l
S -/ o B 4 . S/
*S6 pode ser editado por utilizadores Admin/Operador
Use Preference I/0 Options Sensor Setup . ;
Menu J Menu Menu* Meter Review HART Review
\ *S6 visivel para utilizadores Admin
{ PV Review J [ SV Review TV Review J { QV Review {HART Settingsl
Manufacturer Model l { Date ‘ Dev ID
PV PV v .
Measurement Value Measurement %{ TV Value ‘ Message Cescripior
PV Upper PV Upper .

Range Limit Sersor Lingit Measurement Universal Rev Tag

g ) Class
PV Lower PV Lower L SV Qv - Software Hardware
Range Limit Sensor Limit Measurement Measurement Revision Revision
2 Y ’ Qv . . :
Measurement — Measurement Measurement |— #;rliz?gjlgid FlengviDs?c\)/r'wce
Class Class Class
L sV ol ]
value value Poll Address Long Tag

Figura 64: Mapa de menu de revisdo HART
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D.4 Medigoes configuraveis

A seguinte tabela apresenta as medigdes disponiveis no HART:

Tabela 35: Medigdes disponiveis no HART

Velocidade

Reducdo de Amp de Tmp Ativo Can1

Aumento de indice de Pico Can 2

Volumeétrica

Aumento de Ganho de Tmp Ativo
Canl

Reducgdo de indice de Pico Can 2

Fluxo de massa

Redugdo de Ganho de Tmp Ativo
Canl

Aumento % de Pico Can 2

Totais Volumétricos Frt Lote

Estado Erro Can 1

Reducdo % de Pico Can 2

Totais Volumétricos Atrds Lote

Erro Reportado Can'1

N.° Erros Can 2

Tempo Decorrido Totalizador

Aumento de indice de Pico Can 1

Velocidade Can 3

Velocidade Som

Reducdo de indice de Pico Can 1

Velocidade Som Can 3

Totais Volumétricos Frt Inventdrio

Aumento % de Pico Can'1

Aumento do tempo de transito Can 3

Totais Volumétricos Atrds Inventdrio

Reducdo % de Pico Can'1

Redugdo do tempo de trénsito Can 3

Tempo Decorrido Totalizador
Inventdrio

N.° Erros Can 1

DeltaT Can 3

Fator de Medidor

Velocidade Can 2

Reducdo de Tmp Ativo Can 3

Volumétrico Padréo

Velocidade Som Can 2

Aumento Qualidade Sinal Can 3

Totais Volumeétricos Liq Lote

Aumento do tempo de trénsito Can 2

Reducdo Qualidade Sinal Can 3

Totais Volumeétricos Liq Inventdrio

Reducdo do tempo de transito Can 2

Aumento Amplitude Can 3

NUmero Reynolds

DeltaT Can 2

Reducdo Amplitude Can 3

Velocidade Can'1

Reducdo de Tmp Ativo Can 2

Aumento de Ganho Can 3

Velocidade Som Can'1

Aumento Qualidade Sinal Can 2

Redugdo de Ganho Can 3

Aumento do tempo de trdnsito Can1

Reducdo Qualidade Sinal Can 2

Aumento SNR Can 3

Reducdo do tempo de trénsito Can1

Aumento Amplitude Can 2

Redugdo SNR Can 3

DeltaT Can'1

Reducdo Amplitude Can 2

Redugdo Tmp Ativo Can 3

Redugdo de Tmp Ativo Can1

Aumento de Ganho Can 2

Aumento SNR Tmp Ativo Can 3

Aumento Qualidade Sinal Can'1

Redugdo de Ganho Can 2

Reducdo SNR Tmp Ativo Can 3

Reduc¢do Qualidade Sinal Can'1

Aumento SNR Can 2

Aumento de Amp de Tmp Ativo Can 3

Aumento Amplitude Can1

Redugdo SNR Can 2

Reducdo de Amp de Tmp Ativo Can 3

Reducgdo Amplitude Can1

Redugdo Tmp Ativo Can 2

Aumento de Ganho de Tmp Ativo
Can 3

Aumento de Ganho Can'1

Aumento SNR Tmp Ativo Can 2

Reducgdo de Ganho de Tmp Ativo
Can3

Redugdo de Ganho Can1

Redugdo SNR Tmp Ativo Can 2

Estado Erro Can 3

Aumento SNR Can 1

Aumento de Amp de Tmp Ativo Can 2

Erro Reportado Can 3

Reducdo SNR Can'1

Redugdo de Amp de Tmp Ativo Can 2

Aumento de indice de Pico Can 3

Reducdo Tmp Ativo Can1

Aumento de Ganho de Tmp Ativo
Can 2

Redugdo de indice de Pico Can 3
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Tabela 35: Medigdes disponiveis no HART

Aumento SNR Tmp Ativo Can 1

Reducdo de Ganho de Tmp Ativo
Can2

Aumento % de Pico Can 3

Redugdo SNR Tmp Ativo Can 1

Estado Erro Can 2

Reducdo % de Pico Can 3

Aumento de Amp de Tmp Ativo Can1

NUmero de série de placa de fluxo

Erro Reportado Can 2

NUmero de série Bx de sensor 1

N.° Erros Can 3

Informagoes do Medidor

NUmero de série Cm de sensor 3

Revis@o de hardware da placa de
fluxo

NUmero de série Cm de sensor 2

NUmero de série Bx de sensor 3

NUmero de série Cm de sensor |

NUmero de série Bx de sensor 2

Tabela 36: Configur@vel com HART

Configuragdes dos tubos

DiGmetro externo do tubo

Espessura da parede do tubo

DiGmetro interno do tubo

Configuragdes do fluido

Viscosidade cinemdtica

Limites

Corte zero

Média de fluxo

Configuragéo do caminho | Configuragdo do caminho

Tratamento de erros de caminho

Peso Caminho Can'1

Peso Caminho Can 2

Peso Caminho Can 3

Comprimento Caminho Can 1

Comprimento Caminho Can 2

Comprimento Caminho Can 3

Comprimento Axial Can 1

Comprimento Axial Can 2

Comprimento Axial Can 3
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Tabela 36: Configuravel com HART

Configurag¢des do Tipo Transdutor Can 1
Transdutor

Ndmero Transdutor Can1

Frequéncia Transdutor Can1

Tmp Estético Can1

Tipo Transdutor Can 2

NUmero Transdutor Can 2

Frequéncia Transdutor Can 2

Tmp Estético Can 2

Tipo Transdutor Can 3

NUmero Transdutor Can 3

Frequéncia Transdutor Can 3

Tmp Estético Can 3

I/0 Padréo Selegdo Tipo de Opgdo de Comunicagdo

Saida Analégica Padréo (AO) Tratamento de Erros
Saida Digital Padrédo (DO) Tipo
Tipos de Medigdo Pulso DO

Sele¢do Grupo de Unidades Pulso DO
Valor Pulso DO
Largura Pulso DO

Tratamento de erros Pulso DO

Tipos de Medi¢do Frequéncia DO

Selecdo Grupo de Unidades Frequéncia DO

Valor Base Frequéncia DO

Valor Total Frequéncia DO

Frequéncia Total Frequéncia DO

Tratamento de erros Frequéncia DO

Valor de Tratamento de erros Frequéncia DO
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Apéndice E. Comunicagdo sem fios HART

E1 Introdugdo

Wireless HART & um protocolo de comunicagdo digital bidirecional para dispositivos de campo, que oferece padroes
sem fios interoperdveis, multifornecedores. E um avango em termos de tecnologia de sistemas de controle de
processamento e € amplamente utilizada por numerosos dispositivos de campo.

O fluximetro XMT1000 tem comunicag¢do HART integrada com saida 4-20mA. Um adaptador Masoneilan VECTOR
V1100 Wireless HART é utilizado juntamente com o fluximetro XMT1000 para ser configurado como ndé HART sem fios.
As seguintes intrugdes servem para ajudar a configurar o fluximetro XMTI000 para funcionar com o adaptador
Masoneilan VECTOR.

E.2 Instalagéo e Configuragéo
Os seguintes instrumentos séo hecessdrios para concluir a configuragdo.

«  Fluximetro XMT1000 com opgé&o HART
« Adaptador Masoneilan VECTOR V1100 Wireless HART.

E.21 Ligagdo de XMTI000 para Masoneilan VECTOR

LIGACOES DE
CICLO DE CORRENTE

H/FF - H/FF +

LIGAGAO A TERRA [VER/AMAJ*

HART [AMARELO] ¢

ENERGIA DE CICLO [VERMELHQ]
ENERGIA DIRECIONADA [PRETO]

NOTA1

a|

a

G RETORNO [BRANCO] l l
d

Q

Q

W
*SINAL [COR DO FIO]

NOTA 1: ISOLAR FIO PRETO

Nota: Certifique-se de que integra um resistor de 250 Q nos fios branco e amarelo.
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E.22 Configuragédo de XMT1000

1.

Programe as 4 varidveis para a saidal digital HART

- PV
. sV
- TV
- Qv

Mediges tipicas incluem Fluxo Volumeétrico, Totais, Velocidade, Velocidade do Som, etc. mas s@o independentes
da aplicagdo.

Configure o medidor de forma que ndo existir um erro, ser& mais facil resolver problemas em sistemas sem
erros mais adiante no processo.

Atribue ao medidor um Identificador Gnico e Indentificador Longo de forma a que possam ser facilmente identi-
ficados na rede HART.

E.2.3 Configuragéo do adaptador Masoneilan VECTOR V1100

Este passo permitird configurar o adaptador VECTOR por forma a ser reconhecido pela Gateway sem fios.

1.
2.

3.

Ligue um comunicador Emerson 475 no resistor de 250 Q instalado no passo anterior.
Ligue o comunicador e selecione HART no menu. Se configurar o Emerson 475 para pesquisar enderecos 0-16,
deverd detetar o adaptador VECTOR. Tenha em atengéo que o enderego padrdo do VECTOR é 15.
Se 0 475 nd&o detetar o adaptador VECTOR, verifique se as definigdes de pesquisdo estéo corretas:
« Pressione 3 para Utilitario

« Pressione 1 para Configurar a Aplicagéo HART

« Pressione 2 para Pesquisar Enderegos

- Desloque-se para (0-15) e pressione enter

« Pressione Escape para voltar para o menu principal

Configurar identificador Programe um nome de identificador Gnico para o adaptador de VECTOR, por forma a
ser facilmente reconhecido.
a. Selecione a aplicagdo HART

b. Pressione 2, Online

c. Pressione 2, Configurar

d. Pressione 2, Configuragéo Manual

e. Pressione 7, Informagdo sobre o Dispositivo
f. Pressione 2, Identiticador Longo

g. Introduza o nome do identiticador e pressione enter para programar o nome do identificador no adaptador
VECTOR

Configure o ID de rede e Tecla de Acesso - Estes valores tém de ser programados no adaptador VECTOR por
forma a ter acesso & rede de Gateway sem fios. Tenha em atengdo que estes valores podem ser consultados na
documentagdo sobre Gateway da Emerson e podem ser diferentes para diferentes redes.

a. Selecione a aplicagdo HART

b. Pressione 2, Online

€. Pressione 2, Configurar

d. Pressione 2, Configuragéo Manual

e. Pressione 2, Sem Fios

f. Pressione 2, Associar Dispositivo & Rede

g. Introduza o ID darede e Chave de Acesso para a sua rede
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E.2.4 Configuragdo de gateway sem fios Emerson

As seguintes informagées ajudardo a configurar o Gateway sem fios com STATIC IP num PC deidicado. Pode ser Util
como ferramenta de diagnésticos.

Nota: Isto ndo é uma aplicagdo tipica de utilizador final mas pode ser utilizada como ferramenta de diagnéstico

ja—

nas instalagbes do cliente, a gateway pode ja ter sido configurada nas instala¢gées do cliente de acordo
com os seus procedimentos.

Ligue a energia +24VCC & Gateway sem fios. Consulte a etiqueta no interior da cobertura da Gateway.
Ligue um cabo CROSSOVER da porta Ethernet 1 da gateway & porta Ethernet do PC.

Configure as definigées de TCP/IP do PC (Nota: pode consultar estas informagées no manual da Gateway).
a. Abrir: Definigcdes de rede no painel de controle do PC.

b. Selecione TCP/IP e Propriedades.

c. Anote as atuais definicdes de IP estdtico, antes de proceder ds alteragdes, para poder repor o estado
original do PC.

d. Selecione a caixa “Utilizar o seguinte enderego IP".

e. Introduza192.168.1.12 no bloco de enderego IP.

f. Introduza 255.255.255.0 na Mascara de Subrede.

g. Selecione OK para as propriedades TCP/IP e LAN do Windows.

Desative Proxies.
a. Abra o browser de Web predefinido no PC.

b. Navegue até Tool->Internet Options->Connections->LAN Settings (Ferramentas>Opgdes de
Internet>Ligagéio>Definigdes de LAN).

¢. Desmarque a caixa de servidor Proxy.

Configure a Gateway sem fios.
a. No servidor web, introduza o endereco https://192.168.1.10.

« Inicie a sess@o como Utilizador: admin e Palavra-passe: predefinida.

b. Navegue até ao ecrd Setup->Internet Protocol (Configurar>Protocolo de Internet).
- Verifique se a caixa Especificar Endereco IP estd selecionada.

« Configure o Enderego IP como 192.168.1.10.
« Defina a mascara para 255.255.255.0.
+ Defina o Gateway para 192.168.1.12 (Nota: isto é o endereco IP do PC)

Verificar operagdo: Tenha em atencdo que o HART &€ um protocolo lento, o HART Sem Fios ainda &€ mais lento, por
isso seja paciente enquanto o Gateway deteta o VECTOR.
d. Consulte a pagina Vis@o Geral da Rede para determinar se existem dispositivos "ativos” na rede.

b. Quando visivel, va para a pdgina Explorador para ver o adaptador VECTOR e os Dados de HART Sem Fios.
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[nenhum conteldo destinado a esta paginal
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Apéndice F. Comunicagdes de Foundation Fieldbus

F.1 Introducdo

Fieldbus & um protocolo de comunicagdo digital bidiredional que constitui um avango em termos de tecnologia de
sistemas de controle de processamento e &€ amplamente utilizado por numerosos dispositivos de campo.

A opgdo XMTI000 FF foi concebida de acordo com especificagdes padronizadas pela Fieldbus Foundation, e oferece
interoperabilidade com dispositivos produzidos por outros fabricantes. A opgdo Fieldbus PCB inclui software que
consiste em cinco blocos de fungées de Al e um bloco de funcdo PID.

Nota: Para informag¢des mais gerais sobre outras funcionalidades, engenharia, design, trabalhos de constru¢do,
arranque e manutencdo do Fieldbus, consulte as Informagdes Técnicas de Fieldbus (TI 38K3A01-01E).

F.2 Instalac&o
F.21 Configuragdo daRede

Os seguintes instrumentos sdo necessdrios para a operagdo de dispositivos Fieldbus:

« Fontes de alimentacgdo: Fieldbus requer uma fontes de alimentagéo dedicada. Recomenda-se que a
capacidade de corrente seja muito superior ao valor total da corrente méxima consumida por todos os
dispositivos (incluindo o anfitrido). Ndo é possivel utilizar corrente CC convencional no seu atual estado.

- Terminadores: Fieldbus requer dois terminadores. Consulte o fornecedor para receber mais informagdes
sobre terminadores ligados ao anfitrido.

- Dispositivos de campo: Ligue os dispositivos de campo necessdrios para os instrumentos. XMT1000 passou
no teste de interoperabilidade realizado pela Fieldbus Foundation. Para ligar corretamente o Fieldbus, utilize
dispositivos que satisfagcam os requisitos do texto anterior.

«  Anfitrido: Utilizado para aceder aos dispositivos de campo. Um anfitriGo dedicado (como DCS) é utilizador
para uma linha de instrumentos, e as ferramentas de comunicagdo dedicadas séo utilizadas para efeitos
experimentais.

F.2.2 Polaridade

Os terminais de XMT1000 Foundation Fieldbus estdo assinalados com (+) e (-). No entanto, o design ndo considera a
polaridade. Isto significa que o XMTI000 comunicard mesmo que as ligagdes tenham sido invertidas.
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F.2.3 Ligagdo

Liga os fios do Fieldbus ao P1 no terminal PCB (ver Figura 65 abaixo). Panametrics recomenda a utilizagdo da porta
superior direita do invéluco.

IMPORTANTE: Certifique-se de que cumpre todas as diretrizes locais de instala¢do.

Figura 65: Ligqg de FF ao XMT1000
F.2.4 FISCO (Conceito intrinsecamente seguro de Fieldbus)
O XMTI000 Fieldbus estd certificado como ligagdo FISCO tanto para entidade como para pardmetros FISCO:

+  ParaGmetros FISCO
Vimaxou U =175V
Imax OU Lj = 380 mA

Ci=0
Li =10 MH
P =532W

- Par@metros de entidade
Vimax OU Uj = 24V

lmax OU Lj = 250 mA

Ci=0
Li =10 MH
Pi = 5,32W

Nota: O diagrama de controle do XMTI000 FISCO é o diagrama da Panametrics #752-584. Entre em contacto
com a fabrica para obter uma cépia do diagrama.

Atengédio: A cobertura FISCO deve ser instalada para conformidade com as diretrizes FISCO.
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IMPORTANTE: A cobertura FISCO no terminal PCB do XMTI000 é obrigatéria para servir de barreira entre ligagées IS
e ndo IS. Esta cobertura deve ser instalada se a aplicacdo Fieldbus for FISCO.

A cobertura FISCO deve ter sido instalada na fébrica, como mostra a Figura 66 abaixo. Os cabos de Fieldbus devem
ser instalados através da porta superior direita do XMTI000 para entrada direta na zona do FISCO no terminal PCB.

Parafuso de montagem
(n/p 412-2884)

§

Figura 66: Cobertura de FISCO instalada e parafusos de montagem

F.2.5 FicheiroDD

O ficheiro DD pode ser encontrado no website de Foundation Fieldbus www.fieldcommgroup.org em Panametrics
como fabricante e XMT1000 como modelo. Também pode ser encontrado no website da DCS, se disponivel.
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F.2.6 Endereco de né predefinido

O endereco de né predefinido para cada medidor de fluxo XMTI000 da fabrica & 17 (ver Figura 67 abaixo). Isto
deverd ser alterado durante a colocagéo em funcionamento.

[ Device Properties _— .. ;

Baker Hughes

XMT1000

\ Manufacturer Baker Hughes

| Category

[ Model Name XMT1000
H1 Device Class Link Master
MANUFAC_ID 0x004745
DEV_TYPE 0x0010
DEV_REV 0x01
DD_REV 0x01
ITK Version 6.00
PD Tag BH_XMT1000, FBK2___152917551
Device ID 0047450010 FBK2___ 152917551
Node Address 17 (0x11)

more information from nuf: rer” ite. enderego do né

=

Figura 67: Propriedade do dispositivo XMT1000
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F.3 Especificagcdes
F.3.1 Geral

Nome do fabricante:

ID do fabricante (Hex):
Modelo:

Tipo de dispositivo:
Revis&o do dispositivo FF:

Compativel com FISCO:

Certificados de localizagdo perigosa:

Revisdo ITK:

Protocolo:

Verlocidade de transmisséo do protocolo (bps):
Ficheiros DD e CFF:

Medidor programavel através de FF:

F.3.2 Fisico

Sensivel & polaridade (sim / n&o):
Consumo de corrente quiescente (mA):
Tensdo de funcionamento:

F.3.3 Comunicagédo

Fabricante de pilhas:

Capacidade de LAS de seguranga:
Ndmero total de VCRs:

VCR fixos para configuragdo:

*LAS significa Link Active Scheduler (Programador Ativo de Ligagdo). Pode programar uma rede quando o

LAS principal falhar.

Panametrics
004745
XMT1000
0010

Para a mais recente, visite o website da Fieldbus
Foundation

Sim

Consulte o diagrama 752-584
6,2

HI

31.25k

Para os mais recentes, visite o website da Fieldbus
Foundation

Sim

26
9-32VCC

Softing AG
Sim*

24

1
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F.3.4 Nivel de utilizador

Fabricante de aplicagdes FB:

Blocos de fungdes:

Suporta instanciagdo de blocos:
Atualizagéo de Firmware no Fieldbus:
Proteg@o contra escrita de configuragéo:

F.3.5 Blocos de fungdes

Tipo de classe de bloco de recursos:
Blocos de transdutores:

Tipo de classe de bloco de transdutores:
Blocos de fungdes:

Tempo de execugéo FB (ms):

Tipo de classe de bloco de fungdo:

Co

© File interfaced-0 Configure View Window Help
[ Hide FBAP Grid || 2, Hide Help
Q 28 %L % 9@ 3| WshowFsAP [DShow Schd

Softing AG

5-Al(e), 1-PID

Ndo

Ndo

HW Jumper em PCB

Avancada (Diagnéstico de Campo)
XMIT, COMPOSITCH,CH1,CH2,CH 3
Personalizada

Al (), PID

20, 40

Padrdo

&£ My System
= & interface0-0

Schedule

Finertace0-0)]

RESOURCE

I3 Network Parameters
@3 Function Block Application
B-§"BH_XMT1000. FBK2__152917551

XMIT_TB FBK2__152917551 (XMITTB)

FBK2__152917551 (RB2)

COMPOSITE_CH_TB FBK2__152917551 (COMPOSITECHANNELTB)
CHANNEL_1TB FBK2__152917551 (CHANNEL1TB)
CHANNEL_2.TB FBK2__152917551 (CHANNEL2TB)
CHANNEL_3_TB FBK2__ 152917551 (CHANNEL3TB)
ANALOG_INPUT1 FBK2__152917551 (AD

ANALOG_INPUT2 FBK2__ 152917551 (AD

ANALOG_INPUT3 FBK2_ 152917551 (AD

"@LANALOG_INPUTA FBK2_ 152917551 (AD

@ ANALOG_INPUTS FBK2_ 152917551 (AD

@ PID.1  FBK2__ 152917551 (PID)

Figura 68: Blocos FF de XMT1000
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F.4 Bloco de recursos

O Bloco de Recursos oferece informagdes comuns sobre a omplementagdo do XMTI000 Foundation Fieldbus. O
utilizador pode consultar os nimeros de revisdo de FF, definir palavras-passe e configurar o mapa de bits de NAMUR

NE107.

F.4.1 Reviséo FF

Figura 69 Abaixo mostra as versées de SW e HW de Foundation Fieldbus no Bloco de Recursos de XMTI000 e inclui

uma Revisd@o FF para ambos.

BH_XMT1000___ FBK2 152917551 : RESOU...

Apply Values

[RESOURCE  FBK2__15 | B B

== =-RAlE]E

00s ” Auto

[¥ Periodic Updates |2 [sec) =

Process | Tuning | Options | Alams | Diagnostics ~Others I

Parameter | Value -l
| |@ ITK_VER &
‘ & SOFTWARE_REV FD-5wWY 3.01.6.161138:16597M
@ HARDWARE_REV FEK2-5TD =
< [l »
Wiite Changes [ |

\. = = |
Figura 69: Revisao FF no Bloco de Recursos do XMT1000
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F.4.2 Palavra-passe

Uma palavra-passe deve ser introduza para alterar os pardmetros do sistema do XMT1000. Isto pode ser feito
através do Foundation Fieldbus. Existem diferentes niveis de seguranga para diferentes palavras-passe (Admin ou
Operator). Consulte o manual padréo para mais informagdes sobre os niveis de palavras-passe. Figura 70 Abaixo
mostra os campos de palavras-passe no Bloco de Recursos do XMT1000.

(@ GEXMT1000___ FBK2 152017550 4RESOU... 1= e |
:1 Apply Values
([RESOURCE  FBK2__15: | B !

[ =2 e e EE

'| ¥ Periodic Updates |2 [sec) el
jl 005 [[auo |
II _Pmcess] Tuning I Dptéonsl Alarmsl Diagnhostics  Others I
Parameter ‘ Value -
@ SYSTEM_OPT_TYPE 0<00
@ SYSTEM_REQ_LEVEL Viewer
@ SYSTEM_REQ_PASS 0
@ SYSTEM_REQ_CMD 0<00
| -
< [mmes 3
Wiite Changes Read All

Figura 70: CGmpo;le Palavras-passed no Bloco de Recursos do XMTI1000

Atengdio: Antes de introduzir uma palavra-passe, certifique-se de que o bloco do transdutor
XMIT_TB estd em modo ativo.m

Para Entrar emsn modo de configurac¢do, realize os seguintes passos:

Selecione o separador Resource Block > Others (Bloco de recursos > Outros).
Selecione SYSTEM_OPT_TYPE e configure como Option Fl.

Selecione SYSTEM_REQ_LEVEL e defina como Admin ou Operator.

Introduza a palavra-passe Admin ou Operator no campo SYSTEM_REQ_PASS.
Selecione Cancel (Cancelar) na caixa pendente SYSTEM_REQ_CMD.
Selecione Login (Iniciar Sess@o na caixa pendente SYSTEM_REQ_CMD.

Clique no bot&o Write Changes (Escrever Alteragées).

Verifique se SIin Config Mode é apresentado no ecrdo do XMTI000. Deveré pode editar os campos com privilé-
gios de Admin.

ONOOTA WD
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Para Editar os campos nos Blocos de Transdutores, efetue os seguintes passos:

1. Selecione ou introduza o novo valor.

2. Clique no botdo Write Changes (Escrever Alteragdes).

3. Volte para o separador Resource Block > Others (Bloco de recursos > Outros) e selecione Commit (Aplicar) na
caixa pendente SYTEM_REQ_COM

4. Clique no bot&o Write Changes (Escrever Alteragées).

Para Sair do modo de configuragdo, realize os seguintes passos:

1. Selecione Cancel (Cancelar) na caixa pendente SYSTEM_REQ_CMD.
2. Clique no botdo Write Changes (Escrever Alteragées).
Nota: O XMTIO00 sairG automaticamente do modo de configuragdo apoés 5 minutos de inatividade.

F.4.3 NAMUR NE107

A recomendagdo de NAMUR NE107 especifica que diagnésticos detalhados especificos de um dispositivo sdo
representados como quatro simples sinais de estado. Os diagnésticos estéo configurados em predefinigdes pela
Panametrics, mas podem ser modificados para qualquer outro nivel pelo utilizador. Os quatro sinais de estado sdo:

«  Failed (Falha): Esta categoria & normalmente utilizada para falhas de hardware ou software. O resultado do
medidor néo é valido. Entre em contacto com a fabrica para obter uma resolugdo.

- Offspec (Fora de especificagéo): Esta categoria & normalmente utilizada para problemas de aplicagdo,
instalagdo ou processamento. Consulte a secgdo de resolugdo de problemas neste apéndice ou entre em
contacto com o servigo de apoio ao cliente da Panametrics para obter assisténcia.

-+ Check (Verificagéo): Esta categoria significa que o resultado do dispositivo é invélido devido & execugéo
continua de uma fungéo do dispositivo, como, por exemplo, programagdo, etc.

+  Maintenance (Manutengéo): Esta categoria € normalmente utilizada para atribuir parémetros corretos mas
que ndo estdo dentro das especificagdes devido a algum processo ou fator de desgaste. Esta categoria ndo
inclui diagnéstico configurados como predefinigdes.

Os sinais de estado (ver Figura 71 abaixo) podem ser reportados como erros (ACTIVE) ou ocultados quando o erro
ocorre (MASK (Ocultar)). Os bits MASK (Ocultar) néo incluem predefinigées.

P PeiokoUpditen  [2loec] ]

005 I Augy

Poocess | Tunrg| Ootiorn | Mo | Diogrousics Oobaes |

 Paameres | Ve | Type & Enteraira | Help. =

Figura 71: Configuragéo de NAMUR NEI07 no Bloco de Recursos
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Os Erros de NAMUR NE107 e as respetivas Categorias Predefinidas no Bloco de Recursos do XMTI000 estéo
enumerados na Tabela 37 abaixo.

Tabela 37: Erros de NAMUR NE107 e Categorias Predefinidas do XMTI000

Erro Descri¢do do suberro Categorias predefinida

Erro de configuragéo de CRC Falha de CRC de Pardmetro Persistente Falha

Falha de Software Falha de Stack Overflow Falha
Falha de watchdog em sequéncia ou em janela Falha
Falha do software Falha

Falha de inicializagéo do Falha de inicializagéo Falha

dispositivo

Falha de hardware Falha do teste ADC Bit Falha
Falha do teste VGA Falha
Falha da frequéncia do relégio Falha
Falha do teste CPU Falha
Falha de memoéria flash invariavel Falha
Falha de meméria variavel Falha
Falha CRC de configutagdo de FPGA Falha
Falha do teste de temperatura Falha
Falha do controlador Falha
Falha do Watch Dog Falha
Erros de hardware DSP Falha
ISR predefinido (excegdo de DSP) Falha
Excegdo de DSP Falha

Perda de comunicagdo de Sem comunicacgdo de Modbus Falha

Modbus

Valor do sensor fora do limite

VelocityWarning

Fora das especificagdes

Dispositivo ndo calibrado

Né&oCalibrado

Fora das especificacdes

Erro de medi¢do do sensor

PreciséoCanUnico

Fora das especificagdes

PrecisGoMultiCan

Fora das especificacdes

TempAtivo Fora das especificagdes
IgnorarCiclo Fora das especificacdes
Amplitude Fora das especificagdes

QualidadeSinal

Fora das especificacdes

IntervaloVelocidade

Fora das especificagdes

VelocidadeSom

Fora das especificacdes

SNR

Fora das especificagdes

Dispositivo em Modo de
Configuragéo

Em modo de configuragdo - Indicagdo

Confirmagdo

Aviso de par@metro nédo
suportado

Pardmetro n&o suportado - Aviso

Confirmagdo

Aviso de intervalo de
parédmetros invalido

Intervalo de paré@metros invalido - Aviso

Confirmagdo

Aviso de pedido invdlido

Pedido invdlido - Aviso

Confirmagdo

Aviso de utilizador invélido

Utilizador invdlido - Aviso

Confirmagdo
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F.5 Blocos de transdutores XMIT
O blocos de transdutores XMIT contém pardmetros que podem ser transmitidos para o Fieldbus através do bloco Al.

O utilizador pode vizualizar os dados em tempo real e selecionar as unidades para cada um dos paré@metros (ver
Figura 72 abaixo).

@ BH _XMT1000____FBK2__152917551:XMIT.TB M

pontere_ss | @ B |4 B[ 2 B o2 @/
I W Pesode Updated  [2[sec) =4
005 ||Am
Process | 10 Conig | Alwme | Disgnossics | Trends Othes |
Poametes Malue Typ
[ nsmérf B
STATUS -
OUaLITY Good_MNorlCascads o
SUBSTATUS NeaSpacti o
LMITS Merl erdtad ]
@ DENSITY_UNIT kg/m? o
|8 @ VOLUME TRIC_FLOW
VALUE g0 008165 a
STATUS
QuUaLITY Good _NorlCacade 24
SUBSTATUS HonSpeches
LMITS NetLimted m

Figura 72: Par@metros de Medigéo e Unidades no Bloco de Transdutores XMIT
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F.5.1 Unidades

Os pardmetros de medi¢do que se encontram no Blocos de Transdutores XMIT tém vdrias unidades seleciondveis.
Tabela 38 Abaixo enumera as unidades disponiveis para cada parémetro.

Nota: As unidades sé podem ser alteradas com uma palavra-passe de Admin. Certifique-se de que as unidades
selecionadas correspondem entre o Blocos de Transdutores XMIT e o Bloco de Al

Tabela 38: Par@metros e Unidades Disponiveis ho Bloco de Transdutores XMIT
Unidades

Par@Gmetro
Densidade

g/m?3 kg/L, g/ml, kg/m?3, Ib/in3, Ib/ft3, Ib/gal

Fluxo Volumétrico (Ativ)

m3/s, m3/m, m3/h, m3/d, L/s, L/min, L/h, ML/d, CFS, CFM, CFH, ft3/d, gal/s, GPM, gal/h,
gal/d, ImpGal/s, ImpGal/min, ImpGal/h, ImpGal/d, bbl/s, bbl/min, bbl/h, bbl/d,
kgal/min, kgal/h, kgal/d, kbbl/min, kbbl/h, kbbl/d, ac-ft/m, ac-ft/h, ac-ft/d

Fluxo de massa

kg/s, kg/min, kg/h, kg/d, t/s, t/min, t/h, t/d, Ib/s, Ib/min, Ib/h, Ib/d, Ston/s, Ston/min,
ston/h, Ston/d, kib(US)/s, klb(US) /min, kib(US) /h, kib(Uus)/d

Velocidade m/s, ft/s

Totais m3, L, ft3, gallon, bbl, Mgal, Mft3, ImpGal, Mbbl, M, Mm?3, ac-ft, ac-in, Sm3, SL, SCF
Temperatura K,C,FR

Press@o

kg-m2, Pa, Mpa, kPa, bar, mbar, torr, atm, psia, psig

12
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F.6 Blocos de Transdutores Composto

O Blocos de Transdutores Composto providencia os valores de medig¢éo e os parédmetros programdveis que s@o
comuns a todos os trés caminhos. Figura 73 Abaixo mostra o Blocos de Transdutores Composto e Tabela 39 na
pagina 114 enumera as Medicées e os Pardmetros disponiveis.

Nota: A designagéo RIW significa que o pardmetro pode ser escrito em FF com uma palavra-passe de Admin.

@ BH_XMT1000____FBX2__ 152917551 : COM

| Apply Values
[ConFoseE CcHTBFBR_ | Bl B | 2 & e8|
W PeiodcUpdves [2[e) =]
| 005 [
: Process | 1/0 Corfip| Alaims | Disgrostics  Others |
I| | Paamoter  Value
@ FIPE_ID 80,0023 men
@ PIFE_OD 110,002 men
@ PIPE_WALL_THICKNESS 10 exen
@ CORR_PEAK_LOW_LIMIT 1000
@ AMALOGOUT_PERCENTSCALE 0%
@ ACCELERATION_UMIT 15 ev's?
@ AMP_DISC_MIN 14
@ AMP_DISC_MAX R

Figura 73: Bloco de Transdutor Composto
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Tabela 39: Valores de Medigé&o e Parémetros Disponiveis em BT Composto

Medig6es e Par@metros de BT Composto Medigéo Paré@metro

BATCH_FWD_TOTALS R

BATCH_REV_TOTALS R

BATCH_TOTAL_TIME R

SOUND_SPEED R
INVENTORY_FWD_TOTALS R

INVENTORY _REV_TOTALS R

INVENTORY _TOTAL_TIME R

MULTI_KFACTOR R

REYNOLDS_KFACTOR R
CURRENT_OPERATING_TEMP R

STANDARD _VOLUMETRIC R

BATCH_NET_TOTALS R

ERROR_STATUS R

HEALTH_CODE R

REPORTED _ERROR R

GATE_INPUT_STATE R
UNIT_TYPE_DENSITY_R R

UNIT_TYPE _VELOCITY__R R

UNIT_TYPE _TEMPERATURE _R R

PIPE_ID R/W
PIPE_OD R/W
PIPE_WALL_THICKNESS R/W
CORR_PEAK_LOW_LIMIT R/W
ANALOGOUT_PERCENTSCALE R/W
ACCELERATION _LIMIT R/W
AMP_DISC _MIN R/W
AMP_DISC _MAX R/W
KINEMATIC _VISCOSITY R/W
CALIBRATION_FACTOR R/W
ZERO_CUTOFF R/W
RESPONSE _TIME R/W
VELOCITY _LOW _LIMIT R/W
VELOCITY _HIGH _LIMIT R/W
VELOCITY _WARN _LOW _LIMIT R/W
VELOCITY_WARN _HIGH _LIMIT R/W
REFERENCE _DENSITY R/W
SOS_LOW_LIMIT, SOS _HIGH _LIMIT R/W
MULTIK _VELREY _1-12, MULTIK_KFACTOR_1-12 R/W
REYNOLDS_CORRECTION R/W
FLUID _SUPPLY _TEMPERATURE R
FLUID _RETURN_TEMPERATURE R

na
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Tabela 39: Valores de Medi¢éo e Par@dmetros Disponiveis em BT Composto

Medigées e Parametros de BT Composto Medigéo Parametro
SOS_LOW_LIMIT R/W
SOS_HIGH_LIMIT R/W
MULTIK _VELREY R/W
MULTIK _KFACTOR R/W
PATHCONFIGURRATION R/W
HARDWARE _REVISION R
SOFTWARE _REVISION R
UMPU _SERIAL_NUMBER R
TOTALIZER_CMD R/W
SENSOR_SERIAL_NUMBER R
MULTIK _ACTIVE R/W
MULTIK _TYPE R/W
MULTIK _PAIRS R/W
KVINPUT _SELECTION R/W
ENABLE_ACTIVE_TW R/W
CALIBR_MODE_SELECTION R/W
PATH_ERROR_HANDLING R/W
UNIT_TYPE _DIMENSION R/W
UNIT_TYPE _TIME R/W
UNIT_TYPE_VISCOSITY R/W
UNIT_TYPE_STD_VOL R/W
SYSTEM_SERIAL_NUMBER R
FTPA_SERIAL_NUMBER R
VOLTAGE _SELECTION R/W
ATTENUATOR _SELECTION R/W
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F.6.1 Limpar o totalizador

Os totais de lote podem ser controlados através do Foundation Fieldbus (ver Figura 74 abaixo). O utilizador pode
iniciar, parar ou reiniciar os totalizadores de lote configurando a opgdo na fungdo TOTALIZER_CMD do Blocos de
Transdutores Composto. Para definir os totalizadores no Foundation Fieldbus:

1. Verifique se o portéo e os terminais ligados & terra no PCB principal estéo ligados.

2. Programe o par@metro CALIBR_MODE_SELECTION no Blocos de Transdutores Composto para Entrada de Por-
téo.

Depois de concluir estes passos, pode controlar o totalizar de lote (iniciar, parar ou reiniciar) selecionando a opgéo

pretendida no TOTALIZER_CMD e escrevendo as alteragdes no medidor. Esta fungdo ndo requer qualquer

palavra-passe.

IMPORTANTE: O Totalizador de Inventdrio sé pode ser reiniciado na fabrica.

BH_XMT1000___ FBKZ_ 152917551 : COM
' Apply Values
[COMPOSITE_CH_TB FBK2_ | &) Ef | £ &=
¥ Peiodic Updates  [2(sec) =]
| 005 || Auto
| Process | 1/0 Config| Alaims | Diagnostics  Othe
Parameter | Vahut
@ PATHCONFIGURATION Single
@ HARDWARE_REVISION 21474
@ SOFTWARE_REVISION 32364
| |@ UMPU_SERIAL_NUMBER 11110
@ " TOTALIZER_CMD Batch
@ FACTORY_DEFAULT oif
@ SENSOR_1_SERIAL_NUMBER 21474
@ SENSOR_2_SERIAL_NUMBER 21474

Figura 74: Fungéo TOTALIZER _CMD no BT Composto

16 PanaFlow™ XMTI000 Manual do utilizador



Apéndice F. Comunicagdes de Foundation Fieldbus

F.7 Medigoes configuraveis

A seguinte tabela apresenta as medigdes disponiveis no FF:

Tabela 40: Medigdes disponiveis no FF

Velocidade

Reducdo Qualidade Sinal Can'1

Reducdo SNR Can 2

Volumeétrica

Aumento Amplitude Can 1

Aumento de indice de Pico Can 2

Fluxo de massa

Reducdo Amplitude Can'1

Reducdo de indice de Pico Can 2

Totais Volumétricos Frt Lote

Aumento de Ganho Can'1

Aumento % de Pico Can 2

Totais Volumétricos Atrds Lote

Reducdo de Ganho Can1

Reducdo % de Pico Can 2

Tempo Decorrido Totalizador

Aumento SNR Can'1

N.° Erros Can 2

Velocidade Som

Reducdo SNR Can'1

Velocidade Som Can 3

Totais Volumétricos Frt Inventdrio

Aumento de indice de Pico Can 1

Aumento do Tempo de Trdnsito
Can 3

Totais Volumétricos Atrds Inventdrio

Reducdo de indice de Pico Can 1

Redugdo do Tempo de Trdnsito
Can 3

Tempo Decorrido Totalizador
Inventdrio

Aumento % de Pico Can'1

DeltaT Can 3

Fator de Medidor

Reducgdo % de Pico Can1

Aumento Qualidade Sinal Can 3

Fator K Reynolds

N.° Erros Can1

Redugdo Qualidade Sinal Can 3

Temperatura de Funcionamento
Atual

Velocidade Som Can 2

Aumento Amplitude Can 3

Volumétrico Padrdo

Aumento do Tempo de Trénsito Can 2

Redugdo Amplitude Can 3

Totais Volumétricos Liq Lote

Redugdo do Tempo de Transito Can 2

Aumento de Ganho Can 3

Estado de Erro

DeltaT Can 2

Redugdo de Ganho Can 3

Cédigo de Estado (bit map de
Todos os Erros do Sistema)

Aumento Qualidade Sinal Can 2

Aumento SNR Can 3

Erros Reportados (erro com a
prioridade mais alta)

Reducgdo Qualidade Sinal Can 2

Redugdo SNR Can 3

Estado do Portéo

Aumento Amplitude Can 2

Aumento de indice de Pico Can 3

Velocidade Som Can 1

Reducdo Amplitude Can 2

Reducdo de indice de Pico Can 3

Aumento do Tempo de Trénsito Can1

Aumento de Ganho Can 2

Aumento % de Pico Can 3

Redugdo do Tempo de Trdnsito Can1

Redugdo de Ganho Can 2

Reducdo % de Pico Can 3

DeltaT Can'1

Aumento SNR Can 2

N.° Erros Can 3

Aumento Qualidade Sinal Can'1

NUmero de série do sistema

NUmero de série Cm de sensor 2

Informacgoes do Medidor

NUmero de série Bx de Buffer 1

NUmero de série de placa de fluxo

NUmero de série Bx de sensor 2

NUmero de série Cm de Buffer 2

Revisdo de hardware da placa de
fluxo

NUmero de série Cm de sensor 3

NUmero de série Bx de Buffer 2

NUmero de série Cm de sensor 1

NUmero de série Bx de sensor 3

NUmero de série Cm de Buffer 3

NUmero de série Bx de sensor 1

NUmero de série Cm de Buffer 1

NUmero de série Bx de Buffer 3
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Tabela 41: Configurdvel com FF

Configuragdes dos tubos

DiGmetro externo do tubo

Espessura da parede do tubo

DiGmetro interno do tubo

Configuragdes do fluido

Viscosidade cinematica

Densidade de referéncia

Sele¢cdo do modo de rastreio

Velocidade de som minima

Velocidade de som mdxima

Limites

Limite de aviso de velocidade minima

Limite de aviso de velocidade mdaxima

Velocidade minima

Velocidade mdaxima

Corte zero

Média de fluxo

Amplitude minima

Amplitude méaxima

Limite de pico de correlagdo

Configuragdo do caminho

Configuragdo do caminho

Tratamento de erros de caminho

Peso Caminho Can'1

Peso Caminho Can 2

Peso Caminho Can 3

Comprimento Caminho Can'1

Comprimento Caminho Can 2

Comprimento Caminho Can 3

Comprimento Axial Can1

Comprimento Axial Can 2

Comprimento Axial Can 3

Configuragdes do Transdutor

Tipo Transdutor Can 1

NUmero Transdutor Can'1

Frequéncia Transdutor Can1

Tmp Estatico Can'1

Tipo Transdutor Can 2

NUmero Transdutor Can 2

Frequéncia Transdutor Can 2

Tmp Estatico Can 2

Tipo Transdutor Can 3

NUmero Transdutor Can 3

Frequéncia Transdutor Can 3

Tmp Estdatico Can 3

18
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Tabela 41: Configuravel com FF

Avancado

Tensdo de transmisséo

Atenuador

Correcdo Reynolds

Sele¢gdo do modo de Temp

% Pico Tmp Ativo Can 1

% Pico Tmp Ativo Can 2

% Pico Tmp Ativo Can 3

Desvio Delta T Can'1

Tbc Can'l

Atraso Transmissé@o Can'1

N.° Erros Permitido Can'1

% de Pico Can 1

Desvio Delta T Can 2

Tbc Can 2

Atraso Transmissé@o Can 2

N.° Erros Permitido Can 2

% de Pico Can 2

Desvio Delta T Can 3

Tbc Can 3

Atraso Transmisséo Can 3

N.° Erros Permitido Can 3

% de Pico Can 3

Calibragdo

Fator de Medidor

Sele¢cdo do modo de calibragdo

Selec¢do de K-Table

Ndmero de pontos

Selec¢do do Tipo de Calibragdo

Tabela de calibragéo

Pontos de velocidade (1 a 6)

Pontos Reynolds (1 a 6)

Pontos Factor K (1a 6)

F.8 Bloco de Transdutor Composto

Os blocos de transdutores: CH1, CH2 e CH3 mostra os valores de medi¢do e pardmetros programdveis para cada
um dos trés caminhos. Figura 75 abaixo mostra o Bloco de Transdutor Composto e Tabela 42 na pagina 121
enumera as medigcoées e os pardmetros disponiveis.

Nota: A designacdo RW significa que o pard@metro pode ser escrito em FF com uma palavra-passe de Admin.
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@ BH_XMT1000___|
Apply Values

LR 0 e ™, N A L

[crmmeL1Te Feke_ | 20 1|44 | G &3 ¢
P PeidcUpdse] [2ted)

00$ IAU:Q

| Process | 10 Conp] Alsms | Diogrosics Othe |
Parametes Value
@ CH_1_WEIGHT_FACTOR 1
@ CH_1_TBC 0s
@ CH_1_TW 143
@ CH_1_PATH_LENGTH 322072 mm
@ CH_1_AX1AL_LENGTH 322072 mmm

Figura 75: Bloco de Transdutor Composto
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Tabela 42: Valores de Medigéio e Par@metros Disponiveis em BT de Canal

Medig6es e Par@metros de BT de Canal Medicdo ParGmetro
CH_SOUND_SPEED R
CH_TRANSIT_TIME_UP R
CH_TRANSIT_TIME_DN R
CH_DELTA_T R
CH_UP_SIGNAL_QUALITY R
CH_DN_SIGNAL_QUALITY R
CH_UP_AMP_DISC R
CH_DN_AMP_DISC R
CH_GAIN_UP R
CH_GAIN_DN R
CH_SNR_UP R
CH_SNR_DN R
CH_UP_PEAK R
CH_DN_PEAK R
CH_PEAK_PCT_UP R
CH_PEAK_PCT_DN R
CH_NUM_ERRRORS_OF_16 R
CH_WEIGHT_FACTOR R/W
CH_TBC R/W
CH_TW R/W
CH_PATH_LENGTH R/W
CH_AXIAL_LENGTH R/W
CH_TRANSMIT_DELAY R/W
CH_DELTA_T_OFFSET R/W
CH_PCT_PEAK R/W
CH_TRANSDUCER_TYPE R/W
CH_TRANSDUCER_FREQ R/W
CH_ERRORS _ALLOWED R/W
CH_TRANSDUCER_NUMBER R/W
CH_PATHCONFIGURATION R/W
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F.9 Blocode Entrada Analégica

O Bloco de Entrada Analégica (Al) (ver Figura 76 abaixo) foi concebido como fungéo de condicionamento
generalizado de sinal. A saida de um bloco Al pode ser ligado ao Fieldbus. O bloco Al recebe e processa dados
medidos pelo Bloco de Transdutor e providencia fungdes adicionais como dimensionamento, filtragéo, geragdo de
alarmes e criagdo de tendéncias.

@ BH_XMT1000___FBK2__152917551: ANALOG_INPUTL
Apply Values
[ANALOG_INPUTT FeK2__ PHEIMNE a8 %
: W PesodcUpdsed [2liec] =]
| 005 |[Aso  Morual

: Process | Scaling | Tuning | Options | Alsen: | Diagrostics | Tee
 Paameler Value
@ TAG_DESC

© @ MODE_BLX

el .

, St
PERMITTED Auto|Man| 00
NORMA Ao

B¢ PV
g\fﬂl.l[ ol 53R

Figura 76: Bloco de Entrada Analégica (Al)

F.10 Bloco PID

A fungdo PID oferece controle com base num algoritmo programado. O bloco de fungéo PID pode ser utilizado com
uma valvula para controlar o fluxo.

Nota: Ver Especificagdes de Foundation Fieldbus para mais informagdes sobre como utilizar o Bloco PID.
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F.11 Tratamento de erros

O fluximetro publica o estado do erro no Fieldbus juntamente com os dados reais. O estado do erro pode ser visto no
pardmetro CH_x_Reported Error no Bloco de Transdutor Composto de Canal. Além disso, o parémetro Quality
(Qualidade), mostrado com cada uma das varidveis do processo, reporta o erro. Na Figura 77 abaixo,
CHI_REPORTED_ERROR & apresentado como EL

Nota: Para mais informagdées sobre os erros de medi¢cdo reais e as possiveis possible causes, consulte o Capitulo
4, Codigos de erro e resolugdo de problemas.

—iHsst

(CHANNEL1TE)

Parameter | Vahoe |_Type & Extenzions | Heb
@ CH_1_ATW_SNR_UP 164533 m Ch_1_Aw_SNR_Up
@ CH_1_ATW_SNR_ON 768408 m Ch_1_Atw_SNR_On
@ CH_1_ATW_AMP_UP 2E1 o Ch_1_Aw_Arp_Up
@ CH_1_ATW_AMP_ON 2un o Ch_1_Atw_Arrp_Dn
@ CH_1_ATW_GAIN_UP 08485484 B o Ch_1_Aw_Gan_Up
@ CH_1_ATW_GAIN_DN IR E o Ch_1_Atw_Gan_Dn
@ CH_1_ERROR_STATUS 0 m Ch 1 Stahus b map
@ CH_1_REPORTED_ERROR SKR €1 - Emer) @m Ch 1 Most sigrificant emot
@ CH_1_UP_PEAX 1 = Ch1Up o Pesk
@ CH_1_ON_PEAK 511 = Ch1Dn e Pesk
@ CH_1_PEAK_PCT_UP 0% m Ch 1 Dynamic Threshold on UP Channel
@ CH_1_PEAK_PCT_DN 0% m Ch 1 Dynammic Thieshold on DN Charnel
@ CH_1_NUM_ERRORS_OF_16 15 m Ch 1 NumEnors of Lant 16
@ CH_1_ATW_UP_PEAX a = Ch_1_Adw_Up_Peak
@ CH_1_ATW_DN_PEAX n Cn_1_Adw_On_Peak
@ UNIT_TYPE_DIMENSION_R ren o Unit Type Dimeraion
@ UNIT_TYPE_TIME_R m Uni Type Time
@ UNIT_TYPE_VELOQTY_R /s ] Unit Type Vekocty
< m J
‘Weie Changes

Figura 77: Erro Reportado
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Sempre que ocorre um erro de medi¢é@o no medidor, o bit de qualidade do pardmetro publicado apresenta
qualidade ma (ver Figura 78 abaixo). Para alterar o bit de qualidade para boa, é necessdrio remover o erro de

medi¢cdo no medidor.

Tenha em conta que o campo QUALITY.STATUS é apresentado como

Bad (Mda) e o campo SUBSTATUS é

apresentado como Sensor Failure (Falha de Sensor). Esta informacéo indica um erro de medicéo que deve ser

corrigido.
@ BH_XMT1000___FBK2__152917551: ANALOG INPUTL FBK2__152917551 (A ik (o [© ]
| Apply Values
GINPUTT Feke__ | B B (8 B2 | 2 B o3 [m(m| @
W Pesodic Updates lZlﬁoc] 5.
005 [[auto " Manusl]
Process | Scaing| Tuning | Options | Alms | Diagnostics | Trends | Othess |
Porameter | Voluo | Type &Extensions | Help _ _ _
AG DESC so [max bon = 321 The uset descnphon of the ntended appbcahon of i
B @ MODE_BLK The actual, laegm, permilted, and noemal modes of U
TARGET Auto m This is the mode requested by the opetator. Onky or
ACTUAL [+ LY o This is the current mode of the block, which may dif
PERMITTED Augo|Man | 00S (o] Defines the modes whach ae alowed for an nstanc:
NORMAL Auto m This is the mode which the block should be set to d
BeFV Ether the pematy analog value for ute in executing |
ggﬁﬁs o0 ] A numencal quanily entered by a user of calculated
QuaurTy Bad s QualTy
SUBSTATUS SensoFadure m SUBSTATUS
uMITS Notlivded o LIMITS
8 p ouT The primaxy analog value calculated 35 3 1esul of e
§VALUE 1.28488 7] A rumencal quanily entered by 8 uzer of calculsled
CQUALITY Bod | QUALITY
= 2 m SUBSTATUS
ORITS Rutimss o LIMITS
@ CHANNEL FLOW_VELOCITY o The rurber of the logical hatdware channal that is ¢
S @ FIELD_VAL Raw value of the field device in % of PV range, with
g\;ﬁ?ﬁs o0 5] A rumencal quanily entered by a user of calculsied
QuauTy Bad m QUALITY
SUBSTATUS SensoF adute = SUBSTATUS
UMITS NotLimted ] LIMITS
«| m | ’
Wike Changss | ReadAl
Figura 78: Erro de Bit de Qualidade
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F.12 Modo de Simulagéo

O Modo de Simulagdo permite ao utilizador testar a implementagéo de FF sem que os instrumentos apresentem
dados reais. O PCB do medidor é enviado com o modo de simulagéo desativado. Para ativar o modo de simulagéo,
realize os seguintes passos:

CUIDADO! Para evitar danificar os componentes eletrénicos, utilize sempre a protegéo ESD
sempre que manusedar placas de circuitos impressos.

Remova o PCB do medidor.

Localize o jumper P5 (ver Figura 79 abaixo).

Mova o jumpter P5 para a esquerda uma posi¢do (pinos 2 e 3) para ativar o modo de simulagdo.

Reinstale o PCB ho medidor

Verifique se o campo de erro Block (Bloco) em Resource Block (Bloco de recursos) apresenta o estado Simula-
tionActive (Simulagéo ativada).

oORwN

703-1924
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F.13 Guia de resolugéo de problemas de Fieldbus

Consulte Tabela 43 abaixo para recomendagdes de solugdes para possiveis problemas de Fieldbus.

Tabela 43: Guia de resolug¢ao de problemas de XMT1000 FF

Problema

N&o é possivel estabelecer
comunicagdo entre o DCS e o
XMTI000 FF

Presumivel causa

Cablagem desligada, partida ou em
curto-circuito

Solucéio

Corrija as ligagbes da cablagem
entre o XMTI000 e o acoplador de
dispositivo com spur.

A energia estd desligada ou a tensdo da
fontes de alimentacdo é inferiora 9 V

Garanta a tensd@o correta

O intervalo de detegdo de enderecos néo
estd corretamente configurado no DCS.

Corrija o intervalo de detecdo de
enderecos - o enderego predefinido
para XMT1000 é 0x17

Cortes frequentes da
comunicagdo com o XMTI000
FF.

O fieldbus esté a ser afetado por uma
grande volume de ruido.

Utilize um osciloscopio ou outro
dispositivo de monitorizagdo de
estado de fieldbus para verificar a
forma de onda do fieldbus.

Faltam terminadores no bus, posicdo
incorreta do terminador ou terminadores
a mais.

Consulte as especificagbes de
FOUNDATION Fieldbus para obter
todas as informagdes sobre os
requisitos dos terminadores.

N&o é possivel escrever um
valor num parémetro do
XMTI000 FF.

Nd&o estd em modo de configuracdo.

Introduza a palavra-passe de
"Admin” correta no bloco de recursos
- verifique se "S1 - configuration
mode” (S1- o modo de
configuragdo) é apresentado na
interface de utilizador do XMT1000

Tentou escrever um valor fora do intervalo
vdlido.

Verifique o intervalo de definigéo dos
parédmetros.

O atual modo ndo autoriza acesso de
escrita.

Altere o modo alvo.

O jumper estd em configuragdo de
protecdo contra escrita.

Entre em contacto com a fébrica
para obter a configuragdo de
protegdo contra escrita do jumper

O modo real de um blocos de
fungdes é diferente do modo
alvo.

Bloco de recursos em OOS.

Altere o modo alvo do bloco de
recursos para Auto.

Programas que definem quando as
execugoes do blocos de fungées néo
estd@o configuradas corretamente.

Altere os programas com uma
ferramenta de configuragdo.

O bloco do transdutor ndo estéd em modo
Auto.

Altere o modo alvo do bloco do
transdutor para Auto.

Os pardmetros dindmicos do
bloco ndo atualizam.

O XMTI000 ndo tem energia

Verifique se o XMT1000 tem energia e
se as medigoes estdo a ser feitas
corretamente

O XMTI000 né&o reconhece o PCB de FF

Verifique a opgdo Fieldbus no menu
Options (Opg6ées) da interface de
utilizador do XMT1000 - se for visivel,
o medidor sabe que estd presente
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F.14 Comunicador modular DP1620 FF

Para fungdes de diagndsticos locais com a opgdo XMTI000 FF, a Panametrics Measurement and Control recomenda
o calibrador modular avangado DPI620G-FF Genii e o comunicador HART/Fieldbus. O calibrador esta disponivel
também em versdo IS (DPI620G-IS-FF). Tabela 44 Abaixo enumera os modelos, descrigdes e principais vantagens.

Imagem NP de modelo

Descrigéo

DPI620G-FF Calibrador modular
avangado Genii e
comunicador
HART/Fieldbus

DPI620G-IS-FF Calibrador modular

avangado
intrinsecamente
seguro Genii e
comunicador
HART/Fieldbus

Tabela 44: Modelos DP1620 Genii

Principais vantagens

Comunicadores com todas as fungdes
para configuragdo, afinagdo e calibragdo
de dispositivos

Bibliotecas completas de descri¢éo de
dispositivos (DD?

Nucleo de energia interno

Software e atualizagées DD gratuitas

através de uma simples transferéncia da
Web

Atenc¢do: Para mais informagées, visite o website de DP1620:

n- }irtr—2

www.bakerhughes.com/druck/test-and-calibration-instrumentation/multifunctio

i620g-modular-multifunction-calibrator
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https://www.bakerhughesds.com/test-calibration/calibrators/dpi-620-genii-multifunction-calibrator
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[nenhum contetdo destinado a esta paginal
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Apéndice G. Mapa do menu
G.1 Paginas principais - tipo SIL

S T e RS S S RS S e e S S R S e Legenda
: Passos de inicio de sessdo (tipo de medidor -> SIL) H [ s T oAt
! Velodity &) e Mesis Program ! Opgoes em texto azul "Acesso de Operador ou superior
| v Display Format A |V Operator : Opgoes em texto verde Acesso de Admin ou superior
! 0.000 Program —p Admin H Opgdes em texto vermelho ‘Acesso de Fabrica
I m/s > Erors/Warnings « Fadory !
1 Flow Info v :
1 i
| v A i
! 1
! Main Menu H
H Errors/Warnings A 1
1 Flow Info :
: Keypad Lockout v H
| Software Upgrade v :
! ;
] 1
' '
H '
H '
' i
1 Enter Factory password WARNING! 1
! il After entering the right !
1 111111 1
! L] BC [ ENTeR l€—  password, safe output '
! {«»] MOVE [Av] MODF Wil gato 0 stare. H
! Confirm it, Press Enter! H
H 1

PAGINAS PRINCIPAIS

! 1
! 1
! 1
! Sptein > |p |« InputOutput > | » [« programming > | ) [« caibaton > |y |« siTesting > |, [« Advonced > |« Factory !
1 et U Commonicotionpat 4 Compasite Meter Factor a SiL Output Min/Max & Option VO Type AP serialNumbers a !
1 Meter Settings Analog Output (Std) Channel 1 Calibration Mode SIL Output Analog Reset Settings Option Comm Type '
: View Error Log « Digital Output (Std) Choiinel 2 Calibration Type Switch Meter Install Type Factory Test !
i Reset Error Log OptionComm(Slot1) v | € | cponnais < Reset K-Table v | < v |« Unlock Upgrode Access v | Rasut tnw Tord v )
! 1
1
| v A v A v " v A v Y H
! 1
! < Input/Output > < Calibration > < SLTesting > < Advanced > < Factory !
H Analog Output (Std) 4 Reset K-Table A On Board A Reset Settings A Factory Tests . :
' Digital Qutput (std) K-Table Selection Temperature Meter InstallType Reset i Total I
! Option Comm (Slot1) :_ogi‘:mms Watchdog Test Unlock ‘ﬂ‘mk ade Ac Unlock Admin Access :
i Analog Output (SIL) ¥ T v v Unlock Operator Ac i Meter Type v 1
i i
' 1
! ]
; o — " 3 Legenda
i Passos de inicio de sessao (tipo de medidor -> SIL) H Opgdes em texto preto R ————
: Velocity E Main Menu Program : Opgdes em texto azul Acesso de Operador ou superior
! Display Format A v Operator 1 Opgdes em texto verde ‘Acesso de Admin ou superior
] 0.000 v Admin ! :
H R Program H Opgdes em texto vermelho Acesso de Fabrica
1 m/s Errors/Warnings « Fodory 1
! Flow Info v :
: 1
1 v A :
: 1
! Main Menu H
1 Errors/Warnings A 1
! Flow Info :
: Keypad Lockout 1
1 Software Upgrade v v :
: 1
1 1
H 1
' 1
: v I
i
i Enter Factory password WARNING! 5
! g After entering the right 1
i o 111111 le—|  possword, the system !
: [ x] EC [ v] ENTER will goto config mode. 1
H [«»] MOVE [Av] MODF Confirm it, Press Enter! 1
H 1
T O P .o o B = A :
[ B e e i
1 PAGINAS PRINCIPAIS H
1 i
1 System > |p|« puroutout > | [« Pprogrammi > ” « > < Factory '
' og ing < Calibration > < il Testing >
i|  MeterUnits Communication Port 4 Composite | meterracter A - .4 VoType al 0| — ot |
1 Meter Settings Analog Output (Std) Chaaiel 3 Calivaticii Mot Rese ngs Option Comm Type H
! View Error Log o DEelowput (i) Channel 2 Calibration Type ype fioryTan ;
2 ' Inlock Upgrade Access v
i Reset Error Log optionComm (Siot]) v | €| Channel 3 < s i il v | < < Unlock Upgrad = V] 4 Reset Inv Total !
1
1 1
1 v A v v A ]
] A v A H
: < Input/Output > < Calibration > < Advanced > < Factory :
1 Analog Output (Std) 4 Calibration Type A Reset: A Factory Tests A H
i Digital Output (Std) Reset K-Table Meter Install T Reset Inv Total i
: Option Comm (Slot1) No. Of Points Unlock Upgr ax . Unlock Admin Access :
H Option 1/0 (Slot2) v K-Table v Unlock O ¥ Meter Type v ]
1 1
! 1
1 1
e o o
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6.3 Etapas de inicio de sesséo - tipo SIL

Passos de inicio de sesso (tipo de medidor -> SIL)

Velocity A (., [mainMenu P Program
Display Format A * Operater
0000 |, Wegem oo
mis Errors/Warnings —> Foctury
Flow Info v
v A
Main Menu
Errors/Warnings A
Flow Info
Keypad Lockout
Software Upgrade <4 o
/| Enter Operator possword 7 WARNING!
After entering the right
inil password, safe output
[x] BC [v] ENTER will go to DD state.
[4»] MOVE [Av] MODF Confirm i, Press Enter!

PAGINAS PRINCIPAIS

[Cegonca

Opges em texto preto

T oo da veuarzador

|
[COpdes em texto azul

[ oo oo Opermtorswsiporr

|
|

Passos de inicio de sessao (tipo de medidor -> SIL)

Velocity &) , | Main Menu v | program
v .
Display Format . .
0-0(")‘9 || Pogem > Admin
3 rors/Wornings
Flow Info v Factary
v A
Main Menu
Errors/Warnings a
Flow Info
Keypad Lockout
Software v v
Enter Operator password v WARNING!
v After entering the right
11111 [  password, the system
[x] EBC [v] ENTERR will goto config mode.
[«»] MOVE [Av] MODF Confirm i, Press Enter!

PAGINAS PRINCIPAIS

1
1
|
1
1
1
1

System < Input/Output » < Programming > < Calibration > |, | Stresing b1

Meter Units CommunicationPort 4 | P | corge Meter Foctor A SiLowput Min/Max 4 | |

Meter Settings Analog Output (Std) Channel 1 Calibration Mode SIL Output Analog !

View Error Log Digitol Output (Std) Channel 2 Calibration Type Switch 1

Reset Error Log < OptionComm(Slot1) v |« il 4| Resetk-Table v | vl
1
1

v A v A v ™ 1

I

< Input/Output > < Calibration > < SiLTesting [ H

Analog Output (Std) & ResetK-Table £ On Board Ay

Digital Output (Std) :‘0‘7’;5“35“"” Temperature !
Option Comm (Slot1) No. Of Points Watchdog Test

1

Analog Output (SIL) ¥ Kelable v v |

|

1

i

[ Legenda |
[[comsesomwriopots | Acesso do visaticmtr |
[Opsoes om texto sz [ Aocssso de Operador oumperior |

'
'

'

'

'

1

1

'

System » | ¢ Input/Output > | p |« Programming > | p |« calibration > | p [ SilTesting Ll i
Meter Units Communication Port 4 Composite = bl \
Meter Settings Analog Output (Std) Channel 1 1
View Error Log < Digital Output (Std) Channel 2 < X
t Err o < < H
Reset Error Log Option Comm (Slot1) ¥ Channel 3 v 1
'

v A v A i

< Input/Output > <4 Calibration > |

Analog Output (Std) 4 on Type a i

Digital Output (Std) A

Option Comm (Slot1) :

Option 1/0 (Slot2) L4 v !

1

1

'
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G.5 Unidades e definigbes do medidor

1
! o provn o v 1 Legenda
System > eter Units English/Unit G ! 505 em toxo peto cessa do visvalza
' = || CooMwimeops LTy all & Opcdes o texto pre ‘Acesso do visualzador
! - <y Cubichies: ' Opges em toxo azul ‘Acesso de Operador ou superior
| s - i il s Opobes om texto verce “Acesso de A ou superior
1 Vewtrnortog Volumetric (5td) Cublct/hr i = o ey
: Reset Error Log — e~ ‘tos v [$ o] Cobichudy vl pcdes em texto vermeing cesso do Fab
1
H W A v A s
H English/ Unit Groups Unit Groups/ActVol !
! Vol Totalizer a Us Gallons/sec H
i Mass Totalizer U5 Gallons/min '
H Dimensions U’ Gallons/he !
1 v 5 v |
) I
'
] v 7y v !
! 1
' English/ Unit Groups Unit Groups/ActVol '
! Angle N uSKioGalons/mn & | ¢
| Density U Kilo Gallons/hr H
! Pressure U5 Kilo Gallons/day '
' T v USMegn v
'
“ e

g SSRGS i
l
! v
System > M v I 4 Backlght »|  Backlight/Timeout V| Timeout 1
i M.::v Units —/P B:i;ym"gx & 7 .,".‘:’,’3. —> o ? mm‘g- > une: s :
} Meter Language Contrast ° Tmeout 10 s 1
1 View Error Log System Dote unoo (vl save | |
Reset Err feter Tag e—— [x] o 1
i Reset Error Log i oo v e [ X %[ (4>) MOVE (av] ATER !
'
'
' A
v '
| v v 1
) Meter Settings ¥ Change Password | ¥ 5| PosswordiOperator |——p1 Enter new Operator password H
! Meter Tag —>  Operotor -] 111111 i
' Label o Ves 1 . X
' [x] UNDO [ v SAVE 1
H About Meter M = 3_‘" [«»] MOVE [Avw] ALTER :
'
I
'
i v a H
\
' . P v '
Meter Settings About Meter System S/N H
1 —
} Meter Tag SystemS/N AP Sstemsm ¥
' Label Sensor S/N 11110101 1
H Change Possword i
About Meter v v i
i o< i
'
] 2 A H
'
'
1 About Meter 1
' Transmitter Version & '
' MPU Version !
: FF Version ot 1) 3
1 A/AO Vession| ) v :
1
! i

V[ sysem v | v [ HeterSettings v [ oploy Y| kgt | ~y|  Bockight/imecut ¥ | Timeat
] Meter Units —> a | on Timeout > o«
: Meter Language « Timeout 10 s 10
View Error Log SystemDate 7l
! Vew n [x] UNDO (v SAVE
Reset Ervor Log = Mz 1 =1 ($or | 14>] MOVE [Av] ALTER

v A
1
1 Meter Settings v Change Password || passwordioperator | oter new Operotas pusswond
X Meter Tag Operator No
] Hetr : e 111111
i [x] UNDO (] SAUE
i About Meter M T [ [«»] MOVE [4v] AUTER
1

v A

Heter Settings _\/. ‘About Meter v | sensorsim v | chitup v |chaup

Meter Tag System S/N N T a > o —
i Label Sensor SN ch ﬂm 2147483647 2147483647
1 Change Password Product Type Ch#zup [x] UNDO [ v] SAVE
: About Meter ‘x_ Transmitter Version v qx— ch#20n v [ ’or_‘ [«»] MOVE (AV] ALTER
'

v A
About Meter
Transmitter Version A

! MPU Version
1 FF Version Slot 1
1 AlpOVersionlsioz) v
1

v i Ve v 1 Legenda
i el P e [ Viewtrrorlog | R4 opgtes oo Ressss doviatzador
Meter Settings Chamel 1 09/20 08:20:43  E22 1 Opgbes em texto azul ‘Acesso de Operador ou superior
ViewEror Log Channel 2 08/10 23:10:28  E22 1 [(Opsses em texto verde ‘Acesso de Admin ou superior
Reset Error Log <_x Channel 3 ‘x_ 04/03 11:15:55  E22 1 Opgodes em texto vermelho Acesso de Fabrica
I
'
v A '
i
View Error Log (7
03/2114:33:34 €23 1
02/20 07:40:48 €22 !
02/10 23:40:28 €22 1
01/03 12:15:55 22 '
'
'

1 1
! System > v | ResetError log i
H| meterunits ) !
1| Meter Settings Yes H
1 View Error Log 1
: Reset Error Log :
] or X H
' 1
o i e 5 H
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G.7 Entrada/Saida - saida analégica

i
1
< Input/Output > v Analog Output (Std) /: 4-20mA v | Measurement Type v" | Measurement Type/Comp ]
ouputsd) A [P of | Meoswementiype A |~ Composite A * Velodty ]
Digital Output (Std) o 4-20mA Il BaseValue Channel 1 Volumetric (Act) 1
Option Comm(Slot 1) ! Full Value Channel 2 Viokirists ic {6t} I
Option 1/0 (Slot2) v |e— le—|  Calibrate v [¢— Channel3 v Mass Flow o dl |
x X1 x  or % )
1 v A v A :
: Measurement Type/Comp 1
] Mass Flow :
1 Avg Vol Flow Rate '
i Soundspeed i
' # v]!
1
1 1
! 1
1 1
1
1
: Measurement Type v~ | Measurement Type/Ch 1 1
Composite A . !
1 Velodity i
: Channel 1 Volumetric (Act) 1
] Channel 2 Volumetric (Std) '
1 Channel 3 ¥ Mass Flow v |
1 vorx i
1 1
! v A '
! 1
: Measurement Type/Ch 1 :
1 AvgVol Flow Rate A,
: Soundspeed 1
: Gain !
1 Std Deviation Gain A
1
i i
1 v A 1
J 1
: Measurement Type/Ch 1 1
1 Gain !
: Std Deviation Gain 1
1 SNR Up 1
1 SNRDn v 14
1
U === ==} H
v A
i B e | 7 [ ] | !
1| 4-20mA Full Value Full Value 1
| Bose value N T P unm: fus !
: ?‘T?,""l‘“ 3.0000 fi/s 3.0000 | !
aliprate
. [ x] UNDO [ v ] SAVE I
1| ErorHondiing A w7 [«»] MOVE [Aw] ALTER | !
¥ v or ¥ H
e e e s e s S e e
v A
I----__________--------_--------_--------_--------_------'
!| 4-20ma v | caibrate Y | calbrateama !
! —>| > 1
| Base Value A o Calibrote 4mA UNIT:  mA i
| Fullvae Calibrate 20mA 4,000 !
Calibrate Percentage of Scall T
] oge of Scale [x) QuT [v] SAvE [,
: Error Handling v ﬂx— | a1 ove aw) e :
e e S O ety e e e 1
v A
e e e e Y™ T — ——————— T T T —————————35
1| 4-20mA v | Error Handling v | Error Handling Value v | Value '
! Base Value AP o > Vale Pl N ma ]
H Eu\\l[\)/olue High 400 mA 4.00 1
| alibrate Hold T 1
[x] UNDO [ v] SAVE |}
I Handling Other —
! Eror v d—x . % Vorx |[«4»] MOVE [Avw] ALTER |1
1 1
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6.8 Saida digital - saida de pulso

: I
<« Input/Output » v Digital Qutput ISt +1| Pulse v Polarity !
Analog Output (Std) A off A .I Polarity . * Negative :
Digital Output (Std) o Pulse 1 Measurement Type Positive !
Option Comm (Slot 1) Frequency 1 Pulse Value :
Option 1/0 (Slot2) v dx—' Alarm v 1._: Pulse Width v — I
X 1
1
A A .
r
Control Qutput Pulse ——p Measurement Type $ Measurement Type/Comp
Polar ity 4 Composite A ® Fwd Vol Batch
Measurement Type Channel 1 Rev Vol Batch
Pulse Value Channel 2 Net Vol Batch
Pulse Width v | channel3 v Fwd Mass Batch v
v or x
v & = .

Measurement Type/Comp
Net Vol Batch

' i
1 1
1 i
I 1
i i
1 1
1 1
1 1
1 i
i ]
1 1
I 1
1 1
1 1
1 Fwd Mass Batch 1
! Rev Mass Batch !
- Net Mass Batch ¥ |
1 1
: e : NOTA:
1 He:suremint Type % - Measurement Type/CH #1 I Consulte 0 mapa de Modbus
: PR ¢ Fwd Vol Batch ! para ver uma lista completa de
Channel 1 I
1 Rev Vol Batch 1 tipos de medigdes suportados
Channel 2 ol h
! Chennel 3 - Net Vol Batcl I para saida de pulso
: ; B e Fwd Mass Batch v :
1 1
1 v A& ]
1 1
1 Measurement Type/CH #1 11
1 Net Vol Batch At
: Fwd Mass Batch :
- Rev Mass Batch 1
: Net Mass Batch L g :
1 i
1 1
Pulse v | Pulse Value v | Pulse Value
1 1
1 Polarity A »  pulseVale P unit: 3 I
: Measurement Type 10.00 3 10.00 :
H PdseVuhe [x] UNDO [ v 1 SAVE |1
: Pulse Width M o S| ler] MOVE [av] AR |
Le————————— S — 1
re oo oo Ao == .
: Pulse Pulse Width :
I Polarity AP pulseWidih —® UNT: ms '
: Measure ment Type 500 ms 5.00 :
Pulse Value T
' [x] UNDO [v] SavE |
i i [«»] MOVE [Av] AUTER !
L 1
e e e e _— .
1 £ v !
Pulse Test Pulse Test Pulse
1 — > 1
1 Pulse Volue A Test Puke 1
: Pulse Width 0 0 :
Test Pulse e
1 s [x) Quir [v] SAVE [
- Error Handhng M orx | [4>) MOVE [Av] ALTER !
N —
1 | pulse v | Error Handling :
1 Pulse Value A P o yod
: Pulse W'ldth Stop
H Test Pulse
1 Eror Handli vl
1
L==
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6.9 Saida digital - saida de frequéncia

'
1
< Input/Output > ‘/I Digital Output (Std) _:’ Frequency v Measurement Type v Measurement Type/Comp :
Analog Output (Std) A off A 1 Measwrement Type A > Compesite rs * Velodty !
Digital Output Std) Pulse ! Base Value Channel 1 Volumetric (Act) I
Option Comm (Slot 1) « [Frequency ! Full Value Channel 2 Volumetric (Std) !
Option 1/0 (Slot2) v ‘x_ Alarm v|* <1 Full Frequency v 47 Channel 3 v or x| MossFlow v :
1 1
1
A A i v x v A |
1 1
Control Output I Measurement Type/Comp ]
H Mass Flow 1
N Avg Vol Flow Rate :
1 Soundspeed 1
: Reynolds # v :
: I NOTA:
1
1 1 Consulte o mapa de
: Measurement Type S Measurement Type/CH #1 I Modbus ou manual do
’ Compos»(le A ¥ Velbuty | utilizador para ver uma
! u"h““dl 2 ;/40 “"}E‘mc (Act] I lista completa de tipos de
: \chgz:zglj v le S i ¥ : medigGes suportados para
: P — : saida de frequéncia
! A 1
1 y 1
: Measurement Type/CH #1 :
1 Gain 1
: Std Deviation Gain 1
; SNR Up ]
] SNR Dn v L
i i
1 1
mmmremmm s ge s
P R S e e e e o R e R S e e R R
1
I Frequency v | Base Value + | BoseValue 1
! Measurement Type AP BaseVake ——p UNIT:  m/s :
H Base Value 0.000 m/s 0.000 1
: Full Value [ x] UNDO [ v] SAVE :
! Full Frequency L ‘_x j&——( [«»] MOVE [Avw] ALTER |1
! H
e v v :
: Frequency |—pi Test Frequency | ——p| TestFrequency !
i Full Value a Test Frequency UNIT:  Hz 1
1 Full Frequency 0 Hz 0 1
A Test Frequency = I
1 ” «— e—| [ x ] QuT [ V'] SAVE |
: Error Handling v % Vorx|[«4»] MOVE [Aw] ALTER |1
1
L
r
: Frequency v | Error Handling v Error Handling Value V' | value !
—b !
| Full Value AP Low Value UNIT:  Hz 1
: iuII'FFv equency :ig:g 12000 Hz 12000 :
! et Bl S [x] UNDO [v] SAVE |!
Handling v |g— o Other —
| “ ral x x| [4»] MOVE [av] ALTER ||
1 ]

134 PanaFlow™ XMTI000 Manual do utilizador



Apéndice G. Mapa do menu

G.10 Saida digital - alarme

1
e Vi :
< Input/Output > || Digital Cutput (Std) 1yl Alarm v | AlarmState Alarm State !
Andlog Output Std) A& off a : e Y A . o Normally Closed -
Output (Std) ‘ Pulse 1 Alarm Type N ilyo Normally Open 1
Option Comm (Slot 1) Frequency . ! Measurement Type F(xlrvuf yopsn OR o Fail Safe J
Option 1/0 (Slot2) v 4)(_ o Alarm M T Alarm Value v e alale 1
1 v or x 1
v v . 1
i ¥ A i
1
Control Output H v [ AlarmType Alarm Type :
! A e * Foult 1
H Alarm ?rtme Law OR 1
1 Alarm Type High 1
I Measurement Type 1
! Alarm Value 1
! v or % 1
1 1
L 1

T

1 | Alarm v Measurement Type v | Measurement Type/Comp

I Alarm State A P G A * Velodty =

1

H Alarm Type Channel 1 Volumetric (Act)

1 Measurement Type Channel 2 Volumetric (Std)

1 Alarm Value v g Channel 3 Y & Mass Flow v

: X v or% NOTA:

1 v A v A : Consulte o mapa de Modbus
: I para ver uma lista completa
1 Meusurement:y%e}/Comp de tipos de medigbes
' Volumetric (St A

: exes Elow uportados para alarmes
: Soundspeed

1 Reynolds # v

1

1

1

: Measurement Type an Type/CH #1

' Composite A * Velodl

1 Channel 1 Volumetric [Act)

: Channel 2 Mass Flow

: Channel 3 Y [ soundspeed v

1

1 . -

1

1 Measurement Type/CH #1

: Gain A

1 $td Deviation Gain

1 SNR Up

: SNRDn

1

!

i I
1 Alarm | Alormvalue AlarmValue I
! Alarm State A "Nt s !
) Alarm Type 10.00 m/s 10.00 i
1 Measurement Type - [ x] UNDO [ v ] SAVE 1
I v s 1
' L Vorx|[4»] MOVE [Av] ALTER |4
1 x 1
s e g s T T Pt e s s s -
| e - — =1
: Alarm v | TestAlorm :
1 Alarm Type A o 1
1 Measurement Type ON 1
: Alarm Value :
H Test Alarm v [x] QuT [v] Test |,
1 x 1
1 I
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G.11 Porta de comunicagéo

<

Input/Qutput
Communication Part
Analog Output (Std)
Digital Output (Std)
Option Comm (Slot 1)

Baud Rate
2500
4800
9600
19200

v A

ication Port

Baud Rate
Parity
Address

Stop Bits

Baud Rate

19200

38400

57600
o 115200

Communication Port
Baud Rate
Parity
Address
Stop Bits

Communication Port
Baud Rate
Parity
Address
Stop Bits

_ | Address

Address

[x] UNDO [ v]
[«»] MOVE [Av]

SAVE
ALTER

Communication Port
Baud Rate
Parity
Address
Stop Bits

v or %

Stop Bits

G.12 Entrada/Saida - Comunicagéo opcional (Ranhura 1)

G.12.1 FF
4 Input/Output v/ | Option Comm (Slot 1) FF Board v About FF :
Analog Output (Std) i About FF SWRevision 0.02.1 H
Digital Qutput (Std) HWRevision  0.1.2.0 U
Option Comm (Slot 1) :
Option I/0 (Slot 2} < < i
X X I
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G.12.2 HART (configuragéo PV)

L e e e et '
! 1
3 il
< Input/Output » | | Option Comm(Slot1)  I| HART V| AnalogOutput o] Measurement Type ]
Analog Output (Std) A > ua —“I Andlog Output — Measurement Type A Mass :
Digital Output (Std) 1| AboutHART Base Value « VolmetriclAct) H
Camm Slot 1) ] Full Value Volumetric (Std) J
Option 1/0 (Slot 2} v ¢ le—  Colibrote v [&—— Velod '
ption lof 4—x X x Yorx 2 :
! )
1 ¥ 4 1
! 1
AnalogOutput v | Full value v | Full value

1
1 Base Value Al Rl > unm: fe3/s )
! Full Vale 10 ftr3fs 10 I
! gunu;jmdl . [x] UNDO [ v] SAVE '
' rror Handling ¢ e—o A
i 3 o [«»] MOVE [Aw] ALTER H
1 1
| v A H
I v z ]

i »| Cdibrate tma

i Analog Output 2, Caltrote UN::" mA H
1 Base Value A * Calibrote 4mA 4 1
[ Full Value Calibrate 20mA 000 |
1 Calibrate Percentoge of Scale le——| [ 1 UNDO [ V] SAVE !
1 Error Hondling i W Vorx |[4»] MOVE [Av] ALTER i
1 1

1
i = 5 _ @ v :

1 9
1 Analog Output |——p| Error Handiing |~ ] Errar Handiing vaiue ! value !
} Base Value a Low Value UNT:  mA f
i Full Value :"JG 400 m 4.00 t
1 Calibrate oK e——{ [ x1 unDO [ v save |0
[~ « other —| [
i Errar Handling vl x |® x [ or x| [«»] MOVE [av] ALTER ||
1 I
|_ ___________________________________________________________________________________________ 1
A
¥ | About HART
HART
Analog Output SWRevision 0.0.0.1
‘About HART

 {
I
]
HW Revision  0.1.0.0 !
]
1
i
1

G.13 Programagéo
G.13.1 Composto de pinga (configuragéo de tubos)

e 1
i
1
< Programming » | v | Program/Composite v 1| pipe ‘/I Pipe Size v | pipe oD H
Composite —> Pipe A pipesie Pipe 0D > onm: in :
Channel 1 Fluid 1|  Pipe Material Pipe Wall Thickness 150 in 350 '
Channel 2 Path I Lining Moterial Pipe D [x] UNDO [ v1 SAvE |1
Channel 3 ra v <Tf Lining Thickness z NE 4 («»] MOVE (aw) aTe |}
1
v A
Program/Composite It H
Fluid a i Pipe v _| Pipe Material v | pi s 1
Path : Pipe Size >, !::pe Material/ Standord i 1
Limits 1| PipeMaterial Other oo :
Advanced v 1| Lining Material 5§ulnless Steel !
1| Lining Thickness Aluminum I
! . (<] 1 bross v !
or )
1
1 v A !
! ]
1 Pipe Material v | Pipe Material/Other | Pipe Soundspeed ¥ ] pipe Soundspeed i
H Stondard > pesoundspesd > Pipe Soundspeed YN s !
1 Other 1056431 fils
1 ’ [x1] uiggsat'u] SAVE i
1 x v
— P f— ]
1 x % Vorx |[4»] MOVE [Aavw] AUTER |
! i
R G 1
1| Pie | Lining Material ]
1 Pipe S —»
1 pipe ateril g i
1 P Standard H
1 Lining Material Other \
1 Lining Thickness 1
: E :
i v A )
i Lining Materiol | Lining Materialf Standard ]
: g Materiol —p :
! None L 1
: « Stondard Glass (Pyrex! !
: Other Asbestos Cement !
' v orX Mortar v H
1
1
i v x '
1 N B - " v | Lini v | Lini 1
1 Lining Material | Lining Material/Other Lining Soundspeed Lining Soundspeed
: Nane —> Soundspeed » " Lining Soundspesd N fs :
! Standord 771050 fiis 7710.50 ]
1 * Other [x] UNDO [v] SavE | 4
le —|
: < % orx|l4»] MOVE (Av] AUTER | !
S R e OO 1
I, R —————————
e +/ | Lining Thicks ¥_y| Lining Thick i
1 | Pipe ining Thickness ining Thickness '
| pipesize "]  Lining Thickness UNIT; i !
1|  PipeMaterial 010 in 0.10 i
1| Lining Material vl s 1
: aing Mol le—] [ x1 unoo Tv1 sav ||
: X orx | [4»] MOVE [Av] AUTER |1
1 ]
o e L STTT=STSTe==T T
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G.13.2 Composto humidificado (configuragéo de tubos)

]
< Programming » | v | Program/Composite Pipe ‘/’ Pipe Size v_| Pipe 0D ‘/. Pipe 0D !
Composite > Pipe Pipe Size Pipe OD > Pipe OD UNIT:  in 1
Chonnel 1 Fluid Pipe Wall Thickness 350 in 3.50 i
Channel 2 Path Pipe 1D [x] unoo [v1 save |!
2 1
Channel 3 ‘x_ Limits <x— 4x— or [«»] MOVE [Avw] ALTER |
1
v A
Program/Composite
Fluid A
Path
Limits

G.13.3 Composto de pinga e humidificado (fluido)

<4 Programming » | v | Program/Composite v Fuid v _ | Density v'_ | Density(Act) v | Density (Act) :
Compasite >  Pipe N Density | DemsitylAc) > Densityiac) > UNIT:  Lb/Fes3 1
Chame 1 Flid 1| Kinematicviscosty Density Refl 824 Wb/F3 62.4 H
Channel 2 Path 1 Tracking NOO | v 1 1
Channel 3 i [x] UNDO [ v ] SAVE
el v 3 = = ] (er] MovE [av) aTe |
'
v A . R A-TTTTTToTT T E e Tttt TTTTTTTTTTTTTTTTTTT B
P R —— B T — P T — :
Program/Composite HET | Kinematic viscosty V| Fied kv v | Fied kv !
Fluid a| 4| Density . Fixed KV onr: o !
Path [ Viscosity 10 ot 10 !
Limits y| Troddng [x1 UNDO [v]1 save |}
| — [ [$ors] («>] MOVE [av] AUER !
[ ~ i
I 3 v/o == i
! | Fhia |_¥,,| Fluid/Tracking _v” FluidType — Fluid Type/Standard !
! ensity . on * Water 0152600 '
V| KinematicViscosity off Water {0 t0100 C} !
V| Troding — NG &
1 [ Vorx| oi 1
1 '
1 v A :
'
H FhuidType v | Soundspeed Limits | Min Soundspeed ' Min Soundspeed
1 Standard [P MinSoundspeed > HinSoundspeed " unm s
' « Other Max Soundspeed 360000 fus 3600.00
1 [x] UNDO [ ¥) SAVE
le—|
! | < Vorx|(«4») MOVE [Av] ALTER
'
H v & H
' v '
A Fluid/Tracking V| FluidType || FluidType/Standard 1
' On [ » stondard * Water 0102600 A L
1 o OF Other Sea Water H
1 le—/ oCillz0 '
! =1 [ orx | Crudeoil v {
' '
' v A '
' i
| Fluid Type | Nominal Soundspeed | Nominal Soundspeed /| Nominal Soundspeed 1
! Stondard L > i N i —>{ UNT: s '
' » Other 3600.00 ftfs 3600.00 \
| -00
' L] UNDO [¥1 SAvE [
H [ +—] [—— [«»] MOVE [Av] AUTER |,
1 3 P !
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G.13.4 Composto - configura¢éo do caminho

| 1
<« Programming » | v | Program/Composite vi| path v | Path Configuration/Std !
Compasite Pipe —* —>  iTitedDiometer(iD) 4 | |
Channel 1 Fluid 1| path Weights 1 Mid Radius (MR} 1
Channel 2 Path : Path Error Handling 2 Path (TD-TD) :
Channel 3 l—  Limits l—| le—] 2Path(MR-MR v |,
3 Xy Vorx 1
I 1
v : v A :
; | Path Configuration/Std !
te
P'W;?L%momws' ¢ ! 2 Path (TD-TD) A |l
Path I 2 Path (MR - MR} ]
Limits : 3 Path (MR-TD- MR) :
advanced I o 3 Path (Special) b
i 1
e e o - 1
v A
ey
1 | path v path Weights CH#1/Path Weight v | cH#1/Path Weight
1 Path Configuration Channel 1 CH #1/Path Weight
! Path Wek Channel 2 020 0.20
: Path Error Handling Channel 3 [ x] UNDO T V1 SAVE
! — \ L
H X % o — [4»] MOVE [Aw] ALTER
1
v A
it 3
i | Path v | Path Error Handling |
: Path Configuration " 0p !
' Path Weights off :
: Path Error Handling I
1
" |
1 ]
L -

1
. 1
< Programming > v | Program/Composite V1| path ‘/_ Path Configur ation/Std 1
i Pipe 7| Path »|  1Tilted Diameter (TD) H
Channel 1 Fluid 1 Path Weights 2 Path (TD - TD} 1
Channel 2 Path 1| PathError Handling o 3Path(ID- TD-TD) 1
Channel 3 le—] Limits |«—] <+ :
x 1 P2 :
1
v
Program/Composite
o [ path v [ path weights CH#1/Path Weight v [ cheipah weight
Path I Path Configuration Channel 1 | CH#1/Path Weight
Limits 1| Path Channel 2 020 0.20
i|  PathError Handling Channel 3 [x] UNDO [+ ] SAVE
: x < [ € [«»] MOVE [Aw] ALTER
H Vorx
e S P S SR ———
v A
s mssos oo oo i i G S =1
1| Path + | Path Error Hondling :
! Path Configuration — . 0n I
1| PathWeights off |
1|  PathE&vor Handling :
! 1
: Vor % :
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G.13.5 Composto - (limites de configuragéo)

1 1| Legenda
< Programming » | v | program/Composite VA timits ¥ Minvelocity v | MinVelocity ! ["Opgdes om tario pralo Acesso do visualizador
ite Pipe AP . —> L 1
Composi de 1 Min Velocity A Min Velocity UNIT: ft/s 1 Opgdes em texto azul Acesso de Operador ou superior
g:g::::; pu“"h I MaxVelocity -82.00 fifs -82.00 ! [Opsoes emtexto vera Acesso de Admin ou superior
Min Vel Warn fimit iy —
Channel 3 ¢ Limits v|e—d limit | — [x] UNDO [ v ] SAVE |1 OpgBes em texto vermelho Acesso de Fabrica
x X, oxel Wern fmt M DES o orx | [4»] MOVE [Av] AUER |}
! 1
v A R 2 A :
! 1
Program/Composite 1| Limits 1
Fluid A : Zero Cutoff A ]
Path il FlowAveraging !
Limits 1| Soundspeed Error % '
v : MinSNR v :
! 1
! 1
1 v A 1
! 1
! 1
1 A 1
! " 1
| itude 1
1| MaxAmplitude 1
: Corr Peak limit v :
! 1
o e e - ————————————— .
1
< Programming » v | Program/Composite v 1 Limits ¥ Min Veloci v | Min velocit 1
—_— in Velocity in Velocity 1
Compasite Pipe A —T Min Velocity A Min Velocity > unm: fus 1
Channel 1 Fluid ! Moxvelocity oy s 5550 :
E:"’”“e:i Path 1| Min Vel Warn limit vt oo 2 s |
hanne Limits v Max Vel P D x [
R <—'-x: Jax Vel Warn limit v %% x| 14> MOVE [Av] AUTER |}
1
v A I A !
1
.
Program/Composite 1| Limits :
Fluid A 1 Max Vel Warn limit A !
Path 1| ZeroCutoff i
Limits 1| FlowAveraging i
w : Soundspeed v :
: i
L e o e
e B e Ty S T e P e e JEt T e = e 1
<« Programmin, » | v | Program/Composite 571 o v i " " X 1
ogr 4 9 ng‘ 5 po; % Limits . EREN Manelouty‘ _‘/’ Min Velocity :
P Min Velocity -~ Min Velocity UNIT:  fi/s
Channel 1 Fluid 1 Max Velocity 8200 s 1
Channel 2 Path d . : -82.00 1
Channel 3 » Limits wlgd| nveNanka: —] {x1 UNDO [v] save |!
\annel - 1
X % Max Vel Warn limit v % q—J - [<»] MOVE [Av] ALTER |1
1 )
v A 1y A :
1
Program/Composite : Limits :
Fluid A 1 Max Vel Warn limit - 1
Path 1| Zero Cutoff '
Limits : Flow Averaging :
Advanced v 1|  Soundspeed Error% v I
! 1
! 1
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G.13.6 Composto - (configuragéo avangada)

< Programming » | v program/Composite v | Advanced v | Inputs V| Temperature v | FluidTemperature v | Fluid Temp/Active
Composite ¥ Fud a Inputs > ¢ fenperoie * FiidTemperdtine Fixed AIN-1/RTD-1
Channel 1 1| path Ambient Temperature re— o Adi o AIN2/RID2
Channel 2 : Limits Transmit Voltage
Channel 3 le—r d v|e—] FRefreshRate < | e— <
X X x x X v or %
1 v A
1
i Advanced v | Transmit Voltage v | Attenuator
1 Inputs > High > o
1 Ambient Temperature » low o OFF
! Transmit Vokage
H Refresh Rote le—
1 X v orx
1
1 v
! v
' Advanced »f Refresh Rate
Inputs LR
1 s
! Ambient Temperature Sk
' Transmit Vokage ol
! Refresh Rate — e
: v or x
1
1 i oF
' i v | acti i v [ Aai i
H Advanced Active Tw Settings Active Tw Interval Active Tw Interval
1 w » > AciveTwinterol P Adtive Tw interval UNIT: s
d Reynolds Correction ATw Temp Change 600 600
1 5 Av ng Temper ature Comg [x] UNDO [ v]
H ! < i = Vorx|[4»] MOVE [Av]
1
i v
H v
i =
: N Reyr:ams Correction
i Or
' o OF
i
1 —
! L or x
1
! v
1
! Advanced v | Signal Averagint
! o qging
1 ue
1
1
H Transmit Code
I 7 or x
I
! v
1
: Advanced v | Advanced/Transmit Code
1 Tw — 1
1
1
1
1
1
1
< Programming V1] programiCompostts | Advanced v | nputs v | Advanced v | FroidTemperature v | Fluid Temp/Active
ite ¥ Fud —> > o remperire > Fixed —®  AIN-1RTD-1
Channel 1 | path Ambient Temperature Pressiee Ambient Temperature o Adive o AIN2/RID-2
Channel 2 | Limits Transmit Voltage Transmit Voltage
Channel 3 |— le—] RefreshRate < |l @— RefreshRate < le—
% 3% x x % V or x
'
1 v A
1
' Advanced v | Transmit Voltage v | Attenuator
4 Inputs > High —> 0
1 Ambient Temperature o Llow o Off
1 Transmit
: Refresh Rate le—
1 [ v or X
H v
: Advanced v
: v ——p) Refresh Rate
Inputs 3
! Ambient Temperature
1 P SHz
1 Transmit Voltage 10Hz
1 Refresh Rate [—
1 | or x
1
1
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G.13.7 Canais (pinga)

oot i
v v v i
< Progiamming » | Y3 program/Channel 1 |3 install Type/Clamp-on Transducer Number !
Compasite I| Transducer o sumdad ¥ . sCProsH) a '
Channel 1 | Placment special #16(C-PT-10-H) !
Channel 2 Advanced #17(C-PT-20-H) !
Channel 3 N N3 #23(C-LP-40-HM) v '
| Vorx '
1
1 v A :
|
] Install Type/Clamp-on V| clomp-on/speciol v | Transducer Frequency L
H Standard | Frequeney A » 200k H
i o Spedal Static Tw 250 KHz 1
! Nem. Wedge So « 500K t
| [—| WedgeAngle v || 1MHz v |
! x Vorx '
1 g
1 h 4 A !
1
1 Clamp-on/Special 1
) Static Tw A :
H Nom. Wedge Sc5 H
i Wedge Angle 1
i WedgeTempCosT ¥ i
1 1
'
1| ProgramiChannet 1 v | cH#1/Tronsducer v | No.Of Traverses V| No.0f Traverses '
1| Transducer > NoOfTraverses No. Of Traverses [ UNIT: :
i Plocement Spacing z 2 i
1| Advanced [ x] UNDO [ v] SAVE :
{ [ < [e—| [«»] MOVE [Av] AUTRR [}
: ® v or ¥| I
I— 1
[ Programichannel 1 | cHtadanced | DetaTofset ¥ | petoToffet !
1| Transducer " DelaTOfset A 9 DeaTofset UNIT: ns i
: Path The 0.02 ns 0.02 1
Advanced Peak Detection = '
1 2o S [x] UNDO [+] SAVE K
ATwPeak Detection v o
f NE W “ '3 Vorx| [4»] MOVE [Av] ALTER !
i
1 v A H
1
" : Peak % '
! CH#1/Advanced v/ | PeokDetection ¥, | Peck Detection ¥ | peak% V| e [
i Delta T Offset A P e pawa M peok% M Pecks i — U % i
1 The Automatic L » o 1
' Peck Detection [x] UNDO [v1 SAvE |y
| ATwPeak Detection ¥ - o ] '—”” [4»] MOVE [Av] AUTER |1
1
' i
i cm:,mﬂ ol = | ATwPeak Detection | ATwPeak Detection v | Adtive Tw peak % _". Active Tw Peak % !
s
: The A ® Manual =P AdiveTwPeok % —> Aaiverwwljut% INIT: % ||
' Peak Detection Automatic i
AlwPeak Detection [x] UND SAVE |1
' l—|
' Errors Allowed v wa <1 Vord [4»] MOU ALTER g
' v A [
h v ¥ | Errors Allowed i
! CH#1/Advanced o Erors Allowed frors
; The A Errors Allowed ™ unit :
: Peak Detection 8 !
] ATwPeak Detection (%] !
: Errors Allowed v 4—"‘ ‘_'J'"x (a»] :
L e ] —— e e '
o o
: b y :
v |
< Programming » | —pf Program/Channel 1 |——p| Install Type/Clamp-on Transducer Number H
Composite || Tronsducer fidass " . #sicProsH) B '
i | hex e -
Channel Advance C-PT-20- i
Channel 3 x| x [——  #23(C-LP-40-HM) v 1
i Vorx !
1 v A :
1
' Install Type/Clamp-on ¥ | Clamp-on/Special v [ Transducer Frequency !
1 I — i
1 Standard Frequency A 200 KHz 1
1 o Spedal Static Tw 250 KHz 1
! Nom. Wedge SoS + 500Kz '
[&—| WedgeAngle v |[€&—— 1MHz v |
i x o Vars '
1
b e e o o e e e e e e e B e o e e e e '
v A
L 1
! v £ ;
1| Program/Channel 1 v | CH#1/Transducer No. Of Traverses + | No.Of Traverses 1
1| Transducer > NaOfTroverses P No Of Traverses > UNIT !
1 Spacing g 2 i
1| Adwanced [x] UNDO [ v ] SAVE :
: x [€—|(«»] MOVE [Av] AUTER [y
! <  or 5

f 1
1| Program/Channel 1 « | CH #1/Advanced v | Delta T Offset Delta T Offset |
| Transducer " DehaTOffset " DekaTORset M unim: s |
| Path Toc 002 ns 0.02 H
: Advanced Peak Detection [x] UNDO [+1 SAvE :
: x =% Vorx|[4»] MOVE [Av] ALTER :
1
i Ad & ’
i ] k% 1
! CH #1/Advanced | Peak Detection ¥ | Peak Detection v ] Peak% v/ | Ped !
: Delta T Offset > ¢ Mol P Peok% " ek —t uniT: % ]
! The Automatic -80 % -80 !
. Peck Detection [x] UNDO [ v ] SAVE |
le — — le— :
: - = = $— (42 MOVE [Av] ATER |1
i ]
H
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G.13.8 Canais (humidificado)

4 Programming
Composite
(Channel 1
Channel 2
Channel 3

< Programming
Composite
1
Channel 2
Channel 3

________________________________________________________________________ §
'
Program/Channel 1 ¥ _ | Install Type/Wetted | Transducer Number '
Trans: * Standard > ¢ #40 \
path Special #11 '
Advanced #74 !
1l x [
1 v or¥% 1
i 1
I v 1
1 )
: Install Type/Wetted V| Wetted/Special v | Transducer Frequency :
1 Standard | Frequency —> 200 KkHz H
L » Special Static Tw 250 KHz i
! * 500KHz L
| —| 1 MHz v |
| % Larie '
L e e e e e 8 e e e o o N o T e o o et e e 1
v A
B T T T N e e e e e e e 1
| Program/channel 1 v | chapath ¥/ | Axial Length v A);::#'Length '
1| Transducer > path Length Asdal i UNIT: in :
! path #vdalLength a3 . 5.12 '
i|  Advanced [x] UNDO [ v]1 save |y
1 [e— le—| [«»] MOVE [Av] ALTER [!
! x * ¥ or :
v A
o i o e i o e o
: Program/Channel 1 v | CH#1/Advanced v | Delta T Offset v Delta T Offset
1| Transducer % DeliaTOffset A P DeaTofset i s
: Path Tbe 0.02 ns 0.02
Advanced Peak Detection s
1 - [x] UNDO [ ] SAVE
ATw Pe Detecti v —
! | T et < Vorx|[4»] MOVE [Av] ALTER
1 v
1
! CH#1/Advanced v | Peak Detection v | peckDetection V] peck % v | Peakse
1 Delta T Offset A ¢ Mol > — % —t unin: %
! The Automatic 80 % -80
) Peak Detection [ %] UNDO [ ¥ 1 SAVE
ATw Peak Detection v 1 — A
! P o S = % €] (4> MOVE [Av] AR
1
1 4 7 v K
! i i it Active Tw Peak %
CH #1/Advanced ATw Peak Detection + | ATwPeak Detection ' | Active Tw Peak % AN
: The A > . Manual —r AdiveTwPeok% P AdiveTwPeak% UNIT: %
! Peak Detection Automatic 0 -80
Alw Peak Detection [ <] UNDO [ v ] SAVE
1 B
! Errors Allowed v Qx— 4? 47 Vor¥ [«»] MOVE [4v] ALTER
!
1 v
! v v
1 CH #1/Advanced Errors Allowed Errors Allowed
. The N ¥ Errors Allowed — unir
H Peak Detection 8
1 ATw Peak Detection [ x] UNDO v'] SAVE
! Ermors Al v [ [ nl [«>] MOVE [Av] ALTER
1
_________________________________________________________________________ i
! 1
¥ 1| Program/Channel 1 ¥ | install TypeWetted | Transducer Number '
| Transducer * . s . 1 Y
1 Path Special #71 1
: Advanced #74 :
x| 3 1
! Vorx '
1 v :
1 '
1 Install Type/Wetted v | Wetted/specicl v | Transducer Frequency !
1 Standard Frequency (= 200 kHz 1
!  Special StaticTw 250 KHz '
1 - 500K 1
1 —| 1 MHz v
1 s !
1

5 '
1| Program/channel 1 v | cH#v/path ¥ | mdal Length | el ength !
i| - Trorsducer Path Length foillangth ) L Y unm: n o ;
i
)| Path Moial Length in .12 ’ :
il Advanced {x] uoo [+1 swe |i
i |— BH [«»] MOvE [Avw] AUTER [!
H x ® v or -

T
1| Program/Channel 1 v | CH #1/Advanced | DettaToffset ¥ | bekaToffset
1| Tronsducer ¥ DelaTOffset > DeliaTOfset ™ uNT: ns
i| Path The 002 ™ 0.02
1| Adenesd Peak Detection [x] UNDO [ ¥] SAVE
1 i3 < Vorx|[4»] MOVE [Av] ALTER
: v 3
1 i " v v | Peak%
CH #1/Advanced | Peak Detection v | Peak Detection | Peak % )
: Delta TOffset > o Manual > peak% — % —® UNIT: % ”
) The Automatic %0 % -80
: Peak Detection [ x] UNDO [ v ] SAVE
1 [ 7S L7 e 14»] HOVE (av] AUER
L
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G.14 Calibragédo

4 Calibration > v | Calibration Mode v Cal Mode/Frequency Measurement Type v
Herer Foctor : |l vlue o e (] e marklchn
Calibration Mode * Gate Base Frequency Channel 1 « TR
Calibration Type Frequency Full Frequency Channel 2 Volumetric lstd]
ResetK-Table v — li— iaas Nolaet
v or % = x v or X
v A v v A
Culclll;rfnhon Hode el Cal Mode/frequency _J. Measurement Type v | Measurement Type/CH #1
Gate Measurement Type Composite —  Veloaty
Base Value + Channel 1 + Volumetric
° - Full Value Channel 2 Volumetric (Std)
dx— Base Frequency x Channel 3 le——| MossFlow

< Calibration
Meter Factor
Calibration Mode
Calibration Type
ResetK-Table

> v | calibration Type
A 7P ¢ vebay
Reynolds Number

. 1
! 1
1| < calibration » | v |Resetk-Table i
1] Meter Factor a |7 Resaml Al
: Calibration Mode Reset Composite |
1| Calibration Type Reset Channel 1 1
L Table v |&——| ResetChannel2 v H
1 v or % 1
! 1
v A
________________ e N B e e A R
R v B 1
< Calibration > |~y K-TableSelection i
Reset K-Table B . off 1
Table Composite H
M CH s Channel 1
K-Table v 1
v oorx 1
1
I ——————— SN m— S ———— a
v A
< Calibration > ¥ > K-Table 22 p K-Table/Composite ¥ » Point#1 Velocity
Reset K-Table 4 ite * Point#1 Velodly  2.000 ft/s UNIT: fi/s
K-Table Selection Channel 1 Point #2 K-Factor  1.000000 2.000
No. Of Paints Channel 2 Point #3 e
|— ol [x] UNDO [ ¥] SAVE
KTable v [®5]  channels | Point#s = Yor%|[qp] MOVE [Av] ALTER
"
K-Table/Composite
Point #17
Point #18
Point #19
Point #20

< Advanced » - |optoniosiota)

1| Optii/OType I3 None A
Il Reset Settings . i
| Unlock Upgrode Access AO-AO-AI-R-100-3W |
1 Unlock Operator A S AO-AO-R-R-100-3W v :
H vorx 1
1 v A

'

1 Option I/0 (Slot 2)

d AO-AQ-A-R-100-4W A&

1 AO-AO-R-R-100

1 AO-AD-Al-R-1000-3W

& RI0003W v

1

|

: v ]

' Option 1/0 (Slot2)

H AO-AO-AI-R-1000-3W &

1

i

)

|

1

1

~
' =
< Advanced »| v [ResetSettings v | Commission Settings
'
' Option 1/0 Type —P1 « Commission Settings "
1| ResetSettiigs Factory Settings Yes
. Unlock Upgrade Access
1| UnlockOperator Access —
1| Meterinstall Type x Vorx
'
T T S sy
mtemmmemmmeeemeeem e e e —————
e Advanced » || unlockUpgrade .
' Option I/0 Type o Ves 1
[ Reset Settings No i
1
y|  Unlod Upgrade Access H
| Unlock Operator Access I
| 1
' 1

< Advonced
Option 1/0 Type

Unlock Operator
¢ Yes
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G.16 Testes SIL (tipo de medidor - SIL)

i
i i
1]« sl Testing » | | sit output Analog Switch !
| sLouputminmex 4 *l o OpenSuitch |
: SIL Output Analog Close Switch :
1| switch i
i i
i i
i i
1

1 1
1| <« SsiLTesting » | v SIL OutputMin/Max !
il sioututMinMax & LowLow |
: SIL Output Analog High High :
i switch | Percentageofscale 1
1 v [Vorx 1
' |
1 1
' v A I
1 1
1 SIL OutputMin/Max v | Percentage of Scale I
| LowLow UNIT: |
H High High 0000 |
1 = |
; Percentage of Scale Lt oo (v e b
1 1
1 |

< siLTesting | v On Board Temperature v
On Board 4 [~ onBoard Temperature |
Temperature 3375 Celsius
Watchdog Test
T Verx Vor

[x]
[a»]

On Board Temperature
UNIT: Celsius

41.00

UNDO [ v'1 SAVE
MOVE [A¥] MODF

i

i

i| 4 SiLTesting » Watchdog Test v Watchdog Test

H On Board - No Watchdog test passed!
| Temperature o Yos

! Watchdog Test

H v Press enter key.

H v or ¥ v or %

!

G.17 Fabrica

G.17.1 NGmeros de

série

i

'

: < Factory - v | Serial Numbers i Sensor S/N v chgg,;up v | ch#tup
1| Serial Numbers »

1 Option Comm Type MPU [Flow] S/N Ch#1Dn 2147483647 2147483647
1| FactoryTest System S/N che2up [x] UNDO [ v] SAVE
' Reset Inv Total v e— [ Ch#2Dn — [4»] MOVE [Av] ALTER
1 X x 3 Vorx

'

'

! v

) Sensor S/N

1 Chi#3up

! Ch#3Dn

1 Ch #1Up Buffer

' Ch #1Dn Buffer

'

'

1

1 v

¥ Sensor S/N

' Ch 2 Up Buffer

! Ch #2 DnBuffer

0 Ch #3 Up Buffer

' #3 DnBuffer

'

'

: v -

1 Meter Data v | systemsin v | systemsin

1 Sensor 5/N I SN m—

A MPU [Flow) S/N 11110001 11110001

: System SN [x] UNDO [+ ] SAVE

! [ [4»] MOVE [Avw] ALTER

1 o v arx

'

T
: 4 Factory + | Option Comm Type
H Serial Numbers A —> Noe

1|  OptionComm Type HART

! Factory Test FF Board

i Reset Inv Total A Pa—

! 5

1« Factory v | ResetInvTotal

| eset Inv Total

| serialhumbers A

i Option Comm Type * Yes

| FactoryTest

| ResetinvTotal L4

i

T« Factory v
' Option Comm Type &
1 FactoryTest

| ResetinvTotal

| UnlockAdmin Access

< Factory v

UnlockAdmin Access
Meter Type

Meter Type
Factory Test A " NoasiL
Reset Inv Total SIL
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G.17.2 Teste de fabrica

1
4 Factory Factory Tests | Keypad Test I
Serial Numbers Ao Keypad Test A s No 1
Option Comm Type LCD Test Yes :
Factory Test Analog Output H
Reset Inv Total v I._ Digital Output v < !
1
v or% i
¥ i
v 1
Factory Tests Flow Cal Test o | FlowCal Gate ]
Analog Output A off "1 Close :
Digital Output + Gate * Open i
Communication Port Frequency 1
@
FHow Cal Test Ll < 1
Vs 1
1
v A :
Flow Cal Test " | TestFrequency v | Test Frequency :
off P TestFrequency UNIT:  Hz i
Gate 0 Hz 0 :
* Frequency [ x] UNDO [ v ] SAVE |,
<
B <«»] MOVE [Avw] ALTER |!
o e (av) !
______________________________________________________________________________________________ 4
’
G.18 Entrada/saida
.
G.18.1 1/0 opcional (Ranhura 2)
V i
v 1
Input/Output > | v [ option /0 5kt 2) 1 1000-3W v Analog Input - (52:3) »| Measurement Type h
Analog OutputfStd) & » pmw»k-:msw _"4 Analog Output (52:1) ¥ of > MesswementTye * Tenperatine !
Digital Output Std) 3| Andlog Output(s2:2) * &-20mA Input Bose Volue Pressure '
Option Comm (Slot 1) H Input 52:3) Full Value 1
Option 10 (Skot 2) v [ = 3| RTD Input (52:4) r — Coibote ";:' .:
3
H v A i
i
Analog Input - (52:3) v | caiibe v | calibrate 4mA |
: e I = ST | cotrar ;
i o A 4000 H
: Calibrote 20mA .000 H
il [ %] UNDO [v] SAVE g
! x v or x| [4®] MOVE [Av] ALTER :
H |
e e e e e e e e e e e e e e i
. . S
v . 5 7 v
AO-AD-AR-1000-3W ¥ | RID inputis2:4) ¥ | RTD Inputisz:s) o] Calibrate RTD) SetPoint 1 ol SetPoint1
: Analog Output {52:1) — o —|  Nocf RTD Col ponts SetPoint 1 . Set Point 1 UNIT: C
HIE * RID Inpit Colibrate Read Value 1 0 c
! SetPoint? {x] UNDO [ v]1 SAVE
H LT € 3 Fio= ol & M orx| [4»] MOVE [Av] ALTER
H Ed Y
: Calibrate (RTD)
' SetPoint4 -
! Read Value &
L) Set Point 5
H Values v
i

<«
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e e e e Y e T G

< Input/Output > | v [optontiosiors # R1000-3 o 0g Outputisz:1] 1 [Anclog outpus - ts2:1 | Measurement Type o || Measwement Typescomp '
fnalog Output (Stdl A& [P  AG-AO-A-R-10003W >  AndogOutpet 52:1) —» off — ement Type A W"’G“f . 2
Digital Output (Std) Anolog Output (S . a20m 1| BaseVale Chiannel1 '
Option Comm (Slot 1} Anclog Input {52: : Full Vakie t:::‘"’:m v !
Option 0 {Slt 2) v ‘x_ ‘x_ RTD Input (52:4) — le— Calibrate w. qx— rv— v '
v A . & A !

Measurement Type/Comp '

Mass Flow '

Avg Vol FlowRate :

Soundspeed H

v |

'

'

'

'

'

Measurement Type v _ | Measurement Type/Ch 1 i

Compesite A, '

Channel 1 Volumetric {act) -

Channel 2 Volumetric {5td) 1

Channel s Y l&— MassFiow v

Vorx !

'

v A 1

'

Measurement Type/Ch 1 !

'

'

'

'

Sl 1

'

'

v S '

'

Meosurement Type/Ch 1 1

Gain :

Std Deviation Goin :

SNRUp 1

SNRDn v !

'

'

'

il
i
v v 1
1| Analog Output - 52:1) Full Volue Full Value
" Bosevolue Nl ™ > onm: fus :
1| Fll Voke 3.0000 s 3.0000 | !
1 alibeate . s =
1| Evor Handin — fx] uNDO [v] SavE |1
i sy M Corx | (4»] MOVE [Av] aurer | |
H, ]
v v ]
! Calibrate alibrate 4mA '
1| Anolog utpus - ts2: . Cailbrate
1| Basevolue - * Colixete SmA g :
i Fullvele Calibrote 20mA 4.000 !
Cakbrate Percentoge of Scole t ) SAl
i : il [x] UNDO [v] SAVE |i
1 Ermor Hondling L3 4_,( vorx |[4»] MOVE [4&v) ALTER |!
i '

= - 1
1 | Analog Output - (52:1) v | Error Hondling v | Error Hondling Value v | Value 1
' 8ase Value AP ow " vale PlunT: ma !
: Full Value High 400 mA 4.00 1
' ‘a‘-’;l bate . Hold {x] uNoo {v1 save |1
1 SRR 1 - . = S |lar] MoV [aw) AU !
'
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G.18.2 SIL de saida avangada (tipo de medidor - SIL)

4 Input/Output L WV 4-20mA o Measurement Type
Analog Output (Std) | o Measurement Type P o Velocity
Digital Output (Std) Base Value Volumetric (Act)
Option Comm (Slot1) Full Value Volumetric (Std)
Analog Output (SIL) < Calibrate Mass Flow
o x
v A
4-20mA v | Base Value v | Bose Value
Measurement Type A Base Value UNIT:  m/s
Base Value 0.000 m/s 0.000
Full Value _/ SR
Full Frequency v :T v [x 1 uNoo [ ']
v A
Analog Output (SIL) v p| Ful Value _‘/. Full Value
Measurement Type 4 Full Value UNIT: /s
Base Value 3.0000 ft/s 3000_0_
Full Value ¢ [ =] UNDO [ v ] SAVE
Calibrate v X X |[4»] MOVE [Aw] ALTER
A 4 A
Analog Output (SIL) v | Calibrote v | Calibrate smA
Measurement Type 4 TTUNT:  mA
Base Value 4000
Full Value . [x] UNDO [ v ] SAVE
Calibrate Y [T x % [4«»] MOVE [Avw] ALTER
v A
Analog Output (SIL) v Error Handling
Base Value A Ly Low Low
Full Value High High
Calibrate
Error Handling ¥: %
~ e~
G.19 Apresentacdo de medicoes
. .
G.19.1 Uma/Duas Variaveis (Composto)
Velocity & 4 Display Measurement v Composite
. C i * Velocity =
0.000 Channel1 Volumetric (Act)
m/s Channel2 Volumetric(Std)
* Channel3 f——  Mass Flow v
X v arx
(ou) v A
Composite v | Inv Vol Measure
Velodity & Raw Velocity o P« FwdVol
0.000 m/s gzgd]vo\: Flk;w the Rev Vol Inventory
Velocity Vo ot Net Vol Inventory
0.000 m/s Inventory Vol Totdl = = Inventory Time
v or %
v A
Composite
Batch Mass Total A
Inventory Mass Total
Soundspeed
Std deviation of So§ v
v A
Composite
K-Factor -
Reynolds K-Factor
Reynolds #
On Board Temperature v
v A
Composite v Inputs
Reynolds # A * Fluid Temperature
On Board Temperature Pressure
Diagnostics v [<
v or ¥
v A
Composite 4 Diag
Reynolds # A * CydeTime
On Board Temperature
Inputs
Diagnostics v [¢
v or %
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G.19.2 Canal1

Ch1 Velocity & v Display Measurement v .| Channel 1
P  Composite 7| * Velocity A
0.000 + Channell Volumetric (Act)
m/s Channel2 Volumetric (Std)
< X Channel3 < Mass Flow v
¥ or ¥
(ou) v A
Channel 1 v~ | Ch1/inv Vol Measure
Velocity ) Raw Velocity A « FwdVol
0.000 m/s Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Ch1 Velocity Batch Vol Total Net Vol Inventory
0.000 mis Inventory Vol Total v e Inventory Time
i v ar %
v A
Channel 1 v |ch 1/Diagnostics
Batch Mass Total A Wedge Soundspeed A
Inventory Mass Total Wall Time
Soundspeed Lining Time
Gain v |« Angle in Fluid v
v or %
v A v A
Channel 1 + | Ch1/Diagnostics
Gain A P + Transit Time Up A
Std Deviation Gain Transit Time Dn
K-Factor Delta-T
i v le SigQuality Up v
v or %
A4 A
Ch1/Diagnostics
Sig Quality Dn A
Amplitude Up
Amplitude Dn
SNR Up v
v 7y
Ch1/Diagnostics
SNR Dn A
Gain Up
Gain Dn
Eor Status v
v A
Ch1/Diagnostics
ATw Amplitude Up A
ATw Amplitude Dn
ATw SNR Up
ATw SNR Dn v
h 4 A
Ch 1/Diagnostics
ATw Gain Up A
ATw Gain Dn
Wedge Soundspeed
Wall Time v

G.20 Vista de medigéo

p—l NMedigdo a apresentar

Vel ooty ]

m/s

E22: SingleChAccuracy

E——} icone de Bloqueado/Desbloqueado

0000__.. Valor para medigao selecionada

-t Unidade para valor apresentado

—» NUmero de erro e descrigio curta do erro
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G.21 Totais de massa para a frente

Fuwd Vol Total
0.000

Rev Vol Total
0.000

&

m*3

v | Totalizer
>

A

Channel1
Channel2
< Channel3

(ou)

v .| Totalizer /Composite

* Fwd Vol Batch
Rev Vol Batch
Net Vol Batch

Batch Time
v or %

v

Fwd Vol Total
0.000

Rev Vol Total
0.000

no&

m*3

v

Totalizer/Composite
Batch Time
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch
Net Mass Batch

v

Totalizer/Composite
Net Mass Batch
Fwd StdVol Batch
Rev Std Vol Batch
Net Std Vol Batch

Totalizer
Composite

« Channel1
Channel 2
Channel3

\/_ Totalizer/Channel 1
| * Fwd Vol Batch
Rev Vol Batch
Net Vol Batch
- Batch Time

v

G.22 Ecrd do totalizador

Velocity

0.000

m/s

Main Menu

P Display Format
Program
Errors/Warnings
Flow Info

v

Totalizer /Channel 1
Batch Time
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch
Net Mass Batch

v

Totalizer/Channel 1
Net Mass Batch
Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch
Net Std Vol Batch

Al Display Format

»| * OneVariable

Two Variable
Totalizer

Velocity E
| 0.000

m/s

v A

Display Format
One Variable

* TwoVariable
Totalizer

Velocity ]
0.000 m/s
Ch1 Velocity

A 4

0.000 m/s

v A

Display Format
One Variable
Two Variable

o Totalizer

Fwd Vol Total nova

i 0.000 m~3
RevVol Total

0.000 mA3
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6.23 Variavel de processo

Velodity B | v.|MainMenu V.|  Flowinfo v | « compFlowinfo 12 » <« CompFlowlnfo  2/2 »
| Display Format A P Compesite Flowinfo > vel 001 m/s K-Factor 1.0
0.000 Program Ch1 Flow Info Vollactl 000  mr¥/s ReyK 075
mls Errors/Warnings Ch2 Flow Info Mass 0,09 Kafs Rey # 500
l¢— Flowinfo Y lg—| Ch3Flowinfo le—| 505 148200 mis |4
X X X
v A
Flow Info v [<chiflowifo 18 » |y |« Chiflowinfo 2/8 » ||« ChiFlowinfo 3/ » «ChiFlowinfo  4/8 »
Composite Flow Info > vel 0.01 m/s TTUp 17523 us SNRUp 2156 PeakUp 505
Ch1 Flow Info Vol (Act)  0.00 mr3/s TTDn 17523 us SNRDn 2603 PeakDn 505
Ch2 Flow Info SoS 148200  m/s Delta-T 264 ns AmpUp 2404 Peak%Up 75 %
Ch3 Flow Info i Gain Dev  0.00 4| Gain 1400 d8 |4| AmpDn 2086 Peak%Dn 75 %
4 >
4 Chiflowinfo  5/8 »
TwUp 720 us
TwDn 665 s
TwGainUp 2883  dB
TwGainDn  10.86  d8
< >
<« ChiFlowinfo  6/8 »
TWSNRUp 18143
TwSNRDn 31538
TwPeakUp &5
TwPeakDn 39
< »
< ChiFlowinfo 778 »
TwP%Up -60 %
TwP%Dn 60 %
K-Factor 099
No.Of Err 0
< >
< ChiFlowinfo  8/8 »
Wall Time 22 us
Lining Time 0.0 us
AnginFluid 62 deg
WedgeSoS 331538 m/s
. . .
G.24 Menu principal - Erros/Avisos
Velocity E +_ | Main Menu + | Errors/Warnings 11
»|  Display Format A P E23: MultiChAccuracy
0.000 Program CH1E1L: SNRError!
m/s Erors/Warnings CH2 E1: SNR Error!
l@4— Flowlnfo Y l¢— CH3ELSNRError!
X X
. . . ~
G.25 Menu principal - Atualizagdes de software
Y N i System Upgrade Window
Veloci v | Main Menu v | Enter Upgrade password v | Software Upgrade | Upgrade Transmitter SW ; "
4 a P Errors/Warnings A —> Transmitter Board P No Updating Plecse wat..
0.000 Flow Info 111111 Flow Board * Yes v Don't touch any key!
m/s Keypad Lockout [x] ESC [ v 1 ENTER Option 10 Board Upgrading ...
< i Ipgrack v [«»] MOVE [Av] MODF -— —
x %
v A
Software Upgrade v | Upgrade Flow Board SW System Upgrade Window
Transmitter Board » ho v UDdPtlr\g Plegse wait...
Flow Board « Yes EREN Don't touch any key!
Option 10 Board
-«
%
v A
Software Upgrade |_v,,| Upgrade Opt /0 Board W System Upgrade Window
Transmitter Board No %2 Updfmng Pleusewuln.u
Flow Board . Yes > Donttoudmr}ykey.
Option 10 Board Upgrading....
x
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[nenhum contetdo destinado a esta paginal
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Garantia

Garantia

Todos os instrumentos fabricados pela Panametrics sGo garantidos como estando livres de defeitos de material e
de fabrico. A responsabilidade ao abrigo desta garantia limita-se ao restabelecimento do funcionamento normal
do instrumento ou & substituig@o do instrumento, a critério exclusivo da Panametrics. Os fusiveis e as baterias estéo
especificamente excluidos de qualquer responsabilidade. Esta garantia é efectiva a partir da data de entrega ao
comprador original. Se a Panametrics determinar que o equipamento estava defeituoso, o periodo de garantia é:

« Um ano a contar da data de entrega para falhas electronicas ou mecanicas.

« um ano apds a entrega para o prazo de validade do sensor.

Se a Panametrics determinar que o equipamento foi danificado por uso indevido, instalagdo incorreta, uso de pegas
de substituigéo néo autorizadas ou condi¢gées de funcionamento fora das diretrizes especificadas pela
Panametrics, as reparagdes ndo estdio cobertas por esta garantia.

As garantias aqui estabelecidas séo exclusivas e substituem todas as outras garantias,
quer sejam estatutdrias, expressas ou implicitas (incluindo garantias de comercializagéo e
adequacgdo a um determinado fim, e garantias decorrentes do curso de negociagéo ou uso
ou comércio).

Politica de Devolugéo

Se um instrumento Panametrics apresentar mau funcionamento dentro do periodo de garantia, o procedimento a
seguir deve ser concluido:

1. Notificar a Panametrics, fornecendo todos os detalhes do problema, e fornecer o niUmero do modelo e o niUmero
de série do instrumento. Se a natureza do problema indicar a necessidade de um servigo de fabrica, a
Panametrics emitird uma Autorizagdo de Devolugdo de Material (RMA) e serdo fornecidas instrugcoes de envio
para entrega do instrumento num centro de servigo.

2. Se aPanametrics Ihe der instrugdes para enviar o seu instrumento para um centro de assisténcia, este deve ser
enviado, com pré-pagamento, para a estagdo de reparagdo autorizada indicada nas instrugées de envio.
3. Apods arececdo, a Panametrics avaliard o instrumento para determinar a causa da avaria.

Em seguida, serd adotada uma das seguintes medidas:

« Se o dano estiver coberto pelos termos da garantia, o instrumento serd reparado sem custos para o
proprietdrio e devolvido.

« Se a Panametrics determinar que o dano ndo esté coberto pelos termos da garantia, ou se a garantia tiver
expirado, serd fornecida uma estimativa do custo das reparagdes a pregos hormais. Apds a recegdo da
autorizagdo do proprietdrio para prosseguir, o instrumento seré reparado e devolvido.
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Ler aqui ou utilizar a ligagdo abaixo para
servigo de apoio, suporte técnico

Ou informagées de servigo:
https://panametrics.com/support

E-mail do suporte técnico:
panametricstechsupport@bakerhughes.com

Copyright 2024 Baker Hughes Company.

Este material contém uma ou mais marcas comerciais
registadas da Baker Hughes Company e respetivas
subsididrias em um ou mais paises. Todos os produtos
e nomes de empresas de terceiros sio marcas
comerciais das respetivas entidades.

BHO54C11 PB B (04/2024)

Baker Hughes S3
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